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Original instructions

NOTE: The following format is used in the Operator’s Manual to make it
easier to use:

m  Text written in italics is a text that is shown in the LCD screen or
is a reference to another section in the Operator’s Manual.

m  Text written in bold is one of the buttons on the product.

INTRODUCTION

Product description (Fig. B)

NOTE: EGO regularly updates the appearance and function of the
products, contact your EGO servicing dealer for latest product support.

The robotic mower has a built in battery and cuts the grass
automatically, collection of grass is not necessary. The machine
continuously alternates between mowing and charging during
scheduled operation times. The movement pattern is random. The
boundary wire controls the movement of the product within the

work area. Sensors in the product detect when it is approaching the
boundary wire. The front of the product always passes the boundary
wire by a specific distance before the product turns around. When the
product hits an obstacle or approaches the boundary wire the product
selects a new direction.

All operation settings can be controlled from the LCD screen or EGO
Connect™.

Mowing technique: The product is emission free, easy to use and
saves energy. The frequent cutting technique improves the grass quality
and reduces the need for fertilizers.

Find the charging station: The product operates until the battery
charge is low or cutting schedule has completed, then the machine will
automatically return to the charging station.

EGO Connect™

EGO Connect™ is a mobile application that makes it possible to control
the entire mowing process remotely. Refer to 9 EGO Connect™.

LCD screen

The LCD screen on the product shows all information and settings of
the product.

To access the screen, push the STOP button.

Buttons on the product
START button: To start the operation of the product.
POWER button: To switch the product ON/OFF.

PARK button: To send the product to the charging station. Use LCD
screen to set the park duration.

READ ALL INSTRUCTIONS!

A\ WARNING: To ensure safety and reliability, all repairs and
replacements should be performed by a qualified service technician.

A\ WARNING: Be sure to read and understand all safety instructions
in this Operator’s Manual, including all safety alert symbols such
as “ DANGER, ” “ WARNING ,” and “ CAUTION ” before using this
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machine. Failure to follow all instructions listed below may result in
electric shock, fire, and/or serious personal injury.

SAFETY SYMBOLS

Safety Alert

Read & Understand Operator's Manual

Activate the disabling device before
maintenance. Keep hands and feet away from
the blades.

Do not touch rotating blade.

Beware of thrown objects — keep bystanders
away.

Do not ride on the product. Keep hands and
feet away from the blades.

This product is in accordance with applicable
EC directives

This product is in accordance with applicable
UK legislation.

Waste electrical products should not be
disposed of with household waste. Take to an
authorized recycler.

Bluetooth®

Direct current (DC)

Class Il Construction

Designed to be supplied from a separated
extra-low voltage (SELV) power source

Cutting width

SMPS (Switch mode power supply unit)

SMPS incorporating a short-circuit-proof safety
isolating transformer
(inherently or non-inherently)

Use this device indoors only

Alternating current

Min Minutes

IPX5 Ingress Protection Degree
v Voltage

W Watt

Ah Ampere-hours

ROBOTIC MOWER — RM4000E 7




=660

kg Kilogram
m Meter

cm Centimeter
mm Millimeter
°C Celsius

NOTE: The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks
owned by Bluetooth SIG, inc. and any use of such marks by EGO is

under license.

SPECIFICATIONS

RM4000E
Power supply input/output 100-240V~/24V DC
Power supply power 147 W
Low voltage cable length 10m
Battery 2401 10.0 A
Mean energy consumption 23.2 kwh/month@4000 m?
Power consumption during cutting 36W = 20%
Average charging time 110 min
Average mowing time 240 min
Maximum slope for boundary wire 20% (11.3°)
Maximum slope for work area 50% (26.6°)
Minimum passage width 60 cm
Maximum boundary wire length 1000 m
Maximum distance to boundary wire | 40 m
Working capacity 4000 m2 (+20%)
Cutting system 3 pivoted cutting blades
Blade and screw kit model number AB1009R
Cutting width 24 cm
Cutting height adjustment range 20-90 mm

Cutting height adjustment increment

5 mm/15 positions

Robotic mower

IPX5

IP-classifi- - -
cation Charging station IPX4

Power supply IP56 (only for body)
Recommended operating and {Rop _ EEo
charging temperature 15°C - 55°C
Recommended storage temperature | -40°C - 70°C
Mower Weight (w/o charging station) | 15.1 kg

PACKAGE (FIG. A)
DESCRIPTION

Body

Contact Plate

LED Status Indicators
Cover

LCD Screen

PARK Button

STOP Button

START Button

POWER Button

Front Wheel

. Rear Wheel

. Blade

. Skid Plate

. Diagnostic Port (After-sale service only)
. Carry Handle

. HOME Button

. Charging-status Indicator
. Cover Release Button

. Power Supply Port

. Boundary Wire Terminal

. Contact Plate

. Charging Station Base

. Power Supply

. Screws (6)

. Blade and Screw (3)

. Low Voltage Cable

27. Measurement Gauge
28*. Stake

29*. Coupler

30*. Connector

31*. Loop Wire for Boundary Loop
*Installation kits and accessories are SOLD SEPARATELY.

INSTALLATION

A\ WARNING: Read and understand the safety instructions before you
install the product.

© N g~
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A\ CAUTION: Use original spare parts and installation materials.

= [nspect the product carefully to make sure that no breakage or
damage occurred during shipping.

m [f any parts are damaged or missing, please contact EGO Service
Center.
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1. Main components needed for installation
A robotic mower that mows the lawn automatically.
m A charging station, which has 2 functions:

— To send control signals along the boundary wire so that the
product can follow the wire to specific remote areas in the
garden and can find its way back to the charging station.

— To charge the product.

= A power supply, which is connected to the charging station and a
100-240 V power outlet.

= Loop wire, which is laid around the work area and around objects
and plants that the product must not run into. The loop wire is
used as boundary wire.

2. Preparations

A\ CAUTION: Uneven lawn surface, or areas of standing water can

cause damage to the product.

NOTE: Read through the Installation chapter before beginning the

installation. How the installation is done affects how the product

performs. It is therefore important to plan the installation carefully.
m  Make a blueprint of the work area and include all obstacles.

m  Make a mark on the blueprint where to put the charging station
and the boundary wire.

= Fillin holes in the lawn.
m  Cut the grass before you install the product. Make sure that the
grass is maximum 10 cm high.

3. Before the installation of the boundary wire

You can select to install the boundary wire with stakes or bury them.
Both approaches can be combined in the same work area.

A\ CAUTION: If you use a scarifier/dethatcher in the work area, bury
the boundary wire to prevent them from damage.

3.1 To examine where to put the charging station

C-1 Front of charging station
C-2 Back of charging station
C-3 Left of charging station

C-4 Right of charging station

m  Keep at least 1.5 m free space in front of the charging station,
40 cm free space behind the charge station. Keep at least 35 cm
free space from the boundary. Keep at least 1.5 m free space on
the work area of the charging station (Fig. C).

NOTE: The RIGHT side of the charging station (C-4) as shown in Fig. C
must be placed inside the cutting area.

= Put the charging station near a power outlet.

m  Put the charging station on a level surface (Fig. D).
m The charging station base must not be bent (Fig. D).
u

If the work area has two parts separated with a steep slope, we
recommend to put the charging station in the lower section.

m  Put the charging station in an area with protection from the sun.
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3.2 To examine where to put the power supply

A\ WARNING: Do not cut or extend the low-voltage cable. There is a
risk of electrical shock.

A\ WARNING: The power supply cable and extension cable must be
outside the work area to avoid damage to the cables.

NOTIGE: Only use one low-voltage cable, and using more cables will
affect product charging efficiency.

A\ CAUTION: Make sure that the blades on the product do not cut the
low-voltage cable.

A\ CAUTION: Do not coil up the low voltage cable (Fig. E) or place
below the charging station base. The coil causes interference with the
signal from the charging station.

m  Put the power supply in an area with a roof and protection from
the sun and rain.

m  Put the power supply in an area with good airflow.

m  Use a residual-current device (RCD) with a tripping current of

maximum 30 mA when you connect the power supply to the
power outlet.

3.3 To examine where to put the boundary wire

A\ CAUTION: If the work area is adjacent to bodies of water, slopes,
precipices or a public road, the boundary wire must be laid within
physical barrier. The barrier must be min.15 cm in height and boundary
wire clearance of 35 cm must be maintained.

A\ CAUTION: Do not let the product operate on gravel.

A\ CAUTION: Do not make sharp bends when you install the boundary
wire.

A\ CAUTION: For careful operation, isolate all obstacles such as trees,
roots and stones.

The boundary wire should be put as a loop around the work area.
Sensors in the product detect when the robot approaches the boundary
wire, and the robot selects another direction.

All parts of the work area must be max. 40 m from the boundary wire.
m  Ensure all angles formed by the boundary wire are 90° or larger.

= Put the boundary wire around all of the work area. Keep clean
along the boundary wire. Adapt the distance between the
boundary wire and obstacles (Fig. F).

= Put the boundary wire 35 cm (case 1) from an obstacle that is
more than 5 cm high (Fig. G1).

m  Put the boundary wire 30 cm (case 2) from an obstacle that is
1-5 cm in high (Fig. G2).

m  Put the boundary wire 10 cm (case 3) from an obstacle that is
less than 1 cm high (Fig. G3).

m |f you have a paving stone path that is in level with the lawn, put
the boundary wire below the paving stone.

NOTE: If the paving stone is minimum 30 cm wide, use the factory
setting for the Drive Past Wire function to cut all the grass adjacent to
the paving stone. Refer to 70.6.7 Drive past wire.

ROBOTIC MOWER — RM4000E 9
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= Put the boundary wire around gate posts or fence posts to ensure
adequate clearances are achieved, where boundary wire turns
back on itself through a narrow passage of < 100 cm around a
narrow obstacle (< 30 cm), use 100 cm straight section through
passage as shown in Fig. H.

H-1 Gate/fence post

3.3.1 Passages (Fig. H)

H-2 Passage

A passage is a section that has boundary wire on each side and that
connects 2 parts of the work area. The distance between the boundary
wire on each side in the passage must be a minimum of 60 cm.

3.3.2 To put the boundary wire in a slope

The product can operate in 50% slopes. Slopes that are too steep must
be isolated with the boundary wire. The gradient (%) is calculated as
height per m.

Example: 10 cm /100 cm = 10% (Fig. K).

m  For slopes steeper than 50% inside the work area, isolate the
slope with boundary wire.

= For slopes steeper than 20% along the outer edge of the lawn,
put the boundary wire 35 cm from the edge (Fig. L).

m  For slopes adjacent to a public road, put a barrier of min.15 cmin
height along the outer edge of the slope. You can use a wall or a
fence as a barrier.

3.3.3 To make an island (Fig. M)

If you make an island, put the boundary wire that runs to and from the
island together.

A\ CAUTION: Do not put a section of boundary wire across the other.
The sections of boundary wire must be parallel not crossed.

A\ CAUTION: Isolate or remove obstacles that are less than 5 ¢cm in
height. Isolate or remove obstacles that slope slightly, for example,
stones, trees or roots. This will prevent damage to the blades of the
product.

Use an island to isolate areas in the work area with the boundary wire.
We recommend to isolate all fixing objects in the work area.

Some obstacles are resistant to a collision, for example, trees or bushes
that are more than 5 cm in height. The product will collide with the
obstacle and then select a new direction.

= Put the boundary wire to and around the obstacle to make an
island.

m  Put the 2 sections of boundary wire to and from the island close
together. This will make the product run across the wire.

m  Put the 2 sections of boundary wire in the same stake.
Refer to 5 To put the wire into position with stakes.

3.3.4 To make a secondary area (Fig. N)

Make a secondary area (B) if the work area has 2 areas that are not
connected with a passage. The work area with the charging station is
the main area (A).

NOTE: The product must be manually moved between the main area
and the secondary area.

Put the boundary wire around the secondary area (B) to make an island.
Refer to 3.3.3 To make an island. But create the island outside main
work area.

NOTE: The boundary wire must be put as 1 loop around all of the work
area (A + B).

NOTE: When the product cuts grass in the secondary area, the
secondary area mode must be selected. Refer to 70.5.7 To select the
work area.

4. Installation of the product
4.1 To install the boundary wire

A\ CAUTION: Do not put excess wire in a coil. The coil causes
interference with the product.

1. Read and understand the instructions about the charging station.
Refer to 3.7 To examine where to put the charging station.
2. Put the charging station in the selected area.

Put the boundary wire around all of the work area. Start and
complete the installation behind the charging station. Put the
front wire into the guide slot on the bottom of the station base.
Pass both ends of boundary wire up through the opening in the
back of the charging station.

4. Open the connector and put the boundary wire in the connector
(Fig. P1).
5. Close the connector with a pair of pliers (Fig. P2).

Open the cover on the charging station by pressing the release
button (Fig. P3).

7. Push the front connector onto the metal pin on the charging
station with the mark “F”. Push the back connector onto the
metal pin on the charging station with the mark “B” (Fig. P4).

NOTE: Remove excess cable with wire cutters.
4.2 To install the charging station
A\ CAUTION: Do not put your feet on the charging station base.

A\ WARNING: Make sure that the plugs of the low-voltage cable and
the power supply are clean and dry before you connect them.

When connecting the power supply, only use a power outlet that is
connected to a residual-current (RCD) device.
1. Connect the low-voltage cable to the charging station (Fig. Q1).
2. Connect the power supply to the low-voltage cable.
3. Put the power supply at a minimum height of 30 cm (Fig. Q2).
4. Connect the power supply cable to a 100-240 V power outlet.

NOTE: When the charging station is connected, it is possible to charge
the product. Place the product in the charging station while the
boundary wire is being laid. Switch ON the product. Do not continue
with any product settings before the installation is completed.

1 “ ROBOTIC MOWER — RM4000E




5. Put the low-voltage cable in the ground with stakes or bury the
cable. Refer to 5 To put the wire into position with stakes or 6 To
bury the boundary wire.

6. Attach the charging station to the ground with the supplied
6 screws.

5. To put the wire into position with stakes

A\ CAUTION: Make sure that the stakes hold the boundary wire
against the ground.

Cutting the Grass around the boundary prior to installing the boundary
wire will make this process easier.

A\ CAUTION: Cutting the grass too low right after installation can
damage the wire insulation. Damage to the insulation may not cause
disruptions until several weeks or months later.

1. Put the boundary wire on the ground.

2. Put the stakes at a maximum of 1 m distance from each other.
NOTE: Use additional pegs where gradient changes to ensure wire
remains flat against ground (Fig. R).

3. Attach the stakes to the ground with a hammer or a plastic
mallet.

NOTE: The wire is overgrown with grass and not visible after a few
weeks.

6. To bury the boundary wire

= Cut a groove in the ground with an edge cutter or a straight
shovel, or use specialized cable laying machine

= Put the boundary wire 1-20 cm into the ground.

Your EGO Dealer can support with boundary wire installation.

7. To extend the boundary wire (Fig. S)

NOTE: Extend the boundary wire if it is too short for the work area. Use
original EGO cable and couplers.
1. Disconnect the charging station from the power outlet.

2. Cut the boundary wire with a pair of wire cutters where it is
necessary to install the extension.

3. Add wire where it is necessary to install the extension.

4. Put the boundary wire into position.

5. Put the wire ends into a coupler.
NOTE: Make sure that you can see the ends of the boundary wire
through the transparent area of the coupler.

6. Push down the cover on the coupler with adjustable pliers to
attach the wires in the coupler.

7. Put the boundary wire into position with stakes. Coupler can be
buried to ensure it does not come into contact with robot during
mowing.

8. Connect the charging station to the power outlet.
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8. After the installation of the product m
8.1 To do a visual check of the charging station

Make sure that the LED status indicator on the charging station glows
solid GREEN.

If the LED status indicator does not glow solid green, do a check of the
installation. Refer to 4.2 To install the charging station and LED STATUS
INDICATOR ON THE CHARGING STATION in this manual.

8.2. To charge the product

When the product is new or has been stored for a long period, the
battery can be empty and needs to be charged before starting.

A WARNING: Only charge the product using a charging station and
a power supply which is intended for it. Incorrect use may result in
electric shock, overheating or leakage of corrosive liquid from the
battery. In the event of leakage of electrolyte flush with water and seek
medical help if it comes in contact with the eyes etc.

1. Place the product in the charging station.

2. Slide the product in as far as possible to ensure proper contact
between the product and the charging station.

3. The flashing GREEN on the charging station indicates that
charging is in progress.
8.3 To define the basic settings

Before the product starts to operate for the first time, you must
commission the machine and define the settings.

1. Push the STOP button to open the LCD screen cover.
2. Press the POWER button to switch ON the product.

3. Follow on screen prompts to define settings: language, safe &
legal statements, country & time zone, unit format, pin setting,
and cutting height setting.

NOTE: It is not possible to use 0000 as PIN code.
4. When commissioning is completed main menu will be displayed.
9. EGO Connect™

The product is compatible with EGO Connect™. All settings and mowing
schedule can be set remotely using EGO Connect™.

NOTE: Make sure the Bluetooth® is enabled on mobile devices when
using remote control function.

Your RM4000E has Long-range cellular connectivity and Short-range
Bluetooth® connectivity.

9.1 To install EGO Connect™

1. Download EGO Connect™ on your mobile device or scan
QR Code below.

2L
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2. Create a new account in EGO Connect™. If you already have an
account, skip to step 4.
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3. An e-mail will be sent to the registered e-mail address. Follow
the instructions in the e-mail to validate your account.

4. Log in to your EGO account in EGO Connect™.
9.2 To pair EGO Connect™ and the product
Refer to 10.9.4 Bluetooth® pairing.

10. Product settings
10.1 To get access to the main menu

1. Push the STOP button to open the LCD screen cover.
2. Press the POWER button to switch ON the product.

3. Enter the PIN code and tap Vv o confirm, and enter the
1%t page of the main menu, tap P to enter the 2 page.

Menu Structure Overview 1

10.2 Main menu structure

The main menu contains 8 options:
SCHEDULE

CUT-HEIGHT

OPERATION

BOUNDARY

SECURITY

MESSAGE

OTHERS

GENERAL

The product has factory settings but the settings can be adapted to your
specific work area.

-~
|.:.=. Scheldule w
|, | i Cutting-height
Overview Override
| I
Weekly overvie I I |
e 24 Hours 48 Hours 72 Hours
Set time
I
Daily segment 1 Daily segment 2 Daily segment 3 Copy to Reset
I
I I I I I I I I
All days Mo Tu We Th Fr Sa Su
-EEI Operation Boundary
""" I I
I | | [ |
Work IArea Splrai-cut Edge-cut Systematic-cut Past Wire Exit Station
| | | | | | | |
Main Area 2ndArea 1 2 3 4 5
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Menu Structure Overview 2
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@ Security I Message
| I
Enter Pin Code | |
| Fault Display Information Display
Alarm Geofence Fault Detail Information Detail
o
Verify Pin Code Alarm Setting Low Medium High
Others
Rain Sensor Headlights SMS Bluetooth
Rain Sensor Setting . | | SMS Setting Bluetooth Pairing
Light Schedule Color Mode
| | Color Mode Setting
Always ON Always OFF Set Time Period
Light Time Setting
‘@I General
Language Region Unit Format Touch Tone About Reset Update
Language Country&Time Unit Format Touch Tone Setting About Reset Firmware
Setting Zone Setting Setting Update

ROBOTIC MOWER — RM4000E 13
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10.3 Schedule Setting E%,

10.3.1 To calculate the schedule setting

NOTE: The operation capacity is estimated based on flat and open area.
You need to increase the time scheduled if the work area has lots of
slopes or obstacles.

NOTE: The operating hours includes mowing, searching and charging
time.

1. Calculate the area of your lawn in m2.

2. Divide the lawn area by the product area capacity, the result is
the hours that the product must operate each day.

Example: A lawn of 2000 m?, area capacity of 167 m%h
2000 m?/167 ~12h

Days /week Operating hours/day Time Period
7 12 07:00 am — 7:00 pm
10.3.2 To set the schedule

1. Do steps 1-3in 70.7 To get access to the main menu.
Tap % to enter SCHEDULE setting

Tap 465 to enter WEEKLY OVERVIEW,
Tap + to enter SET TIME.
Select the suitable operating hours.

Tap 4 or P> to select the day, and tap v/ to enter DALY
SEGMENT. The product can cut the grass 1-3 segments each
day.

7. Tap @ to enter the time period setting and tap Vv to confirm.

o gk~ w N

10.3.3 To copy the schedule setting

Repeat the step 1-4 in 70.3.2 To set the schedule.

2. Tap to copy the schedule setting. You can copy the schedule
settings day to day or for the full week.

3. Tap\/ to confirm.

10.3.4 To reset the schedule setting
You can remove all schedule settings and use the factory setting. The
factory schedule setting lets the product operate all hours of each day
of the week.

1. Repeat the step 1-4 in 70.3.2 To set the schedule.

2. Tap X\ to reset the schedule settings and back to the factory

setting.

10.3.5 To override schedule

Any schedule settings can be temporarily overridden by selecting the
override schedule. It is possible to override the schedule by selecting
between 24 hours, 48 hours and 72 hours.

1. Repeat the step 1-2 in 70.3.2 To set the schedule.

2. Tap @@ to enter OVERRIDE SCHEDULE.

3. Tap the desired hours and tap Vv to confirm.

To cancel the override schedule

1. Tap @@ to enter OVERRIDE SCHEDULE.
2. Tap the selected hours and tap Vv to confirm.

10. 4 Cutting Height Setting
The cutting height can be varied from 20-90 mm of 1-15 positions.
1. Dosteps 1-3in 710.7 To get access to the main menu.

-
2. Tap €Y 1o enter CUTTING HEIGHT SETTING.
3. Tap A or ¥ to set the cutting height and tap Vv to confirm.

10. 5 Operation Mode Setting

10.5.1 To select the work area
1. Do steps _1_ -3in 10.1 To get access to the main menu.

2. Tap @t_ to enter the 1%t page of the cutting mode setting
(tap P> to enter the 2" page).

3. Tap on the 1%t page to select the work area and tap Vv o
confirm.

Main area: Main area is the standard operating mode where the
product mows and charges automatically. The default work area is main
area.

Secondary area: Use Secondary area operating mode to cut secondary
areas. You must move the product manually between the main area and
the secondary area. The product cuts for a selected period of time or
until the battery is empty.

NOTE: You must put the product manually in the charging station to
charge the product when it is in a secondary area. The product will stay
in the charging station when the battery is charged. You must select the
main work area to restart the product.

10.5.2 Spiral cutting mode

The product cuts the grass in a spiral mode if the grass is longer in
an area. Spiral cutting can be set in 5 levels of 1-5. Spiral cutting will
trigger more frequently in setting levels.

1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.
2. Tap @t to enter the 15 page of the cutting mode setting.
3. Tap ®)to set SPIRAL CUTTING mode.

4. Activate the spiral cutting mode, tap 4 or b to select the
sensitivity level.

5 Tap Vv to confirm.
10.5.3 Edge cutting mode

The product will start cutting along the boundary wire of the lawn in
every new cycle when in the edge cutting mode.

1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.

2.
3. Tap L to enter EDGE CUTTING mode.
4. Activate the cutting mode and tap \/ to confirm.

14 ROBOTIC MOWER — RM4000E




10.5.4 Systematic cutting mode

When in Systematic cutting mode the product will mow in parallel
patterns.

1. Do steps 1-3in 10.7 To get access to the main menu.

3. Tap 53 to enter SYSTEMATIC-CUT mode.
4. Activate the cutting mode, and tap Vv to confirm.

10.6 Boundary Setting

10.6.1 Drive past wire

This is the distance that the front of the product can move past the
boundary wire. The factory setting is 30 cm. You can select a distance
of 20-55 cm.

1. Do steps 1-3in 10.7 To get access to the main menu.

2. Tap 1to enter BOUNDARY setting.
3. Tap - to enter DRIVE PAST WIRE setting.
4. Tap or P to select the distance and tap v to confirm.

10.6.2 Exit station

The product will back along the wire to the set distance and then depart
to mow. You can set a distance of 20-999 cm. The factory setting is
20 cm.

1. Do steps 1-2in 10.6.1 Drive past wire.

2. Tap |:—& to enter SMART EXIT CHARGING STATION setting.
3. Enter the distance and tap Vv to confirm.

10.7 Security Setting
You must enter the PIN code to access the security setting.
1. Do steps 1-3in 10.7 To get access to the main menu.

2. Tap @ to enter the PIN code and tap ~ to confirm. Then enter
the 1% page of the security setting, tap P to enter the 2" page.

= PIN code
You can change the PIN code.

1. Onthe 1%t page of the security setting tap ﬁl/ to change the
PIN code. Then tap v to confirm.
2. Enter the PIN code again to verify, tap Vv to confirm.
= Alarm setting
This function means that an alarm will sound if the product occurs

some fault messages. You can set the alarm duration of 1-10 minutes.
The default duration of alarm is 2 minutes.

You can activate or deactivate the ALARM SETTING.

You can activate or deactivate the Alarm When Lift only when the ALRM
SETTING is activated.

To activate the alarm setting

1. Onthe 1% page tap @ to enter ALARM SETTING.

2. Activate the ALARM SETTING. Tap dor P to select the duration
of alarm.
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3. Activate or deactivate the Alarm When Lift.
4. Tap v to confirm.
m  Geofence setting

The geofence is the circle formed with the charging station as center
point and the radius from the center point to the current position.

You can set sensitivity level of low (500 m), medium (250 m) and high
(100 m). The higher level of Geofence sensitivity, the easier the alarm
starts.

1. Onthe 2" page tap ]__OX to enter GEOFENCE SETTING.

2. Activate the geofence setting.

3. Tap the sensitivity level and tap Vv to confirm.

10.8 Messages

In this menu the previous fault and information messages can be found.

10.8.1 Fault message

Messages shown in the display are the actual fault. The newer alarms
are listed at the top. To the fault messages there are tips and advice to
help to rectify the fault. Refer to FAULT MESSAGES LIST in this manual.

1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.
2. Tap to enter MESSAGES.
3. Tap ® to display FAULT MESSAGES. Tap A o V¥ i scan the

other fault messages.
4. Tap the selected fault message to display the fault detail.

10.8.2 Information message

Messages shown in the display not caused by an actual fault

are instead saved under the Info messages heading. For more
information concerning the possible caused of each message, refer to
INFORMATION MESSAGES LIST in this manual.

1. Do steps 1-2 in 10.8.1 Fault information to enter the message
menu.

2. Tap @ to display INFORMATION MESSAGES. Tap 4 or ¥ to
scan the other information messages.

3. Tap the selected information message to display the information
detail.

10.9 Others setting

10.9.1 Rain sensor setting

When rain is detected, the robot returns to the charging station and
restarts until the rain sensor is dry and delay time is over. You can set
the delay time of 0-240 minutes. The default delay time is 180 minutes.
1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.
2. Tap E to enter the 15t page of the others setting, tap P to
enter the 2" page.
3. Tap W—J to enter RAIN SENSOR SETTING.

Activate the rain sensor setting. Set the delay time and tap v
to confirm.
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m 10.9.2 Headlight setting

10.9.2.1 To set the schedule for the headlight

1. Do steps 1-2in 10.9.1 Rain sensor setting to enter the 1% page
of the others setting.

2. Tap .é to enter HEADLIGHT SETTING.

3. Tap .:(9 to enter LIGHT SCHEDULE. Select between Always
ON, Always OFF or Set Time Period.

4. When selecting Set Time Period, you can set detailed time
period and tap to confirm.
10.9.2.2 To set color mode setting

1. Dosteps 1-2in 10.9.2.1 To set the schedule for the headlight to
enter the headlight setting.

2. Tap JO to enter COLOR MODE SETTING.
3. Tap and activate Flashes when fault alert, and select Light Color.
4. Tap Vv to confirm.

10.9.3 SMS setting

The SMS function sends you an SMS when the product is moved out of
the GeoFence.

1. Do steps 1-2in 10.9.1 Rain sensor setting to enter the 2" page
of the others setting.

2. Tap b—2lto enter SMS SETTING.

3. Tap Use SMS and ADD+ to set your phone number with country
code, for example +49 172 12345678, Tap v to confirm.

10.9.4 Bluetooth® pairing

EGO Connect™ app is always connected to your product as long as the
mobile device has connection with the mobile network, the product is
charged and the LCD screen is turned ON and the product has been
previously paired with your account.

To pair EGO Connect™ and the product

1. Do steps 1-2in 10.9.1 Rain sensor setting to enter the 2" page
of the others setting.

2. Tap ‘P to enter BLUETOOTH PAIRING.
3. Follow the instructions in EGO Connect™ to “add tool”.

NOTICE: The LED Status Indicator on the product will flash blue during
pairing.

The LED Status Indicator on the product will glow solid blue when the
product is connected to your mobile device via Bluetooth®.

10.10
In GENERAL you can change the general settings of the product.

General

10.10.1 To set language
Do steps 1-3 in 710.1 To get access to the main menu.

1
2. Tap COZI to enter the 1%t page of the general setting.

3. Tap @ to enter LANGUAGE setting.

4. Tap 4 or ¥ to select language and tap Vv to confirm.

10.10.2 To set country & time zone
1. Dosteps 1-2in 10.10.1 To set language.

2. Tap @ to enter COUNTRY & TIME ZONE setting.

3. Tap A o1 ¥ to select COUNTRY & TIME ZONE and tap the v/
to confirm.

10.10.3 To set unit format
1. Do steps 1-3in 10.1To get access to the main menu.

2. Tap “£=lto enter the 1% page of the general setting, then tap
P> 10 enter the 2 page.

3. Tap E to set UNIT FORMAT and tap Vv to confirm.

10.10.4 To set touch-tone

The robot will beep when clicking on the screen after enabling touch-
tone ON.

1. Do steps 1-2in 10.10.3 To set unit format to enter the 2™ page
of the general setting.

2. Tap I to enter TOUCH-TONE setting.

3. Activate the touch-tone and tap the Vo confirm.
10.10.5 The About menu
The ABOUT menu displays information about the product.

1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.

2. Tap @I to enter the 1 page of the general setting, then tap
P> twice to enter the 3 page of the general setting.

3. Tap E to display ABOUT menu information.

10.10.6 To reset user setting

1. Do steps 1-2in 10.10.5 The About menu to enter the 3 page of
the general setting.

2. Tap @\ to enter RESET USER SETTINGS.
. Tap Vv to confirm.
4. Enter PIN Code to reset settings.

10.10.7 To update firmware
1. Do steps 1-3in 10.1 To get access to the main menu.

2. Tap @I to enter the 1t page of the general setting, then tap
thrice to enter the 4™ page of the general setting.

3. Tap L to enter IRMWARE UPDATE.

4. Follow on screen instruction to update firmware version.

NOTE: Firmware update can be updated from EGO Connect™ You will
be prompted when update becomes available.

OPERATION

A\ WARNING: Read the safety instructions carefully before you start
the product.

A\ WARNING: Keep your hands and feet away from the rotating
blades. Never put your hands or feet close to or under the product when
the motor is running.
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A\ WARNING: Do not use the product when persons, especially
children, or animals, are in the work area.

BEFORE STARTING THE PRODUCT
1. Make sure the product charge is more than 50% for the first
time.

2. The LED status indicator on the charging station must show a
solid or flashing GREEN for a correct installation.

3. The product operates within the set schedule, refer to
10.3.2 To set the schedule (pressing the START button outside
of scheduled work times will mean machine remains in station
until next schedule operation).The product operates immediately
if setting the override schedule, refer to 70.3.5 To override
schedule.

4. Make sure the product is in the selected work area, refer to
10.5 Operation Mode Setting.

5. Make sure the product is within the boundary wire.
TO START THE PRODUCT

1. Push the STOP button to open the LCD screen cover.
2. Press the POWER button to switch ON the product.
3. Enter the PIN code.

4. Press the START button and close the cover.

NOTE: Always press the START button before closing the cover to start
the product.

NOTE: Before the first operation the machine needs to complete the
mapping cycle.

TO PARK THE PRODUCT

The product stays in the charging station for set park time and then
automatically goes back to the usual operation as per schedule.

1. Press the PARK button to enter park mode.
G s
2. Tap to set park time.
3. Tap Vv to confirm.
TO STOP THE PRODUCT

Push the STOP button to make the product and the cutting motor stop.

TO SWITCH OFF THE PRODUCT

1. Push the STOP button to open the LCD screen cover.
2. Press the POWER button for more than 2 seconds to switch OFF
the product.

NOTE: You can also press the POWER button for more than 4 seconds
to switch off the product forcedly if you do not enter the PIN code.

TO RECALL THE PRODUCT TO THE CHARGING STATION

When pressing the HOME button on the charging station the LED status
indicator on the charging station will flash quickly for 3 times and the
product will return to near the charging station.
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MAINTENANCE

A\ WARNING: To avoid serious personal injury, always switch off the
mower, and ensure that all moving parts have come to a complete
standstill, before cleaning, performing any maintenance or transporting
the mower.

A\ WARNING: When servicing, use only identical replacement parts.
Use of any other parts may create a hazard or cause product damage.
To ensure safety and reliability, all repairs should be performed by a
qualified service technician.

A WARNING: Always wear protective gloves when performing any
maintenance on the product blades.

For better operation and longer service life, make sure to clean the
product regularly and replace worn parts.

When the product is first used, the blades should be inspected once a
week.

It is important that the blades rotate easily. The edges of the blades
should not be damaged. The lifetime of the blades varies immensely
and depends on for instance:

m  QOperating time and size of the work area.

m  Type of grass and seasonal growth.

= Soil, sand and use of fertilizers.

m The presence of objects such as cones, windfalls, toys, tools,
stones, roots and the like.

NOTE: Working with blunt blades gives a poorer mowing result. The
grass is not cut cleanly and more energy is needed resulting in the
product not mowing such a large area.

Clean the product

A\ CAUTION: Never use a high-pressure washer to clean the product
or charging station. Never use solvents for cleaning.

Chassis and blades
Inspect the blades once a week.
1. Switch off the product.
2. Lift the product onto its side.
3. Clean the blades and chassis using a dish brush. At the same
time, check that the blades are intact and rotates freely.
To clean the wheels

The product does not operate satisfactorily in slopes if the wheels are
blocked with grass.

m  Use a soft brush to clean the wheels

To clean the body of the product

= Use a moist cloth and a weak soap solution to clean the body of
the product.

To clean the charging station

A\ WARNING: Disconnect the power supply from the power outlet
before maintenance.
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A\ CAUTION: Do not use a high-pressure washer or running water to
clean the charging station.

NOTE: The product cannot enter the charging station if there are objects
in the charging station. Clean the charging station regularly.

m  Remove grass, twigs and other objects from the charging station.

Replace the blades

A\ WARNING: You must replace the screws when you replace the
blades. The used screws can wear quickly and make the blades come
loose, this can cause serious injury.

Replace worn or damaged blades for a safe operation. Replace the
blades regularly for a satisfactory cut result and a low energy use.
All 3 blades and screws must be replaced at the same time to get a
balanced cutting system.

To replace the blades (Fig. T)

. Push the STOP button.
2. Switch OFF the product.

3. Turn the product upside down. Put the product on a soft and
clean surface to avoid scratching the product.

4. Rotate the skid plate so that its holes align with the screws for
the blade.

5. Remove the 3 screws with a flat-head or Philips screwdriver not
included.

6. Remove the 3 blades.
7. Attach 3 new blades and screws.
8. Make sure that the blades can pivot freely.

Battery

A\ CAUTION: Charge the battery fully before you put the product into
storage. If the battery is not fully charged it can cause damage to the
battery.

If the operating time of the product is shorter than usual between
charges, this means that the battery is at the end of its life cycle.
Replace the battery to extend the operating time.

NOTE: The battery life is related to the length of the season and how
many hours a day the product operates. A long season or many hours
of operation a day means that the battery must be replaced more
regularly. Take your product to your EGO center service for battery
replacement.

TRANSPORTING AND STORING

= Fully charge the product.

m  Switch off the product.

m  (lean the product.
Keep the product in a dry, frost free space indoors in winter.
Keep the product with all wheels on level ground during storage.

m |f you keep the charging station indoors, disconnect and remove
the power supply and all the connectors from the charging
station. Put the end of each connector wire in a connector
protection box.

How to lift and move the product (Fig. U)
A\ WARNING: The product must be switched off before lifting it.

A\ CAUTION: Do not lift the product when it is parked in the charging
station. It can damage the charging station and/or the product. Push
the STOP button and pull the product out of the charging station before
lifting it.

To safely move from or within the work area:

1. Push the STOP button to stop the product.
2. Press the POWER button for 2 seconds to switch OFF the
product.

3. Carry the product by the carry handle with the blade disc away
from the body.

PROTECTING THE ENVIRONMENT

Do not dispose of electrical appliances as unsorted
municipal waste, use separate collection facilities.

Contact your local government for information regarding
the collection systems available.

If electrical appliances are disposed of in landfills

or dumps, hazardous substances can leak into the
groundwater and get into the food chain, damaging your
health and well-being.

1 8 ROBOTIC MOWER — RM4000E




TROUBLESHOOTING

FAULT MESSAGES LIST
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The list below shows a number of fault messages shown on the LCD screen of the product and your EGO Connect™. Contact EGO service center if
the same message appears often.

LCD Screen

Action

Lost boundary signal

1. Check the LED on top of charging station.

2. NO LED: charging station is not powered. Check socket is powered, and that adapter and cable are connected
and free from damage.

3. RED LED: break in boundary wire. Check boundary wire connections to charging station and check for visible
damage to boundary wire loop.

4. GREEN LED: charging station status OK. See user manual, or mobile app for instruction to generate new loop
signal.

Robot out of boundary

1. Make sure the connections between boundary wire and charging station are connected correctly and that
connections have not been crossed.

2. Make sure the boundary wire is not located on steep slope.

3. Move robot back to working area.

Robot trapped

Check work area for unexpected obstruction.
TIP: Avoid placing obstacles in the work area that may restrict robot access.

Return error

1. Check the LED on top of charging station.

2. NO LED: charging station is not powered. Check socket is powered, and that adapter and cable are connected
and free from damage

3. RED LED: break in boundary wire. Check boundary wire connections to charging station and check for visible
damage to boundary wire loop.

4. GREEN LED: charging station status OK. Move the robot back to station and start it. The robot will automatically
start working after the signal is regenerated.

5. Restart Robot and Base station.

TIP: Ensure charging station remains fixed in place as per installation.

Docking error

1. Remove any obstacles around the charging station.

2. Clean base board of the station and wheels on robot.

3. Make sure the station is installed on a flat surface and remains fixed in place as per installation.

4. Make sure the boundary wire is installed as instructions.

5. Cut power and restart station.
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LCD Screen Action

Exit ermor 1. Remove any obstacles around the charging station.
2. Clean base board of the station and wheels on robot.
1. Turn off the Robot.

Left drive motor error 2. Check drive wheels, remove any obstruction.
3. Let robot cool and restart.
1. Turn off the Robot.

Right drive motor error 2. Check drive wheels, remove any obstruction.
3. Let robot cool and restart.
1. Turn off the Robot

Mowing motor error 2. Check cutting disc, remove grass or other obstruction.

3. Let robot cool and restart.

TIP: If grass is long, increase cutting height, and reduce over time.

Height adjustment motor
error

1. Turn off the Robot.

2. Check cutting disc and chassis, remove any obstruction.

3. Let robot cool and restart.

Imbalanced cutting system

1. Turn off the Robot.

2. Check cutting disc and blades for damage or obstruction.

3. Replace missing or damaged blades as per user instructions.

Area setting issue Check whether the area setting is consistent with the actual situation.

Robot lifted Place robot in work area.
Place robot in work area.

Robot tilted nwor . N o
Check max slope in work area does not exceed machine capability as stated in installation instructions.
Place robot in work area.

Robot turned over ) . . . _ .
Check max slope in work area does not exceed machine capability as stated in installation instructions.

Robot collision Collision: Check work area for unexpected obstruction.

PIN incorrect (already have)

PIN incorrect.
Retrieve password using APP or contact local dealer.

Robot stolen

Distance between robot and station is off limit.
Check if it is stolen.
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INFORMATION MESSAGES LIST

The list below shows a number of information messages shown on the LCD screen of the product and your EGO Connect™.
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1. Restart mapping via EGO Connect™.
2.The robot will work until next week and restart mapping automacially.

LCD Screen Action
In main area, make sure the robot start mapping from station. Make sure not to interfere or move the robot
during mapping. Do not move the station during mapping.

Mapping failure

2" area mowing finished

Secondary Area Complete. Place robot in next area or return to primary area and resume mowing.

2" area mowing low power | Battery Low. Secondary Area Incomplete. Return Robot to charging station.
GPS locating failure GPS Error. Power off and Restart Robot. If problem persists please contact local dealer.
Download failure Move robot to open area, make sure LTE signal is good on robot display.

Verification failure

Try download again.
Contact local dealer if problems not solved.

. . Restart robot.
Version failure

Contact local dealer if problems not solved.

SYMPTOMS

If your product does not work as expected above list, follow the symptoms below.
Contact EGO service center if you still cannot find the reason for the fault.

Problem

Cause

Solution

No respond when touching the LCD screen.

1. The LCD screen is damaged.

1. Contact EGO service center.

The product has difficulty docking.

1. The boundary wire is not laid in a long
straight line that is far enough out from the
charging station.

1. Check that the charging station has been
installed correctly. Refer to 4.2 To install the
charging station.

2. The charging station is on a slope or not on
a level surface.

2. Place the charging station on a surface that
is entirely level. Refer to 3.7 To examine
where to put the charging station.

3. The charging station is not firmly installed.

3. Check if the six screws fixed on the station
are loose.

The product slips when docking.

Wet grass and muddy stuck to the rear wheel
lead to the product to slip.

Clean the wheels.

The product runs at the wrong time.

1. The starting and stopping times for mowing
are incorrect.

1. Reset the start time and stop time settings
for mowing. Refer to 10.3.2 To set the
schedule.

2. The product clock needs to be set.

2. Set the clock. Refer to 70.70.2 To set
country & time zone.

The product vibrates.

1. Damaged blades lead to imbalance in the
cutting system.

1. Inspect the blades and screws and replace
them if necessary.

2.Too many blades in the same position lead
to imbalance in the cutting system.

2. Check that only one blade is fitted at each
SCrew.

3. Missing blade in mounting position lead to
imbalance in the cutting system.

3. Check that the three blades are installed in
each mounting position.

The product runs, but the blades do not rotate.

1. The product searches for the charging
station, or is reversing out of the charging
station.

1. No action. The blade disc does not rotate
when the product is searching for the
charging station.

2. The mowing motor is damage.

2. Contact EGO service center.

ROBOTIC MOWER — RM4000E 21




=660

Problem

Cause

Solution

The product mows for shorter periods than
usual between charges.

1. Grass or other foreign object blocks the
blades.

1. Remove and clean the chassis and blades.

2. The battery is spent.

2. Contact EGO service center.

3. Dull blades. More energy is needed when
cutting the grass.

3. Replace the blades.

Short mowing and charging times.

The battery is spent.

Contact EGO service center.

The product often moves in circles or spirals.

Spiral cutting is a natural part of the product’s
movement pattern.

Adjust the intensity of spiral cutting.

This function can be disabled if necessary.
Refer to 10.5.2 Spiral cutting mode.

The product returns to the charging station
during mowing.

The rain sensor switch is triggered
unintentionally.

Check the rain sensor switch. This function
can be disabled if necessary Refer to
10.9.1 Rain sensor setting.

Uneven mowing results

1. The product works too few hours per day.

1. Increase the mowing time. Refer to
10.3.2 To set the schedule.

2. The work area is too large.

2. Try limiting the work area or extending
the schedule. Refer to 10.3.2 To set the
schedule.

3. Dull blades

3. Replace all the blades and screws.

4. Long grass in relation to the set cutting
height.

4. Increase the cutting height and then
successively lower it.

5. Accumulation of grass by the blades or
around the motor shaft.

5. Check that the blades rotate freely and
easily. If not, screw off the blades and
remove grass and foreign objects.

LED STATUS INDICATOR ON THE CHARGING STATION
The LED status indicator on the charging station must show a solid or flashing GREEN for a correct installation. If not, follow the below instructions:

LED Status Indicator Meaning Action
Solid GREEN Good signal. The product is not charging. No action.
Flashing GREEN Good signal. The product is charging. No action.

The product is not charging.
The boundary wire is not connected to the

Make sure that the boundary wire is correctly
installed in the charging station. Refer to
4.1 To install the boundary wire.

Solid RED charging station.
The product is not charging. Find out where the damage is. Replace the
Damage in the boundary wire. damaged section with new boundary wire.
The product is in charging. Make sure that the boundary wire is correctly
The boundary wire is not connected to the installed in the charging station. Refer to
Flashing RED charging station. 4.1 To install the boundary wire.
The product is charging. Find out where the damage is. Replace the
Damage in the boundary wire. damaged section with new boundary wire.
Check socket is powered, and that adapter
No LED The charging station is not powered. and cable are connected and free from

damage.
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LED Status Indicator

Meaning

Action

The charging station is updating via the

connected.

Solid YELLOW product and the Bluetooth® has not been No action required.
connected.
The charging station is updating via the

Flashing YELLOW product and the Bluetooth® has been No action required.

LED STATUS INDICATOR ON THE PRODUCT
The LED status indicator in front of the product shows the current status:

Indicator

Meaning

Action

Solid LED color

Robot is working properly.

No action required. The LED color depends
on the setting in 70.9.2.2 To set color mode
setting.

Flashing BLUE The Bluetooth® is pairing. No action required.

Solid BLUE The Bluetooth® pairing is successful. No action required.
Check LCD screen/EGO Connect™ App for
error notification.

Flashing RED Robot has detected a fault. Clear the error by pressing the STOP button,
and then activate the product by pressing the
START button.

Flashing YELLOW The STOP button has been pressed. Press the START button and close the cover.

EGO WARRANTY POLICY

Please visit the website egopowerplus.eu for full terms and conditions of the EGO Warranty policy.
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HINWEIS: Das folgende Format wird in dem Benutzerhandbuch
verwendet, um die Benutzung zu erleichtern:

m  Kursiv geschriebener Text ist ein Text, der auf dem LC-Display
angezeigt wird oder auf einen anderen Abschnitt in dem
Benutzerhandbuch verweist.

m Der fettgedruckte Text bezieht sich auf eine der Tasten am
Produkt.

EINLEITUNG

Produktbeschreibung (Abb. B)

ANMERKUNG: EGO aktualisiert regelméBig das Erscheinungsbild
und die Funktionen der Produkte. Wenden Sie sich an lhren EGO-
Fachhéndler, um den neuesten Produkt-Support zu erhalten.

Der Mahroboter hat einen eingebauten Akku und maht das Gras
automatisch, ein Aufsammeln des Grases ist nicht erforderlich.

Das Gerat wechselt wahrend der geplanten Betriebszeiten stindig
zwischen Mahen und Laden. Das Bewegungsmuster ist zufallig. Das
Begrenzungskabel steuert die Bewegung des Produkts innerhalb des
Arbeitsbereichs. Sensoren im Produkt erkennen, wenn es sich dem
Begrenzungskabel néhert. Die Vorderseite des Produkts fahrt immer
eine bestimmte Strecke (iber das Begrenzungskabel hinaus, bevor das
Produkt wendet. Wenn das Produkt auf ein Hindernis trifft oder sich
dem Begrenzungskabel ndhert, wahlt es eine neue Richtung.

Alle Betriebseinstellungen konnen (iber das LC-Display oder EGO
Connect™ gesteuert werden.

Méhtechnik: Das Produkt ist emissionsfrei, einfach zu bedienen und
energiesparend. Haufiges Méhen verbessert die Qualitit des Rasens
und reduziert den Bedarf an Diingemitteln.

Riickkehr zur Ladestation: Das Gerdt arbeitet so lange, bis der
Ladestand des Akkus niedrig ist oder der Mahplan abgeschlossen ist,
dann kehrt es automatisch zur Ladestation zurtick.

EGO Connect™

EGO Connect™ ist eine mobile Anwendung, die es ermdglicht, den
gesamten Mahprozess aus der Ferne zu steuern. Siehe 9 EGO
Connect™,

LC-Display

Das LC-Display des Gerats zeigt alle Informationen und Einstellungen
des Geréts an.

Um auf das Display zuzugreifen, driicken Sie die Taste STOP.
Tasten am Produkt

Taste START: Zum Starten des Produkts

Taste POWER: Zum Ein- und Ausschalten des Produkts

Taste PARK: Zuriickschicken des Produkts zur Ladestation Verwenden
Sie das LC-Display, um die Parkdauer einzustellen.

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN!

A WARNUNG: Um die Sicherheit und Zuverlassigkeit zu
gewdhrleisten, sollten alle Reparaturen und der Austausch von Teilen
nur von qualifizierten Servicetechnikern durchgefiihrt werden.

A\ WARNUNG: Vor der Benutzung des Gerats sollten Sie alle
Sicherheitshinweise in diesem Benutzerhandbuch gelesen und
verstanden haben. Das gilt auch fiir die Hinweise ,,GEFAHR®,
»WARNUNG" und ,VORSIGHT“. Die Nichtbeachtung der aufgefiihrten
Hinweise kann zu Stromschlagen, Branden und/oder schweren
Verletzungen flihren.

WARNSYMBOLE

Sicherheitswarnung

Benutzerhandbuch aufmerksam lesen und
verstehen

Verriegelungsvorrichtung vor der Wartung
aktivieren Hande und FiiBe von den Messern
fernhalten

Nicht das rotierende Messer beriihren

Vorsicht vor weggeschleuderten
Gegenstanden — Umstehende fernhalten

5
>

Nicht auf dem Produkt mitfahren Hande und
FiiBe von den Messern fernhalten

Dieses Produkt erfiillt die einschlagigen
CE-Richtlinien.

Dieses Produkt erfiillt die einschldgigen
Vorschriften in GB.

Elektrische Altgerate diirfen nicht im Hausmiill
entsorgt werden. Bringen Sie das Gerat zu
einer offiziellen Recycling-Annahmestelle.

Bluetooth®

IR At

Gleichstrom (DC)

Schutzklasse Il

Ausgelegt flir die Versorgung durch eine
separate Kleinspannungsquelle (SELV)

=

I
/

Schnittbreite

SMPS (Switched Mode Power Supply,
Schaltnetzteil)

SMPS mit einem kurzschlussfesten
Sicherheitstrenntransformator
(inhérent oder nicht-inharent)

@
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ﬁ Dieses Gerat nicht im Freien benutzen p. Mahroboter IPX5
~ Wechselstrom Klassifizierung | Ladestation IPX4 m
Min Minuten Stromversorgung IP56 (nur fiir Gehéuse)
IPX5 Schutzklasse Empfohlene Betriebs- und 15°C — 55 °C
V Spannung Ladetemperatur
W Watt Empfohlene Lagertemperatur -40°C-70°C
An Amperestunden Gewicht des Rasenmahers 151k
kg Kilogramm (ohne Ladestation) 149
m Meter
cm Zentimeter
om_|Zerimet LIEFERUMFANG (ABB. A)
°C Celsius
HINWEIS: Das Bluetooth® Zeichen und dessen Logos sind eingetragene BESB“REIB“N“
Marken von Bluetooth SIG, Inc. und deren Verwendung durch EGO ist .
P 1. Karosserie
lizenziert.
2. Kontaktplatte
TEB“NISE“E nA'I'EN 3. LED-Statusanzeige
4. Abdeckung
RM4000E 5. LC-Display
Spannungsversorgungseingang/- oAV 6. Taste PARK
ausgang 100-240V~/24VDC 7. Taste STOP
Versorgungsspannungsleistung 147 W 8. Taste START
Lange des Niederspannungskabels 10m 9. Taste POWER
Akku Lithium-lonen 10. Vorderrad
24V/10,0 Ah 11. Hinterrad
Mittlerer Energieverbrauch 23.2 kWh/Monat@4000sm 12. Messer
Stromverbrauch beim Mahen 36W = 20% 13. Gleitplatte
Durchschnittliche Ladezeit 110 min 14. Diagnose-Port (nur fiir den Kundendienst)
Durchschnittiche Mahzeit 240 min 15. Tragegriff
Maximale Steigung fiir das 20 % (11.3° 16. Taste HOME
Begrenzungskabel 6 (11,39 17. Ladestandanzeige
Maximale Steigung fiir den 50 % (26.6°) 18. Abdeckungsentriegelung
Arbeitsbereich oD 19. Stromversorgungsanschluss
Minimale Durchgangsbreite 60 cm 20. Begrenzungskabelklemme
Maximale Lange des 21. Kontakiplatte
1000 m ) .
Begrenzungskabels 22. Basis der Ladestation
Maximaler Abstand zum 40 23. Netzteil
m
Begrenzungskabel 24. Schrauben (6)
Arbeitsleistung 4000 m* (+20 %) 25. Messer und Schraube (3)
Mahsystem gsr::hvy;nkbare 26. Niederspannungskabel
chneldmesser 27. Messanzeige
Modellnummer des Messer- und 28*. Pflock
Schraubensatzes AB1009R *
— 29*. Koppler
S.chmttbreltf; — 24 cm 30*. Verbindungsstiick
Einstellbereich der Schnitthohe 20-90 mm 31*. Schleifenkabel fiir Begrenzungsschleife
SchrittgroBe der iti *Einbausétze und Zubehtr sind SEPARAT ERHALTLICH.
Schnitthoheneinstellung 5 mm/15 Positionen
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INSTALLATION

A\ WARNUNG: Lesen und verstehen Sie die Sicherheitshinweise, bevor
Sie das Produkt montieren und das Kabel verlegen.

A\ VORSICHT: Verwenden Sie Original-Ersatzteile und
-Montagematerial.

m Priifen Sie das Produkt sorgféltig, um sicherzustellen, dass es
wahrend des Versands zu keinen Briichen oder Beschadigungen
gekommen ist.

m  Sollten Teile beschédigt sein oder fehlen, wenden Sie sich bitte an
den EGO-Kundendienst.

1. Fiir die Installation benétigte Hauptbestandteile
m  Ein Méahroboter, der den Rasen automatisch méht.
m  Eine Ladestation, die zwei Funktionen hat:

— Senden von Steuersignalen entlang des Begrenzungskabels,
so dass das Produkt dem Kabel zu bestimmten abgelegenen
Bereichen im Garten folgen und den Weg zurtick zur
Ladestation finden kann.

— Aufladen des Produkts

= Ein Netzteil, das an die Ladestation und eine
100-240-V-Steckdose angeschlossen wird.

m  Schleifenkabel, das um den Arbeitsbereich und um Gegensténde
und Pflanzen verlegt wird, gegen die das Produkt nicht fahren
darf. Der Schleifenkabel wird als Begrenzungskabel verwendet.

2. \Vorbereitungen

A\ VORSICHT: Unebene Rasenflichen oder Bereiche mit stehendem
Wasser konnen zu Schaden am Produkt fiihren.

HINWEIS: Lesen Sie das Kapitel (iber die Installation, bevor Sie mit der
Installation beginnen. Die Ausfiihrung der Installation beeinflusst die
Leistung des Produkts. Es ist daher wichtig, die Installation sorgféltig zu
planen.

m  Fertigen Sie eine Skizze des Arbeitsbereichs an und
beriicksichtigen Sie dabei alle Hindernisse.

m  Markieren Sie auf dem Plan, wo die Ladestation aufgestellt und
das Begrenzungskabel verlegt werden sollen.

m  Fiillen Sie Mulden im Rasen auf.

m  Mahen Sie das Gras, bevor Sie das Produkt installieren. Achten
Sie darauf, dass das Gras maximal 10 cm hoch ist.

3. Vor der Verlegung des Begrenzungskabels

Sie konnen wahlen, ob Sie das Begrenzungskabel mit Pflocken
befestigen oder eingraben. Beide Methoden kénnen im selben
Arbeitsbereich kombiniert werden.

A\ VORSICHT: Wenn Sie im Arbeitsbereich einen Vertikutierer
einsetzen, vergraben Sie das Begrenzungskabel, um es vor
Beschadigungen zu schiitzen.

3.1 Wahl des Aufstellortes der Ladestation

C-1 Vorderseite der Ladestation
C-2 Riickseite der Ladestation
C-3 Links von der Ladestation
C-4 Rechts von der Ladestation

m Lassen Sie vor der Ladestation mindestens 1,5 m und hinter
der Ladestation einen 40 cm Platz. Halten Sie einen Abstand
von mindestens 35 cm zur Begrenzung ein. Lassen Sie im
Arbeitsbereich der Ladestation mindestens 1,5 m Platz (Abb. C).

HINWEIS: Die RECHTE Seite der Ladestation (C-4), wie in Abb. C
dargestellt, muss innerhalb des Méhbereichs positioniert werden.
m Stellen Sie die Ladestation in der Néhe einer Steckdose auf.
m Stellen Sie die Ladestation auf einer ebenen Flache auf (Abb. D).
m Die Basis der Ladestation darf nicht gebogen sein (Abb. D).

m  Wenn der Arbeitsbereich aus zwei Teilen besteht, die durch
einen Steilhang voneinander getrennt sind, empfehlen wir, die
Ladestation in den unteren Bereich zu stellen.

m Stellen Sie die Ladestation an einem Ort auf, der vor der Sonne
geschiitzt ist.

3.2 Position des Netzkabels und Netzteils

A\ WARNUNG: Das Niederspannungskabel darf nicht abgeschnitten
oder verlangert werden. Es besteht die Gefahr eines Stromschlags.

A\ WARNUNG: Das Netzkabel und das Verlangerungskabel miissen
auBerhalb des Arbeitsbereichs verlegt werden, um Schaden an den
Kabeln zu vermeiden.

HINWEIS: Verwenden Sie nur ein Niederspannungskabel. Die
Verwendung mehrerer Kabel beeintrachtigt die Ladeeffizienz des
Produkts.

A\ VORSICHT: Achten Sie darauf, dass die Messer des Gerats das
Niederspannungskabel nicht durchtrennen.

A\ VORSICHT: Wickeln Sie das Niederspannungskabel (Abb. E) nicht
auf und legen Sie es nicht unter die Ladestation. Die Spule stort den
Empfang des Signals von der Ladestation.

m Das Netzteil sollte an einem (berdachten, vor Sonne und Regen
geschiitzten Ort platziert werden.

m Positionieren Sie das Netzteil an einem Ort mit guter
Luftzirkulation.

m Verwenden Sie einen Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit einem
Auslosestrom von maximal 30 mA, wenn Sie das Netzteil an die
Steckdose anschlieBen.

3.3 Position des Begrenzungskabels

A\ VORSICHT: Befindet sich der Arbeitsbereich in der Nahe von
Gewassern, Steigungen, Steilhdngen oder einer 6ffentlichen StraBe,
muss das Begrenzungskabel innerhalb einer physischen Barriere
verlegt werden. Die Barriere muss mindestens 15 cm hoch sein, und
sich in einem Abstand von 35 cm zum Begrenzungskabel befinden.

A\ VORSICHT: Lassen Sie das Gerét nicht tiber Schotter fahren.
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A\ VORSICHT: Vermeiden Sie bei der Installation des
Begrenzungskabels scharfe Kurven.

A\ VORSICHT: Filr einen sorgféltigen Betrieb miissen alle Hindernisse
wie Baume, Wurzeln und Steine entfernt werden.

Das Begrenzungskabel sollte in einer Schieife um den Arbeitsbereich
verlegt werden. Sensoren im Produkt erkennen, wenn sich der Roboter
dem Begrenzungskabel ndhert, der Roboter wahlt dann eine andere
Richtung.

Alle Abschnitte des Arbeitsbereichs diirfen max. 40 m vom
Begrenzungskabel entfernt sein.

m Stellen Sie sicher, dass alle vom Begrenzungskabel gebildeten
Winkel 90° oder groBer sind.

m Verlegen Sie das Begrenzungskabel um den gesamten
Arbeitsbereich. Der Bereich entlang des Begrenzungskabels
sollte sauber und frei von Hindernissen sein. Passen Sie den
Abstand zwischen dem Begrenzungskabel und den Hindernissen
an (Abb. F).

m Verlegen Sie das Begrenzungskabel 35 cm (Fall 1) von einem
Hindernis entfernt, das hoher als 5 cm ist (Abb. G1).

m \Verlegen Sie das Begrenzungskabel 30 cm (Fall 2) von einem
1 bis 5 cm hohen Hindernis entfernt (Abb. G2).

m Verlegen Sie das Begrenzungskabel 10 cm (Fall 3) von einem
Hindernis entfernt, das niedriger als 1 cm ist (Abb. G3).

= Wenn Sie einen Weg mit Pflastersteinen haben, der auf gleicher
Hohe mit dem Rasen ist, verlegen Sie das Begrenzungskabel
unter den Pflastersteinen.

ANMERKUNG: Wenn der Pflasterstein mindestens 30 cm breit ist,
verwenden Sie die Werkseinstellung fiir die Funktion ,,Uber das Kabel
fahren“, um das gesamte Gras neben dem Pflasterstein zu mahen.
Siehe 10.6.7 Uber das Kabel fahren.

m Verlegen Sie das Begrenzungskabel um Torpfosten oder
Zaunpfosten herum, um sicherzustellen, dass ausreichende
Abstinde erreicht werden. Wenn das Begrenzungskabel durch
einen schmalen Durchgang von < 100 cm um ein schmales
Hindernis (< 30 cm) entlang sich selbst zurlickgefiihrt wird,
verwenden Sie einen geraden Abschnitt von 100 cm durch den
Durchgang, wie in Abb. H gezeigt.

H-1 Torpfosten/Zaunpfahl

3.3.1 Durchgénge (Abb. H)

H-2 Durchgang

Ein Durchgang ist ein Abschnitt, der auf jeder Seite ein
Begrenzungskabel hat und zwei Teile des Arbeitsbereichs miteinander
verbindet. Der Abstand zwischen dem Begrenzungskabel auf jeder Seite
des Durchgangs muss mindestens 60 cm betragen.

3.3.2 Verlegen des Begrenzungskabels an einem Hang

Das Produkt kann an Hangen mit 50 % Steigung betrieben werden. Zu
steile Hange miissen mit dem Begrenzungskabel isoliert werden. Die
Steigung (%) wird als Hohe pro m berechnet.

Beispiel: 10 cm/100 cm = 10 % (Abb. K)
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m Bei Hangen mit einer Steigung von mehr als 50 % innerhalb
des Arbeitsbereichs ist der Hang mit einem Begrenzungskabel
abzugrenzen.

m  Bei Hangen mit einer Steigung von mehr als 20 % entlang der
AuBenkante des Rasens verlegen Sie das Begrenzungskabel
35 cm von der Kante entfernt (Abb. L).

m Bei Hingen, die an eine 6ffentliche StraBe grenzen, ist eine
mindestens 15 cm hohe Barriere entlang des duBeren Randes
des Hangs aufzustellen. Sie konnen eine Mauer oder einen Zaun
als Barriere verwenden.

3.3.3 Bilden einer Insel (Abb. M)

Wenn Sie eine Insel bilden, verlegen Sie das Begrenzungskabel,
das zu und von der Insel fiihrt, so, dass seine Abschnitte parallel
nebeneinander verlaufen.

A\ VORSICHT: Legen Sie keinen Abschnitt des Begrenzungskabels
iber einen anderen. Die Abschnitte des Begrenzungskabels miissen
parallel verlaufen und diirfen sich nicht iiberkreuzen.

A\ VORSICHT: Entfernen oder isolieren Sie Hindernisse, die niedriger
als 5 cm sind. Entfernen oder isolieren Sie Hindernisse mit leichter
Neigung, z. B. Steine, Bdume oder Wurzeln. Dadurch werden Schaden
an den Messern des Produkts vermieden.

Bilden Sie eine Insel, um Bereiche im Arbeitsbereich mit dem
Begrenzungskabel zu isolieren. Wir empfehlen, alle festen Objekte im
Arbeitsbereich zu isolieren.

Einige Hindernisse sind resistent gegen Kollisionen, z. B. Biume oder
Straucher, die hoher als 5 cm sind. Das Produkt kollidiert mit dem
Hindernis und wahlt dann eine neue Richtung.

m Verlegen Sie das Begrenzungskabel zum und um das Hindernis
herum, um eine Insel zu bilden.

m Verlegen Sie die beiden Abschnitte des Begrenzungskabels zur
und von der Insel dicht nebeneinander. Dadurch wird das Produkt
liber das Kabel gefiihrt.

m Befestigen Sie die beiden Abschnitte des Begrenzungskabels mit
demselben Pflock. Siehe 5 Verlegen des Kabels mit Pflécken.

MAHROBOTER — RM4000E 27




=660

3.3.4 Erstellen eines Sekundérbereichs (Abb. N)

Erstellen Sie einen Sekundarbereich (B), wenn der Arbeitsbereich zwei
Bereiche umfasst, die nicht durch einen Durchgang verbunden sind. Der
Arbeitsbereich mit der Ladestation ist der Hauptbereich (A).

ANMERKUNG: Das Produkt muss manuell zwischen dem Hauptbereich
und dem Sekundérbereich umgestellt werden.

Verlegen Sie das Begrenzungskabel um den Sekundérbereich (B), um
eine Insel zu bilden. Siehe 3.3.3 Bilden einer Insel. Aber bilden Sie die
Insel auBerhalb des Hauptarbeitsbereichs.

ANMERKUNG: Das Begrenzungskabel muss als eine Schleife um den
gesamten Arbeitsbereich (A + B) verlegt werden.

HINWEIS: Wenn das Gerat den Rasen auf der Sekundéarflache maht,
muss der Sekundarflichen-Modus ausgewahlt werden.
Siehe 10.5.1 Wahl des Arbeitsbereichs.

4. Installation des Produkts
4.1 Installieren des Begrenzungskabels

A\ VORSICHT: Wickeln Sie kein liberschiissiges Kabel zu einer Spule
auf. Die Spule verursacht Interferenzen mit dem Produkt.

1. Lesen und verstehen Sie die Anweisungen zur Ladestation.
Siehe 3.1 Wahl des Aufstellortes der Ladestation.

2. Stellen Sie die Ladestation in den ausgewéhlten Bereich.

Verlegen Sie das Begrenzungskabel um den gesamten
Arbeitsbereich. Beginnen und beenden Sie die Installation
hinter der Ladestation. Stecken Sie das vordere Kabel in den
Fiihrungsschlitz an der Unterseite der Basis. Fiihren Sie beide
Enden des Begrenzungskabels durch die Offnung an der
Riickseite der Ladestation.

4. (ffnen Sie das Verbindungsstiick und stecken Sie das
Begrenzungskabel in das Verbindungsstiick (Abb. P1).

5. SchlieBen Sie das Verbindungsstiick mit einer Zange (Abb. P2).

6. Offnen Sie die Abdeckung der Ladestation durch Driicken der
Entriegelungstaste (Abb. P3).

7. Schieben Sie das vordere Verbindungsstiick auf den Metallstift
an der Ladestation mit der Markierung ,,F“. Schieben Sie das
hintere Verbindungsstiick auf den Metallstift an der Ladestation
mit der Markierung ,,B“ (Abb. P4).

HINWEIS: Entfernen Sie liberschiissiges Kabel mit einer Drahtschere.
4.2 Installieren der Ladestation

A\ VORSICHT: Stellen Sie Ihre FiiBe nicht auf die Basis der
Ladestation.

A\ WARNUNG: Achten Sie darauf, dass die Stecker des
Niederspannungskabels und des Netzteils sauber und trocken sind,
bevor Sie sie anschlieBen.

Verwenden Sie beim Anschluss des Netzteils nur eine Steckdose, die
mit einem Fehlerstromschutzschalter (RCD) verbunden ist.

1. SchlieBen Sie das Niederspannungskabel an die Ladestation an
(Abb. Q1).
2. Verbinden Sie das Netzteil mit dem Niederspannungskabel.

3. Platzieren Sie das Netzteil in einer Hohe von mindestens 30 cm
(Abb. Q2).

4. SchlieBen Sie das Netzkabel an eine 100-240 V Steckdose an.

ANMERKUNG: Wenn die Ladestation angeschlossen ist, kann das
Produkt aufgeladen werden. Stellen Sie das Produkt in die Ladestation,
wahrend das Begrenzungskabel verlegt wird. Schalten Sie das Produkt
EIN. Fahren Sie erst mit den Produkteinstellungen fort, wenn die
Installation abgeschlossen ist.

5. Verlegen Sie das Niederspannungskabel mit Pflocken in der Erde
oder vergraben Sie es. Siehe 5 Verlegen des Kabels mit Pflocken
oder 6 Vergraben des Begrenzungskabels.

6. Befestigen Sie die Ladestation mit den sechs mitgelieferten
Schrauben am Boden.

5. Verlegen des Kabels mit Pflicken

A\ VORSICHT: Achten Sie darauf, dass die Pflocke das
Begrenzungskabel am Boden halten.

Das Méahen des Grases um die Begrenzung herum vor dem Verlegen
des Begrenzungskabels erleichtert diesen Vorgang.

A\ VORSICHT: Wenn Sie das Gras direkt nach dem Verlegen zu niedrig
schneiden, kann die Kabelisolierung beschadigt werden. Schaden
an der Isolierung konnen manchmal erst nach einigen Wochen oder
Monaten zu Storungen flihren.
1. Legen Sie das Begrenzungskabel auf den Boden.
2. Positionieren Sie die Pflocke in einem Abstand von maximal 1 m
zueinander.

HINWEIS: Verwenden Sie zusatzliche Pflocke, wenn sich die Steigung
andert, um sicherzustellen, dass das Kabel flach auf dem Boden liegt
(Abb. R).

3. Treiben Sie die Pflocke mit einem Hammer oder einem
Kunststoffhammer in den Boden.

HINWEIS: Das Kabel wird von Gras (iberwuchert und nach ein paar
Wochen nicht mehr sichtbar sein.

6. Vergraben des Begrenzungskabels

m  Graben Sie mit einem Kantenschneider oder einer geraden
Schaufel eine Rille in den Boden, oder verwenden Sie eine
spezielle Kabelverlegungsmaschine.

m Legen Sie das Begrenzungskabel 1 bis 20 cm tief in den Boden.

Ihr EGO-Héandler kann Sie bei der Verlegung des Begrenzungskabels
unterstiitzen.

7. \Verldngern des Begrenzungskabels (Abb. S)

HINWEIS: Verlangern Sie das Begrenzungskabel, wenn es flr den
Arbeitsbereich zu kurz ist. Verwenden Sie originale EGO-Kabel und
Koppler.

1. Trennen Sie die Ladestation von der Steckdose.

2. Schneiden Sie das Begrenzungskabel mit einer Drahtschere an
der Stelle durch, an der die Verldngerung angebracht werden
soll.

3. Fiigen Sie das Kabel dort hinzu, wo es fiir die Verlangerung
erforderlich ist.

Bringen Sie das Begrenzungskabel in Position.
5. Stecken Sie die Kabelenden in einen Koppler.
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ANMERKUNG: Vergewissern Sie sich, dass die Enden des
Begrenzungskabels durch den transparenten Bereich des Kopplers zu
sehen sind.
6. Driicken Sie die Abdeckung mit einer verstellbaren Zange auf
den Koppler, um die Kabel im Koppler zu befestigen.
7. Verlegen Sie das Begrenzungskabel mit Pflocken. Der Koppler
kann eingegraben werden, damit er beim Méhen nicht mit dem
Roboter in Beriihrung kommt.

8. SchlieBen Sie die Ladestation an die Steckdose an.

8. Nach der Installation des Produkts
8.1 Durchfiihrung einer Sichtpriifung der Ladestation

Vergewissern Sie sich, dass die LED-Statusanzeige an der Ladestation
durchgehend GRUN leuchtet.

Wenn die LED-Statusanzeige nicht durchgehend griin leuchtet,
liberpriifen Sie die Installation. Siehe 4.2 Installieren der Ladestation
und LED-STATUSANZEIGE AN DER LADESTATION in diesem Handbuch.

8.2. Aufladen des Produkts

Wenn das Produkt neu ist oder lange Zeit gelagert wurde, kann der
Akku leer sein und muss vor dem Start aufgeladen werden.

A\ WARNUNG: Laden Sie das Produkt nur mit einer dafiir
vorgesehenen Ladestation und Netzteil auf. Bei unsachgeméBer
Verwendung besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer Uberhitzung
oder des Austretens dtzender Fliissigkeit aus dem Akku. Bei Auslaufen
von Elektrolytfliissigkeit spiilen Sie mit Wasser und suchen Sie bei
Kontakt mit den Augen usw. medizinische Hilfe.

1. Stellen Sie das Produkt in die Ladestation.

2. Schieben Sie das Produkt so weit wie mdglich hinein, um einen
guten Kontakt zwischen dem Produkt und der Ladestation zu
gewdhrleisten.

3. Das blinkende GRUN an der Ladestation zeigt an, dass der
Ladevorgang lauft.
8.3 Vornehmen der Grundeinstellungen

Bevor Sie das Produkt zum ersten Mal starten, miissen Sie das Gerét in
Betrieb nehmen und die Einstellungen vornehmen.

1. Driicken Sie die Taste STOP, um die Abdeckung des LC-Displays
zu offnen.
2. Driicken Sie die Taste POWER, um das Produkt einzuschalten.

3. Folgen Sie den Eingabeaufforderungen auf dem Display, um
die Einstellungen festzulegen: Sprache, Sicherheits- und
Rechtshinweise, Land und Zeitzone, Einheiten-Format, PIN-
Einstellung und Schnitthohe.

HINWEIS: Es ist nicht moglich, 0000 als PIN-Code zu verwenden.

4. Wenn die Inbetriebnahme abgeschlossen ist, wird das
Hauptmenii angezeigt.
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9. EGO Connect™

Das Produkt ist kompatibel mit EGO Connect™. Alle Einstellungen und
der Mahplan kénnen iiber EGO Connect™ aus der Ferne vorgenommen
werden.

ANMERKUNG: Vergewissern Sie sich, dass Bluetooth® auf mobilen
Geraten aktiviert ist, wenn Sie die Fernbedienungsfunktion verwenden.

Ihr RM4000E verfligt tiber eine Mobilfunkverbindung mit groBer
Reichweite und eine Bluetooth®-Verbindung mit kurzer Reichweite.

9.1

1. Laden Sie EGO Connect™ auf Ihr Mobilgerat herunter oder
scannen Sie den untenstehenden QR-Code.

2L
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2. Erstellen Sie ein neues Konto in EGO Connect™. Wenn Sie bereits
ein Konto haben, fahren Sie mit Schritt 4 fort.

3. Eswird eine E-Mail an die registrierte E-Mail-Adresse gesendet.
Folgen Sie den Anweisungen in der E-Mail, um Ihr Konto zu
bestatigen.

4. Melden Sie sich bei Inrem EGO-Konto in EGO Connect™ an.
9.2 Verbinden von EGO Connect™ mit dem Produkt
Siehe 10.9.4 Bluetooth®-Verbindung.

Installieren von EGO Connect™

10 Produkt-Einstellungen
10.1 Offnen des Hauptmeniis
1. Driicken Sie die Taste STOP, um die Abdeckung des LC-Displays
zu offnen.
2. Driicken Sie die Taste POWER, um das Gerét einzuschalten.

3. Geben Sie den PIN-Code ein und tippen Sie zur Bestatigung auf
, um die 1. Seite des Hauptmeniis zu 6ffnen, tippen Sie auf
>, um die 2. Seite zu 6ffnen.

10.2 Hauptmeniibaum

Das Hauptmenii enthélt acht Optionen:

m  ZEITPLAN

m  SCHNITTHOHE

m BETRIEB

m  BEGRENZUNG

m  SICHERHEIT

= MELDUNG

m  SONSTIGES

m  ALLGEMEIN

Das Produkt ist werkseitig voreingestellt, die Einstellungen konnen
jedoch an Ihren speziellen Arbeitsbereich angepasst werden.
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Uberblick iiber den Meniibaum 1

| DE ~—
ooo Z H I n
- L Schnitththe
Ubersicht Ubergehen
I
Wachentliche Ubersicht I I |
24 Stunden 48 Stunden 72 Stunden
Zeit einstellen
) ] ] ]
Téaglicher Taglicher Téaglicher Kopieren zu Zuriicksetzen
Abschnitt 1 Abschnitt 2 Abschnitt 3 |
I I I I I I [
Jeden Tag Mo Di Mi Do Fr Sa So
-EE' Bedienung Begrenzung
""" I I
. ] | [ |
Arbeitsbereich Wendelartiges Mahen Kantenschneiden ﬁnyéisgzwahsches Ober das Kabel Station
I I | I I T T | fahren verlassen
Hauptbereich Sekundér- 1 2 3 4
bereich
Uberblick iiber den Meniibaum 2
@ Sicherheit I Meldung
| I
PIN-Code eingeben | |
| Fehleranzeige Informationsanzeige
Alarm Geofence Fehler-Details Information
[ | |
PIN-Code verifizieren Alarmeinstellung Niedrig Mittel Hoch

3 “ MAHROBOTER — RM4000E




=60

Sonstiges
Regensensor Scheinwerfer SMS Bluetooth
Regensensoreinstellung i h|t Jeitol Farb | d SMS-Einstellung Mit Bluetooth verbinden
icht-Zeitplan arbmodus

Farbmodus einstellen

Immer AN Immer AUS Zeitspanne festlegen
Lichtzeit einstellen
‘@I Allgemein
Sprache Region Einheiten-Format Tastenton Info Zuriicksetzen ~ Aktualisieren
Spracheinstellungen Land und Einheiten-Format Tastenton Info Einstellung Firmware-
Zeitzone einstellen einstellen zuriicksetzen Update
10.3 Zeitplan einstellen E5 Tage/Woche Betriebsstunden/Tag Zeitraum
10.3.1 Berechnunyg fiir die Zeitplan-Einstellung 7 12 07:00 am - 7:00 pm

ANMERKUNG: Die Betriebskapazitat wird auf der Grundlage ebener und
offener Flachen geschatzt. Sie miissen die geplante Zeit verlangern,
wenn der Arbeitsbereich viele Steigungen oder Hindernisse aufweist.

ANMERKUNG: Die Betriebszeit umfasst Méh-, Such- und Ladezeiten.
1. Berechnen Sie die Fldche Ihres Rasens in m2.

2. Teilen Sie die Rasenflache durch die Flachenkapazitat des
Produktes. Das Ergebnis sind die Stunden, die das Produkt
téglich arbeiten muss.

Beispiel: Eine Rasenflache von 2.000 m?, Flachenkapazitat von
167 m?h

2.000 m?/167 = 12 h

ok w N

10.3.2 Einstellen des Zeitplans
1.

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmendis.

Tippen Sie auf EX®, um die Einstellung ZEITPLAN aufzurufen.

Tippen Sie auf &6, um WOCHENTLICHE UBERSICHT aufzurufen.
Tippen Sie auf +, um ZEIT EINSTELLEN aufzurufen.
Wahlen Sie die geeignete Betriebszeit.

Tippen Sie auf € oder >, um den Tag auszuwéhlen, und tippen
Sie auf v/ , um TAGLICHER ABSCHNITT aufzurufen. Das Produkt
kann das Gras tdglich in 1 bis 3 Abschnitten mahen.
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7. Tippen Sie auf @ um den Zeitraum einzugeben, und tippen Sie  10. 5 Einstellen des Betriebsmodus

zur Bestétigung auf V.

10.3.3 Kopieren der Zeitplan-Einstellung
1. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 4 unter 70.3.2 Einstellen des
Zeitplans.

2. Tippen Sie auf , um die Zeitplan-Einstellung zu kopieren.
Sie konnen die Zeitplan-Einstellungen fiir jeden Tag oder fiir die
ganze Woche kopieren.

3. Tippen Sie zur Bestatigung auf V.

10.3.4 Zuriicksetzen der Zeitplan-Einstellung

Sie konnen alle Zeitplan-Einstellungen ldschen und die
Werkseinstellung verwenden. Mit den Werkseinstellungen ist das Geréat
an jedem Wochentag zu allen Stunden in Betrieb.

1. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 4 unter 70.3.2 Einstellen des
Zeitplans.

2. Tippen Sie auf "\, um die Zeitplan-Einstellungen auf die
Werkseinstellungen zuriickzusetzen.

10.3.5 Zeitplan iibergehen

Alle Zeitplan-Einstellungen konnen vorlibergehend auBer Kraft gesetzt
werden, indem Sie die Funktion Zeitplan tibergehen wéhlen. Sie kdnnen
den Zeitplan tibergehen, indem Sie zwischen 24 Stunden, 48 Stunden
und 72 Stunden wahlen.

1. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 2 unter 10.3.2 Einstellen des
Zeitplans.
2. Tippen Sie auf @@ um ZEITPLAN UBERGEHEN zu 6ffnen.
3. Tippen Sie auf die gewiinschten Stunden und dann zur
Bestatigung auf V.
Abbrechen der Funktion Zeitplan iibergehen

1. Tippen Sie auf @@ um ZEITPLAN UBERGEHEN zu éffnen.
2. Tippen Sie auf die ausgewahlten Stunden und dann zur
Bestétigung auf V.
10. 4 Einstellen der Schnitthdhe

Die Schnitthohe kann von 20 bis 90 mm in 1 bis 15 Positionen
eingestellt werden.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.1 Offnen des
Hauptmentis.

= "
2. Tippen Sie auf M um EINSTELLEN DER SCHNITTHOHE
aufzurufen .

3. Tippen Sie auf 4 oder ¥, um die Schnitthdhe einzustellen, und
tippen Sie zur Bestétigung auf V.

10.5.1 Wahl des Arbeitsbereichs

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 0.7 Offnen des
Hauptmendis. )
2. Tippen Sie auf ®t um die 1. Seite der Mahmodus-

Einstellung zu 6ffnen (Tippen Sie auf P, um die 2.Seite zu
6ffnen).

3. Tippen Sie auf der 1. Seite auf L2 um den Arbeitsbereich
auszuwahlen, und tippen Sie zur Bestétigung auf V.

Hauptbereich: Der Hauptbereich ist der Standardbetriebsmodus,
in dem das Produkt automatisch méht und ladt. Der
Standardarbeitsbereich ist der Hauptbereich.

Sekundarbereich: Verwenden Sie den Betriebsmodus
Sekundérbereich, um Sekundarbereiche zu mahen. Sie miissen

das Produkt manuell zwischen dem Hauptbereich und dem
Sekundérbereich umstellen. Das Gerat maht fiir eine bestimmte Zeit
oder bis der Akku leer ist.

ANMERKUNG: Sie miissen das Produkt manuell in die Ladestation
stellen, um es aufzuladen, wenn es sich in einem Sekundarbereich
befindet. Das Gerét bleibt in der Ladestation, wenn der Akku aufgeladen
ist. Sie muissen den Hauptarbeitsbereich auswéhlen, um das Produkt
neu zu starten.

10.5.2 Wendelartiges Mahen

Das Produkt méht das Gras in einer wendelartigen Bewegung, wenn
das Gras in einem Bereich langer ist. Das wendelartige Mahen kann in
5 Stufen von 1 bis 5 eingestellt werden. Das wendelartige Méahen wird
in den Einstellstufen haufiger ausgelost.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 710.7 Offnen des
Hauptmentis. )

2. Tippen Sie auf @_‘E. um die 1. Seite der Mahmodus-
Einstellungen zu offnen.

3. Tippen Sie auf @ um den Modus WENDELARTIGES MAHEN
einzustellen.

4. Aktivieren Sie den wendelartigen Mdhmodus, tippen Sie auf
oder p», um die Empfindlichkeitsstufe zu wahlen.

5. Tippen Sie zur Bestétigung auf Vv,

10.5.3 Kantenschneiden

Im Kantenschneidmodus beginnt das Gerat bei jedem neuen Zyklus mit
dem Schneiden entlang des Begrenzungskabels des Rasens.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

Einstellungen zu offnen.

3. Tippen Sie auf |rQ,__Jl um den Modus KANTENSCHNEIDEN zu
offnen.

4. Aktivieren Sie den M&hmodus und tippen Sie zur Bestétigung
auf v/
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10.5.4 Systematischer Mdhmodus
Im systematisches Mdhmodus méht das Produkt in parallelen Mustern.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

Einstellungen zu offnen.

3. Tippen Sie auf I_(a% um den Modus SYSTEMATISCHES MAHEN
zu 6ffnen.

4. Aktivieren Sie den Mahmodus, und tippen Sie zur Bestatigung
auf .

10.6 Begrenzungseinstellungen
10.6.1 Uber das Kabel fahren

Dies ist die Strecke, die die Vorderseite des Produkts (iber das
Begrenzungskabel hinaus fahren kann. Die Werkseinstellung ist 30 cm.
Sie konnen eine Strecke von 20 bis 55 cm einstellen.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

2. Tippen Sie auf [®_1 um die Einstellung BEGRENZUNG zu 6ffnen.
Tippen Sie auf |5—5, um die Einstellung UBER DAS KABEL
FAHREN zu 6ffnen.

4. Tippen Sie auf Qoder P, um die Linge auszuwahlen, und tippen
Sie zur Bestétigung auf V.

10.6.2 Station verlassen

Das Gerét fahrt entlang des Kabels bis zur eingestellten Entfernung
zuriick und beginnt dann mit dem Méahen. Sie konnen eine Entfernung
von 20 bis 999 cm einstellen. Die Werkseinstellung ist 20 cm.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 10.6.1 Uber das Kabel
fahren.

2. Tippen Sie auf |=—a, um die Einstellung INTELLIGENTES
VERLASSEN DER LADESTATION zu offnen.
3. Geben Sie die Entfernung ein und tippen Sie zur Bestétigung auf

10.7.  Sicherheitseinstellungen

Sie miissen den PIN-Code eingeben, um auf die Sicherheitseinstellung
zugreifen zu konnen.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

2. Tippen Sie auf @ um den PIN-Code einzugeben, und tippen
Sie zur Bestétigung auf /. Offnen Sie dann die 1. Seite der
Sicherheitseinstellungen, tippen Sie auf P, um die 2. Seite zu
offnen.

= PIN-Code
Sie konnen den PIN-Code andern.

1. Tippen Sie auf der 1. Seite der Sicherheitseinstellungen auf Iit/
um den PIN-Code zu dndern. Tippen Sie dann zur Bestatigung
auf V.

2. Geben Sie den PIN-Code zur Verifizierung erneut ein und tippen
Sie zur Bestatigung auf V.
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Diese Funktion bedeutet, dass ein Alarm ertont, wenn das Produkt
einige Fehlermeldungen ausgibt. Sie konnen die Alarmdauer von

1 bis 10 Minuten einstellen. Die Standarddauer des Alarms betrégt
2 Minuten.

Sie konnen die ALARMEINSTELLUNG aktivieren oder deaktivieren.

Sie konnen den Alarm beim Anheben nur aktivieren oder deaktivieren,
wenn die ALARMEINSTELLUNG aktiviert ist.

=  Alarmeinstellung

Aktivieren der Alarmeinstellung
1. Auf der 1. Seite tippen Sie auf @ um die ALARMEINSTELLUNG
zu offnen.

2. Aktivieren Sie die Funktion ALARMEINSTELLUNG. Tippen Sie auf
oder P>, um die Dauer des Alarms auszuwahlen.

3. Aktivieren oder deaktivieren Sie den Alarm beim Anheben.
. Tippen Sie zur Bestatigung auf V.
m  Geofence-Einstellung

Der Geofence ist der Kreis, der mit der Ladestation als Mittelpunkt und
dem Radius vom Mittelpunkt zur aktuellen Position gebildet wird.

Sie konnen die Empfindlichkeitsstufen niedrig (500 m), mittel (250 m)
und hoch (100 m) einstellen. Je hoher die Geofence-Empfindlichkeit,
desto schneller wird der Alarm ausgelst.

1. Tippen Sie auf der 2. Seite auf r_oX um die GEOFENC-
EINSTELLUNG zu 6ffnen.
2. Aktivieren Sie die Geofence-Einstellung.

3. Tippen Sie auf die Empfindlichkeitsstufe und dann zur
Bestatigung auf v .

10.8 Meldungen

In diesem Menii sind die bisherigen Fehler- und Informationsmeldungen
zu finden.

10.8.1 Fehlermeldung

Die auf dem Display angezeigten Meldungen sind die tatsachlichen
Fehler. Die neueren Alarme sind ganz oben aufgefiihrt. Zu den
Fehlermeldungen gibt es Tipps und Ratschldge, die bei der Behebung
des Fehlers helfen. Siehe LISTE DER FEHLERMELDUNGEN in diesem
Handbuch.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmendis.

2. Tippen Sie auf , um MELDUNGEN zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf ® um FEHLERMELDUNGEN anzuzeigen.
Tippen Sie auf 4 oder ¥, um die anderen Fehlermeldungen zu
durchsuchen.

4. Tippen Sie auf die ausgewahlte Fehlermeldung, um die
Fehlerdetails anzuzeigen.

MAHROBOTER — RM4000E 3 3




=660

10.8.2 Informationsmeldung

Meldungen, die im Display angezeigt werden und nicht auf einen
tatséchlichen Fehler zuriickzufiinren sind, werden stattdessen unter
der Rubrik Informationsmeldungen gespeichert. Weitere Informationen
zu den moglichen Ursachen der einzelnen Meldungen finden Sie in der
LISTE DER INFORMATIONSMELDUNGEN in diesem Handbuch.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter
10.8.1 Fehlerinformationen, um das Meldungsmenti zu 6ffnen.

2. Tippen Sie auf L) um INFORMATIONSMELDUNGEN
zu offnen. Tippen Sie auf A oder W, um die anderen
Informationsmeldungen zu durchsuchen.

3. Tippen Sie auf die ausgewahite Informationsmeldung, um die
Details anzuzeigen.

10.9 Sonstige Einstellungen

10.9.1 Einstellen des Regensensors

Wenn Regen erkannt wird, kehrt der Roboter zur Ladestation zurlick
und startet wieder, wenn der Regensensor trocken ist und die
VerzOgerungszeit abgelaufen ist. Sie konnen die Verzogerungszeit von
0 bis 240 Minuten einstellen. Die Standardverzogerungszeit betragt
180 Minuten.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmendis.

2. Tippen Sie auf E, um die 1. Seite der sonstigen Einstellungen
zu 6ffnen, tippen Sie auf P, um die 2. Seite zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf W—J, um die REGENSENSOREINSTELLUNG zu
offnen.

4. Aktivieren Sie die Regensensoreinstellung. Stellen Sie die
Verzogerungszeit ein und tippen Sie zur Bestatigung auf V.

10.9.2 Einstellen des Scheinwerfers

10.9.2.1 Einstellen des Zeitplans fiir den Scheinwerfer

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 710.9.7 Einstellen des
Regensensors, um die 1. Seite der sonstigen Einstellungen zu
6ffnen.

2. Tippen Sie auf ‘5, um die SCHEINWERFEREINSTELLUNG zu
offnen.

3. Tippen Sie auf .=G) um den LICHT-ZEITPLAN zu offnen.
Wahlen Sie zwischen Immer EIN, Immer AUS oder Zeitspanne
einstellen.

4. Wenn Sie Zeitspanne festlegen wahlen, kénnen Sie eine genaue
Zeitspanne festlegen und dann zur Bestétigung auf tippen.

10.9.2.2 Einstellen des Farbmodus

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 710.9.2.1 Einstellen des
Zeitplans fiir den Scheinwerfer, um die Scheinwerfereinstellung
zu 6ffnen.

[ _|®)]
2. Tippen Sie auf OO, um die FARBMODUSEINSTELLUNG zu
6ffnen.

3. Tippen Sie auf und aktivieren Sie Bei Fehlermeldung blinken,
und wahlen Sie Lichtfarbe.

4. Tippen Sie zur Bestatigung auf V.

10.9.3 SMS-Einstellung

Die SMS-Funktion sendet Ihnen eine SMS, wenn das Produkt aus dem
Geofence bewegt wird.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 10.9.7 Einstellen des
Regensensors, um die 2. Seite der sonstigen Einstellungen zu
offnen.

Tippen Sie auf Eh um SMS-EINSTELLUNG zu 6ffnen.

Tippen Sie auf SMS und HINZUFUGEN + , um lhre
Telefonnummer mit Landesvorwahl einzugeben, z. B.
+49 172 12345678. Tippen Sie zur Bestatigung auf V.

10.9.4 Bluetooth®-Verbindung

Die EGO Connect™ App ist immer mit Inrem Produkt verbunden, sofern
das Mobilgerat mit dem Mobilfunknetz verbunden ist, das Produkt
aufgeladen ist, das LC-Display eingeschaltet ist und das Produkt zuvor
mit Ihrem Konto verbunden wurde.

Verbinden von EGO Connect™ mit dem Produkt

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 10.9.7 Einstellen des
Regensensors, um die 2. Seite der sonstigen Einstellungen zu
offnen.

Tippen Sie auf * um BLUETOOTH-VERBINDUNG zu 6ffnen.

Folgen Sie den Anweisungen in EGO Connect™, um ,Werkzeug
hinzuzufiigen®.

HINWEIS: Die LED-Statusanzeige am Produkt blinkt wahrend der
Verbindungsherstellung blau.

Die LED-Statusanzeige am Produkt leuchtet durchgehend blau, wenn
das Produkt (iber Bluetooth® mit Ihrem Mobilgerat verbunden ist.

10.10.

Unter ALLGEMEIN kdnnen Sie die allgemeinen Einstellungen des
Produkts andern.

10.10.1 Einstellen der Sprache

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

Allgemein

2. Tippen Sie auf 2=l um die 1. Seite der allgemeinen
Einstellungen zu offnen.
3. Tippen Sie auf @, um die Einstellung SPRACHE zu 6ffnen.

Tippen Sie auf 4 oder W, um die Sprache auszuwahlen, und
tippen Sie zur Bestétigung auf V.

10.10.2 Einstellen von Land und Zeitzone

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 70.70.1 Einstellen der
Sprache.

2. Tippen Sie auf @, um die Einstellung LAND & ZEITZONE zu
offnen.

3. Tippen Sie auf A oder W, um LAND & ZEITZONE auszuwéhlen
und tippen Sie zur Bestétigung auf V.
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10.10.3 Einstellen des Einheiten-Formats

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.71 Offnen des
Hauptmentis.

Z=| um die 1. Seite der allgemeinen
, um die 2.

2. Tippen Sie auf
Einstellungen aufzurufen; tippen Sie dann auf
Seite zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf E um EINHEITEN-FORMAT einzustellen, und
tippen Sie zur Bestétigung auf V.

10.10.4 Einstellen des Tastentons

Der Roboter piept, wenn Sie auf das Display tippen, nachdem Sie die
Funktion Tastenton aktiviert haben.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 70.70.3 Einstellen
des Einheiten-Formats, um die 2. Seite der allgemeinen
Einstellungen zu offnen.
Tippen Sie auf 4“, um die Einstellung TASTENTON zu 6ffnen.
Aktivieren Sie den Tastenton und tippen Sie zur Bestatigung auf

10.10.5 Das Info-Menii
Im Menii INFO werden Informationen iber das Produkt angezeigt.

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.1 Offnen des
Hauptmentis.

2. Tippen Sie auf @I um die 1. Seite der allgemeinen
Einstellungen zu 6ffnen, und dann zweimal auf| ,um die
3. Seite der allgemeinen Einstellungen zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf IE' um das Menii INFO anzuzeigen.

10.10.6 Zuriicksetzen der Benutzereinstellungen

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 2 unter 70.710.5 Das Info-Menti,
um die 3. Seite der allgemeinen Einstellungen zu 6ffnen.

2. Tippen Sie auf @\ um BENUTZEREINSTELLUNGEN
ZURUCKSETZEN zu offnen.

3. Tippen Sie zur Bestétigung auf V.

4. Geben Sie den PIN-Code ein, um die Einstellungen
zuriickzusetzen.

10.10.7 Aktualisieren der Firmware

1. Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 unter 10.7 Offnen des
Hauptmentis.

2. Tippen Sie auf @ZI um die 1. Seite der allgemeinen
Einstellungen zu 6ffnen, und dann dreimal auf >, um die
4. Seite der allgemeinen Einstellungen zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf LL, um FIRMWARE AKTUALISIEREN zu offnen.
4. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Display, um die Firmware-
Version zu aktualisieren.

ANMERKUNG: Die Firmware kann tiber EGO Connect™ aktualisiert
werden. Sie werden aufgefordert zu aktualisieren, wenn das Update
verfligbar ist.
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BETRIEB

A\ WARNUNG: Lesen Sie die Sicherheitshinweise sorgfaltig durch,
bevor Sie das Produkt in starten.

A\ WARNUNG: Halten Sie Ihre Hande und FiiBe von den rotierenden
Messern fern. Halten Sie niemals Ihre Hande oder FiiBe in die Nahe oder
unter das Gerat, wenn der Motor lauft.

A\ WARNUNG: Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn sich Personen,
insbesondere Kinder, oder Tiere im Arbeitsbereich aufhalten.

VOR DEM STARTEN DES PRODUKTS

1. Stellen Sie sicher, dass die Akkuladung des Produkts beim
ersten Mal mehr als 50 % betrégt.

2. Fiir eine korrekte Installation muss die LED-Statusanzeige an
der Ladestation durchgehend GRUN leuchten oder blinken.

3. Das Produkt arbeitet innerhalb des festgelegten Zeitplans,
siehe 10.3.2 Einstellen des Zeitplans. (Wenn die Taste START
auBerhalb der geplanten Arbeitszeiten gedriickt wird, bleibt das
Gerdt bis zum néchsten geplanten Einsatz in der Station.) Das
Produkt arbeitet sofort, wenn der Zeitplan (ibergangen wird,
siehe 10.3.5 Ubergehen des Zeitplans.

4. \Vergewissern Sie sich, dass sich das Gerét im ausgewahlten
Arbeitsbereich befindet, siehe 70.5 Einstellen des
Betriebsmodus.

5. Stellen Sie sicher, dass sich das Produkt innerhalb des
Begrenzungskabels befindet.

STARTEN DES PRODUKTS
1. Driicken Sie die Taste STOP, um die Abdeckung des LC-Displays
zu 6ffnen.

2. Driicken Sie die Taste POWER, um das Produkt einzuschalten.
3. Geben Sie den PIN-Code ein.
4. Driicken Sie die Taste START und schlieBen Sie die Abdeckung.

HINWEIS: Driicken Sie immer die Taste START, bevor Sie die
Abdeckung schlieBen, um das Produkt zu starten.

ANMERKUNG: Vor dem ersten Einsatz muss das Gerat den
Kartierungszyklus abschlieBen.

PARKEN DES PRODUKTS

Das Produkt verbleibt fiir die eingestellte Parkzeit in der Ladestation
und kehrt dann automatisch in den normalen Betrieb zurlick, wie im
Zeitplan vorgesehen.

1. Driicken Sie die Taste PARK, um in den Parkmodus zu gelangen.
2. Tippen Sie auf @ um die Parkzeit einzustellen.
3. Tippen Sie zur Bestatigung auf v

STOPPEN DES PRODUKTS

Driicken Sie die Taste STOP, um das Produkt und den Messermotor zu
stoppen.
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AUSSCHALTEN DES PRODUKTS

1. Driicken Sie die Taste STOP, um die Abdeckung des LC-Displays
zu offnen.

2. Halten Sie die Taste POWER fiir mehr als 2 Sekunden gedriickt,
um das Gerat auszuschalten.

HINWEIS: Sie konnen auch die Taste POWER linger als 4 Sekunden
gedriickt halten, um das Gerat zwangsweise auszuschalten, wenn Sie
den PIN-Code nicht eingegeben haben.

ZUR(UCKRUFEN DES PRODUKTS ZUR LADESTATION

Wenn Sie die Taste HOME an der Ladestation driicken, blinkt die LED-
Statusanzeige an der Ladestation dreimal schnell auf; das Gerét kehrt
dann in die Nahe der Ladestation zuriick.

WARTUNG

A WARNUNG Um schwere Verletzungen zu vermeiden, schalten
Sie den Rasenméher immer aus und stellen Sie sicher, dass alle
beweglichen Teile zum Stillstand gekommen sind, bevor Sie den
Rasenmaher reinigen, warten oder transportieren.

A\ WARNUNG: Verwenden Sie fiir die Wartung nur baugleiche
Ersatzteile. Die Verwendung anderer Teile kann Unfalle und Schaden
am Geréat hervorrufen. Um die Sicherheit und Zuverlassigkeit zu
gewdbhrleisten, sollten alle Reparaturen nur von qualifizierten
Servicetechnikern durchgefiihrt werden.

A\ WARNUNG: Tragen Sie immer Schutzhandschuhe, wenn Sie
Wartungsarbeiten an den Produktmessern durchfiihren.

Fiir einen besseren Betrieb und eine langere Lebensdauer sollten Sie
das Gerat regelmaBig reinigen und abgenutzte Teile ersetzen.

Wenn das Produkt zum ersten Mal benutzt wird, sollten die Messer
einmal pro Woche Uiberpriift werden.

Es ist wichtig, dass sich die Messer leicht drehen lassen. Die
Messerrander diirfen nicht beschadigt sein. Die Lebensdauer der
Messer ist sehr unterschiedlich und héngt z. B. ab von:

m Betriebsdauer und GroBe des Arbeitsbereichs;

= Grasart und saisonales Wachstum;

= Boden, Sand und Einsatz von Diingemitteln;

| ]

das Vorhandensein von Gegenstinden wie Zapfen, Fallobst,
Spielzeug, Werkzeugen, Steinen, Wurzeln und dergleichen.

HINWEIS: Die Arbeit mit stumpfen Messern fiihrt zu einem
schlechteren Mahergebnis. Das Gras wird nicht sauber geschnitten und
es wird mehr Energie benétigt, was dazu fiihrt, dass das Produkt keine
groBen Flachen méhen kann.

Reinigen des Produkis

A\ VORSICHT: Verwenden Sie zur Reinigung des Produkts oder der
Ladestation niemals einen Hochdruckreiniger. Verwenden Sie niemals
Lésungsmittel zur Reinigung.

Fahrgestell und Messer
Kontrollieren Sie die Messer einmal pro Woche.

1. Schalten Sie das Produkt aus.
Legen Sie das Produkt auf die Seite.

Reinigen Sie die Messer und das Fahrgestell mit einer
Spiilbiirste. Priifen Sie gleichzeitig, ob die Messer intakt sind
und sich frei drehen lassen.

Reinigen der Rader

Das Gerat funktioniert nicht zufriedenstellend an Hangen, wenn die
Réder durch Gras blockiert sind.

m Verwenden Sie zum Reinigen der Rader eine weiche Biirste.

Reinigen des Gehéduses des Produkis

m Verwenden Sie ein feuchtes Tuch und eine milde Seifenldsung,
um das Gehduse des Produkts zu reinigen.

Reinigen der Ladestation

A\ WARNUNG: Ziehen Sie vor der Wartung den Netzstecker aus der
Steckdose.

A\ VORSICHT: Reinigen Sie die Ladestation nicht mit einem
Hochdruckreiniger oder flieBendem Wasser.

ANMERKUNG: Das Gerat kann nicht in die Ladestation einfahren,
wenn sich Gegensténde in der Ladestation befinden. Reinigen Sie die
Ladestation regelméaBig.

m Entfernen Sie Gras, Zweige und andere Gegenstinde von der
Ladestation.

Ersetzen der Messer

A\ WARNUNG: Sie miissen die Schrauben ersetzen, wenn Sie die
Messer austauschen. Die verwendeten Schrauben konnen schnell
abnutzen und die Messer konnen sich lésen, was zu schweren
Verletzungen flihren kann.

Ersetzen Sie abgenutzte oder beschédigte Messer, um einen sicheren
Betrieb zu gewéhrleisten. Wechseln Sie die Messer regelmaBig

aus, um ein zufriedenstellendes Méhergebnis und einen geringen
Energieverbrauch zu erzielen. Alle drei Messer und Schrauben miissen
gleichzeitig ausgetauscht werden, um ein ausgewuchtetes Méahsystem
zu gewahrleisten.

Ersetzen der Messer (Abb. T)

1. Driicken Sie die Taste STOP.
Schalten Sie das Produkt aus.

Drehen Sie das Produkt auf den Kopf. Legen Sie das Produkt auf
eine weiche und saubere Oberfliche, um Kratzer am Produkt zu
vermeiden.

4. Drehen Sie die Gleitplatte so, dass ihre Locher mit den
Schrauben fiir die Messer fluchten.

5. Entfernen Sie die drei Schrauben mit einem Flachkopf- oder
Kreuzschlitzschraubendreher (nicht inbegriffen).

6. Entfernen Sie die drei Messer.
7. Bringen Sie drei neue Messer und Schrauben an.
8. Vergewissern Sie sich, dass sich die Messer frei drehen lassen.
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Akku

A\ VORSICHT: Laden Sie den Akku vollstandig auf, bevor Sie das
Produkt zwecks Lagerung verstauen. Wenn der Akku nicht vollstandig
aufgeladen ist, kann dies zu Schaden am Akku fiihren.

Wenn die Betriebsdauer des Produkts zwischen den Ladevorgingen
kiirzer als ublich ist, bedeutet dies, dass der Akku das Ende seines
Lebenszyklus erreicht hat. Tauschen Sie den Akku aus, um die
Betriebsdauer zu verlangern.

HINWEIS: Die Lebensdauer des Akkus hangt von der Lange der Saison
und der Anzahl der Stunden pro Tag ab, die das Produkt in Betrieb ist.
Eine lange Saison oder viele Betriebsstunden pro Tag bedeuten, dass
der Akku regelméBiger ausgetauscht werden muss. Bringen Sie lhr
Produkt zum Austausch des Akkus zu Ihrem EGO-Kundendienst.

TRANSPORT UND LAGERUNG
m Laden Sie das Produkt vollstandig auf.
m  Schalten Sie das Produkt aus.
= Reinigen Sie das Produkt.

m  Bewahren Sie das Produkt im Winter in einem trockenen,
frostfreien Raum auf.

m  Stellen Sie das Produkt wahrend der Lagerung mit allen Radern
auf ebenem Untergrund ab.

m  Wenn Sie die Ladestation in einem Raum aufbewahren, trennen
Sie das Netzteil und alle Stecker von der Ladestation. Stecken Sie
das Ende jedes Anschlusskabels in eine Kabelschutzbox.

Anheben und Umstellen des Produkts (Abb. U)

A\ WARNUNG: Das Produkt muss vor dem Anheben ausgeschaltet
werden.

A\ VORSICHT: Heben Sie das Produkt nicht an, wenn es in der
Ladestation parkt. Dies kann die Ladestation und/oder das Produkt
beschédigen. Driicken Sie die Taste STOP und ziehen Sie das Produkt
aus der Ladestation, bevor Sie es anheben.

Sicher vom oder im Arbeitsbereich bewegen:

1. Driicken Sie die Taste STOP, um das Produkt anzuhalten.

2. Halten Sie die Taste POWER 2 Sekunden lang gedriickt, um das
Produkt auszuschalten.

3. Tragen Sie das Produkt am Tragegriff, so dass der Messerteller
vom Korper abgewandt ist.

o
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o
SCHUTZ DER UMWELT

Entsorgen Sie elektrische Gerate nicht als unsortierten
Restmiill, nutzen Sie separate Sammelstellen. E-

Informationen tiber die vor Ort angebotenen Sammelstellen
erteilt die zustandige Gemeindestelle.

Wenn elektrische Gerate auf Deponien oder Schutthalden
entsorgt werden, kénnen geféhrliche Stoffe in das
Grundwasser sickern und in die Nahrungskette gelangen.
Dadurch werden Ihre Gesundheit und lhr Wohlbefinden
beeintrachtigt.
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STORUNGSBEHEBUNG

-ﬁ LISTE DER FEHLERMELDUNGEN

Die nachfolgende Liste zeigt ein

e Reihe von Fehlermeldungen, die auf dem LC-Display des Produkts und lhrer EGO Connect™ angezeigt werden.

Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst, wenn die gleiche Meldung héufig erscheint.

LC-Display

Abhilfe

1. Uberpriifen Sie die LED auf der Oberseite der Ladestation.

2. LED leuchtet NICHT: Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Priifen Sie, ob die Steckdose mit Strom
versorgt wird und ob Netzstecker und Kabel angeschlossen und unbeschédigt sind.

Verlorenes Grenzsignal

3. ROTE LED: Unterbrechung im Begrenzungskabels. Uberpriifen Sie die Verbindungen des Begrenzungskabels mit
der Ladestation und priifen Sie auf sichtbare Schéden an der Begrenzungskabelschleife.

4. GRUNE LED: Status der Ladestation OK. Anweisungen zur Erzeugung eines neuen Schieifensignals finden Sie
im Benutzerhandbuch oder in der mobilen App.

1. Vergewissern Sie sich, dass die Verbindungen zwischen Begrenzungskabel und Ladestation richtig
angeschlossen sind und dass die Verbindungen nicht iiberkreuzt wurden.

Roboter auBerhalb der 2. Stellen Sie sicher, dass sich das Begrenzungskabel nicht an einem steilen Hang befindet.
Begrenzung

3. Bringen Sie den Roboter zuriick in den Arbeitsbereich.

Jberpriifen Sie den Arbeitsbereich auf unerwartete Hindernisse.
Roboter blockiert Uberpriifen Sie den Arbeitsbereich auf unerwartete Hindernisse

TIPP: Vermeiden Sie Hindernisse im Arbeitsbereich, die den Zugang des Roboters einschrdnken konnten.

1. Uberpriifen Sie die LED auf der Oberseite der Ladestation.

2. LED leuchtet NICHT: Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Priifen Sie, ob die Steckdose mit Strom
versorgt wird und ob Netzstecker und Kabel angeschlossen und unbeschéadigt sind.

Fehler bei der Riickkehr zur
Ladestation

3. ROTE LED: Unterbrechung im Begrenzungskabels. Uberpriifen Sie die Verbindungen des Begrenzungskabels mit
der Ladestation und priifen Sie auf sichtbare Schédden an der Begrenzungskabelschleife.

4. GRUNE LED: Status der Ladestation OK. Bringen Sie den Roboter zuriick zur Station und starten Sie ihn. Der
Roboter nimmt seine Arbeit automatisch auf, sobald das Signal wiederhergestellt ist.

5. Starten Sie den Roboter und die Ladestation neu.

TIPP: Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation entsprechend der Installation an ihrem Platz bleibt.

1. Entfernen Sie alle Hindernisse rund um die Ladestation.

2. Reinigen Sie die Grundplatte der Station und die Réder des Roboters.

Fehler beim Andocken

3. Vergewissern Sie sich, dass die Station auf einer ebenen Flédche aufgestellt ist und entsprechend der
Installation an ihrem Platz bleibt.

4. Vergewissern Sie sich, dass das Begrenzungskabel vorschriftsméBig installiert ist.

5. Schalten Sie die Ladestation aus und wieder ein.
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LC-Display

Abhilfe

Fehler beim Verlassen der
Ladestation

1. Entfernen Sie alle Hindernisse rund um die Ladestation.

2. Reinigen Sie die Grundplatte der Station und die Rédder des Roboters.

1. Schalten Sie den Roboter aus.

Fehl er im linken 2. Priifen Sie die Antriebsréder, entfernen Sie eventuelle Hindernisse.
Antriebsmotor
3. Lassen Sie den Roboter abkiihlen und starten Sie ihn neu.
1. Schalten Sie den Roboter aus.
Fehi gr im rechten 2. Priifen Sie die Antriebsréder, entfernen Sie eventuelle Hindernisse.
Antriebsmotor
3. Lassen Sie den Roboter abkiihlen und starten Sie ihn neu.
1. Schalten Sie den Roboter aus.
} 2. Priifen Sie den Messerteller, entfernen Sie Gras oder andere Blockaden.
Méahmotor-Fehler -
3. Lassen Sie den Roboter abkiihlen und starten Sie ihn neu.
TIPP: Wenn das Gras lang ist, erhéhen Sie die Schnitthéhe und verringern Sie sie mit der Zeit.
1. Schalten Sie den Roboter aus.
Hohenverstailung- 2. Priifen Sie Messerteller und Fahrgestell, entfernen Sie eventuelle Blockaden.
Motorfehler
3. Lassen Sie den Roboter abkiihlen und starten Sie ihn neu.
1. Schalten Sie den Roboter aus.
AM”;%ZL;zg ewuchtsies 2. Priifen Sie den Messerteller und die Messer auf Beschadigungen oder Blockaden.

3. Ersetzen Sie fehlende oder beschédigte Messer gemal3 den Gebrauchsanweisungen.

Problem bei der Einstellung
des Bereichs

Priifen Sie, ob die Einstellung des Bereichs mit der tatsédchlichen Situation (ibereinstimmt.

Roboter angehoben Stellen Sie den Roboter in den Arbeitsbereich.
Stellen Sie den Roboter in den Arbeitsbereich.

Roboter geneigt Priifen Sie, ob die maximale Steigung im Arbeitsbereich die in den Installationsanleitungen angegebene
Leistungsfahigkeit des Geréts maglicherweise iiberschreitet.
Stellen Sie den Roboter in den Arbeitsbereich.

Roboter umgekippt Priifen Sie, ob die maximale Steigung im Arbeitsbereich die in den Installationsanleitungen angegebene

Leistungsfahigkeit des Geréts maglicherweise iiberschreitet.

Roboter-Kollision

Kollision: Uberpriifen Sie den Arbeitsbereich auf unerwartete Hindernisse.

PIN falsch
(bereits vorhanden)

Sie haben die falsche PIN eingegeben.
Rufen Sie die PIN tiber die APP ab oder wenden Sie sich an Ihren Héandler.

Roboter gestohlen

Der Abstand zwischen Roboter und Station ist zu groB.
Priifen Sie, ob das Produkt gestohlen wurde.
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LISTE DER INFORMATIONSMELDUNGEN

Die nachfolgende Liste zeigt eine Reihe von Informationsmeldungen, die auf dem LC-Display des Produktes und lhrer EGO Connect™ angezeigt

werden.
LC-Display Abhilfe
Stellen Sie im Hauptbereich sicher, dass der Roboter die Kartierung von der Station aus startet. Achten Sie
darauf, den Roboter wahrend der Kartierung nicht zu storen oder zu bewegen. Bewegen Sie die Station wahrend

1. Starten Sie die Kartierung (iber EGO Connect™ neu.
2. Der Roboter wird bis zur ndchsten Woche arbeiten und die Kartierung automatisch neu starten.

Méhen des Sekundérbereichs

Sekundarbereich ist geméht. Setzen Sie den Roboter in den nédchsten Bereich ein oder bringen Sie ihn in den

beendet Hauptbereich zuriick und setzen Sie den Méhvorgang fort.
Niedrige Méhleistung im Der Akkuladestand ist niedrig. Sekundérbereich ist nicht vollstandig geméht. Bringen Sie den Roboter zur
Sekundérbereich Ladestation zurtick.

GPS-Ortungsfehler

GPS-Fehler. Schalten Sie den Roboter aus und starten Sie ihn neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden
Sie sich bitte an Ihren Handler.

Download-Fehler

Stellen Sie den Roboter in einen offenen Bereich und achten Sie darauf, dass das LTE-Signal auf dem Roboter-
Display gut ist.

Wiederholen Sie den Download.

Verifizierungsfehler L . ;
Wenden Sie sich an Ihren Héndler, wenn das Problem nicht behoben werden kann.
) Starten Sie den Roboter neu.
Versionsfehler L . )
Wenden Sie sich an Ihren Héndler, wenn das Problem nicht behoben werden kann.
SYMPTOME

Wenn Ihr Produkt nicht wie erwartet funktioniert, beachten Sie bitte die unten aufgefiihrten Symptome.
Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst wenn Sie die Ursache des Problems nicht finden konnen.

Problem

Ursache

Losung

Keine Reaktion bei Berlihrung des LC-
Displays.

1. Das LC-Display ist beschadigt.

1. Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst.

1. Das Begrenzungskabel wurde nicht in
einer langen geraden Linie verlegt, die weit
genug von der Ladestation entfernt ist.

1. Priifen Sie, ob die Ladestation korrekt
installiert wurde. Siehe 4.2 Installieren der
Ladestation.

Das Produkt hat Probleme beim Andocken.

2. Die Ladestation befindet sich an einem
Hang oder auf einer unebenen Fléche.

2. Stellen Sie die Ladestation auf eine
vollig ebene Fldche. Siehe 3.1 Wahl des
Aufstellortes der Ladestation.

3. Die Ladestation ist nicht fest installiert.

3. Priifen Sie, ob die sechs an der Station
befestigten Schrauben locker sind.

Das Produkt verrutscht beim Andocken.

Nasses Gras und Schlamm, die am Hinterrad

kleben, flihren dazu, dass das Produkt rutscht.

Reinigen Sie die Rader.

Das Produkt lauft zur falschen Zeit.

1. Die Start- und Stopp-Mahzeiten sind falsch.

1. Setzen Sie die eingestellten Start- und
Stopp-Mahzeiten zurlick.
Siehe 10.3.2 Einstellen des Zeitplans.

2. Die Produktuhr muss eingestellt werden.

2. Stellen Sie die Uhr. Siehe 10.10.2 Einstellen
von Land und Zeitzone.

Das Produkt vibriert.

1. Beschadigte Messer verursachen eine
Unwucht im Mé&hwerk.

1. Uberpriifen Sie die Messer und Schrauben
und ersetzen Sie sie bei Bedarf.

2. Zu viele Messer in der gleichen Position
flihren zu einer Unwucht im Mahwerk.

2. Stellen Sie sicher, dass an jeder Schraube
nur ein Messer angebracht ist.

3. Fehlendes Messer in Montageposition flihrt
zu einer Unwucht im Méhwerk.

3. Priifen Sie, ob die drei Messer in jeder
Montageposition angebracht sind.
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Problem

Ursache

Losung

Das Gerét lauft, aber die Messer drehen sich
nicht.

1. Das Produkt sucht nach der Ladestation
oder fahrt riickwérts aus der Ladestation.

1. Keine MaBnahme erforderlich. Der
Messerteller dreht sich nicht, wenn das
Gerat nach der Ladestation sucht.

2. Der Madhmotor ist beschédigt.

2. Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst.

Das Produkt méht zwischen den Aufladungen
kirzer als dblich.

1. Gras oder ein anderer Fremdkorper
blockiert die Messer.

1. Entfernen Sie die Blockade und reinigen Sie
das Fahrgestell und die Messer.

2. Der AkKu ist verbraucht.

2. Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst.

3. Stumpfe Messer Beim Mahen des Rasens
wird mehr Energie benotigt.

3. Ersetzen Sie die Messer.

Kurze Mah- und Ladezeiten

Der Akku ist verbraucht.

Wenden Sie sich an den EGO-Kundendienst.

Das Produkt bewegt sich oft in Kreisen oder
Spiralen.

Das wendelartige Mahen gehort zu dem
natlrlichen Bewegungsmuster des Produkts.

Stellen Sie die Intensitat des wendelartigen
Méhens ein.

Diese Funktion kann bei Bedarf deaktiviert
werden. Siehe 10.5.2 Wendelartiges Médhen

Das Gerat kehrt wahrend des Mahvorgangs in
die Ladestation zuriick.

Der Regensensorschalter wurde versehentlich
ausgelost.

Uberpriifen Sie den Regensensorschalter.
Diese Funktion kann bei Bedarf deaktiviert
werden. Siehe 10.9.7 Einstellen des
Regensensors.

UngleichméBige Méahergebnisse

1. Das Produkt arbeitet zu wenig Stunden pro
Tag.

1. Erhohen Sie die Mahdauer.
Siehe 10.3.2 Einstellen des Zeitplans.

2. Der Arbeitsbereich ist zu groB.

2. Versuchen Sie, den Arbeitsbereich zu
begrenzen oder den Zeitplan zu erweitern.
Siehe 10.3.2 Einstellen des Zeitplans.

3. Stumpfe Messer

3. Ersetzen Sie alle Messer und Schrauben.

4. Langes Gras im Verhéltnis zur eingestellten
Schnitthéhe.

4. VergroBern Sie die Schnitthohe und
reduzieren Sie sie dann nach und nach.

5. Ansammlung von Gras an den Messern
oder um die Motorwelle herum

5. Priifen Sie, ob sich die Messer frei und
leicht drehen lassen. Wenn nicht, schrauben
Sie die Messer ab und entfernen Sie Gras
und Fremdkdrper.

LED-STATUSANZEIGE AN DER LADESTATION
Fiir eine korrekte Installation muss die LED-Statusanzeige an der Ladestation durchgehend GRUN leuchten oder blinken. Falls nicht, befolgen Sie

die nachstehenden Anweisungen:

LED-Statusanzeige

Bedeutung

Abhilfe

GRUNES Dauerlicht

Gutes Signal. Das Produkt wird nicht
aufgeladen.

Keine MaBnahme erforderlich.

Griin blinkend

Gutes Signal. Das Produkt wird aufgeladen.

Keine MaBnahme erforderlich.

ROTES Dauerlicht

Das Produkt wird nicht aufgeladen.

Das Begrenzungskabel ist nicht mit der
Ladestation verbunden.

Vergewissern Sie sich, dass das
Begrenzungskabel korrekt mit der Ladestation
verbunden ist. Siehe 4.1 Installieren des
Begrenzungskabels.

Das Produkt wird nicht aufgeladen.
Beschadigung des Begrenzungskabels

Finden Sie heraus, wo der Schaden liegt.
Ersetzen Sie den beschadigten Abschnitt
durch ein neues Begrenzungskabel.
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LED-Statusanzeige

Bedeutung

Abhilfe

Rot blinkend

Das Produkt wird gerade aufgeladen.

Das Begrenzungskabel ist nicht mit der
Ladestation verbunden.

Vergewissern Sie sich, dass das
Begrenzungskabel korrekt mit der Ladestation
verbunden ist. Siehe 4.7 Installieren des
Begrenzungskabels.

Das Produkt wird aufgeladen.
Beschadigung des Begrenzungskabels

Finden Sie heraus, wo der Schaden liegt.
Ersetzen Sie den beschadigten Abschnitt
durch ein neues Begrenzungskabel.

LED leuchtet nicht

Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt.

Priifen Sie, ob die Steckdose mit Strom
versorgt wird und ob Netzstecker und Kabel
angeschlossen und unbeschédigt sind.

GELBES Dauerlicht

Die Ladestation wird (iber das Produkt
aktualisiert und die Bluetooth®-Verbindung
wurde nicht hergestellt.

Keine MaBnahmen erforderlich.

GELB blinkend

Die Ladestation wird (iber das Produkt
aktualisiert und die Bluetooth®-Verbindung
wurde hergestellt.

Keine MaBnahmen erforderlich.

LED-STATUSANZEIGE AM PRODUKT

Die LED-Statusanzeige auf der Vorderseite des Produkts zeigt den aktuellen Status an:

Anzeige

Bedeutung

Abhilfe

Dauerlicht in einer LED-Farbe

Der Roboter arbeitet ordnungsgemas.

Keine MaBnahmen erforderlich. Die Farbe der
LED héngt von der Einstellung unter
10.9.2.2 Einstellen des Farbmodus ab.

BLAU blinkend

Die Bluetooth®-Verbindung wird hergestellt.

Keine MaBnahmen erforderlich.

BLAUES Dauerlicht

Die Bluetooth®-Verbindung wurde erfolgreich
hergestellt.

Keine MaBnahmen erforderlich.

Rot blinkend

Der Roboter hat einen Fehler erkannt.

Priifen Sie das LC-Display/die EGO Connect™-
App auf Fehlermeldungen.

Loschen Sie den Fehler, indem Sie die Taste
STOP driicken, und aktivieren Sie dann das
Gerat, indem Sie die Taste START driicken.

GELB blinkend

Die Taste STOP wurde gedriickt.

Driicken Sie die Taste START und schlieBen
Sie die Abdeckung.

GARANTIE

EGO-GARANTIEBEDINGUNGEN

Samtliche EGO-Garantiebedingungen finden Sie auf der Website egopowerplus.eu.
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Traduction de la notice d’origine

REMARQUE : Le format suivant est utilisé dans le mode d'emploi pour
en faciliter 'utilisation :

m Le texte écrit en jtalique est un texte affiché sur I'écran LCD ou
une référence a une autre section du mode d'emploi.

m Le texte en gras correspond a I'un des boutons de la machine.

INTRODUCTION

Description de la machine (Fig. B)

REMARQUE : EGO actualise régulierement I'apparence et les fonctions
des produits. Contactez votre revendeur EGO pour obtenir les derniéres
informations sur votre produit.

Ce robot tondeuse est doté d’une batterie intégrée et coupe I'herbe
automatiquement, le ramassage de I’herbe n’est pas nécessaire. La
machine alterne continuellement entre la tonte et la recharge pendant
les heures de fonctionnement programmées. Le modéle de mouvement
est aléatoire. Le cable périphérique controle les mouvements de la
machine a I'intérieur de la zone de travail. Les capteurs de la machine
détectent I'approche du cable périphérique. Lavant de la machine
dépasse toujours le cable périphérique d’une distance spécifique avant
que la machine ne fasse demi-tour. Lorsque la machine rencontre un
obstacle ou s’approche du cable périphérique, elle choisit une nouvelle
direction.

Tous les paramétres de fonctionnement peuvent étre contrélés a partir
de I’écran LCD ou de EGO Connect™.

Technique de tonte : La machine ne produit pas d'émissions, est facile
a utiliser et permet d'économiser de I'énergie. Une coupe fréquente
améliore la qualité de I’herbe et réduit les besoins en engrais.

Trouver la station de recharge : La machine fonctionne jusqu’a ce
que la batterie soit épuisée ou que le programme de coupe soit terming,
puis elle retourne automatiquement a la station de recharge.

EGO Connect™

EGO Connect™ est une application mobile qui permet de controler a
distance I'ensemble du processus de tonte. Voir 9 EGO Connect™.

Ecran LCD

L'écran LCD de la machine affiche toutes les informations et tous les
parameétres de la machine.

Pour accéder a I'écran, appuyez sur STOP.

Boutons sur la machine

Bouton START (démarrage) : Pour démarrer le fonctionnement de la
machine.

Bouton MARCHE/ARRET Pour allumer/éteindre la machine.

Bouton PARK (stationnement) : Pour envoyer la machine a la station de
recharge. Utilisez I’écran LCD pour définir la durée du stationnement.

LISEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS!

A\ DVERTISSEMENT : Pour garantir la sécurité et la fiabilité, toutes les
réparations et tous les changements de piéce doivent étre effectués par
un réparateur qualifié.
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A\ AVERTISSEMENT : Veillez 2 lire et comprendre toutes les consignes
de sécurité du présent mode d’emploi, y compris les symboles

d’alerte de sécurité tels que « DANGER », « AVERTISSEMENT » et

« ATTENTION » avant d’utiliser cette machine. Le non-respect de
toutes les instructions énumeérées ci-dessous peut entrainer un choc
électrique, un incendie et / ou des blessures graves.

SYMBOLES DE SECURITE

Alerte de sécurité

Lire et comprendre le manuel d’utilisation

Activez le dispositif de désactivation avant la
maintenance. Tenir les mains et les pieds a
distance des lames

Ne touchez pas a la lame en rotation.

Attention a la projection d’objets - gardez les
autres personnes a distance.

Ne montez pas sur la machine. Tenir les mains
et les pieds a distance des lames

Ca machine est conforme aux directives CE
applicables.

Cette machine est conforme a la législation
britannique applicable.

NnCc N

Les produits électriques usagés ne doivent
pas étre jetés avec les ordures ménageres.
Apportez-les dans un centre de recyclage
agréé.

Bluetooth®

Courant continu (DC)

Appareil de classe |l

Congu pour étre alimenté par une source
d’alimentation séparée a trés basse tension

(TBT)

Largeur de coupe

SMPS (unité d’alimentation a découpage)

SMPS incorporant un transformateur
d’isolement de sécurité résistant aux courts-
circuits (de maniére inhérente ou non
inhérente)

Utiliser cet appareil exclusivement en intérieur

Courant alternatif
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Température de fonctionnementetde | . .. -0
chargement recommandée 15°6-55°C
Temperature’de stockage 40 °C — 70 °C
recommandée

Poids de la tondeuse (sans station de 15,1 kg
recharge)

Min Minutes
IPX5 Indice de protection
v Tension
|__FR v =
Ah Ampere-heure
kg Kilogramme
m Métre
cm Centimetre
mm Millimeétre
°C Celsius

REMARQUE : La marque et les logos Bluetooth® sont des marques
déposées appartenant a Bluetooth SIG, inc. et toute utilisation de ces

marques par EGO est sous licence.

SPECIFICATIONS

RM4000E
Entrée/sortie d’alimentation 100-240 V~/24V DC
Alimentation électrique 147 W
Longueur du cable basse tension 10m
Batterie Eﬁhv'”/”l}lf’é' Ah
Consommation moyenne d’énergie 23.2 kwh/mois@4000m?
ggﬂsgmmaﬂon d’énergie pendant la 36W + 20%
Temps de charge moyen 110 min
Durée moyenne de la tonte 240 min

Pente maximale pour le cable
périphérique

20 % (11,3°)

Pente maximale de la zone de travail | 50 % (26,6°)
Largeur minimale de passage 60 cm
Longueur maximale du cable
périphérique 1000 m
Distance maximale par rapport au
R o 40m
cable périphérique
Capacité de travail 4000 m* (+20 %)

Systéme de coupe

3 lames de coupe pivotantes

Numéro de modéle du kit de lames

et de vis AB1009R

Largeur de coupe 24 ¢cm

Plage de réglage de la hauteur de 20-90 mm

coupe

Incrément de réglage de la hauteur 5 mm/15 positions

de coupe
Robot tondeuse IPX5

Classification | Station de recharge | IPX4

1P Alimentation IP56 (uniquement pour la
électrique partie principale)

EMBALLAGE (FIG. R)
DESCRIPTION

Corps
Plaque de contact
Témoins LED de statut
Couverture
Ecran LCD
Bouton PARK (stationnement)
Bouton STOP
Bouton START
Bouton MARCHE/ARRET
. Roue avant
. Roue arriere
. Lame
. Plaque de protection
. Port de diagnostic (service aprés-vente uniqguement)
. Poignée de transport
. Bouton RETOUR A LA BASE
. Témoin d’état de charge
. Bouton d'ouverture du couvercle
Port d’alimentation
. Terminal du cable périphérique
. Plaque de contact
. Socle de la station de recharge
. Alimentation électrique
. Vis (6)
. Lame et vis (3)
. Cable basse tension
27. Jauge de mesure
28*. Piquet
29*. Raccord
30*. Connecteur
31*. Cable de boucle pour la boucle périphérique
*Les kits d’installation et les accessoires sont VENDUS SEPAREMENT.

INSTALLATION

A\ AVERTISSEMENT : Vous devez avoir lu et compris les consignes de
sécurité avant d’installer la machine.

O N O
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A\ATTENTION : Utilisez des pieces de rechange et du matériel
d’installation d’origine.

= Inspectez la machine soigneusement pour vérifier qu’aucun bris ou
dommage ne s’est produit au cours de I'expédition.

m Si des pieces sont endommagées ou manquantes, veuillez
contacter le centre de service EGO.

1. Principaux composants nécessaires a I'installation

Un robot tondeuse qui tond la pelouse automatiquement.

Une station de recharge, qui a 2 fonctions :

— Envoyer des signaux de commande le long du cable
périphérique afin que la machine puisse suivre le cable jusqu’a
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3.1 Choisir Femplacement de la station de recharge

C-1 Facade de la station de recharge
C-2 Arriére de la station de recharge
C-3 Gauche de la station de recharge
C-4 Droite de la station de recharge

m Laissez un espace dégagé d’au moins 1,5 m devant la station
de recharge et de 40 cm derriére. Gardez un espace dégagé
d’au moins 35 cm par rapport a la périphérie. Laissez un espace
dégagé d’au moins 1,5 m sur la zone de fonctionnement de la
station de recharge (Fig. C).

des zones éloignées spécifiques dans le jardin et qu'elle puisse  REMARQUE : Le coté DROIT de la station de recharge (C-4) doit étre

retrouver son chemin jusqu’a la station de recharge.

— Pour charger la machine.

= Un bloc d’alimentation, qui est connecté a la station de recharge
et a une prise de courant de 100-240 V.

m Le cable en boucle, qui est placé autour de la zone de travail
et autour des objets et des plantes avec lesquels la machine
ne doit pas entrer en contact. Le cable en boucle sert de cable
périphérique.
2. Préparatifs
A\ ATTENTION : Une surface de gazon irrégularité ou des plans d’eau

stagnante peuvent endommager la machine.

REMARQUE : Lisez le chapitre Installation avant de procéder a
I'installation. La fagon dont I'installation est effectuée a une incidence
sur les performances de la machine. Il est donc important de planifier
soigneusement 'installation.

= Faites un plan de la zone de travail et incluez tous les obstacles.

m  Marquez sur le plan les emplacements de la station de recharge
et du cable périphérique.

m  Remplissez les trous dans la pelouse.

= Coupez |'herbe avant d'installer la machine. Veillez a ce que
I’herbe ne dépasse pas 10 cm de hauteur.

3. Avant l'installation du cable périphérique

Vous pouvez choisir d’installer le cable périphérique avec des piquets
ou de I’enterrer. Les deux approches peuvent étre combinées dans le
méme espace de travail.

A\ ATTENTION : Si vous utilisez un scarificateur/déchaumeur dans la
zone de travail, enterrez le cable périphérique pour éviter qu’il ne soit
endommagé.

placé a I'intérieur de la zone de coupe, comme indiqué sur la figure C.
m Placez la station de recharge a proximité d’une prise de courant.
m Placez la station de recharge sur une surface plane (Fig. D).
m Le socle de la station de recharge ne doit pas étre plié (Fig. D).

m Sila zone de travail est divisée en deux parties séparées par
une pente raide, nous recommandons de placer la station de
recharge dans la partie inférieure.

m Placez la station de recharge dans un endroit a I’abri du soleil.
3.2 Choisir 'emplacement du bloc d'alimentation

A\ AVERTISSEMENT : Le céble basse tension ne doit pas étre coupé
ou prolongé. Il'y aurait un risque de choc électrique.

A\ AVERTISSEMENT : Le cable d’alimentation et le cable de rallonge
doivent étre placés en dehors de la zone de travail afin d’éviter
d’endommager les cables.

REMARQUE : N'utilisez qu’un seul cable basse tension. Lutilisation de
plusieurs cables affecterait Iefficacité de la recharge de la machine.

A\ ATTENTION : Veillez 4 ce que les lames de la machine ne coupent
pas le cable basse tension.

A\ ATTENTION : N’enroulez pas le cable basse tension (Fig. E) et ne le
placez pas sous le socle de la station de recharge. La bobine provoque
des interférences avec le signal de la station de recharge.
m Placez le bloc d'alimentation dans un endroit couvert et a I'abri
du soleil et de la pluie.

= Placez le bloc d'alimentation dans un endroit ot I'air circule bien.
m La prise de courant doit étre dotée d’un dispositif a courant

résiduel (DDR) avec un courant de déclenchement de 30 mA
maximum.

3,3 Choisir Femplacement du cable périphérique

A\ ATTENTION : Si la zone de travail est a proximité de plans d’eau, de
pentes, de précipices ou de la voie publique, le cable périphérique doit
étre placé a I'intérieur d’une barriere physique. La hauteur de la barriére
doit étre d’au moins 15 c¢m et la distance entre le cable périphérique et
la barriere doit étre de 35 cm.

A\ ATTENTION : Ne laissez pas la machine fonctionner sur du gravier.

A\ ATTENTION : Evitez les virages serrés lorsque vous installez le
cable périphérique.

A\ ATTENTION : Pour plus de sécurité d’utilisation, il faut isoler tous
les obstacles tels que les arbres, les racines et les pierres.
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Le cable périphérique doit étre placé en boucle autour de la zone
de travail. Les capteurs de la machine détectent lorsque le robot
s’approche du cable périphérique, et le robot choisit une autre direction.

Toutes les parties de la zone de travail doivent se trouver a une distance
de 40 m max. du cable périphérique.

m Veillez a ce que tous les angles formés par le cable périphérique
soient supérieurs ou égaux 90°.

= Disposez le cable périphérique tout autour de la zone de travail.
Maintenez propre la zone le long du cable périphérique. Adaptez
la distance entre le cable périphérique et les obstacles (Fig. F).

m Placez le cable périphérique a 35 cm (cas 1) d’un obstacle d’une
hauteur supérieure a 5 cm (Fig. G1).

m  Placez le cable périphérique a 30 cm (cas 2) d’un obstacle d’une
hauteur de 1 a 5 cm (Fig. G2).

m  Placez le cable périphérique a 10 cm (cas 3) d’un obstacle d’une
hauteur inférieure a 1 cm (Fig. G3).

= Sivous avez un chemin pavé qui est au méme niveau que la
pelouse, posez le cable périphérique sous le pave.

REMARQUE : Si le pavé a une largeur minimale de 30 c¢m, utilisez le
réglage d’usine de la fonction "Distance de dépassement du cable"
pour couper toute I'herbe qui touche le pavé. Voir 10.6.7 Distance de
dépassement du cable.

m  Posez le cable périphérique autour des poteaux de portail ou de
cloture afin de garantir des espacements adéquats. Si le cable
périphérique se retourne sur lui-méme dans un passage étroit de
moins de 100 cm autour d’un obstacle étroit (moins de 30 cm),
utilisez une section droite de 100 cm dans le passage, voir
figure H.

H-1 Poteau de portail/cloture

3.3.1 Passages (Fig. H)

H-2 Passage

Un passage est une section qui comporte un cable périphérique de
chaque coté et qui relie 2 parties de la zone de travail. La distance entre
le cable périphérique de chaque coté du passage doit étre d’au moins
60 cm.

3.3.2Poser le cable périphérique dans une pente

La machine peut fonctionner sur des pentes de 50 %. Les pentes trop
raides doivent étre isolées avec le cable périphérique. La pente (%) est
calculée en hauteur par metre.

Exemple : 10 cm /100 cm = 10 % (Fig. K).
m  Pour les pentes supérieures a 50 % a I'intérieur de la zone de
travail, isolez la pente a I'aide d’un cable périphérique.
= Pour les pentes supérieures a 20% le long du bord extérieur de la
pelouse, posez le cable périphérique a 35 cm du bord (Fig. L).

= Pour les pentes adjacentes a une voie publique, placez une
barriere d’'une hauteur minimale de 15 cm le long du bord
extérieur de la pente. Vous pouvez utiliser un mur ou une cléture
comme barriére.

3.3.3Créer un ilot (Fig. M)

Si vous créez un flot, mettez ensemble le cable périphérique qui va a
I'llot et qui en revient.

A\ ATTENTION : Ne mettez pas une section de cable périphérique
en travers de I'autre. Les sections du cable périphérique doivent étre
paralleles et ne jamais se croiser.

A\ ATTENTION : Isolez ou supprimez les obstacles d’une hauteur
inférieure a 5 cm. Isolez ou éliminez les obstacles Iégérement inclinés,
p. ex. les pierres, les arbres ou les racines. Cela évitera d'endommager
les lames de la machine.

Utilisez un flot pour isoler certains endroits de la zone de travail a I'aide
du cable périphérique. Nous recommandons d’isoler tous les objets
fixes dans la zone de travail.

Certains obstacles peuvent résister a la collision, par exemple les arbres
ou les buissons d’une hauteur supérieure a 5 cm. La machine entre en
collision avec I'obstacle et choisit ensuite une nouvelle direction.

m Disposez le cable périphérique autour de I'obstacle pour former
un flot.

m Placez les 2 sections du cable périphérique vers et depuis I'ilot
a proximité I'une de I'autre. Cela permettra a la machine de
progresser le long du cable.

m  Mettez les 2 sections du cable périphérique dans le méme
piquet. Voir 5 Pose du cable avec des piquets.

3.3.4 Créer une zone secondaire (Fig. N)

Créez une zone secondaire (B) si la zone de travail comporte 2 zones
qui ne sont pas reliées par un passage. La zone de travail avec la
station de recharge est la zone principale (A).

REMARQUE : La machine doit étre déplacé manuellement entre la zone
principale et la zone secondaire.

Posez le cable périphérique autour de la zone secondaire (B) pour
former un flot. Voir 3.3.3 Créer un ilot. Mais créez I'ilot en dehors de la
zone de travail principale.

REMARQUE : Le cable périphérique doit &tre posé en une seule boucle
autour de toute la zone de travail (A + B).

REMARQUE : Pour que la machine tonde 'herbe dans la zone
secondaire, le mode zone secondaire doit &tre sélectionné. Voir
10.5.1 Sélection de la zone de travail.

4. Installation de la machine
4.1 Installation du cable périphérique

A\ ATTENTION : Ne pas mettre I'excédent de fil dans une bobine. La
bobine provoque des interférences avec la machine.

Veillez a lire et comprendre les instructions relatives a la
station de recharge. Reportez-vous a la section 3.7 Déterminer
I’emplacement de la station de recharge.

Placez la station de recharge dans la zone sélectionnée.

3. Disposez le cable périphérique tout autour de la zone de travail.
Commencez et terminez I'installation derriére la station de
recharge. Insérez le cable avant dans la fente de guidage située
au bas du socle de la station. Faites passer les deux bouts du
cable périphérique par I'ouverture située a I'arriere de la station
de recharge.
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4. Ouvrez le connecteur et insérez le cable périphérique dans le
connecteur (Fig. P1).

5. Fermez le connecteur & I'aide d’une pince (Fig. P2).
6. Ouvrez le couvercle de la station de recharge en appuyant sur le
bouton d’ouverture (Fig. P3).

7. Montez le connecteur avant sur la broche métallique de la
station de recharge marquée "F". Montez le connecteur arriére
sur la broche métallique de la station de recharge marquée "B"
(Fig. P4).

REMARQUE : Enlevez 'excédent de cable a I'aide d’une pince
coupante.

4.2 Installation de la station de recharge

A\ ATTENTION : Ne posez pas vos pieds sur le socle de la station de
recharge.

A\ RVERTISSEMENT : Assurez-vous que les fiches du céble basse
tension et du bloc d’alimentation sont propres et séches avant de les
brancher.

Lors du branchement du bloc d'alimentation, utilisez impérativement
une prise de courant reliée a un dispositif a courant résiduel (DDR).

1. Raccordez le cable basse tension a la station de recharge
(Fig. Q1).
Raccordez le bloc d'alimentation au cable basse tension.
3. Placez I'alimentation a une hauteur d’au moins 30 c¢m (Fig. Q2).

4. Branchez le cable d’alimentation sur une prise de courant de
100-240 V.

REMARQUE : Lorsque la station de recharge est branchée, la machine
peut se charger. Placez la machine dans la station de recharge pendant
la pose du cable périphérique. Allumez la machine. Ne procédez a
aucun réglage de la machine avant que I'installation ne soit terminée.

5. Placez le cable basse tension dans le sol a I'aide de piquets ou
enterrez le cable. Reportez-vous a 5 Poser le céble a I'aide de
piquets ou a 6 Enterrer le cable périphérique.

6. Fixez la station de recharge au sol a I'aide des 6 vis fournies.

5. Pose du cable avec des piquets

A\ ATTENTION : Veillez a ce que les piquets maintiennent bien le cable
périphérique contre le sol.

Le fait de couper I’herbe autour de la périphérie avant d’installer le
cble périphérique facilitera ce processus.

A\ ATTENTION : Le fait de couper I’herbe trop bas juste aprés
I'installation peut endommager I'isolation du cable. Les dommages
causeés a I'isolation peuvent n’entrainer des perturbations que plusieurs
semaines ou mois plus tard.

1. Posez le cable périphérique sur le sol.
2. Disposez les piquets a une distance maximale d’1 m les uns des
autres.

REMARQUE : Utilisez des piquets supplémentaires aux endroits ou la
pente change afin de garantir que le cable reste a plat contre le sol
(Fig. R).
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3. Enfoncez les piquets dans le sol a I'aide d’un marteau ou d’un
maillet en plastique. REMARQUE : Le cable est envahi par
I’herbe et n’est plus visible aprés quelques semaines.

6. Enterrer le cable périphérique

m  Découpez un sillon dans le sol a I'aide d’un coupe-bordure ou
d’une pelle droite, ou utilisez une machine spécialisée dans la
pose de cables.

= Enfoncez le cable périphérique de 1 a 20 cm dans le sol.
Votre concessionnaire EGO peut vous aider a installer le cable
périphérique.
7. Prolonger le cable périphérique (Fig. S)
REMARQUE : |l faut rallonger le cable périphérique s’il est trop
court pour la zone de travail. Utilisez les cables et les coupleurs EGO
d’origine.
1. Débranchez la station de recharge de la prise de courant.
2. Coupez le cable périphérique a I'aide d’une pince coupante aux
endroits ou il est nécessaire d’installer la rallonge.
3. Ajoutez du cable la ou il est nécessaire d’installer |a rallonge.
Mettez le cable périphérique en place.
5. Mettez les extrémités du cable dans un coupleur.

REMARQUE : Assurez-vous que vous pouvez voir les extrémités du
cable périphérique a travers la partie transparente du coupleur.

6. Enfoncez le couvercle du coupleur a I'aide d’une pince réglable
pour fixer les fils dans le coupleur.

7. Mettez en place le cable périphérique a I'aide de piquets. Le
coupleur peut étre enterré de maniére éviter qu’il n’entre en
contact avec le robot pendant la tonte.

8. Branchez la station de recharge sur la prise de courant.

8. Apres l'installation de la machine
8.1 Contrdle visuel de la station de recharge

Assurez-vous que le témoin de statut LED de la station de recharge
s’allume en VERT fixe.

Si le témoin LED de statut ne s’allume pas en vert fixe, vérifiez
I'installation. Reportez-vous aux sections 4.2 Installation de la station
de recharge et TEMOIN LED DE STATUT SUR LA STATION DE RECHARGE
de ce mode d'emploi.

8.2. Pour charger la machine

Lorsque la machine est neuve ou a été rangée sur une longue durée,
la batterie peut étre vide et avoir besoin d’étre rechargée avant de
démarrer.

A\ AVERTISSEMENT : Ne chargez la machine qu’a I'aide d’une station
de recharge et d’un bloc d’alimentation prévus a cet effet. Toute erreur
d’utilisation peut entrainer un choc électrique, une surchauffe ou une
fuite de liquide corrosif de la batterie. En cas de fuite d’électrolyte,
rincez a I'eau et consultez un médecin en cas de contact avec les yeux,
etc.
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Placez la machine dans la station de recharge.

Poussez-la aussi loin que possible afin d’assurer un bon contact
entre la machine et la station de recharge.

Le témoin VERT clignotant sur la station de recharge indique que
la recharge est en cours.

8.3 Définir les paramétres de base

Avant que la machine ne commence a fonctionner pour la premiére fois,

vous devez la mettre en service et définir les parametres.

1.

Appuyez sur le bouton STOP pour ouvrir le couvercle de I'écran
LCD.

Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pour allumer I'appareil.

Suivez les invites a I’écran pour définir les parametres : langue,
mentions légales et de sécurité, pays et fuseau horaire, format
de l'unité, réglage des broches et réglage de la hauteur de
coupe.

REMARQUE : Il n’est pas possible d’utiliser 0000 comme code PIN.

4,

Une fois la mise en service terminée, le menu principal s’affiche.

9 EGO Connect™

La machine est compatible avec EGO Connect™. Tous les réglages et
le calendrier de tonte peuvent étre définis a distance a I'aide d’EGO
Connect™.

REMARQUE : Assurez-vous que le Bluetooth® est activé sur
les appareils mobiles si vous souhaitez utiliser la fonction de
télécommande.

Votre RM4000E est doté d’une connectivité cellulaire a longue portée et
d’une connectivité Bluetooth® a courte portée.

9.1

1.

4,

Installation d’EGO Connect™

Téléchargez EGO Connect™ sur votre appareil mobile ou scannez

le code QR ci-dessous.

2EHE
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Créez un nouveau compte dans EGO Connect™. Si vous avez
déja un compte, passez a I'étape 4.

Un e-mail sera envoyé a I'adresse e-mail enregistrée. Suivez les
instructions contenues dans I’e-mail pour valider votre compte.

Connectez-vous a votre compte EGO dans EGO Connect™.

9.2 Jumelage d’EGO Connect™ avec I'appareil

Voir 10.9.4 Appairage Bluetooth®.

3.

10 Parametres de la machine
10.1 Pour accéder au menu principal
1.

Appuyez sur le bouton STOP pour ouvrir le couvercle de I'écran
LCD.

Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pour allumer la
machine.

Entrez le code PIN et sélectionnez v/ pour confirmer et accéder
a la page 1 du menu principal ; sélectionnez > pour passer a la
page 2.

10.2 Structure du menu principal

Le menu principal contient 8 options :

PROGRAMMATION
HAUTEUR DE COUPE
FONCTIONNEMENT
PERIPHERIE
SECURITE
MESSAGE

AUTRES
GENERALITES

La machine est paramétrée en usine, mais les réglages peuvent étre
adaptés a votre zone de travail spécifique.
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Vue d’ensemble de la structure des menus 1
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-y~
Iy Programmation
EG oramma -
, | ) Hauteur de
Vue d’ensemble Ignorer programmation coupe
Apercu hebdomadaire I I |
24 heures 48 heures 72 heures
Réglage d’horaires
! ! | I. g
Segment Segment Segment Copier vers  Réinitialisation
quotidien 1 quotidien 2 quotidien 3 |
I I I I I I [
Tous les jours Lu Ma Me Je Ve Sa Di
-EE' Fonctionnement Périphérie
""" I I
| [ |
Espace de travail Coupe en spirale Coupe en Coupe ) .
bordure systématique Depeissement SortIe
I I T T | du céble station
Zone principale 2e zone 1 2 3 4 5
Vue d’ensemble de la structure des menus 2
@ Sécurité I Message
| I
Saisir le code PIN | |
| Affichage d’erreurs  Affichage de I'information
Alarme Délimitation Détails de I'erreur Détails de I'information
[ | |
Vérifier le code Réglage de I'alarme  Bas Moyen Haut
PIN
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Autres
Détecteur de pluie Phares SMS Bluetooth
Réglage du détecteur ) | Réglage des SMS Appairage Bluetooth
de pluie Programmation de phare ~ Mode couleur
| | Réglage du mode couleur
Toujours allumé Toujours éteint  Définir la période
Réglage des heures d’éclairage
@I Général
Langue Région Format de I'unité  Tonalité tactile A propos Réinitialisation Mise a jour
Réglage de Pays et fuseau Réglage du Réglage de la A propos Réinitialiser Mise a jour du
la langue horaire format de tonalité tactile le réglage micrologiciel
I'unité
10.3 Programmation des horaires Eg
9 ® Jours/semaine fOHCtiI:)?]l:II:;g:U'Our Durée
10.3.1 Calculer la programmation des horaires ]
REMARQUE : La capacité de fonctionnement est estimée sur la base / 12 07:00 am — 7:00 pm

d’une surface plane et ouverte. Vous devez augmenter la durée prévue
si la surface de travail comporte des pentes ou obstacles nombreux.

REMARAQUE : Les heures d’utilisation comprennent le temps de tonte, 1.
de recherche et de recharge.

Calculez la superficie de votre pelouse en m2.

2. Divisez la superficie de la pelouse par la capacité de surface
de la machine, le résultat est le nombre d’heures pendant
lesquelles la machine doit fonctionner chaque jour.

Exemple : Une pelouse de 2000 m2, capacité de surface de 167 m?h
2000 m?/167 ~ 12 h

ok w N

10.3.2 Programmation des horaires

Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

Sélectionnez % pour aller dans la PROGRAMMATION.

Sélectionnez 4 pour aller dans APERCU HEBDOMADAIRE.
Sélectionnez + pour aller dans REGLAGE D’HORAIRES.
Sélectionnez les heures de fonctionnement appropriées.

Utilisez les touches @ pour sélectionner le jour et sélectionnez
pour aller dans SEGMENT QUOTIDIEN. La machine peut
couper I'herbe en 1 a 3 segments par jour.

5 “ ROBOT TONDEUSE - RM4000E




7. Sélectionnez (9 pour aller dans le réglage de la durée et
sélectionnez  / pour confirmer.

10.3.3 Copier la programmation des horaires
1. Répétez les étapes 1 a 4 de la section 10.3.2 Programmer les
horaires.

2. Appuyez sur pour copier la programmation des horaires.
Vous pouvez copier la programmation des horaires d’un jour a
I’autre ou pour toute la semaine.

3. Tapez surv/ pour confirmer.

10.3.4 Réinitialiser la programmation des horaires

Vous pouvez supprimer tous les parameétres d’horaires et utiliser les
parametres d’usine. Le réglage d’usine de la programmation des
horaires permet a la machine de fonctionner a toutes les heures de
chaque jour de la semaine.

1. Répétez les étapes 1 a 4 de la section 70.3.2 Programmer les
horaires.

2. Sélectionnez O pour réinitialiser les paramétres d’horaires et
revenir au réglage d’usine.

10.3.5 Ignorer la programmation

Tous les parametres d’horaires peuvent étre temporairement annulés
via la fonction « Ignorer la programmation ». Il est possible d’ignorer la

programmation en choisissant entre 24 heures, 48 heures et 72 heures.

1. Répétez les étapes 1 a 2 de la section 70.3.2 Programmer les

horaires.

2. Sélectionnez @@ pour aller dans IGNORER LA
PROGRAMMATION.

3. Sélectionnez les heures souhaitées et sélectionnez v/ pour
confirmer.

Annuler la fonction d’ignorer la programmation

1. Sélectionnez @@ pour aller dans IGNORER LA
PROGRAMMATION.
2. Appuyez sur les heures sélectionnées et sélectionnez v pour
confirmer.
10. 4 Réglage de la hauteur de coupe

La hauteur de coupe peut étre réglée de 20 290 mm sur 1 a
15 positions.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.1 Accéder au menu
principal.
- .
2. Sélectionnez m pour aller dans REGLAGE DE LA HAUTEUR
DE COUPE.

3. Utilisez les touches &Y pour régler la hauteur de coupe et
sélectionnez v pour confirmer.
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10. 5 Réglage du mode de fonctionnement

10.5.1 Sélection de la zone de travail

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 10.7 Accéder au menu

principal. )
()5

2. Sélectionnez <. -x pour aller a la page 1 du réglage du mode
de coupe (Sélectig_nnez P pour aller a la page 2).

3. Sélectionnez sur la page 1 pour sélectionner la zone de
travail et sélectionnez «/ pour confirmer.

Zone principale : La zone principale est le mode de fonctionnement
par défaut, dans lequel la machine tond et se recharge
automatiquement. La zone de travail par défaut est la zone principale.

Zone secondaire : Utilisez le mode de fonctionnement Zone secondaire
pour tondre des zones secondaires. Vous devez déplacer la machine
manuellement entre la zone principale et la zone secondaire. La
machine tond pendant une durée sélectionnée ou jusqu’a ce que la
batterie soit épuisée.

REMARQUE : Vous devez placer manuellement la machine dans la
station de recharge pour la recharger lorsqu’elle se trouve dans une
zone secondaire. La machine reste dans la station de recharge lorsque
la batterie est en cours de recharge. Vous devez sélectionner la zone de
travail principale pour redémarrer la machine.

10.5.2 Mode de coupe en spirale

La machine coupe I'herbe en mode spirale si I'herbe est plus longue
dans une zone. La coupe en spirale peut étre réglée sur 5 niveaux de
1a5. La coupe en spirale se déclenche plus fréquemment selon les
niveaux de réglage.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 10.71 Accéder au menu

principal. )
@t

2. Sélectionnez < - pour aller a la page 1 du réglage du mode

de coupe.
3. sélectionnez ®) pour régler le mode COUPE EN SPIRALE.

Activez le mode de coupe en spirale, utilisez les touches
pour régler le niveau de sensibilité.

5. Tapez sur v pour confirmer.
10.5.3 Mode de coupe en bordure

La machine commence a tondre le long du cable périphérique de la
pelouse a chaque nouveau cycle lorsqu’elle est en mode de coupe en
bordure.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu

principal.

2. Sélectionnez @-E pour aller a la page 2 du réglage du mode
de coupe.

3. Sélectionnez |l_®_.1| pour entrer dans le mode COUPE EN
BORDURE.

4. Activez le mode de coupe et sélectionnez v/ pour confirmer.
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10.5.4 Mode de coupe systématique
En mode de coupe systématique, la machine tond en lignes paralléles.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

coupe.

3. Sélectionnez @ pour aller dans le mode COUPE
SYSTEMATIQUE.

4. Activez le mode de coupe et sélectionnez Vv pour confirmer.
10.6 Paramétrage de la périphérie

10.6.1 Distance de dépassement du cable

Il s’agit de la distance que 'avant de la machine peut parcourir au-dela
du cable périphérique. Le réglage d’usine est de 30 cm. Vous pouvez
sélectionner une distance de 20 a 55 cm.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 10.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez [ pour aller dans PERIMETRE.
3. Sélectionnez [—& pour entrer dans le réglage de la DISTANCE

DE DEPASSEMENT DU CABLE.
4. Utilisez les touches @ pour régler la distance et sélectionnez
pour confirmer.
10.6.2 Station de sortie

La machine recule le long du cable jusqu’a la distance définie, puis
reprend la tonte. Vous pouvez régler une distance de 20 a 999 cm. Le
réglage d’usine est de 20 cm.

1. Suivez les étapes 1 et 2 de la section 70.6.7 Distance de
dépassement du cable.

2. Sélectionnez |f§& pour aller dans le réglage STATION DE
RECHARGE DE SORTIE INTELLIGENTE.
3. Saisissez la distance et tapez sur v pour confirmer.

10.7 Parametres de sécurité
Vous devez saisir le code PIN pour accéder aux parametres de sécurité.
1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez @ pour saisir le code PIN et sélectionnez v
pour confirmer. Allez ensuite a la page 1 du parameétre de
sécurité, sélectionnez > pour aller a la page 2.

= Code PIN
Vous pouvez modifier le code PIN.

1. Surlapage 1 des paramétres de sécurité, sélectionnez ﬁl/
pour modifier le code PIN. Appuyez ensuite sur pour
confirmer.

2. Saisissez a nouveau le code PIN pour le vérifier, puis
sélectionnez pour confirmer.

= Réglage de I'alarme

Cette fonction signifie qu’une alarme se déclenche lorsque la machine
émet des messages d’erreur. Vous pouvez régler la durée de I'alarme
entre 1 et 10 minutes. La durée par défaut de I'alarme est de

2 minutes.

Vous pouvez activer ou désactiver le REGLAGE DE L’ALARME.

Vous pouvez activer ou désactiver I'’Alarme en cas de levage
uniquement si le REGLAGE DE L’ALARME est activé.

Activer le réglage de I’'alarme
1. Sur la page 1, sélectionnez @ pour aller dans REGLAGE DE
L'ALARME.

2. Activez le REGLAGE DE L’ALARME. Utilisez les touches @ pour
régler la durée de I'alarme.

3. Activez ou désactivez I’Alarme en cas de levage.
4. Tapezsur Vv pour confirmer.
m Paramétrage de la délimitation

La délimitation est le cercle formé avec la station de recharge comme
point central et le rayon entre le point central et la position actuelle.

Vous pouvez définir un niveau de sensibilité faible (500 m), moyen
(250 m) ou élevé (100 m). Plus le niveau de sensibilité de la délimitation
est élevé, plus I'alarme se déclenche facilement.

1. Surla page 2, sélectionnez ]__ox pour aller dans PARAMETRAGE
DE LA DELIMITATION.
2. Activez la délimitation.

3. Réglez le niveau de sensibilité et sélectionnez v pour
confirmer.

10.8 Messages

Ce menu permet de retrouver les messages d’erreur et d’information
précédents.

10.8.1 Message d’erreur

Les messages affichés a I’écran correspondent au défaut réel.

Les alarmes les plus récentes sont listées en haut de la page. Les
messages d’erreur sont accompagnés de conseils et d’astuces pour
aider a remédier a I'erreur. Reportez-vous a la LISTE DES MESSAGES

D’ERREUR de ce mode d'emploi.
1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 10.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez pour aller dans MESSAGES.
3. Sélectionnez ® pour afficher MESSAGES PAR DEFAUT. Utilisez
les touches AV pour parcourir les autres messages d’erreur.

4. Appuyez sur le message d’erreur sélectionné pour afficher les
détails de I'erreur.

10.8.2 Message d’information

Les messages affichés a I’écran qui ne sont pas dus a un défaut réel
sont enregistrés a la rubrique Messages d’information. Pour plus
d’informations sur les causes possibles de chaque message, reportez-
vous a la LISTE DES MESSAGES D’INFORMATION de ce mode d'emploi.
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1. Suivez les étapes 1 et 2 de la section 10.8.1 Informations sur les
défauts pour aller dans menu des messages.

2. Sélectionnez @ pour afficher les MESSAGES D’INFORMATION.
Utilisez les touches AW pour parcourir les autres messages
d’information.

3. Appuyez sur le message d’information sélectionné pour afficher
les détails de I'information.

10.9 Autres réglages

10.9.1 Réglage du détecteur de pluie

Lorsque de la pluie est détectée, le robot retourne a la station de
recharge et redémarre lorsque le détecteur de pluie est sec et que le
délai est écoulé. Vous pouvez régler le délai de 0 a 240 minutes. Le
délai par défaut est de 180 minutes.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez E pour aller & la page 1 des autres réglages,
Sélectionnez P> pour aller 4 la page 2.

3. Selectionnez \—J pour aller dans REGLAGE DU DETECTEUR DE
PLUIE.

4. Activez le réglage du détecteur de pluie. Réglez le délai et
sélectionnez v pour confirmer.

10.9.2 Réglage des phares

10.9.2.1 Pour programmer I'allumage des phares

1. Suivez les étapes 1-2 de la section 70.9.1 Réglage du détecteur
de pluie pour aller a la page 1 des autres réglages.

2. Sélectionnez ._ pour aller dans REGLAGE DES PHARES.

3. Sélectionnez .=G) pour aller dans PROGRAMMATION DE
PHARE. Choisissez entre Toujours ON, Toujours OFF ou Définir
une période.

4. Sélectionnez Définir une période pour définir une période de
temps détaillée, puis sélectionnez pour confirmer.

10.9.2.2 Réglage du mode couleur

1. Effectuez les étapes 1 et 2 de la section 10.9.2.1 Programmer
I'allumage dea %mres pour aller dans le réglage des phares.

2. Sélectionnez JO pour aller dans le REGLAGE DU MODE
COULEUR.

3. Sélectionnez et activez Clignotement en cas d’alerte, puis
sélectionnez Couleur de lampe.

4. Tapez surv/ pour confirmer.

10.9.3 Réglage des SMS

La fonction SMS vous envoie un SMS lorsque la machine sort de la
délimitation.

1. Suivez les étapes 1-2 de la section 70.9.1 Réglage du détecteur
de pluie pour aller & la page 2 des autres réglages.

2. Sélectionnez Eh pour aller dans REGLAGE DES SMS.

3. Sélectionnez Utiliser SMS et ADD+ pour définir votre
numéro de téléphone avec I'indicatif du pays, par exemple
+49 172 12345678, puis sélectionnez pour confirmer.

o
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10.9.4 Appairage Bluetooth®

L’application EGO Connect™ est toujours connectée a votre machine
tant que I"appareil mobile est connecté au réseau mobile, que la
machine est chargée, que I'écran LCD est allumé et que la machine a
été préalablement associée a votre compte.

Jumelage d’EGO Connect™ avec ’appareil

1. Suivez les étapes 1-2 de la section 70.9.1 Réglage du détecteur
de pluie pour aller a la page 2 des autres réglages.

2. Sélectionnez * pour aller dans APPAIRAGE BLUETOOTH.
3. Suivez les instructions d’EGO Connect™ pour "ajouter un outil".

REMARQUE : Le témoin LED de statut de la machine clignote en bleu
pendant I'appairage.

Le témoin LED de statut de la machine s’allume en bleu fixe lorsque la
machine est connectée a votre appareil mobile via Bluetooth®.

10.10 Général

Dans la section GENERALITES, vous pouvez modifier les paramétres
généraux de la machine.

10.10.1 Réglage de la langue

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 10.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez “£=l pour aller a la page 1 des parameétres

généraux.
3. Sélectionnez @ pour aller dans le réglage de LANGUE.

Utilisez les touches AW pour sélectionner la langue et appuyez
sur Vv pour confirmer.

10.10.2 Réglage du pays et du fuseau horaire

1. Effectuez les étapes 1 et 2 de la section 70.70.1 Définir la
langue.

2. Sélectionnez @ pour aller dans PAYS ET FUSEAU HORAIRE.

3. Utilisez les touches Aw pour sélectionner PAYS ET FUSEAU
HORAIRE et sélectionnez \/ pour confirmer.

10.10.3 Définir le format de 'unité

1. Effectuez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez @I pour aller & la page 1 des parameétres
généraux, puis sélectionnez » pour aller a la page 2.

3. Sélectionnez E pour régler le FORMAT DE L’UNITE et
sélectionnez / pour confirmer.

10.10.4 Régler la tonalité tactile

Le robot émet un bip lorsque vous cliquez sur I'écran une fois activée la
tonalité tactile.

1. Suivez les étapes 1 et 2 de la section 70.70.3 Définir le format
de I'unité pour aller a la page 2 des réglages généraux.

Sélectionnez I pour aller dans TONALITE TACTILE.
3. Activez la tonalité et sélectionnez v pour confirmer.
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10.10.5 Menu A PROPOS
Le menu A PROPOS affiche des informations sur la machine.

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez @I pour aller a la page 1 des parameétres
généraux, puis appuyez deux fois sur » pour aller a la page
3 des parameétres généraux.

3. Sélectionnez IE
A PROPOS.

pour afficher les informations du menu

10.10.6 Réinitialiser les réglages utilisateur

1. Suivez les étapes 1 et 2 de la section 70.10.5 A propos pour
aller a la page 3 des paramétres généraux.

2. Sélectionnez @\ pour aller dans REINITIALISER LES REGLAGES
UTILISATEUR.

3. Tapezsur v pour confirmer.

4. Saisissez le code PIN pour réinitialiser les paramétres.

10.10.7 Mise a jour du micrologiciel

1. Suivez les étapes 1 a 3 de la section 70.7 Accéder au menu
principal.

2. Sélectionnez @é pour aller a la page 1 des parameétres
généraux, puis appuyez trois fois sur P> pour aller a la page 4
des parametres généraux.

3. Sélectionnez L. pour aller dans MISE A JOUR DU
MICROLOGICIEL.

4. Suivez les instructions a I'écran pour mettre a jour la version du
micrologiciel.

REMARAQUE : La mise a jour du micrologiciel peut se faire a partir
d’EGO Connect™ Lorsque la mise a jour sera disponible, vous recevrez
une invite.

FONCTIONNEMENT

A\ RVERTISSEMENT : Lisez attentivement les consignes de sécurité
avant de mettre la machine en marche.

A\ AVERTISSEMENT : Gardez vos mains et vos pieds a distance des
lames en rotation. Ne mettez jamais vos mains ou vos pieds sous la
machine ou a proximité lorsque le moteur est en marche.

A\ AVERTISSEMENT : N'utilisez pas la machine lorsque des
personnes, en particulier des enfants, ou des animaux, se trouvent dans
la zone de travail.

AVANT DE DEMARRER LA MACHINE

1. Assurez-vous que la charge de la machine est supérieure a
50 % pour la premiére fois.

2. LaLED de statut de la station de recharge doit afficher une LED
VERT fixe ou clignotante pour que Iinstallation soit correcte.

3. Lamachine travaillera aux horaires définis, voir
10.3.2 Programmer les horaires (si vous appuyez sur START en
dehors des horaires de travail programmées, la machine reste

dans la station jusqu’a I'horaire suivant). En mode « Ignorer la
programmation », la machine se met immédiatement en marche
10.3.5 Ignorer la programmation.

4. Assurez-vous que la machine se trouve dans la zone de travail
sélectionnée, voir 10.5 Réglage du mode de fonctionnement.

5. Assurez-vous que la machine se trouve a I'intérieur du cable

périphérique.
POUR DEMARRER LA MACHINE

1. Appuyez sur le bouton STOP pour ouvrir le couvercle de I'écran
LCD.

2. Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pour allumer 'appareil.

3. Saisissez le code PIN.

4. Appuyez sur START et fermez le couvercle.

REMARQUE : Appuyez toujours sur le bouton START avant de fermer le
couvercle pour démarrer la machine.

REMARQUE : Avant la premiére séquence, la machine doit terminer le
cycle de cartographie.

STATIONNEMENT DE LA MACHINE

La machine reste dans la station de recharge pendant le temps de
stationnement défini, puis reprend automatiquement son travail habituel
selon les horaires.

1. Appuyez sur la touche PARK pour passer en mode
stationnement.

2. Sélectionnez pour régler la durée de stationnement.

3. Tapez sur v pour confirmer.

POUR ARRETER LA MACHINE
Appuyez sur STOP pour arréter la machine et le moteur de coupe.

POUR ETEINDRE LA MACHINE

1. Appuyez sur le bouton STOP pour ouvrir le couvercle de I'écran
LCD.

2. Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pendant plus de
2 secondes pour éteindre la machine.

REMARQUE : Vous pouvez également appuyer sur le bouton MARGHE/
ARRET pendant plus de 4 secondes pour éteindre la machine de force
sans entrer le code PIN.

RAPPELER LA MACHINE A LA STATION DE RECHARGE

Lorsque vous appuyez sur le bouton RETOUR A LA BASE de la station
de recharge, le témoin LED de statut de la station de recharge clignote
rapidement a 3 reprises et la machine revient a proximité de la station
de recharge.
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ENTRETIEN

A\ RVERTISSEMENT : Pour éviter des blessures graves, éteignez
toujours la tondeuse et assurez-vous que toutes les pieces mobiles
sont complétement a I'arrét. avant de toute opération de nettoyage,
d’entretien ou avant de transporter la tondeuse.

A\ AVERTISSEMENT : La machine ne doit tre réparée qu’avec des
pieces de rechange identiques. L'utilisation de toute autre piéce peut
créer un danger ou détériorer la machine. Pour garantir la sécurité et la
fiabilité, toutes les réparations doivent étre effectuées par un réparateur
qualifié.

A\ AVERTISSEMENT : Portez toujours des gants de protection pour
effectuer des manipulations d’entretien sur les lames de la machine.

Pour un meilleur fonctionnement et une plus longue durée de vie, veillez
a nettoyer régulierement la machine et a remplacer les piéces usées.

Lors de la premiére utilisation de la machine, les lames doivent étre
inspectées une fois par semaine.

Il est important que les lames puissent tourner facilement. Les bords
des lames ne doivent pas étre endommagés. La durée de vie des lames
varie énormément et dépend, par exemple, des facteurs suivants :

= Temps d’utilisation et taille de la zone de travail.

= Type d’herbe et croissance saisonniére.

m  Sol, sable et utilisation d’engrais.

m La présence d’objets tels que des cones, des fruits, des jouets,
des outils, des pierres, des racines et autres.

REMARQUE : Travailler avec des lames émoussées donne un résultat
moins bon. L'herbe n’est pas coupée proprement et plus d’énergie est
nécessaire, ce qui fait que la machine ne permet pas de tondre une si
grande surface.

Nettoyage de la machine

A\ ATTENTION : N'utilisez en aucun cas un nettoyeur haute pression
pour nettoyer la machine ou la station de recharge. Ne jamais utiliser de
solvants pour le nettoyage.

Chassis et lames
Inspectez les lames une fois par semaine.

1. FEteignez la machine.
2. Soulevez la machine sur le coté.

3. Nettoyez les lames et le chassis a I'aide d’une brosse a
vaisselle. En méme temps, vérifiez que les lames sont intactes
et qu’elles tournent librement.

Pour nettoyer les roues

La machine ne fonctionne pas de maniére satisfaisante dans les pentes
si les roues sont bloquées par de I’herbe.

m Utilisez une brosse a poils souples pour nettoyer les roues

Pour nettoyer le corps de la machine

m  Utilisez un chiffon humide et une solution savonneuse neutre
pour nettoyer la partie principale de la machine.
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Pour nettoyer la station de recharge

A\ AVERTISSEMENT : Débranchez le bloc d'alimentation de la prise
de courant avant de procéder a I'entretien.

A\ ATTENTION : N'utilisez pas de nettoyeur haute pression ou d’eau
courante pour nettoyer la station de recharge.

REMARQUE : La machine ne peut pas entrer dans la station de
recharge si des objets s’y trouvent. Nettoyez réguliérement la station de
recharge.

m  Enlevez I'herbe, les brindilles et autres objets de la station de
recharge le cas échéant.

Remplacez les lames

A\ AVERTISSEMENT : Vous devez remplacer les vis en méme temps
que les lames. Les vis utilisées peuvent s’user rapidement et faire

en sorte que les lames se détachent, ce qui peut entrainer de graves
blessures.

Remplacez les lames usées ou endommagées afin de garantir la
sécurité de fonctionnement. Remplacez régulierement les lames
pour obtenir un résultat de coupe satisfaisant tout en limitant

la consommation d’énergie. Les 3 lames et les vis doivent étre
remplacées en méme temps dans I'intérét d’un systéme de coupe
équilibré.

Remplacer les lames (Fig. T)

1. Appuyez sur le bouton STOP.
2. Eteignez la machine.

3. Retournez la machine. Placez la machine sur une surface molle
et propre pour éviter de la rayer.

4. Tournez la plaque de protection de maniere a aligner ses trous
avec les vis de la lame.

5. Démontez les 3 vis a I'aide d’un tournevis a téte plate ou d’un
tournevis Philips (non fourni).

6. Retirez les 3 lames.
7. Fixez les 3 nouvelles lames et les vis.
8. Assurez-vous que les lames peuvent tourner librement.

Batterie

A\ ATTENTION : Chargez complétement la batterie avant de ranger
la machine. Si la batterie n’est pas complétement chargée, elle risque
d’étre endommagée.

Si la durée de fonctionnement de la machine est plus courte que
d’habitude entre les charges, cela signifie que la batterie est a la fin
de son cycle de vie. Remplacez la batterie pour prolonger la durée
d’utilisation.

REMARQUE : La durée de vie de la batterie dépend de la longueur de
la saison et du nombre d’heures de fonctionnement de la machine par
jour. Une longue saison ou de nombreuses heures de fonctionnement
par jour signifient que la batterie a besoin d’étre remplacée plus
fréquemment. Apportez votre machine au service apres-vente de votre
centre EGO pour faire remplacer la batterie.
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TRANSPORT ET RANGEMENT
m Chargez complétement la machine.
m  FEteignez la machine.
m  Nettoyez la machine.
| |

En hiver, conservez la machine en intérieur dans un endroit sec
et a I'abri du gel.

m  Gardez la machine avec toutes ses roues sur un sol plat pendant
le stockage.

= Sivous gardez la station de recharge en intérieur, débranchez
et retirez le bloc d'alimentation et I'ensemble des connecteurs
de la station de recharge. Mettez I'extrémité de chaque fil de
connexion dans une boite de protection prévue a cet effet.

Comment soulever et déplacer la machine (Fig. U)

A\ AVERTISSEMENT : La machine doit étre éteinte avant d’étre
soulevée.

A\ ATTENTION : Ne soulevez pas la machine lorsqu’elle est garée dans
la station de recharge. Cela pourrait endommager la station de recharge
et/ou la machine. Appuyez sur le bouton STOP et retirez la machine de
la station de recharge avant de la soulever.

Déplacements dans la zone de travail et en dehors en toute sécurité :

1. Appuyez sur STOP pour arréter la machine.

2. Appuyez sur le bouton MARCHE/ARRET pendant 2 secondes
pour éteindre la machine.

3. Portez la machine par la poignée de transport avec la lame du
c6té opposé a vous.

PROTECTION DE LENVIRONNEMENT

Ne jetez pas les appareils électriques avec les déchets
ménagers non triés, déposez-les dans des centres de
collecte spécifiques.

Contactez votre mairie pour en savoir plus sur les
I systemes de collecte disponibles.

Si les appareils électriques sont jetés dans des décharges
ou des dépdts d’ordures, des substances dangereuses
peuvent se répandre dans la nappe phréatique et rentrer
dans la chaine alimentaire, ce qui est néfaste pour votre
santé et votre bien-étre.
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LISTE DES MESSAGES D’ERREUR

La liste ci-dessous présente un certain nombre de messages d’erreur affichés sur I’écran LCD de la machine et sur votre EGO Connect™. m
Contactez le centre de service EGO si le méme message apparait souvent.

Ecran LCD Action

1. Vérifiez la LED sur le dessus de la station de recharge.

2. NO LED : Ia station de recharge n’est pas sous tension. Vérifiez que la prise est sous tension, que I'adaptateur
et le cable sont bien branchés et qu'ils ne sont pas endommagés.

Perte du signal de périphérie
g penp 3. DEL ROUGE : rupture du cable périphérique. Vérifiez les raccordements du cable périphérique a la station de

recharge et vérifiez que la boucle du cable périphérique ne présente pas de dommages visibles.

4. DEL VERTE : statut de la station de recharge OK. Référez-vous au mode d'emploi ou a I’application mobile pour
savoir comment générer un nouveau signal de boucle.

1. Assurez-vous que les raccordements entre le cable périphérique et la station de recharge sont corrects et n’ont
pas été intervertis.

Robot hors périphérie 2. Veillez & ce que le cable périphérique ne soit pas situé sur une pente raide.

3. Ramenez le robot dans la zone de travail.

Vérifiez que la zone de travail ne présente pas d’obstacles inattendus.

Robot coincé . .
CONSEIL : Evitez de mettre dans la zone de travail des obstacles susceptibles de restreindre I'accés du robot.

1. Vérifiez la LED sur le dessus de la station de recharge.

2. NO LED : Ia station de recharge n’est pas sous tension. Vérifiez que la prise est sous tension, que I'adaptateur
et le cable sont branchés et qu’ils ne sont pas endommageés.

3. DEL ROUGE : rupture du cable périphérique. Vérifiez les raccordements du cable périphérique a la station de
Erreur de retour recharge et vérifiez que la boucle du cable périphérique ne présente pas de dommages visibles.

4. DEL VERTE : statut de la station de recharge OK. Ramenez le robot a la station et démarrez-le. Le robot se
mettra automatiquement en marche dés que le signal sera régéenére.

5. Redémarrer le robot et la station de base.

CONSEIL : Veillez a ce que la station de recharge reste fixée en place conformément a I’installation.

1. Eliminez tous les obstacles autour de Ia station de recharge.

2. Nettoyez le socle de la station et les roues du robot.

Erreur de stationnement 3. Assurez-vous que la station est installée sur une surface plane et qu’elle est bien fixée conformément aux
instructions d’installation.

4. Assurez-vous que le cable périphérique est bien installé conformément aux instructions.

5. Coupez I'alimentation et redémarrez la station.

1. Eliminez tous les obstacles autour de la station de recharge.

Erreur de sortie .
2. Nettoyez le socle de la station et les roues du robot.

1. Eteignez le robot.

Erreur du moteur

, N 2. Vérifiez les roues motrices, éliminez les éventuelles sources d’obstruction.
d’entrainement gauche

3. Laissez le robot refroidir puis redémarrer.
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Ecran LCD Action

1. Eteignez le robot.
Efr eur q” motelir . 2. Vérifiez les roues motrices, éliminez les éventuelles sources d’obstruction.
d’entrainement droit

3. Laissez le robot refroidir puis redémarrer.

Erreur du moteur de tonte

1. Eteindre le robot

2. Vérifiez le disque de coupe, enlevez I'herbe ou tout autre objet qui le bloque.

3. Laissez le robot refroidir puis redémarrer.

CONSEIL : Si I'herbe est longue, augmentez la hauteur de coupe puis réduisez-la petit a petit.

Erreur du moteur de réglage
de la hauteur

1. Eteignez le robot.

2. Vérifiez le disque de coupe et le chassis, éliminez tout objet a I'origine d’une obstruction.

3. Laissez le robot refroidir puis redémarrer.

Systeme de coupe
déséquilibré

1. Eteignez le robot.

2. Vérifiez que le disque de coupe et les lames ne sont pas endommagés ou obstrués.

3. Remplacez les lames manquantes ou endommagées conformément aux instructions de Iutilisateur.

Probleme de paramétrage de
la zone

Vérifiez si le paramétrage de la zone correspond a la situation réelle.

Robot levé Placez le robot dans la zone de travail.
Placez le robot dans la zone de travail.

Robot incliné Vérifiez que la pente maximale de la zone de travail ne dépasse pas la capacité de la machine, telle qu'indiquée
dans les instructions d’installation.
Placez le robot dans la zone de travail.

Robot retourné Vérifiez que la pente maximale de la zone de travail ne dépasse pas la capacité de la machine, telle qu’indiquée

dans les instructions d’installation.

Collision du robot

Collision : Vérifiez que la zone de travail ne présente pas d’obstacles inattendus.

Code PIN incorrect (déja
utilisé)

PIN incorrect.
Récupérez le mot de passe a I'aide de I’appli ou contactez le revendeur local.

Robot volé

La distance entre le robot et la station est hors limite.
Vérifiez s’il a été volg.

LISTE DES MESSAGES D’INFORMATION

La liste ci-dessous présente un certain nombre de messages d’information affichés sur I’écran LCD de la machine et de votre EGO Connect™.

Ecran LCD

Action

Echec de la cartographie

Dans la zone principale, veillez a ce que le robot commence a cartographier a partir de la station. Veillez a ne pas
déplacer le robot pendant la cartographie, et a ne pas interférer avec le processus. Ne déplacez pas la station
pendant la cartographie.

1. Redémarrez la cartographie via EGO Connect™.
2. Le robot travaillera jusqu’a la semaine suivante et redémarrera automatiquement la cartographie.

Tonte 2eme zone terminée

Zone secondaire terminée. Placez le robot dans la zone suivante ou retournez a la zone principale et reprenez la
tonte.

Manque de puissance 2éme
zone

Batterie épuisée. Zone secondaire incompléte. Remettez le robot sur la station de recharge.

Echec de Ia localisation GPS

Erreur GPS. Eteignez le robot et redémarrez-le. Si le probléme persiste, veuillez contacter votre magasin local.

Echec du téléchargement

Déplacez le robot vers une zone ouverte, vérifiez que le signal LTE est bon sur I’écran du robot.
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Ecran LCD Action

Echec de Ia vérification

Essayez de télécharger a nouveau.
Contactez le magasin d’achat si le probléme n’est pas résolu.

Défaut version

Redémarrez le robot.
Contactez le magasin d’achat si le probléme n’est pas résolu.

SYMPTOMES

Si votre machine ne fonctionne pas comme prévu d’apres la liste ci-dessus, suivez les symptomes ci-apres.
Contactez le service apres-vente EGO si I'origine de la panne n’est toujours pas trouvée.

Probléme

Cause

Solution

Pas de réponse lorsque je touche I'écran LCD.

1. L'écran LCD est endommagé.

1. Contactez le Service Client EGO.

La machine a des difficultés a stationner.

1. Le cable périphérique n’est pas disposé
en une longue ligne droite suffisamment
éloignée de la station de recharge.

1. Vérifiez que la station de recharge a
bien été installée correctement. Voir
4.2 Installation de la station de recharge.

2. La station de recharge se trouve dans une
pente ou sur une surface non plane.

2. Placez la station de recharge sur une
surface parfaitement plane. Reportez-vous
a la section 3.1 Déterminer I'emplacement
de la station de recharge.

3. La station de recharge n’est pas solidement
installée.

3. Vérifiez si les 6 vis de fixation de la station
sont desserrées.

La machine patine lors du stationnement.

L'herbe mouillée et la boue collée a la roue
arriére font glisser la machine.

Nettoyez les roues.

La machine fonctionne au mauvais moment.

1. Les heures de démarrage et d’arrét de la
tonte sont incorrectes.

1. Réinitialisez les réglages de I'heure de
début et de I'heure de fin de la tonte. Voir
10.3.2 Programmer les horaires.

2. L'horloge de la machine doit étre réglée.

2. Réglez I'horloge. Voir 70.70.2 Réglage du
pays et du fuseau horaire.

La machine vibre.

1. Des lames endommagées déséquilibrent le
systéme de coupe.

1. Inspectez les lames et les vis et remplacez-
les si nécessaire.

2. Un trop grand nombre de lames dans la
méme position entraine un déséquilibre du
systeme de coupe.

2. Vérifiez qu’une seule lame est montée sur
chaque vis.

3. Une lame manquante en position de
montage entraine un déséquilibre du
systeme de coupe.

3. Vérifiez que les 3 lames sont bien installées
dans chaque position de montage.

La machine fonctionne, mais les lames ne
tournent pas.

1. La machine recherche la station de
recharge ou sort de la station de recharge
en marche arriere.

1. Pas d’action. Le disque de la lame ne
tourne pas lorsque la machine est en train
de rechercher la station de recharge.

2. Le moteur de tonte est endommagé.

2. Contactez le Service Client EGO.

La machine tond pendant des durées plus
courtes que d’habitude entre les charges.

1. De I’herbe ou un autre corps étranger
coince les lames.

1. Retirez et nettoyez le chassis et les lames.

2. La batterie est épuisée.

2. Contactez le Service Client EGO.

3. Lames émoussées. La tonte de I'herbe
nécessite plus d’énergie.

3. Remplacez les lames.

Temps de tonte et de chargement réduits.

La batterie est épuisée.

Contactez le Service Client EGO.

La machine se déplace souvent en cercle ou
en spirale.

La coupe en spirale fait naturellement partie
du modele de mouvement de la machine.

Réglez I'intensité de la coupe en spirale.

Cette fonction peut étre désactivée si
nécessaire. Voir 10.5.2 Mode de coupe en
spirale.
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Probléme

Cause

Solution

La machine retourne a la station de recharge
pendant la tonte.

Linterrupteur du détecteur de pluie se
déclenche par erreur.

Vérifiez I'interrupteur du détecteur de

pluie. Cette fonction peut étre désactivée si
nécessaire. Voir 10.9.1 Réglage du détecteur
de pluie.

Résultats de tonte irréguliers

1. La machine fonctionne trop peu d'heures
par jour.

1. Augmentez la durée de la tonte. Voir
10.3.2 Programmer les horaires.

2. L'espace de travail est trop grand.

2. Essayez de limiter la zone de travail ou
d’allonger I'horaire. Voir 10.3.2 Programmer
les horaires.

3. Lames émoussées

3. Remplacez toutes les lames et les vis.

4. Herbe longue par rapport a la hauteur de
coupe réglée.

4. Augmentez la hauteur de coupe, puis
abaissez-la successivement.

5. Accumulation d’herbe sur les lames ou
autour de I'arbre moteur.

5. Vérifiez que les lames tournent librement et
facilement. Si ce n’est pas le cas, dévissez
les lames et enlevez I'herbe et les corps
étrangers.

TEMOIN LED DE STATUT SUR LA STATION DE RECHARGE
La LED de statut de la station de recharge doit afficher une LED VERT fixe ou clignotante pour que 'installation soit correcte. Si ce n’est pas le cas,

suivez les instructions ci-dessous :

chargement.

Témoin LED de statut Signification Action
VERT fixe Bon signal. La machine ne se recharge pas. Pas d’action.
VERT clignotant Bon signal. La machine est en cours de Pas d’action.

ROUGE fixe

La machine ne se recharge pas.

Le cable périphérique n’est pas connecté a la
station de recharge.

Vérifiez que le cable périphérique est
correctement installé dans la station de
recharge. Voir 4.1 Installation du céble
périphérique.

La machine ne se recharge pas.
Dommages au niveau du cable périphérique.

Déterminez ol se situe le dommage.
Remplacez la section endommagée par un
nouveau cable périphérique.

Clignote en ROUGE

La machine est en cours de chargement.

Le cable périphérique n’est pas connecté a la
station de recharge.

Vérifiez que le cable périphérique est
correctement installé dans la station de
recharge. Voir 4.1 Installation du cable
périphérique.

La machine est en cours de chargement.
Dommages au niveau du cable périphérique.

Déterminez ol se situe le dommage.
Remplacez la section endommagée par un
nouveau cable périphérique.

Vérifiez que la prise est sous tension, que

connecteé.

Pas de LED La station de recharge n’est pas sous tension. | I'adaptateur et le cable sont bien branchés et
qu’ils ne sont pas endommagés.
La station de recharge est mise a jour via
JAUNE fixe la machine et le Bluetooth® n’a pas été Aucune action n’est requise.

Clignote en JAUNE

La station de recharge est mise a jour via la
machine et le Bluetooth® a été connecté.

Aucune action n’est requise.
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TEMOIN LED DE STATUT SUR LA MACHINE
Le témoin LED de statut situé a I'avant de la machine indique le statut actuel :
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Indicateur

Signification

Action

Couleur de la LED fixe

Le robot fonctionne correctement.

Aucune action n’est requise. La couleur de la
LED dépend du réglage dans 70.9.2.2 Réglage
du mode couleur.

BLEU clignotant

Le Bluetooth® est en cours d’appairage.

Aucune action n’est requise.

BLEU fixe

L’appairage Bluetooth® est réussi.

Aucune action n’est requise.

Clignote en ROUGE

Le robot a détecté une erreur.

Vérifiez I'écran LCD/I'application EGO
Connect™ pour voir s'il y a des notifications
d’erreurs.

Effacez I'erreur en appuyant sur STOP, puis
activez la machine en appuyant sur START.

Clignote en JAUNE

Le bouton STOP a été actionné.

Appuyez sur START et fermez le couvercle.

GARANTIE

POLITIQUE DE GARANTIE EGO

Rendez-vous sur le site web egopowerplus.eu pour consulter I'intégralité des conditions de la politique de garantie EGO.
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Traduccion de las instrucciones originales

=660

NOTA: En el manual del usuario se utiliza el siguiente formato para
facilitar el uso:

m [l texto escrito en cursiva es texto que se muestra en la pantalla
LCD o es una referencia a otra seccion del manual del usuario.

m  El texto escrito en negrita corresponde a los botones del
producto.

INTRODUCCION

Descripcion del producto (fig. B)

NOTA: EGO actualiza periodicamente la apariencia y el funcionamiento
de los productos, pongase en contacto con su distribuidor EGO para
obtener la asistencia mas reciente.

El robot cortacésped tiene una bateria incorporada y corta la hierba
automaticamente. No es necesario recoger la hierba. La maquina
alterna continuamente entre el corte y la carga durante los tiempos de
funcionamiento programados. El patrén de movimiento es aleatorio. El
cable delimitador controla el movimiento del producto dentro del area
de trabajo. Los sensores del producto detectan cuando se acerca al
cable delimitador. La parte delantera del producto siempre sobrepasa el
cable delimitador una distancia determinada antes de que el producto
dé la vuelta. Cuando el producto choca con un obstaculo o se acerca al
cable delimitador, el producto selecciona una nueva direccion.

Todos los ajustes de funcionamiento se pueden controlar desde la
pantalla LCD o desde EGO Connect™.

Técnica de corte: el producto no produce emisiones, es facil de usar
y ahorra energia. La técnica de corte frecuente mejora la calidad del
césped y reduce la necesidad de fertilizantes.

Encuentra la estacion de carga: El producto funciona hasta que la
carga de la bateria es baja o el programa de corte se ha completado,
entonces la maquina volvera automaticamente a la estacion de carga.

EGO Connect™

EGO Connect™ es una aplicacion movil que permite controlar a
distancia todo el proceso de corte. Consulte 9 EGO Connect™.

Pantalla LCD

La pantalla LCD del producto muestra toda la informacion y los ajustes
del producto.

Para acceder a la pantalla, pulse el boton STOP.
Botones en el producto

Boton START: Para iniciar el funcionamiento del producto.
Boton POWER: Para encender y apagar el producto.

Boton PARK: Para enviar el producto a la estacion de carga. Utilice la
pantalla LCD para ajustar la duracion del estacionamiento.

{LEA TODAS LAS INSTRUCCIONES!

A\ ADVERTENCIA: Para garantizar la seguridad y fiabilidad de
la herramienta, las reparaciones y sustituciones debe realizarlas
Unicamente un técnico cualificado.

A\ ADVERTENCIA: Asegurese de haber leido y entendido
perfectamente todas las instrucciones que aparecen en este manual del
usuario, incluidos todos los simbolos de aviso sobre seguridad, como
«PELIGRO», <ADVERTENCIA» y <PRECAUCION> antes de utilizar esta
maquina. Si no se observan todas las instrucciones que se indican a
continuacion existe riesgo de incendio, electrocucion y lesiones graves.

SIMBOLOS DE SEGURIDAD

Aviso de seguridad

Lea y comprenda el manual del usuario

Active el dispositivo de desactivacion antes
del mantenimiento. Mantenga las manos y los
pies alejados de las cuchillas.

No toque la cuchilla giratoria.

Tenga cuidado con los objetos que salen
despedidos: mantenga alejadas a otras
personas.

5.
>

No se suba al producto. Mantenga las manos
y los pies alejados de las cuchillas.

B>

B

Este producto esta en conformidad con las
directivas aplicables de la CE.

Este producto esta en conformidad con la
legislacion aplicable del Reino Unido.

Los productos eléctricos no deben eliminarse
con la basura doméstica. LIévelos a un centro
de reciclaje autorizado.

Bluetooth®

N
| /1% R /m

Corriente continua (CC)

Proteccion de la carcasa perteneciente a la
Clase Il

Disefiado para ser alimentado desde una
fuente de alimentacion separada de muy baja
tension (SELV)

SAl=

T

Anchura de corte

9

SMPS (fuente de alimentacion conmutada)

SMPS con transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos (inherente
0 no-inherente)

Utilice este aparato Unicamente en interiores

Corriente alterna

=
=

oD@ @ ()

Minutos
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Temperatura de funcionamiento y de
carga recomendada

De -15°Ca55°C

Temperatura de almacenamiento
recomendada

De-40°Ca70°C

Peso del cortacésped

(sin estacion de carga)

15,1 kg

IPX5 Grado de proteccion contra la penetracion
v Tension
W Vatios
Ah Amperios-hora
kg Kilogramo
m Metros
cm Centimetro
mm Milimetro
°C Celsius

NOTA: La marca y los logotipos de Bluetooth® son marcas comerciales
registradas propiedad de Bluetooth SIG, inc. y cualquier uso de tales

marcas por parte de EGO esta bajo licencia.

ESPECIFICACIONES

RM4000E

Entrada/salida de alimentacion

100-240 V~/24 V CC

Potencia de alimentacion

147 W

Longitud del cable de baja tension 10m
: lones de litio
Bateria 24V/10,0 Ah
Consumo medio de energia 23.2 kwh/mes@4000sm
Consumo de potencia durante el o
corte 36W + 20%
Tiempo medio de carga 110 min
Tiempo medio de corte 240 min

Pendiente maxima del cable
delimitador

20 % (11,3°)

Pendiente maxima de la zona de

0, o
trabajo 90 % (26,6°)
Anchura minima de paso 60 cm
Longitud maxima del cable
delimitador 1000 m
Distancia maxima al cable

L 40m
delimitador
Capacidad de trabajo 4000 m* (x20 %)

Sistema de corte

3 cuchillas giratorias

Ndmero de modelo del kit de

cuchillas y tornillos AB1009R
Anchura de corte 24 cm
Rango de ajuste de la altura de corte | 20-90 mm

Incremento de ajuste de la altura de
corte

5 mm/15 posiciones

Robot cortacésped

IPX5

Clasificacion | Estacion de carga

IPX4

IP
Alimentacion eléctrica

IP56 (solo para el cuerpo

principal)

CONTENIDO DE LA CAJA (FIG. R)

1. Cuerpo
2. Placa de contacto

3. Indicadores LED de estado
4. Cubierta

5. PantallaLCD

6. Boton PARK

7. Botén STOP

8. Boton START

9. Botén POWER

10. Rueda delantera

11. Rueda trasera

12. Cuchilla

13. Cubrecarter

14. Puerto de diagndstico (solo servicio posventa)

15. Asa de transporte

16. Boton HOME

17. Indicador del estado de carga
18. Boton de liberacion de la tapa
19. Puerto de alimentacion

20. Terminal del cable delimitador
21. Placa de contacto

22. Base de la estacion de carga
23. Fuente de alimentacion

24. Tornillos (6)

25. Cuchilla'y tornillo (3)

26. Cable de baja tension

27. Medidor

28*. Estaca

29*. Acoplador

30*. Conector

31*. Cable de bucle para bucle delimitador

*Los kits de instalacion y accesorios se VENDEN POR SEPARADO.
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INSTALACION

A\ ADVERTENCIA: Lea y comprenda las instrucciones de seguridad
antes de instalar el producto.

A\ PRECAUCION: Utilice piezas de repuesto y materiales de
instalacion originales.

= Examine minuciosamente el producto para asegurarse de que no
haya sufrido roturas o dafios durante su transporte.

m Sialguna pieza esta dafiada o falta, pongase en contacto con el
Centro de Servicio EGO.

1. Principales componentes necesarios para la
instalacion
= Un robot cortacésped que corta el césped automaticamente.
= Una estacion de carga, que tiene 2 funciones:

— Enviar sefiales de control a lo largo del cable delimitador para
que el producto pueda seguir el cable hasta zonas remotas
especificas del jardin y pueda encontrar el camino de vuelta a
la estacion de carga.

— Cargar el producto.

= Una fuente de alimentacion, que se conecta a la estacion de
carga y a una toma de corriente de 100-240 V.

m  (Cable de bucle, que se coloca alrededor de la zona de trabajo y
alrededor de los objetos y plantas con los que no debe chocar el
producto. El cable de bucle se utiliza como cable delimitador.

2. Preparativos
A\ PRECAUCION: Una superficie de césped irregular o zonas con agua
estancada pueden dafiar el producto.

NOTA: Lea el capitulo Instalacion antes de comenzar la instalacion.
La forma en que se realiza la instalacion influye en el rendimiento del
producto. Por lo tanto, es importante planificar cuidadosamente la
instalacion.

= Haga un plano de la zona de trabajo e incluya todos los
obstaculos.

= Marque en el plano donde colocar la estacion de carga y el cable
delimitador.

= Rellene los agujeros en el césped.
= Corte la hierba antes de instalar el producto. Asegurese de que la
hierba tenga una altura maxima de 10 cm.

3. Antes de instalar el cable delimitador

Puede elegir instalar el cable delimitador con estacas o enterrarlo.
Ambos enfoques pueden combinarse en la misma zona de trabajo.

A\ PRECAUCION: Si utiliza un escarificador o rastrillo en la zona de
trabajo, entierre el cable delimitador para evitar dafos.

3.1 Examinar donde colocar la estacion de recarga

C-1 Parte delantera de la estacion de carga
C-2 Parte trasera de la estacion de carga
C-3 La do izquierdo de la estacion de carga
C-4 Lado derecho de la estacion de carga

m  Mantenga al menos 1,5 m de espacio libre delante de la estacion
de carga, 40 cm de espacio libre detras de la estacion de carga.
Mantenga al menos 35 cm de espacio libre desde el limite.
Mantenga al menos 1,5 m de espacio libre en la zona de trabajo
de la estacion de carga (fig. C).

NOTA: El lado DERECHO de la estacion de carga (C-4), como se
muestra en la fig. C, debe colocarse dentro de la zona de corte.
= Coloque la estacion de carga cerca de una toma de corriente.
= Coloque la estacion de carga sobre una superficie nivelada
(fig. D).
m La base de la estacion de carga no debe estar doblada (fig. D).
= Sila zona de trabajo tiene dos partes separadas por una

pendiente pronunciada, recomendamos colocar la estacion de
carga en la parte inferior.

= Coloque la estacion de carga en una zona protegida del sol.
3.2 Examinar donde colocar la fuente de alimentacion

A\ ADVERTENCIA: No corte ni prolongue el cable de baja tension.
Existe riesgo de descarga eléctrica.

A\ ADVERTENCIA: El cable de alimentacion y el alargador deben estar
fuera de la zona de trabajo para evitar dafios en los cables.

AVISO: Utilice solo un cable de baja tension; el uso de mas cables
afectara a la eficacia de carga del producto.

A\ PRECAUCION: Asegurese de que las cuchillas del producto no
cortan el cable de baja tension.

A\ PRECAUCION: No enrolle el cable de baja tension (fig. E) ni lo
coloque debajo de la base de la estacion de carga. La bobina causa
interferencias con la sefal de la estacion de carga.

= Coloque la fuente de alimentacion en un lugar con techo y
protegido del sol y la lluvia.

= Coloque la fuente de alimentacion en una zona con buena
circulacion de aire.

m Utilice un dispositivo de corriente residual (RCD) con una
corriente de disparo de 30 mA como maximo cuando conecte la
fuente de alimentacion a la toma de corriente.

3.3 Examinar donde colocar el cable delimitador

A\ PRECAUCION: Si la zona de trabajo es adyacente a masas de
agua, taludes, precipicios 0 una via publica, el cable delimitador debe
colocarse dentro de una barrera fisica. La barrera debe tener una altura
minima de 15 cm y debe mantenerse una distancia de 35 cm entre los
cables delimitadores.

A\ PRECAUCION: No deje que el producto funcione sobre grava.

A\ PRECAUCION: No haga curvas cerradas cuando instale el cable
delimitador.

A\ PRECAUCION: Para un funcionamiento cuidadoso, aisle todos los
obstaculos como arboles, raices y piedras.

El cable delimitador debe colocarse en forma de bucle alrededor de la
zona de trabajo. Los sensores del producto detectan cuando el robot se
acerca al cable delimitador, y el robot selecciona otra direccion.

Todas las partes de la zona de trabajo deben estar a una distancia
méaxima de 40 m del cable delimitador.
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m  Asegurese de que todos los angulos formados por el cable
delimitador sean de 90° o mayores.

= Coloque el cable delimitador alrededor de toda la zona de trabajo.

Mantener despejado a lo largo del cable delimitador. Adapte la
distancia entre el cable delimitador y los obstaculos (fig. F).

= Coloque el cable delimitador a 35 cm (caso 1) de un obstaculo de
mas de 5 cm de altura (fig. G1).

m Coloque el cable delimitador a 30 cm (caso 2) de un obstaculo de
1-5 cm de altura (fig. G2).

= Coloque el cable delimitador a 10 cm (caso 3) de un obstaculo de
menos de 1 cm de altura (fig. G3).

= Sitiene un camino de adoquines que esta al mismo nivel que el
césped, coloque el cable delimitador debajo del adoquin.

NOTA: Si el adoquin tiene una anchura minima de 30 cm, utilice el
ajuste de fabrica de la funcion Pasar el cable para cortar toda la hierba
adyacente al adoquin. Consulte 70.6.1 Pasar el cable.

= Coloque el cable delimitador alrededor de los postes de la
puerta o de la valla para asegurarse de que se consiguen las
distancias adecuadas, cuando el cable delimitador gire sobre si
mismo a través de un pasaje estrecho de <100 c¢m alrededor
de un obstaculo estrecho (<30 c¢m), utilice una seccion recta de
100 cm a través del pasaje como se muestra en la fig. H.

H-1 Poste de puerta/valla

3.3.1 Pasajes (fig. H)

H-2 Pasaje

Un pasaje es una seccion que tiene cables delimitadores a cada lado y
que conecta 2 partes del area de trabajo. La distancia entre los cables
delimitadores de cada lado en el pasaje debe ser de 60 cm como
minimo.

3.3.2 Colocar el cable delimitador en una pendiente

El producto puede funcionar en pendientes del 50 %. Las pendientes
demasiado pronunciadas deben aislarse con el cable delimitador. El
gradiente (%) se calcula como altura por m.

Ejemplo: 10 cm / 100 cm = 10 % (fig. K).
m  Para pendientes superiores al 50 % dentro de la zona de trabajo,
aisle la pendiente con cable delimitador.

m  Para pendientes superiores al 20 % a lo largo del borde exterior
del césped, coloque el cable delimitador a 35 cm del borde
(fig. L).

m Para pendientes adyacentes a una via publica, coloque una
barrera de 15 cm de altura como minimo a lo largo del borde
exterior de la pendiente. Puede utilizar un muro o una valla como
barrera.

3.3.3 Hacer una isla (fig. M)
Si hace una isla, junte el cable delimitador que va y viene de la isla.
A\ PRECAUCION: No ponga un tramo de cable delimitador cruzado

con el otro. Los tramos de cable delimitador deben estar paralelos, no
cruzados.
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A\ PRECAUCION: Aisle o elimine los obstaculos de menos de 5 cm
de altura. Aisle o elimine los obstaculos que presenten una ligera
inclinacion, por ejemplo, piedras, arboles o raices. Esto evitara que se
dafien las cuchillas del producto.

Utilice una isla para aislar zonas del area de trabajo con el cable
delimitador. Recomendamos aislar todos los objetos de fijacion de la
zona de trabajo.

Algunos obstaculos son resistentes a una colision, por ejemplo, los
arboles o arbustos de mas de 5 cm de altura. El producto colisionara
con el obstaculo y, a continuacion, seleccionara una nueva direccion.

= Coloque el cable delimitador hacia el obstaculo y alrededor del
mismo para formar una isla.

= Coloque muy juntos los 2 tramos de cable delimitador que van
hacia la isla y vuelven. Esto hara que el producto cruce el cable.

= Coloque los 2 tramos de cable delimitador en la misma estaca.
Consulte 5 Colocar el cable con estacas.

3.3.4 Crear un area secundaria (fig. N)

Haga un area secundaria (B) si el area de trabajo tiene 2 areas que no
estan conectadas con un pasaje. El area de trabajo con la estacion de
carga es el area principal (A).

NOTA: El producto debe desplazarse manualmente entre el area
principal y la secundaria.

Coloque el cable delimitador alrededor del area secundaria (B) para
formar una isla. Consulte 3.3.3 Hacer una isla. Pero cree la isla fuera
del &rea de trabajo principal.

NOTA: El cable delimitador debe colocarse como 1 bucle alrededor de
toda el area de trabajo (A + B).

NOTA: Cuando el producto corta hierba en el area secundaria, debe
seleccionarse el modo de area secundaria. Consulte 70.5.1 Seleccionar
el drea de trabajo.

4. Instalacion del producto
4.1 Instalar el cable delimitador

A\ PRECAUCION: No ponga cable sobrante en una bobina. La bobina
causa interferencias con el producto.

1. Leay comprenda las instrucciones relativas a la estacion de
carga. Consulte 3.7 Examinar donde colocar la estacion de
carga.

2. Coloque la estacion de carga en la zona seleccionada.

3. Coloque el cable delimitador alrededor de toda la zona de
trabajo. Inicie y finalice la instalacion detras de la estacion de
carga. Introduzca el cable frontal en la ranura guia de la parte
inferior de la base de la estacion. Pase ambos extremos del
cable delimitador por la abertura de la parte posterior de la
estacion de carga.

4. Abra el conector y coloque el cable delimitador en el conector
(fig. P1).

5. Cierre el conector con unos alicates (fig. P2).

6. Abrala cubierta de la estacion de carga pulsando el boton de
desbloqueo (fig. P3).
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7. Introduzca el conector frontal en la clavija metalica de la
estacion de carga con la marca «F». Introduzca el conector
trasero en la clavija metalica de la estacion de carga con la
marca «B» (fig. P4).

NOTA: Quite el cable sobrante con unos alicates.
4.2 Instalar la estacion de carga

A\ PRECAUCION: No coloque los pies sobre la base de la estacion de
carga.

A\ ADVERTENCIA: Asegurese de que los enchufes del cable de baja
tension y de la fuente de alimentacion estén limpios y secos antes de
conectarlos.

Cuando conecte la fuente de alimentacion, utilice inicamente una toma
de corriente que esté conectada a un dispositivo de corriente residual
(RCD).

1. Conecte el cable de baja tension a la estacion de carga (fig. Q1).

2. Conecte la fuente de alimentacion al cable de baja tension.

3. Coloque la fuente de alimentacion a una altura minima de 30 cm
(fig. Q2).

4. Conecte el cable de alimentacion a una toma de corriente de
100-240 V.

NOTA: Cuando la estacion de carga esta conectada, es posible cargar
el producto. Coloque el producto en la estacion de carga mientras

se tiende el cable delimitador. Encienda el producto. No contintie

con ninguna configuracion del producto antes de haber finalizado la
instalacion.

5. Coloque el cable de baja tension en el suelo con estacas o
entiérrelo. Consulte 5 Colocar el cable con estacas o 6 Enterrar
el cable delimitador.

6. Fije la estacion de carga al suelo con los 6 tornillos incluidos.

5. Colocar el cable con estacas

A\ PRECAUCION: Aseglrese de que las estacas sujetan el cable
delimitador contra el suelo.

Cortar la hierba alrededor del limite antes de instalar el cable
delimitador facilitara este proceso.

A\ PRECAUCION: Cortar Ia hierba demasiado baja justo después
de la instalacion puede danar el aislamiento del cable. Los dafios en
el aislamiento pueden no causar trastornos hasta varias semanas o
meses después.

1. Coloque el cable delimitador en el suelo.
2. Coloque las estacas a una distancia maxima de 1 m unas de
otras.
NOTA: Utilice estacas adicionales en los cambios de pendiente para
garantizar que el cable permanezca plano contra el suelo (fig. R).
3. Fije las estacas al suelo con un martillo 0 una maza de plastico.

NOTA: El cable esta cubierto de hierba y no se ve al cabo de unas
semanas.

6. Enterrar el cable delimitador

m  Corte un surco en el suelo con un cortador de bordes o una
pala recta, o utilice una maquina especializada en el tendido de
cables.

= Coloque el cable delimitador de 1 a 20 cm en el suelo.

Su distribuidor EGO puede ayudarle con la instalacion del cable
delimitador.

7. Alargar el cable delimitador (fig. S)

NOTA: Alargue el cable delimitador si es demasiado corto para el area
de trabajo. Utilice cables y acopladores EGO originales.

1. Desconecte la estacion de carga de la toma de corriente.

2. Corte el cable delimitador con un par de alicates donde sea

necesario para instalar la extension.

3. Anada cable donde sea necesario para instalar la extension.

4. Coloque el cable delimitador en su posicion.

5. Ponga los extremos de los cables en un acoplador.

NOTA: Asegurese de que puede ver los extremos del cable delimitador
a través de la zona transparente del acoplador.

6. Empuje hacia abajo la tapa del acoplador con unos alicates
ajustables para fijar los cables en el acoplador.

7. Coloque el cable delimitador en posicion con estacas. El
acoplador puede enterrarse para evitar que entre en contacto
con el robot durante el corte.

8. Conecte la estacion de carga a la toma de corriente.

8. Tras lainstalacion del producto

8.1 Realizar una comprobacion visual de la estacion de
carga

Asegurese de que el indicador LED de estado de la estacion de carga se
ilumina en VERDE fijo.

Si el indicador LED de estado no se ilumina en verde fijo, compruebe la
instalacion. Consulte 4.2 Instalar la estacion de carga y LED INDICADOR
DEL ESTADO DE LA ESTACION DE CARGA en este manual.

8.2. Cargar el producto

Cuando el producto es nuevo o ha estado almacenado durante mucho
tiempo, la bateria puede estar vacia y es necesario cargarla antes de
ponerlo en marcha.

A\ ADVERTENCIA: Cargue el producto inicamente con una estacion
de carga y una fuente de alimentacion adecuadas. El uso incorrecto
puede provocar descargas eléctricas, sobrecalentamiento o fugas de
liquido corrosivo de la bateria. En caso de fuga del electrolito, lavar con
agua y buscar ayuda médica si entra en contacto con los o0jos, etc.

1. Coloque el producto en la estacion de carga.

2. Deslice el producto hacia dentro lo maximo posible para
garantizar un contacto adecuado entre el producto y la estacion
de carga.

3. El parpadeo en VERDE de la estacion de carga indica que la
carga esta en curso.
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8.3 Definir los ajustes basicos

Antes de que el producto empiece a funcionar por primera vez, debe
ponerlo en marcha y definir los ajustes.

1. Pulse el boton STOP para abrir la tapa de la pantalla LCD.

2. Pulse el boton POWER para encender el producto.

3. Siga las instrucciones en pantalla para definir los ajustes:
idioma, declaraciones de seguridad y legales, pais y zona
horaria, formato de unidad, ajuste del PIN y ajuste de la altura
de corte.

NOTA: No es posible utilizar 0000 como codigo PIN.

4. Una vez finalizada la puesta en marcha, aparecera el menu
principal.

9. EGO Connect™

El producto es compatible con EGO Connect™. Todos los ajustes y el
programa de corte se pueden configurar de forma remota mediante
EGO Connect™.

NOTA: Aseglrese de que el Bluetooth® esta activado en los dispositivos
moviles cuando utilice la funcion de mando a distancia.

EI RM4000E tiene conectividad celular de largo alcance y conectividad
Bluetooth® de corto alcance.

9.1 Instalar EGO Connect™

1. Descargue EGO Connect™ en su dispositivo mévil o escanee el
siguiente codigo QR.

2EHE2

=G0

eEE

2. Cree una nueva cuenta en EGO Connect™. Si ya tiene una
cuenta, vaya al paso 4.

3. Se enviara un correo electronico a la direccion de correo
electronico registrada. Siga las instrucciones del correo
electronico para validar su cuenta.

4. Inicie sesion en su cuenta EGO en EGO Connect™.
9.2 Emparejar EGO Connect™ y el producto
Consulte 10.9.4 Emparejamiento Bluetooth®.
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10. Configuracion del producto
10.1 Acceder al menti principal

1.
2.
3.

Pulse el botén STOP para abrir la tapa de la pantalla LCD.
Pulse el botén POWER para encender el producto.

Introduzca el codigo PIN y pulse v para confirmar. Entre en m
la 1.2 pagina del menu principal y pulse > para entrar en la
2.2 pagina.

10.2 Estructura del menii principal

El men( principal contiene 8 opciones:

PROGRAMA
ALTURA DE CORTE
FUNCIONAMIENTO
LimITE
SEGURIDAD
MENSAJE

OTROS

GENERAL

El producto tiene ajustes de fabrica, pero los ajustes pueden adaptarse
a su area de trabajo especifica.
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Esquema de la estructura de mentus 1

|§§‘=' Programa
I

SY:

Vision general

Resumen semanal

Ajustar hora

|
24 horas

I Altura de corte
Anular

|
48 horas

]
72 horas

Segmento diario 1 Segmento diario 2 Segmento diario 3 Copiar en

Restablecer

Todos los dias  Lu Ma  Mi Ju Vi Sa Do
-EE' Funcionamiento Limite
""" I I
, I l I |
Area de trabajo Corte en espiral Corte de bordes Corte sistematico Pasar el cable Salir de la
o i 1 | i T T 1 estacion
Area Segunda 1 2 3 4 5
principal area
Resumen de la estructura de meniis 2
@ Seguridad I Mensaje
| I
Introducir codigo PIN | |
| Visualizacion del error ~ Visualizacion de la
| | informacion
Alarma Geocerca Detalle del error Detalle de la informacion
L . | b |
Verificar codigo PIN Ajuste de la alarma Baja Media Alta
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Otros

Sensor de lluvia Faros

Ajuste del sensor de lluvia | ) |
Horario de luz

Modo de color

SMS Bluetooth

Configuracion de SMS Emparejamiento

Bluetooth
| | Ajuste del modo de color
Siempre Siempre Establecer periodo de tiempo
encendido apagado
Ajuste del tiempo de luz
‘@I General

Idioma Region  Formato de las unidades Tono de pulsacion Acerca de Restablecer Actualizar

Ajuste del Pais y zona Ajuste del formato  Ajuste del tono de Acerca de Restablecer Actualizacion

idioma horaria de las unidades pulsacion ajuste de firmware

10.3 Configuracion del programa &5

10.3.1 Para calcular la configuracion del programa

NOTA: La capacidad operativa se estima sobre la base de una
superficie plana y abierta. Debe aumentar el tiempo programado si el
area de trabajo tiene muchas pendientes u obstaculos.

NOTA: Las horas de funcionamiento incluyen el tiempo de corte,
busqueda y carga.
1. Calcule la superficie de su césped em m2.

2. Divida el area de césped por la capacidad de superficie del
producto, el resultado son las horas que el producto debe
funcionar cada dia.

Ejemplo: Un césped de 2000 m?, capacidad de superficie de 167 m2/h
2000 m?/167 ~12h

Dias/semana | Horas de funcionamiento/dia | Periodo de tiempo

7 12

07:00 am —7:00 pm

10.3.2 Configurar el programa

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 710.7 Acceder al menu
principal.
Pulse % para acceder a la configuracion del PROGRAMA

Pulse 46 para acceder a RESUMEN SEMANAL.
Pulse + para acceder a AJUSTAR LA HORA.
Seleccione las horas de funcionamiento adecuadas.

Pulse 4o P para seleccionar el dia, y pulse Vv para acceder a
SEGMENTO DIARIO. El producto puede cortar la hierba de
1 a 3 segmentos cada dia.

o0k w N
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7. Pulse (9 para acceder al ajuste del periodo de tiempo y pulse
para confirmar.

10.3.3 Copiar la configuracion del programa
1. Repita los pasos 1-4 del apartado 70.3.2 Configurar el
programa.

2. Pulse para copiar el programa. Puede copiar la
configuracion del programa dia a dia o para toda la semana.

3. Pulse V' para confirmar.

10.3.4 Restablecer la configuracion del programa

Puede eliminar toda la configuracion del programa y utilizar la
configuracion de fabrica. La configuracion de fabrica del programa
permite que el producto funcione todas las horas de cada dia de la
semana.

1. Repita los pasos 1-4 del apartado 70.3.2 Configurar el
programa.

2. Pulse \J para restablecer la configuracion del programa y
volver a la configuracion de fabrica.
10.3.5 Anular el programa

Cualquier configuracion del programa puede anularse temporalmente
seleccionando la anulacion del programa. Es posible anular el programa
seleccionando entre 24 horas, 48 horas 'y 72 horas.

1. Repita los pasos 1-2 del apartado 70.3.2 Configurar el
programa.

2. Pulse @@ para acceder a ANULAR PROGRAMA.
3. Pulse las horas deseadas y pulse v para confirmar.
Para cancelar la anulacion del programa
1. Pulse @@ para acceder a ANULAR PROGRAMA.
2. Pulse las horas seleccionadas y pulse Vv para confirmar.
10.4 Ajuste de la altura de corte
La altura de corte puede se variar de 20 a 90 mm de 1 a 15 posiciones.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.
-
2. Pulse € para acceder a AJUSTE DE LA ALTURA DE CORTE.

3. Pulse 4 o'V para ajustar la altura de corte y pulse v para
confirmar.

10.5 Ajuste del modo de funcionamiento

10.5.1 Seleccionar el area de trabajo

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al menti
principal.

2. Pulse ®t

_____ para acceder a la 1.2 pagina del ajuste del modo de

corte (pulse Ppara acceder a la 2.2 pagina).

I

3. Pulse EX.iden la 1.2 pagina para seleccionar el area de trabajo
y pulse v para confirmar.

Area principal: El area principal es el modo de funcionamiento
estandar en el que el producto corta y carga automaticamente. El area
de trabajo predeterminada es el area principal.

Area secundaria: Utilice el modo de funcionamiento Area secundaria
para cortar areas secundarias. Debe desplazar el producto
manualmente entre el area principal y el area secundaria. El producto
corta durante un periodo de tiempo seleccionado o hasta que se agota
la bateria.

NOTA: Debe colocar el producto manualmente en la estacion de carga
para cargarlo cuando se encuentre en una zona secundaria. El producto
permanecera en la estacion de carga cuando la bateria esté cargada.
Debe seleccionar el area de trabajo principal para reiniciar el producto.

10.5.2 Modo de corte en espiral

El producto corta la hierba en modo espiral si la hierba es mas larga en
una zona. El corte en espiral puede ajustarse en 5 niveles de 1 a 5. El
corte en espiral se activara con mas frecuencia en los niveles de ajuste.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 10.7 Acceder al menu
principal.

2. Pulse @_‘E. para acceder a la 1.2 pagina del ajuste del modo
de corte.
Pulse @ para ajustar el modo de CORTE ESPIRAL.

Active el modo de corte en espiral, y pulse “q o p” para
seleccionar el nivel de sensibilidad.

5. Pulse v/ para confirmar.
10.5.3 Modo de corte de bordes

El producto empezara a cortar a lo largo del cable delimitador del
césped en cada nuevo ciclo cuando esté en el modo de corte de bordes.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 10.7 Acceder al menu
principal.

corte.
Pulse ,L@—j para acceder al modo de CORTE DE BORDES.
Active el modo de corte y pulse v para confirmar.

> o

10.5.4 Modo de corte sistematico

En el modo de corte sistematico, el producto cortara en patrones
paralelos.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 10.7 Acceder al menu
principal.

corte.
3. Pulse l@% para acceder al modo de CORTE SISTEMATICO.
Active el modo de corte y pulse v para confirmar.

10.6 Configuracion de los limites
10.6.1 Pasar el cable

Es la distancia que la parte delantera del producto puede recorrer mas
alla del cable delimitador. El ajuste de fabrica es de 30 cm. Puedes
seleccionar una distancia de 20-55 cm.
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1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

2. Pulse | para acceder a la configuracion del LIVITE.

3. Pulse—D para acceder a la configuracion PASAR EL CABLE.

4. Pulse 4o P para seleccionar la distancia y pulse v para
confirmar.

10.6.2 Salir de la estacion

El producto retrocedera a lo largo del cable hasta la distancia
establecida y después partira para cortar. Puede ajustar una distancia
de 20-999 cm. El ajuste de fabrica es de 20 cm.

1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.6.1 Pasar el cable.

2. Pulse |=—& para acceder a la configuracion SALIDA
INTELIGENTE DE LA ESTACION DE CARGA.

3. Introduzca la distancia y pulse Vv para confirmar.

10.7 Configuracion de seguridad
Debe introducir el cddigo PIN para acceder a la configuracion de
seguridad.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

2. Pulse @ para introducir el cdigo PIN y pulse v para
confirmar. A continuacion, acceda a la 1.? pagina de la
configuracion de seguridad, y pulse P para acceder a la
2.2 xpagina.

= Codigo PIN
Puede cambiar el codigo PIN.

1. Enla 1.2 pagina de la configuracion de seguridad, pulse EI/
para cambiar el cddigo PIN. A continuacion, pulse para
confirmar.

2. Introduzca el codigo PIN de nuevo para verificar, y pulse Vv
para confirmar.

= Ajuste de la alarma
Esta funcion significa que sonara una alarma si el producto presenta
algn mensaje de error. Puede ajustar la duracion de la alarma de

1 a 10 minutos. La duracion predeterminada de la alarma es de
2 minutos.

Puede activar o desactivar el AJUSTE DE ALARMA.

Puede activar o desactivar la Alarma cuando se eleva solo si el AJUSTE
DE LA ALARMA esta activado.

Activar el ajuste de la alarma

1. Enla1.2 pagina pulse @ para acceder al AJUSTE DE ALARMA.

2. Active el AJUSTE DE LA ALARMA. Pulse 4 o P para seleccionar
la duracion de la alarma.

3. Active o desactive la Alarma cuando se eleva.
4. Pulse V' para confirmar.
= Ajuste de geocercas

La geocerca es el circulo formado con la estacion de carga como punto
central y el radio desde el punto central hasta la posicion actual.
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Puede ajustar el nivel de sensibilidad a bajo (500 m), medio (250 m) y
alto (100 m). Cuanto mayor sea el nivel de sensibilidad de la geocerca,
mas facil sera que se active la alarma.

1. Enla 2.2 pagina pulse I__ox para acceder al AJUSTE DE
GEOCERCAS.

2. Active el ajuste de geocercas.

3. Pulse el nivel de sensibilidad y pulse Vv para confirmar.

10.8 Mensajes

En este menu se pueden encontrar los mensajes de error e informacion
anteriores.

10.8.1 Mensaje de error

Los mensajes que aparecen en la pantalla corresponden al error real.
Las alarmas mas recientes aparecen en la parte superior. Junto a los
mensajes de error hay consejos y sugerencias para ayudar a subsanar
el error. Consulte la LISTA DE MENSAJES DE ERROR en este manual.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al menu
principal.

2. Pulse para acceder a MENSAJES.
3. Pulse @ para visualizar MENSAJES DE ERROR. Pulse A,V
para explorar los demas mensajes de error.

4. Pulse el mensaje de error seleccionado para ver los detalles del
error.

10.8.2 Mensaje de informacion

Los mensajes que aparecen en la pantalla y que no estan causados por
un error real se guardan en el apartado Mensajes de informacion. Para
mas informacion sobre la posible causa de cada mensaje, consulte la
LISTA DE MENSAJES DEINFORMACION de este manual.

1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.8.7 Mensaje de error para
entrar en el menu de mensajes.

2. Pulse O para visualizar MENSAJES DE INFORMACION. Pulse
A o ¥ para explorar los demas mensajes de informacion.

3. Pulse sobre el mensaje de informacion seleccionado para
mostrar la informacion detallada.

10.9 Otros ajustes

10.9.1 Ajuste del sensor de lluvia

Cuando se detecta lluvia, el robot vuelve a la estacion de carga y se
reinicia hasta que el sensor de lluvia esta seco y termina el tiempo
de retardo. Puede ajustar el tiempo de retardo de 0 a 240 minutos. El
tiempo de retardo predeterminado es de 180 minutos.

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al menti
principal.
og L .
2. Pulse G101 para acceder a la 1.2 pagina de otros ajustes, pulse P
para acceder a la 2.2 pagina.
3. Pulse para acceder al AJUSTE DEL SENSOR DE LLUVIA.

4. Active el ajuste del sensor de lluvia. Ajuste el tiempo de retardo
y pulse para confirmar.
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10.9.2 Ajuste del faro
10.9.2.1 Programar el horario del faro
1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.9.7 Ajuste del sensor de
lluvia para entrar en la 1.2 pagina de otros ajustes.
m 2. Pulse ._§ para acceder al AJUSTE DEL FARO.
3. Pulse .'@ para acceder al HORARIO DE LUZ. Seleccione entre

Siempre encendido, siempre apagado o Establecer periodo de
tiempo.

4. Siselecciona Establecer periodo de tiempo, puede establecer un
periodo de tiempo detallado y pulsar para confirmar.

10.9.2.2 Configurar el modo de color

1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.9.2.1 Programar el
horario. dg faro para acceder al ajuste del faro.

2. Pulse O para acceder al AJUSTE DEL MODO DE COLOR.

3. Pulsey active Parpadea cuando se produce alerta de fallo, y
seleccione Color de luz.

4. Puise V' para confirmar.

10.9.3 Configuracion de SMS

La funcion SMS le envia un SMS cuando el producto se lleva fuera de la
geocerca.

1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.9.1 Ajuste del sensor de
lluvia para acceder a la 2.2 pagina de otros ajustes.

2. Pulse Eh para acceder a la CONFIGURACION DE SMS.

3. Pulse Utilizar SMS y ADD+ para establecer su nimero de
teléfono con el cddigo de pais, por ejemplo +49 172 12345678,
y pulse para confirmar.

10.9.4 Emparejamiento Bluetooth®

La aplicacion EGO Connect™ siempre esta conectada al producto
mientras el dispositivo movil tenga conexion con la red movil, el
producto esté cargado y la pantalla LCD esté encendida, y el producto
haya sido emparejado previamente con su cuenta.

Emparejar EGO Connect™ y el producto

1. Realice los pasos 1-2 del apartado 70.9.1 Ajuste del sensor de
lluvia para acceder a la 2.2 pagina de otros ajustes.

2. Pulse “P para acceder al EMPAREJAMIENTO BLUETOOTH.

Siga las instrucciones de EGO Connect™ para «afadir
herramienta».

AVISO: El indicador LED de estado del producto parpadeara en azul
durante el emparejamiento.

El indicador LED de estado del producto se iluminara en azul fijo
cuando el producto esté conectado a su dispositivo mévil a través de
Bluetooth®.

10.10  General
En GENERAL puede cambiar los ajustes generales del producto.

10.10.1 Configurar el idioma

1.

Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

Pulse £zl para acceder a la 1.2 pagina de la configuracion
general.
Pulse @ para acceder a la configuracion del IDIOMA.

Pulse 4 o W para seleccionar el idioma y pulse Vv para
confirmar.

10.10.2 Configurar el pais y la zona horaria

1.
2.

Realice los pasos 1-2 del apartado 70.70.1 Configurar el idioma.
Pulse @ para acceder a la configuracién del PAIS Y LA ZONA
HORARIA.

Pulse 4 o W para seleccionar PAIS Y ZONA HORARIAy pulse
para confirmar.

10.10.3 Ajustar el formato de las unidades

1.

Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

Pulse s£=l para acceder a la 1.2 pagina de la configuracion
general y, a continuacion, pulse |> para acceder a la 2.2 pagina.

Pulse E para establecer el FORMATO DE LAS UNIDADES y pulse
para confirmar.

10.10.4 Configurar el tono de pulsacion

El robot emitira un pitido al pulsar en la pantalla después de activar el
tono de pulsacion.

1.

3.

Realice los pasos 1-2 del apartado 70.70.3 Ajustar el formato
de las unidades para entrar en la 2.2 pagina de la configuracion
general.

Pulse qlllpara acceder a la configuracion del TONO DE
PULSACION.

Active el tono de pulsacion y pulse v/ para confirmar.

10.10.5 El menti Acerca de

El ment ACERCA DE muestra informacion sobre el producto.

1.

3.

Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

Pulse =l para acceder a la 1.2 pagina de la configuracion
general y, a continuacion, pulse > dos veces para acceder a la
3." pagina de la configuracion general.

Pulse E para ver la informacion del menti ACERCA DE.

10.10.6 Restablecer la configuracion del usuario

1.

Realice los pasos 1-2 del apartado 70.70.5 El menti Acerca de
para acceder a la 3.2 pagina de la configuracion general.

Pulse @\ para acceder a RESTABLECER LA CONFIGURACION
DEL USUARIO.
Pulse v/ para confirmar.

Introduzca el codigo PIN para restablecer la configuracion.
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10.10.7 Actualizar el firmware

1. Realice los pasos 1-3 del apartado 70.7 Acceder al ment
principal.

2. Pulse 2= para acceder a la 1.2 pagina de la configuracion
general y, a continuacion, pulse |> tres veces para acceder a la
4.2 pagina de la configuracion general.

3. Pulse Y para acceder a ACTUALIZAR EL FIRMWARE.

4. Siga las instrucciones en pantalla para actualizar la version del
firmware.

NOTA: El firmware se puede actualizar desde EGO Connect™ Se le
avisara cuando la actualizacion esté disponible.

FUNCIONAMIENTO

A\ ADVERTENCIA: Lea atentamente las instrucciones de seguridad
antes de poner en marcha el producto.

A\ ADVERTENCIA: Mantenga las manos y los pies alejados de las
cuchillas giratorias. Nunca ponga las manos o los pies cerca o debajo
del producto cuando el motor esté en marcha.

A\ ADVERTENCIA: No utilice el producto cuando haya personas,
especialmente nifios, 0 animales en el area de trabajo.

ANTES DE PONER EN MARCHA EL PRODUCTO
1. Asegurese de que la carga del producto es superior al 50 %
cuando lo use por primera vez.

2. Elindicador LED de estado de la estacion de carga debe estar
encendido en VERDE fijo o intermitente para que la instalacion
sea correcta.

3. El producto funciona dentro del horario programado; consulte
el apartado 70.3.2 Configurar el programa (si se pulsa el
boton START fuera de los horarios de trabajo programados,
la maquina permanecera en la estacion hasta la siguiente
operacion programada). El producto funciona inmediatamente
si se configura anular programa; consulte el apartado
10.3.5 Anular el programa.

4. Asegurese de que el producto se encuentra en el area de trabajo
seleccionada, consulte 70.5 Ajuste del modo de funcionamiento.

5. Asegurese de que el producto esta dentro del cable delimitador.

PARA INICIAR EL PRODUCTO

1. Pulse el boton STOP para abrir la tapa de la pantalla LCD.
2. Pulse el boton POWER para encender el producto.

3. Introduzca el codigo PIN.

4. Pulse el boton START y cierre la tapa.

NOTA: Pulse siempre el boton START antes de cerrar la tapa para
poner en marcha el producto.

NOTA: Antes del primer uso, la maquina debe completar el ciclo de
mapeo.

ESTACIONAR EL PRODUCTO

El producto permanece en la estacion de carga durante el tiempo de
estacionamiento establecido y, a continuacion, vuelve automaticamente
al funcionamiento habitual segun el programa.
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1. Pulse el boton PARK para entrar en el modo de estacionamiento.

2. Pulse G para fijar el tiempo de estacionamiento.
3. Pulse v/ para confirmar.

PARAR EL PRODUCTO

Pulse el boton STOP para que el producto y el motor de corte se
detengan.

APAGAR EL PRODUCTO

1. Pulse el boton STOP para abrir la tapa de la pantalla LCD.

2. Pulse el boton POWER durante mas de 2 segundos para apagar
el producto.

NOTA: También puede pulsar el boton POWER durante mas de
4 segundos para apagar el producto de forma forzada si no introduce el
codigo PIN.

PARA HACER QUE EL PRODUCTO REGRESE A LA ESTACION
DE CARGA

Al pulsar el boton HOME de la estacion de carga, el indicador LED de
estado de la estacion de carga parpadeara rapidamente 3 veces y el
producto volvera a acercarse a la estacion de carga.

MANTENIMIENTO

A\ ADVERTENCIA: Para evitar lesiones personales graves, apague
siempre el cortacésped y asegurese de que todas las piezas moviles se
han detenido por completo antes de limpiarlo, realizar cualquier tarea
de mantenimiento o transportar el cortacésped.

A\ ADVERTENCIA: cuando repare el producto, utilice Gnicamente
piezas DE recambio idénticas a las originales. La utilizacion de otras
piezas podria suponer un peligro o causar dafios en el producto. Para
garantizar la seguridad y fiabilidad de la herramienta, las reparaciones
debe realizarlas unicamente un técnico cualificado.

A\ ADVERTENCIA: Utilice siempre guantes de proteccion cuando
realice cualquier operacion de mantenimiento en las cuchillas del
producto.

Para obtener un mejor funcionamiento y una vida Gtil mas larga,
asegurese de limpiar el producto con regularidad y sustituir las piezas
desgastadas.

Cuando se utiliza el producto por primera vez, las cuchillas deben
inspeccionarse una vez a la semana.

Es importante que las cuchillas giren con facilidad. Los bordes de las
cuchillas no deben estar dafiados. La vida Util de las cuchillas varia
enormemente y depende, por ejemplo:

m del tiempo de funcionamiento y el tamafio del area de trabajo.

m (el tipo de hierba y el crecimiento estacional.

m del suelo, la arena y el uso de fertilizantes.

m de la presencia de objetos como conos, objetos lanzados por el
viento, juguetes, herramientas, piedras, raices y similares.

NOTA: Si se utilizan cuchillas romas se obtiene un peor resultado de
corte. La hierba no se corta limpiamente y se necesita mas energia, por
lo que el producto no corta una superficie tan grande.
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Limpiar el producto

A\ PRECAUCION: No utilice nunca un limpiador de alta presion para
limpiar el producto o la estacién de carga. No utilice nunca disolventes
para la limpieza.

Chasis y cuchillas
Inspeccione las cuchillas una vez a la semana.

1. Apague el producto.
2. Levante el producto y coloquelo de lado.

3. Limpie las cuchillas y el chasis con un cepillo de vajilla. Al
mismo tiempo, compruebe que las cuchillas estén intactas y
giren libremente.

Limpiar las ruedas

El producto no funciona satisfactoriamente en pendientes si las ruedas
estan blogueadas con hierba.

m Utilice un cepillo suave para limpiar las ruedas

Limpiar la carcasa del producto

m Utilice un pafio humedo y una solucion jabonosa suave para
limpiar la carcasa del producto.

Limpiar la estacion de carga
A\ ADVERTENCIA: Desconecte la fuente de alimentacion de la toma
de corriente antes de realizar el mantenimiento.

A\ PRECAUCION: No utilice una limpiador de alta presion ni agua
corriente para limpiar la estacion de carga.

NOTA: El producto no puede entrar en la estacion de carga si hay
objetos en ella. Limpie la estacion de carga con regularidad.

m Retire la hierba, las ramitas y otros objetos de la estacion de
carga.

Sustituir las cuchillas

A\ ADVERTENCIA: Debe sustituir los tornillos cuando cambie las
cuchillas. Los tornillos usados pueden desgastarse rapidamente y hacer
que las cuchillas se suelten, lo que puede causar lesiones graves.

Sustituya las cuchillas desgastadas o dafadas para lograr un
funcionamiento seguro. Sustituya las cuchillas con regularidad para
obtener un resultado de corte satisfactorio y un bajo consumo de
energia. Las 3 cuchillas y los tornillos deben sustituirse al mismo
tiempo para obtener un sistema de corte equilibrado.

Sustituir las cuchillas (fig. T)

. Pulse el boton STOP.
2. Apague el producto.

3. Dé lavuelta al producto. Coloque el producto sobre una
superficie suave y limpia para evitar que se raye.

4. Gire el cubrecarter para que sus orificios se alineen con los
tornillos de la cuchilla.

5. Quite los 3 tornillos con un destornillador plano o Philips no
incluido.

6. Quite las 3 cuchillas.
7. Cologue 3 cuchillas y tornillos nuevos.
8. Asegurese de que las cuchillas puedan girar libremente.

Bateria

A\ PRECAUCION: Cargue la bateria completamente antes de guardar
el producto. Si la bateria no esta completamente cargada, puede
danarse.

Si el tiempo de funcionamiento del producto es inferior al habitual entre
cargas, significa que la bateria se encuentra al final de su ciclo de vida.
Cambie la bateria para prolongar el tiempo de funcionamiento.

NOTA: La duracion de la bateria depende de la duracion de la
temporada y de cuantas horas al dia funcione el producto. Una larga
temporada o muchas horas de funcionamiento al dia obligan a sustituir
la bateria con mayor regularidad. Lleve el producto al centro de servicio
técnico de EGO para que le cambien la bateria.

TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO
m  Cargue completamente el producto.
= Apague el producto.
m Limpie el producto.
= Eninvierno, guardelo en un lugar seco y libre de heladas.

= Mantenga el producto con todas las ruedas sobre suelo nivelado
durante el almacenamiento.

m Siguarda la estacion de carga en el interior, desconecte la fuente
de alimentacion y todos los conectores y retirelos de la estacion
de carga. Coloque el extremo de cada cable conector en una caja
de proteccion de conectores.

Como levantar y mover el producto (fig. U)

A\ ADVERTENCIA: EI producto debe estar apagado antes de
levantarlo.

A\ PRECAUCION: No levante el producto cuando esté estacionado en
la estacion de carga. Puede dafar la estacion de carga y/o el producto.
Pulse el boton STOP y saque el producto de la estacion de carga antes
de levantarlo.

Para moverlo con seguridad desde o dentro del &rea de trabajo:

1. Pulse el boton STOP para detener el producto.

2. Pulse el boton de POWER durante 2 segundos para apagar el
producto.

3. Transporte el producto por el asa de transporte con el disco de
corte alejado del cuerpo.

PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE

No elimine los aparatos eléctricos como basura sin
clasificar. Utilice las instalaciones de recogida de residuos
especificas.

Péngase en contacto con su ayuntamiento para informarse
acerca de los sistemas de recogida disponibles.

Si los aparatos eléctricos acabaran tirandose a vertederos
0 basureros, podrian desprender sustancias perjudiciales
que llegarian a contaminar las capas freaticas y entrar en
la cadena alimenticia, con el consecuente peligro para la
salud y calidad de vida humana.
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SOLUCION DE PROBLEMAS

LISTA DE MENSAJES DE ERROR

La siguiente lista muestra una serie de mensajes de error que aparecen en la pantalla LCD del producto y en su EGO Connect™. Péngase en
contacto con el centro de servicio de EGO si aparece el mismo mensaje con frecuencia.

Pantalla LCD Accion
1. Compruebe el LED de la parte superior de la estacion de carga.
2. NINGUN LED: Ia estacidn de carga no recibe alimentacion. Compruebe que la toma tiene corriente y que el
adaptador y el cable estan conectados y no presentan dafios.
Serial de limite perdida

3. LED R0OJO: rotura del cable delimitador. Compruebe las conexiones del cable delimitador a la estacion de carga
y compruebe si hay darios visibles en el bucle del cable delimitador.

4. LED VERDE: estado de la estacion de carga OK. Consulte el manual del usuario o la aplicacion movil para
obtener instrucciones para generar una nueva senal de bucle.

Robot fuera de limites

1. Aseguirese de que las conexiones entre el cable delimitador y la estacion de carga estdn conectadas
correctamente y que no se han cruzado las conexiones.

2. Aseglirese de que el cable delimitador no esté situado en una pendiente pronunciada.

3. Vuelva a colocar el robot en el drea de trabajo.

Robot atrapado

Compruebe si hay obstrucciones inesperadas en el drea de trabajo.
CONSEJO: Evite colocar obstdculos en el drea de trabajo que puedan restringir el acceso del robot.

Error de retorno

1. Compruebe el LED de la parte superior de la estacion de carga.

2. NINGUN LED: Ia estacion de carga no recibe alimentacion. Compruebe que la toma tiene corriente y que el
adaptador y el cable estan conectados y no presentan dafios.

3. LED R0OJO: rotura del cable delimitador. Compruebe las conexiones del cable delimitador a la estacion de carga
y compruebe si hay darios visibles en el bucle del cable delimitador.

4. LED VERDE: estado de la estacién de carga OK. Vuelva a colocar el robot en la estacion y péngalo en marcha. El
robot empezara a funcionar automaticamente cuando se regenere la sefal.

5. Reinicie el robot y la estacion base.

CONSEJO: Asegtirese de que la estacion de carga permanece fija en su lugar segun la instalacion.

Error de acoplamiento

1. Elimine cualquier obstaculo alrededor de la estacion de carga.

2. Limpie la placa base de la estacion y las ruedas del robot.

3. Asegtirese de que la estacion esta instalada sobre una superficie plana y permanece fija en su lugar segtin la
instalacion.

4. Asegurese de que el cable delimitador esta instalado segun las instrucciones.

5. Corte la corriente y reinicie la estacion.

Error de salida

1. Elimine cualquier obstdculo alrededor de la estacion de carga.

2. Limpie la placa base de la estacion y las ruedas del robot.
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Pantalla LCD

Accion

Error del motor de
accionamiento izquierdo

1. Apague el robot.

2. Compruebe las ruedas motrices, elimine cualquier obstruccion.

3. Deje que el robot se enfrie y vuelva a arrancar.

1. Apague el robot.

Err or del ’T"”"f de 2. Compruebe las ruedas motrices, elimine cualquier obstruccion.
accionamiento derecho

3. Deje que el robot se enfrie y vuelva a arrancar.

1. Apague el robot

2. Compruebe el disco de corte, retire la hierba u otra obstruccion.
Error del motor de corte

3. Deje que el robot se enfrie y vuelva a arrancar.

CONSEJO: Si la hierba es larga, aumente la altura de corte y redtizcala con el tiempo.

Error del motor de ajuste de
altura

1. Apague el robot.

2. Compruebe el disco de corte y el chasis, retire cualquier obstruccion.

3. Deje que el robot se enfrie y vuelva a arrancar.

Sistema de corte
desequilibrado

1. Apague el robot.

2. Compruebe que el disco de corte y las cuchillas no estén dafiados ni obstruidos.

3. Sustituya las cuchillas que falten o estén dafadas siguiendo las instrucciones del usuario.

Problema de configuracion
de drea

Compruebe si la configuracion del drea se ajusta a la situacion real.

Robot levantado Coloque el robot en el drea de trabajo.
Coloque el robot en el drea de trabajo.

Robot inclinado Compruebe que la pendiente maxima de la zona de trabajo no supere la capacidad de la maquina indicada en las
instrucciones de instalacion.
Coloque el robot en el drea de trabajo.

Robot volteado Compruebe que la pendiente maxima de la zona de trabajo no supere la capacidad de la maquina indicada en las
instrucciones de instalacion.

Colision del robot Colision: Compruebe si hay obstrucciones inesperadas en el drea de trabajo.

PIN incorrecto (ya tiene)

PIN incorrecto.
Recupere la contrasefia mediante la APP o pongase en contacto con su distribuidor local.

Robot robado

La distancia entre el robot y la estacion esta fuera de los limites.
Comprueba si ha sido robado.

LISTA DE MENSAJES DE INFORMACION
La siguiente lista muestra una serie de mensajes de informacion que aparecen en la pantalla LCD del producto y en su EGO Connect™.

Pantalla LCD Accion
En el drea principal, asegtrese de que el robot inicia el mapeo desde la estacion. Asegtirese de no interferir ni
mover el robot durante el mapeo. No mueva la estacion durante el mapeo.

Error de mapeo

1. Reinicie el mapeo a través de EGO Connect™.
2. El robot funcionard hasta la semana siguiente y reiniciard el mapeo automaticamente.

2.2 drea de corte finalizada

Area Secundaria Completa. Cologue el robot en Ia siguiente drea o vuelva al drea principal y reanude el corte.

2.2 drea de corte baja
potencia

Bateria baja. Area Secundaria Incompleta. Devuelva el robot a la estacion de carga.

Fallo de localizacion GPS

Error de GPS. Apague y reinicie el robot. Si el problema persiste, péngase en contacto con su distribuidor local.
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Pantalla LCD Accion

Error de descarga

Mueva el robot a un drea abierta, asegtrese de que la sefial LTE es buena en la pantalla del robot.

Error de verificacion

Intente descargar de nuevo.
Péngase en contacto con su distribuidor local si los problemas no se resuelven.

Error de version

Reinicie el robot.
Pdngase en contacto con su distribuidor local si los problemas no se resuelven.

SINTOMAS

Si su producto no funciona como se espera de la lista anterior, siga los sintomas que se indican a continuacion.
Pongase en contacto con el centro de servicio de EGO si sigue sin encontrar el motivo del fallo.

PROBLEMA

Causa

Solucion

No responde al tocar la pantalla LCD.

1. La pantalla LCD esta dafada.

1. Péngase en contacto con el centro de
servicio técnico de EGO.

El producto tiene dificultades para acoplarse.

1. El cable delimitador no esta colocado en
una linea recta lo suficientemente alejada
de la estacion de carga.

1. Compruebe que la estacion de carga se ha
instalado correctamente.
Consulte 4.2 Instalar la estacion de carga.

2. La estacion de carga esta en una pendiente
0 no se encuentra en una superficie
nivelada.

2. Cologue la estacion de carga sobre una
superficie totalmente nivelada. Consulte
3.1 Examinar donde colocar la estacion de
carga.

3. La estacion de carga no esta firmemente
instalada.

3. Compruebe si los seis tornillos fijados en la
estacion estan sueltos.

El producto resbala al acoplarse.

La hierba mojada y el barro pegado a la rueda
trasera hacen que el producto resbale.

Limpie las ruedas.

El producto funciona a destiempo.

1. Los tiempos de inicio y parada del corte son
incorrectos.

1. Restablezca los ajustes de hora de inicio y
hora de parada del corte.
Consulte 10.3.2 Configurar el programa.

2. Es necesario ajustar el reloj del producto.

2. Ajuste la hora del reloj. Consulte 70.70.2
Configurar el pais y la zona horaria.

El producto vibra.

1. Las cuchillas dafiadas provocan un
desequilibrio en el sistema de corte.

1. Inspeccione las cuchillas y los tornillos y
sustitliyalos si es necesario.

2. Demasiadas cuchillas en la misma posicion
provocan un desequilibrio en el sistema de
corte.

2. Compruebe que solo hay una cuchilla
montada en cada tornillo.

3. La ausencia de una cuchilla en la posicion
de montaje provoca un desequilibrio en el
sistema de corte.

3. Compruebe que las tres cuchillas estan
instaladas en cada posicion de montaje.

El producto funciona, pero las cuchillas no
giran.

1. El producto busca la estacion de carga, o
esta saliendo marcha atras de la estacion
de carga.

1. Ninguna accidn. El disco de cuchillas no
gira cuando el producto esta buscando la
estacion de carga.

2. El motor de corte esta dafiado.

2. Pongase en contacto con el centro de
servicio técnico de EGO.

El producto corta durante periodos mas cortos
de lo habitual entre cargas.

1. La hierba u otro objeto extrafio bloquea las
cuchillas.

1. Retire y limpie el chasis y las cuchillas.

2. La bateria se ha sobrecalentado.

2. Péngase en contacto con el centro de
servicio técnico de EGO.

3. Cuchillas romas. Se necesita mas energia
para cortar la hierba.

3. Sustituya las cuchillas.

Tiempos de corte y carga cortos.

La bateria se ha sobrecalentado.

Péngase en contacto con el centro de servicio
técnico de EGO.
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PROBLEMA

Causa

Solucion

El producto se mueve con frecuencia en
circulos o espirales.

El corte en espiral forma parte natural del
patron de movimiento del producto.

Ajuste la intensidad del corte en espiral.

Esta funcion puede desactivarse en caso
necesario. Consulte 10.5.2 Modo de corte en
espiral.

El producto vuelve a la estacion de carga
durante el corte.

El interruptor del sensor de lluvia se activa
involuntariamente.

Compruebe el interruptor del sensor de
lluvia. Esta funcion puede desactivarse si es
necesario. Consulte 710.9.7 Ajuste del sensor
de lluvia.

Resultados de corte desiguales

1. El producto funciona muy pocas horas al
dia.

1. Aumente el tiempo de corte. Consulte
10.3.2 Configurar el programa.

2. El érea de trabajo es demasiado grande.

2. Intente limitar el area de trabajo o ampliar
el horario. Consulte 70.3.2 Configurar el
programa.

3. Cuchillas romas

3. Vuelva a colocar todas las cuchillas y
tornillos.

4. Hierba larga en relacion con la altura de
corte ajustada.

4. Aumente la altura de corte y luego bajela
sucesivamente.

5. Acumulacion de hierba junto a las cuchillas
0 alrededor del eje del motor.

5. Compruebe que las cuchillas giran
libremente y con facilidad. Si no es asi,
desatornille las cuchillas y retire la hierba y
los objetos extrafos.

INDICADOR LED DE ESTADO DE LA ESTACION DE CARGA
El indicador LED de estado de la estacion de carga debe estar encendido en VERDE fijo o intermitente para que la instalacion sea correcta. Si no es

asi, siga las instrucciones siguientes:

Indicador LED de estado Significado Accion
VERDE fijo Buena senial. El producto no se esta cargando. | Ninguna accion.
Parpadeando en VERDE Buena sefial. El producto se esta cargando. Ninguna accion.
El producto no se esta cargando. Asegurese de que el cable delimitad_gr esta
. , correctamente instalado en la estacion
El cable delimitador no esta conectado a la de carga. Consulte 4.7 Instalar el cable
R0JO fijo estacion de carga. delimitador.
El producto no se esta cargando. Averigiie donde estan los dafios. Sustituya el
Daiios en el cable delimitador. tramo dafado por cable delimitador nuevo.
El producto se est4 cargando. Aseglrese de que el cable delimitad_qr esta
o , correctamente instalado en la estacion
El cable delimitador no esta conectado a la de carga. Consulte 4.7 Instalar el cable
Parpadeando en ROJO estacion de carga. delimitador.
El producto se esta cargando. Averigiie donde estan los dafios. Sustituya el
Dafos en el cable delimitador. tramo dafado por cable delimitador nuevo.
Compruebe que la toma tiene corriente y que
Ningan LED La estacion de carga no recibe alimentacion. | el adaptador y el cable estan conectados y no
presentan dafios.
La estacion de carga se esta actualizando a
AMARILLO fijo través del producto y el Bluetooth® no se ha No se requiere ninguna accion.
conectado.
La estacion de carga se esta actualizando
Parpadeando en AMARILLO a través del producto y el Bluetooth® se ha No se requiere ninguna accion.
conectado.
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INDICADOR LED DE ESTADO DEL PRODUCTO
El indicador LED de estado situado delante del producto muestra el estado actual:
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Indicador Significado Accion
No se requiere ninguna accion. El color del

LED de color fijo El robot funciona correctamente. LED depende de la configuracion en
10.9.2.2 Configurar el modo de color.

Parpadeando en AZUL El Bluetooth® se esta emparejando. No se requiere ninguna accion.

. El emparejamiento Bluetooth® se ha realizado . . .

AZUL fijo correctamente. No se requiere ninguna accion.
Compruebe la pantalla LCD o la aplicacion
EGO Connect™ para ver si hay alguna
notificacion de error.

Parpadeando en ROJO El robot ha detectado un error.

P Elimine el error pulsando el boton STOP vy,

a continuacion, active el producto pulsando el
boton START.

Parpadeando en AMARILLO Se ha pulsado el boton STOP. Pulse el boton START y cierre la tapa.

GARANTIA

POLITICA DE GARANTIA DE EGO

Visite la pagina web egopowerplus.eu para conocer los términos y condiciones completos de la politica de garantia de EGO.
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NOTA: O seguinte formato é usado no manual do utilizador para facilitar
a utilizagao:
m  ( texto escrito em ifdlico é o texto apresentado no ecrd LCD ou é
uma referéncia a outra secgéo no manual do utilizador.

m 0 texto escrito a negrito é um dos botoes do produto.

INTRODUGAD

Descricao do produto (Imagem B)

NOTA: A EGO atualiza regularmente a aparéncia e fungoes dos
produtos. Contacte o seu agente de reparacdo EGO para as atualizagoes
mais recentes no produto.

0 robd corta-relva tem uma bateria incorporada e corta
automaticamente a relva. Nao é necessaria a recolha da relva. A
maquina alterna continuamente entre o corte e o carregamento durante
os tempos de funcionamento agendados. O padrdo do movimento é
aleatorio. O fio limitador controla 0 movimento do produto dentro da
area de trabalho. Os sensores no produto detetam quando se aproxima
do fio limitador. A frente do produto passa sempre o fio limitador uma
distancia especifica antes de o produto virar. Quando o produto bate
num obstaculo ou se aproxima do fio limitador, ele seleciona uma nova
direcéo.

Todas as defini¢des de funcionamento podem ser controladas a partir
do ecrd LCD ou EGO Connect™.

Técnica de corte: O produto ndo liberta fumos, é facil de usar e poupa
energia. A técnica de corte frequente melhora a qualidade do relvado e
reduz a necessidade de fertilizantes.

Encontrar a estacao de carregamento: O produto funciona até que
a carga da bateria fique fraca ou o corte agendado tenha terminado.
Depois, a maquina volta automaticamente para a estagao de
carregamento.

EGO Connect™

EGO Connect™ é uma aplicagdo mével que possibilita o controlo de
todo o processo de corte remotamente. Consulte 9 EGO Connect™.

Ecra LCD

0 ecrd LCD no produto apresenta toda a informagéo e defini¢des do
produto.

Para aceder ao ecrd, prima o botdo STOP.

Botdes no produto

Botao START: Serve para iniciar o funcionamento do produto.
Botdo POWER: Serve para ligar e desligar o produto.

Botdo PARK: Envia o produto para a estagéo de carregamento. Use 0
ecra LCD para definir a duragdo do estacionamento.

LEIA TODAS AS INSTRUGOES!

A AVISO: Para garantir a seguranga e bom funcionamento, todas as
reparacoes e substituicoes deverao ser efetuadas por um técnico de
reparagao qualificado.

A aviso: Certifique-se de que & e compreende todos os avisos de
seguranca neste manual do utilizador, incluindo todos os simbolos de
alerta de seguranca, como “PERIGO”, “AVISO”, e “CUIDADO” antes de
usar esta maquina. Nao seguir todas as instrucdes apresentadas abaixo
pode resultar em choque elétrico, incéndio e/ou ferimentos graves.

SiMBOLOS DE SEGURANGA

Alerta de seguranga

Leia e compreenda o0 manual de instrugdes.

Ative o dispositivo de desativacdo antes de
proceder & manutencédo. Mantenha as méos e
0s pés afastados das laminas.

Nao toque na lamina rotativa.

Cuidado com os objetos ressaltados.
Mantenha as outras pessoas afastadas.

5.
>

Nao se coloque em cima do produto.
Mantenha as maos e os pés afastados das
|&minas.

B
B>

Este produto encontra-se em conformidade
com as diretivas CE aplicaveis.

Este produto encontra-se em conformidade
com a legislagdo no Reino Unido.

0Os produtos elétricos residuais nao deverao
ser eliminados juntamente com o lixo
doméstico comum. Entregue-o0s num centro
de reciclagem autorizado.

Bluetooth®

N
| 1 BRm

Corrente direta (DC)

Construcao de classe Il

Criado para ser alimentado com uma fonte
de alimentagdo de voltagem extra baixa em
separado.

A=

Largura de corte

SMPS (Maior alimentagao)

SMPS possui um transformador de isolamento
de seguranca a prova de curto-circuito (de
forma inerente ou ono-inerente)

Utilize este equipamento apenas no interior.

3[>@@

Corrente alternada

=
=

Minutos
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Temperatura de armazenamento AN or 70 o
recomendada 40°C-70°C
Peso do robd corta-relva (sem a

- 15,1 kg
estagao de carregamento)

IPX5 Grau de protecéo de entrada
V Voltagem
W Watt
Ah Ampere-horas
kg Quilograma
m Metro
cm Centimetro
mm Milimetro
°C Celsius

NOTA: A palavra Bluetooth® e log6tipos sao marcas registadas da
Bluetooth SIG, Inc. Qualquer uso de tais marcas por parte da EGO é

efetuada sob licenca.

CARACTERISTICAS TECNICAS

RM4000E

Entrada/saida da alimentagdo

100-240V~/24V DC

Poténcia da alimentacao

147 W

Comprimento do cabo de baixa

voltagem 10m

Bateria i 1"(:!8 Ah

Consumo médio de energia 23.2 kwh/més a 4000sm
Consumo de energia durante o corte | 36W + 20%

Tempo de carregamento médio 110 min

Tempo de corte médio 240 minutos

Inclinagdo maxima para o fio
limitador

20% (11,3°)

Inclinagdo maxima para a area de
corte

50% (26,6°)

Largura minima de passagem

60 cm

Comprimento maximo do fio limitador

1000 m

Distancia maxima para o fio limitador

40m

Capacidade de funcionamento

4000 m’ (+:20%)

Sistema de corte

3 laminas de corte oscilantes

Ndmero do modelo do conjunto da

a AB1009R
l&mina e parafuso

Largura de corte 24 cm
Nivel de ajuste da altura de corte 20-90 mm

Aumento de ajuste da altura de corte

5 mm /15 posigoes

Robo corta-relva

IPX5

Classificagdo | EStacéo de IPX4
P carregamento
Alimentacao IP56 (apenas para a estrutura

principal da alimentacéo)

Temperatura de carregamento e de
funcionamento recomendada

-15°C-55°C

EMBALAGEM (IMAGEM A)

DESCRIGAD

1.

© N o g wd

—_ .
—_ O

NN NN DD NDMN NN & a4
D OB WD 24 O O 00 N O W

Estrutura

Placa de contacto
Indicadores do estado LED
Cobertura

Ecra LCD

Botdo PARK

Botdo STOP

Botdo START

Botdo POWER

. Roda dianteira

. Roda traseira

. Lamina

. Placa deslizante

. Porta de diagndstico (apenas para o servigo pos-venda)
. Pega de transporte

. Botdo HOME

. Indicador do estado de carregamento

. Botdo de libertagdo da cobertura

. Porta da alimentagao

. Terminal do fio limitador

. Placa de contacto

. Base da estagdo de carregamento

. Alimentacéo

. Parafusos (6)

. Lamina e parafuso (3)

. Cabo de baixa voltagem

27.

Manometro de medicéo

28*. Estaca

29*. Acoplador

30*. Conector

31*. Fio em arco para o arco limitador

*Kits de instalagdo e acessorios VENDIDOS SEPARADAMENTE.
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INSTALAGAD

A pVISO: Leia e compreenda as instrucoes de seguranca antes de
instalar o produto.

A\ cuIDADO: Use pecas sobresselentes e materiais de instalagdo

originais.

= Inspecione cuidadosamente o produto para se certificar de que ndo
ocorreram quebras ou danos durante o transporte.

= Se houver pegas danificadas ou em falta, contacte o centro de
reparacao da EGO.

1. Componentes principais necessarios para
instalacao
= Um rob0 corta-relva que corta a relva automaticamente.
m Uma estacdo de carregamento com 2 funcdes:
— Enviar sinais de controlo ao longo do fio limitador de modo a
que o produto possa seguir o fio até areas remotas especificas
no jardim e consiga encontrar o caminho de volta para a
estacdo de carregamento.
— Para carregar o produto.

= Uma alimentacéo ligada a estagdo de carregamento e a uma
tomada de 100-240 V.

= Um fio em arco colocado em redor da area de trabalho e em
redor de objetos e plantas com os quais o produto ndo deva
entrar em contacto. O fio em arco é usado como fio limitador.

2. Preparacoes
A\ CUIDADO: Relvados desnivelados ou dreas de agua parada podem
danificar o produto.

NOTA: Leia o capitulo da instalagéo antes de iniciar a instalagéo. O
modo como a instalacéo é feita afeta o desempenho do produto. Assim,
¢ importante planear a instalagéo cuidadosamente.

= Faga um esquema da area de trabalho e inclua todos os
obstaculos.

= Faca uma marca no esquema onde colocar a estagéo de
carregamento e o fio limitador.

m  Encha os buracos no relvado.

m  Corte a relva antes de instalar o produto. Certifique-se de que a
relva tem no maximo 10 cm de altura.

3. Antes da instalacao do fio limitador

Pode selecionar instalar o fio limitador com estacas ou enterra-lo.
Ambas as abordagens podem ser combinadas na mesma area de
trabalho.

A\ CUIDADO: Se usar um escarificador/arejador na area de trabalho,
enterre o fio limitador para evitar danos.

3.1 Examinar onde colocar a estacdo de carregamento

C-1 Frente da estacéo de carregamento

C-2 Parte traseira da estacdo de carregamento
C-3 Parte esquerda da estagdo de carregamento
C-4 Parte direita da estacdo de carregamento

= Mantenha, pelo menos, 1,5 m de espaco livre na frente da
estacdo de carregamento e 40 cm de espago livre atras da
estacdo de carregamento. Mantenha, pelo menos, 35 cm de
espaco livre das zonas limite. Mantenha, pelo menos, 1,5 m de
espaco livre da area de trabalho da estagéo de carregamento
(Imagem C).

NOTA: 0 lado DIREITO da estacao de carregamento (C-4), conforme
apresentado na Imagem C, tem de ser colocado no interior da area de
corte.

= Coloque a estacéo de carregamento perto de uma tomada.

= Coloque a estacdo de carregamento numa superficie nivelada
(Imagem D).

m Abase da estacdo de carregamento ndo pode ser dobrada
(Imagem D).

m Se a drea de trabalho tiver duas partes separadas por uma
encosta inclinada, recomendamos que coloque a estacdo de
carregamento na secgao inferior.

= Cologue a estagdo de carregamento numa area protegida do Sol.
3.2 Examinar onde colocar a alimentacéo

A AVISO: Nio corte nem estique o cabo de baixa voltagem. Existe o
risco de choque elétrico.

A aviso: 0 fio da alimentacéo e a extensdo tém de ficar fora da area
de trabalho para evitar danos nos fios.

ATENGAO: Use apenas um cabo de baixa voltagem. A utilizagéo de
mais cabos afeta a eficiéncia de carregamento do produto.

A cuipapo: Certifique-se de que as laminas no produto ndo cortam o
cabo de baixa voltagem.

A\ CUIDADO: N30 enrole o cabo de baixa voltagem (Imagem E) nem o
coloque por baixo da base da estagdo de carregamento. Enrold-lo causa
interferéncias com o sinal da estacdo de carregamento.

= Coloque a alimentagdo numa area coberta protegida do Sol e da
chuva.

= Coloque a alimentagéo numa area com um bom fluxo de ar.

m Use um dispositivo de corrente residual (DCR) com uma corrente
de funcionamento residual que ndo exceda os 30 mA quando
ligar a alimentacéo a tomada.

3.3 Examinar onde colocar o fio limitador

A\ CUIDADO: Se a 4rea de trabalho estiver perto de corpos de
agua, encostas, precipicios ou vias publicas, o fio limitador tem de
ser colocado dentro de uma barreira fisica. A barreira tem de ter um
minimo de 15 cm de altura e tem de manter um espaco de 35 cm do
fio limitador.

A\ cUIDADO: N3o permita que o produto funcione em cima de brita.

A\ CUIDADO: No crie angulos muito fechados quando instalar o fio
limitador.

A\ CUIDADO: Para um funcionamento cuidadoso, isole todos 0s
obstaculos, como arvores, raizes e pedras.

0 fio limitador devera ser colocado como um arco em redor da area de
trabalho. Os sensores no produto detetam quando o robd corta-relva se
aproxima do fio limitador, fazendo a maquina seguir noutra diregao.
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Todas as zonas na area de trabalho tém de ficar, no maximo, a 40 m do
fio limitador.

m  Certifique-se de que todos os angulos formados pelo fio limitador
tém mais de 90°.

= Coloque o fio limitador em redor de toda a area de trabalho.
Mantenha a zona ao longo do fio limitador limpa. Adapte a
distancia entre o fio limitador e os obstaculos (Imagem F).

= Coloque o fio limitador a 35 ¢cm (caso 1) de qualquer obstaculo
que tenha mais de 5 cm de altura (Imagem G1).

= Coloque o fio limitador a 30 cm (caso 2) de qualquer obstaculo
que tenha de 1 a 5 cm de altura (Imagem G2).

= Coloque o fio limitador a 10 cm (caso 3) de qualquer obstaculo
que tenha menos de 1 cm de altura (Imagem G3).

m  Se tiver um passeio de pedra nivelado com o relvado, coloque o
fio limitador por baixo do passeio.

NOTA: Se o passeio tiver no minimo 30 cm de largura, use as
predefinicdes de fabrica para a funcéo de “distancia apos o fio” para
cortar toda a relva adjacente ao passeio de pedra.

Consulte 10.6.1 Distancia apés o fio.

= Coloque o fio limitador em redor de postes ou vedagdes, para
garantir um espago adequado. Quando o fio limitador voltar
para tras sobre si mesmo através de uma passagem estreita de
menos de 100 cm em redor de um obstaculo estreito (menos de
30 cm), use uma seccao reta de 100 cm através da passagem,
conforme apresentado na Imagem H.

H-1 Postes e vedagdes

3.3.1 Passagens (Imagem H)

H-2 Passagem

Uma passagem é uma seccao que tem um fio limitador em cada lado
e que liga 2 partes da area de trabalho. A distancia entre o fio limitador
de cada lado na passagem tem de ser, no minimo, de 60 cm.

3.3.2Colocar o fio limitador numa encosta

0 produto pode funcionar em encostas de 50%. As encostas muito
ingremes tém de ser isoladas com o fio limitador. O desnivel (%) é
calculado como altura por m.

Exemplo: 10 cm /100 cm = 10% (Imagem K).

= Para encostas com mais de 50% dentro da area de trabalho,
isole a encosta com o fio limitador.

m  Para encostas com mais de 20% ao longo da extremidade
exterior do relvado, coloque o fio limitador a 35 cm da
extremidade (Imagem L).

m Para encostas adjacentes a uma via publica, coloque uma
barreira com um minimo de 15 cm de altura ao longo da
extremidade exterior da encosta. Pode usar uma parede ou
vedagdo como barreira.

L
=0
r
3.3.3 Criar uma ilha (Imagem M)

Se criar uma ilha, junte o fio limitador que passa para la e para ca.

A\ cuIDADO: N30 coloque uma secgao do fio limitador a cruzar a
outra seccdo. As seccoes do fio limitador tém de ficar paralelas e ndo
cruzadas.

A\ CUIDADO: Isole ou retire obstaculos que tenham menos de 5 cm
de altura. Isole ou retire obstaculos que tenham uma ligeira inclinagéo,
como pedras, arvores ou raizes. Isto evita danos nas laminas do
produto.

Use uma ilha para isolar areas na area de trabalho com o fio limitador.
Recomendamos que isole todos os objetos fixos na area de trabalho.

Alguns obstaculos sdo resistentes a colisdo, por exemplo, arvores
ou arbustos com mais de 5 cm de altura. O produto bate contra o
obstéculo e seleciona uma nova direcao.

= Coloque o fio limitador em redor do obstaculo para criar uma ilha.

= Coloque as 2 seccoes de fio limitador que vai e vem da ilha
encostadas. Isto faz com que o produto percorra o fio.

= Coloque as 2 secgbes de fio limitador na mesma estaca. Consulte
5 Colocar o fio na posigéo com estacas.

3.3.4 Criar uma area secundaria (Imagem N)

Crie uma area secundaria (B) se a area de trabalho tiver 2 areas que
nao estejam ligadas com uma passagem. A area de trabalho com a
estacdo de carregamento € a area principal (A).

NOTA: 0 produto tem de ser movido manualmente entre a area
principal e a area secundaria.

Coloque o fio limitador em redor da area secundaria (B) para criar uma
ilha. Consulte 3.3.3 Criar uma ilha. Mas crie a ilha fora da area de
trabalho principal.

NOTA: O fio limitador tem de ser colocado como 1 arco em redor de
toda a area de trabalho (A + B).

NOTA: Quando o produto corta relva na area secundaria, tem de
selecionar o modo de area secundaria. Consulte 70.5.1 Selecionar a
drea de trabalho.

4. Instalacéo do produto
4.1 Instalar o fio limitador

A\CUIDADO: N30 coloque fio em excesso numa bobina. A bobina
causa interferéncias com o produto.

1. Leia e compreenda as instrugdes sobre a estagdo de
carregamento. Consulte 3.7 Examinar onde colocar a estagéo de
carregamento.

2. Coloque a estacéo de carregamento na area selecionada.

3. Coloque o fio limitador em redor de toda a area de
trabalho. Inicie e complete a instalagéo atras da estacéo de
carregamento. Coloque o fio dianteiro na ranhura de orientacéo
no fundo da base da estacdo. Passe ambas as extremidades do
fio limitador através da abertura na parte traseira da estagao de
carregamento.

4. Abra o conector e coloque o fio limitador no conector
(Imagem P1).

5. Feche o conector com um alicate (Imagem P2).

ROBO CORTA-RELVA — RM4000E 8 3




=660

6. Abra a cobertura na estagéo de carregamento pressionando o
botdo de libertacdo (Imagem P3).

7. Pressione o conector dianteiro para a cavilha de metal na
estacédo de carregamento com a marca “F”. Pressione 0
conector traseiro para a cavilha de metal na estacéo de
carregamento com a marca “B” (Imagem P4).

NOTA: Retire o fio em excesso com um cortador de fio.
4.2 Instalar a estacdo de carregamento

A\ cUIDADO: N3o coloque 0s pés na base da estagao de
carregamento.

A nviso: Certifique-se de que as fichas do cabo de baixa voltagem e
da alimentagéo estéo limpas e secas antes de as ligar.

Quando ligar a alimentac&o, use apenas uma tomada ligada a um
dispositivo de corrente residual (DCR).

1. Ligue o cabo de baixa voltagem na estagdo de carregamento
(Imagem Q1).
2. Ligue a alimentag&o ao cabo de baixa voltagem.

3. Coloque a alimentacdo a uma altura minima de 30 cm
(Imagem Q2).
4. Ligue o cabo da alimentagdo a uma tomada de 100-240 V.
NOTA: Quando a estagdo de carregamento estiver ligada, pode carregar
o produto. Coloque o produto na estagéo de carregamento enquanto o

fio limitador estiver a ser colocado. Ligue o produto. Ndo continue com
as definices do produto antes de terminar a instalagéo.

5. Coloque o cabo de baixa voltagem no chao com estacas ou
enterre o cabo. Consulte 5 Colocar o fio na posigdo com estacas
ou 6 Enterrar o fio limitador.

6. Fixe a estacdo de carregamento no chdo com os 6 parafusos
fornecidos.

5. Colocar o fio na posicao com estacas

A\ cuIDADO: Certifique-se de que as estacas mantém o fio limitador
no chao.

Cortar a relva em redor dos limites antes de instalar o fio limitador
facilita este processo.

A\ CUIDADO: Cortar a relva muito curta imediatamente apos a
instalacdo pode danificar o isolamento do fio. Danos no isolamento
podem dar origem a interferéncias passadas varias semanas ou meses.

1. Coloque o fio limitador no chao.
2. Coloque as estacas a um maximo de 1 m de distancia umas das
outras.
NOTA: Use cavilhas adicionais quando a inclinagdo mudar, para garantir
que o fio permanece no chao (Imagem R).

3. Fixe as estacas no chdo com um martelo ou macete de
borracha.

NOTA: O fio fica coberto de relva e deixa de estar visivel passadas
algumas semanas.

6. Enterrar o fio limitador

m Faca uma ranhura no chdo com o cortador de cantos ou com
uma p4, ou use uma maquina especializada de disposicéo do
cabo.

m Enterre o fio limitador 1-20 cm no chao.

0 seu revendedor da EGO pode ajuda-lo na instalacéo do fio limitador.

7. Esticar o fio limitador (Imagem S)

NOTA: Estique o fio limitador se estiver muito curto para a area de
trabalho. Use um cabo original da EGO e acopladores.

1. Desligue a estacdo de carregamento da tomada.

2. Corte o fio limitador com um cortador de fio quando for
necessario instalar a extenséo.

3. Adicione fio onde for necessario instalar a extensao.
4. Coloque o fio limitador na respetiva posigao.
5. Cologue as extremidades do fio num acoplador.
NOTA: Certifique-se de que consegue ver as extremidades do fio
limitador através da area transparente do acoplador.
6. Pressione para baixo a cobertura no acoplador com um alicate
ajustavel para fixar os fios no acoplador.

7. Coloque o fio limitador na respetiva posi¢do com estacas. O
acoplador pode ser enterrado para garantir que ndo entra em
contacto com o robd corta-relva durante o corte.

8. Ligue a estacéo de carregamento a tomada.

8. Apds a instalacéo do produto

8.1 Efetuar uma verificacao visual da estacao de
carregamento

Certifique-se de que o indicador do estado LED na estacao de
carregamento acende a VERDE.

Se o indicador do estado LED ndo acender a verde, verifique a
instalagao. Consulte 4.2 Instalar a estagdo de carregamento e
INDICADOR DO ESTADO LED NA ESTAGAO DE CARREGAMENTO neste
manual.

8.2. Carregar o produto

Quando o produto for novo ou tiver sido guardado durante um longo
periodo de tempo, a bateria pode estar gasta e tem de ser carregada
antes de comegar.

A aviso: Carregue o produto usando apenas uma estagéo de
carregamento e uma alimentagao criada especialmente para ele.

Uma utilizagéo incorreta pode dar origem a choques elétricos,
sobreaquecimento ou derrame de liquido corrosivo da bateria. No caso
de derrames do eletrolito, lave com agua e consulte imediatamente um
médico se entrar em contacto com os olhos, etc.

1. Cologue o produto na estacéo de carregamento.

2. Faca deslizar o produto ao maximo para se certificar do contacto
adequado entre o produto e a estacdo de carregamento.

3. Aluz VERDE a piscar na estagdo de carregamento indica que o
carregamento estd a ser efetuado.
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8.3 Efetuar as definigdes basicas

Antes de o produto comecar a funcionar pela primeira vez, tem de
efetuar as definicdes.

1. Prima o botdo STOP para abrir a cobertura do ecra LCD.

2. Prima o botdo POWER para ligar o produto.

3. Siga as indicagdes no ecra para efetuar as definigoes: Lingua,
informacdo legal e de seguranca, pais e fuso horario, formato da
unidade, pin e altura de corte.

NOTA: Nao pode usar 0000 como cadigo PIN.
4. Quando terminar as definicdes, é apresentado 0 menu principal.

9 EGO Connect™

0 produto é compativel com EGO Connect™. Todas as defini¢oes e
agendamento do corte podem ser efetuadas remotamente usando o
EGO Connect™.

NOTA: Certifique-se de que o Bluetooth® esta ativado nos dispositivos
moveis quando usar a fungdo de controlo remoto.

A sua RM4000E tem uma conectividade celular de longo alcance e uma
conectividade por Bluetooth® de curto alcance.

9.1

1. Descarregue 0 EGO Connect™ para o seu dispositivo movel ou
efetue a leitura do Cdadigo QR apresentado abaixo.

REHAS
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oEE

2. Crie uma nova conta no EGO Connect™. Se ja tiver uma conta,
passe para 0 passo 4.

3. Sera enviado um e-mail para o endereco de e-mail registado.
Siga as instrugdes no e-mail para validar a sua conta.

4. Aceda a sua conta EGO em EGO Connect™.

Instalar o EGO Connect™

9.2 Emparelhar o EGO Connect™ ao produto

Consulte 10.9.4 Emparelhamento por Bluetooth®.

=60

10. Definicoes do produto
10.1 Aceder ao menu principal

Prima o botdo STOP para abrir a cobertura do ecra LCD.
2. Prima o botdo POWER para ligar o produto.
Insira o codigo PIN e toque em v/ para confirmar, e entre na
pagina 1 do menu principal, toque em
10.2 Estrutura do menu principal

0 menu principal contém 8 opgoes:
= AGENDA
m  ALTURA DE CORTE
m  FUNCIONAMENTO

LIMITES

SEGURANCA

m  MENSAGEM

s QUTROS

m  GERAL

0 produto vem com as predefinigdes de fabrica, mas as definicoes
podem ser adaptadas a sua area de trabalho especifica.
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Vista geral da estrutura do menu 1

|§§‘=' Agenda

SY:

Vista pormenorizada

I Altura de corte
Cancelar

"
Vista geral semanal

Definir o tempo

Segmento diario 1

|
24 Horas

Segmento diario 2

Todos os dias  Segunda- Terca- Quarta- Quinta- Sexta- Sabado Domingo
feira feira feira feira feira

|
48 Horas

Segmento diario 3 Copiar para Reiniciar

]
72 Horas

-Eél Funcionamento

Area de trabalho Corte em espiral Corte da extremidade

. | | | | | | | |
Area Segunda 1 2 3 4 5
principal area

Corte sistematico

Limites
I
[ |

Passagem pelo fio ~ Sair da estagdo

Vista geral da estrutura do menu 2

@ Seguranca
I

Inserir codigo PIN

Despertador Geofence

|
Médio

[ 1
Verificar codigo PIN Definicbes do alarme  Baixo Elevado

ﬁl Mensagem

Apresentagdo da falha Apresentacao da
informaggo

Detalhe da falha Detalhe da

informacéo
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Outros
Sensor de chuva Farois SMS Bluetooth
Definicéo do sensor de | | Definicdes do SMS Emparelhamento por
chuva Agenda da luz Modo de cor Bluetooth
| | Definigéo do modo de cor
Sempre Sempre Definir periodo de tempo
ligado desligado
Defini¢éo do tempo de luz
‘@I Geral
Lingua Regido Formato da unidade  Tom de toque Acerca Reiniciar Atualizar
Definigbes Pais e fuso Definigéo do Definigéo do Acerca Reiniciar Atualizagéo
da lingua horério formato da tom de toque definicbes do firmware
unidade
10.3 Definig4o da agenda E5;
¢ 9 © Dias / semana funci:r?;?nse(:ﬁo /dia Periodo de tempo
10.3.1 Para calcular a definicao da agenda
NOTA: A capacidade de funcionamento é estimada com base na érea / 12 07:00 am — 7:00 pm

plana e aberta. Tem de aumentar o tempo agendado se a area de
trabalho tiver muitos declives ou obstaculos.

NOTA: As horas de funcionamento incluem o corte, procura e tempo de
carregamento.

1. Calcule a area do seu relvado em m2.

2. Divida a area do relvado pela capacidade da area do produto,
o resultado sdo as horas que o produto deve funcionar por dia.

Exemplo: Um relvado de 2000 m?, capacidade de area de 167 m?h
2000 m?/167 ~12h

10.3.2 Definir a agenda

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.
Toque em % para entrar na definigdo da AGENDA.
Toque em ﬂg} para entrar em VISTA GERAL SEMANAL.
Toque em + para entrar em DEFINIR O TEMPO.

Selecione as horas de funcionamento adequadas.

Toque em Qou P para selecionar o dia, e toque em Vv para
entrar em SEGMENTO DIARIO. O produto pode cortar relva
1-3 segmentos por dia.

S
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7. Toque em (9 para entrar na definicdo do periodo de tempo, e
toque em / para confirmar.
10.3.3 Copiar a definicao da agenda

Repita os passos 1-4 em 70.3.2 Definir a agenda.

2. Toque em para copiar a definicdo da agenda. Pode copiar
as definicoes da agenda de um dia para o outro ou para toda a
semana.

3. Toque em Vv para confirmar.

10.3.4 Reiniciar a definicao da agenda

Pode retirar todas as definicoes da agenda e usar as predefinicoes de
fabrica. As predefinicoes de fabrica permitem ao produto funcionar
todas as horas de todos os dias da semana.

1. Repita os passos 1-4 em 10.3.2 Definir a agenda.

2. Toque em X para reiniciar as definicbes da agenda com as
predefinicdes de fabrica.

10.3.5 Cancelar a agenda

Quaisquer definicbes da agenda podem ser canceladas
temporariamente selecionando a op¢éo de cancelar a agenda. Pode
cancelar a agenda selecionando entre 24 horas, 48 horas e 72 horas.

1. Repita os passos 1-2 em 10.3.2 Definir a agenda.
2. Toque em @@ para entrar em CANCELAR AGENDA.
3. Toque nas horas desejadas e toque em v/ para confirmar.

Anular o cancelar da agenda

1. Toque em @@ para entrar em CANCELAR AGENDA.
2. Toque nas horas selecionadas e toque em v para confirmar.

10. 4 Definicao da altura de corte
A altura de corte pode variar de 20 a 90 mm de 1-15 posicoes.
1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

— ~
2. Toque em €% para entrar em DEFINIGAO DA ALTURA DE
CORTE.

3. Toque em 4 ou ¥ para definir a altura de corte, e toque em
para confirmar.

10. 5 Definicdo do modo de funcionamento
10.5.1 Selecionar a area de trabalho

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

)5

2. Toque em "= para entrar na pagina 1 da definicdo do modo
de corte (toque em P para entrar na pagina 2).
3. Toque em ~in na pagina 1 para selecionar a area de trabalho,

e toque em Vv para confirmar.

Area principal: A area principal é o modo de funcionamento padrdo
em que o produto corta e carrega automaticamente. A area de trabalho
predefinida é a area principal.

Area secundaria: Use 0 modo de funcionamento da rea secundaria
para cortar areas secundarias. Tem de mover o produto manualmente
entre a area principal e a area secundaria. O produto corta durante um
periodo selecionado de tempo ou até que a bateria fique descarregada.

NOTA: Tem de colocar o produto manualmente na estacéo de
carregamento para carregar o produto quando estiver numa érea
secundaria. O produto permanece na estagéo de carregamento quando
a bateria estiver carregada. Tem de selecionar a area de trabalho
principal para reiniciar o produto.

10.5.2 Modo de corte em espiral

0 produto corta a relva num modo espiral se a relva for mais comprida
numa area. O corte em espiral pode ser definido em 5 niveisde 1a 5.0
corte em espiral é ativado mais frequentemente nos niveis definidos.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

@)=

2. Toque em £ _a para entrar na pagina 1 da definicdo do modo

de corte.
3. Toque em @ para selecionar o modo CORTE EM ESPIRAL.

Ative 0 modo de corte em espiral, toque em g ou p” para
selecionar o nivel de sensibilidade.

5. Toque em Vv para confirmar.

10.5.3 Modo de corte da extremidade

0 produto comeca a cortar ao longo do fio limitador do relvado em cada
novo ciclo quando se encontrar no modo de corte da extremidade.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em @-E para entrar na pagina 2 da definicdo do modo
de corte.

3. Toque em [, para entrar no modo CORTE DA EXTREMIDADE.

4. Ative 0 modo de corte e toque em Vv para confirmar.

10.5.4 Modo de corte sistematico

Quando se encontrar no modo de corte sistematico, o produto corta em
padrdes paralelos.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em ®f para entrar na pagina 2 da definicdo do modo
de corte.

3. Toque em @ para entrar no modo CORTE SISTEMATICO.
Ative 0 modo de corte e toque em Vv para confirmar.

10.6 Definigao dos limites

10.6.1 Distancia apés o fio

Esta é a distancia que a parte da frente do produto pode passar o fio
limitador. A predefinicéo de fabrica é de 30 cm. Pode selecionar uma
distancia entre 20 e 55 cm.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em 2.1 para entrar na defini¢do dos LIMITES.

3. Toque em [— para entrar na definicdo da DISTANCIA APOS 0
FlO.

4. Toque em € ou W para selecionar a distancia, e toque em v/
para confirmar.
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10.6.2 Sair da estacao

0 produto retrocede ao longo do fio para a distancia definida e
depois comeca a cortar a relva. Pode selecionar uma distancia entre
20 e 999 cm. A predefinicao de fabrica é de 20 cm.

1. Efetue os passos 1-2 em 10.6.1 Distancia apos o fio.
2. Toque em |=—& para entrar nas definicoes de SAIDA
INTELIGENTE DA ESTAGAO DE CARREGAMENTO.

3. Insira a distancia e toque em V4 para confirmar.

10.7 Definicoes de seguranca
Tem de inserir o codigo PIN para aceder as definices de seguranca.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.71 Aceder ao menu principal.

2. Toque em @ para inserir o codigo PIN, e toque em v
para confirmar. Depois, entre na pagina 1 das definicoes de
seguranca, toque em > para entrar na pagina 2.

= Codigo PIN
Pode alterar o cddigo PIN.
1. Na pdagina 1 das definicbes de seguranca, toque em ﬁl/ para
alterar o codigo PIN. Depois, toque em para confirmar.

2. Insira de novo o cadigo PIN para verificar, e toque em v para
confirmar.

= Definicoes do alarme
Esta fungdo significa que um alarme iré tocar se o produto

tiver mensagens de falha. Pode definir a duragéo do alarme de
1 a 10 minutos. 0 tempo predefinido do alarme é de 2 minutos.

Pode ativar ou desativar as DEFINIGOES DO ALARME.

Pode ativ~ar ou desativar o Alarme quando levantado apenas quando as
DEFINIGOES DO ALARME estiverem ativadas.

Para ativar as definicdes do alarme
1. Napagina 1, toque em @ para entrar em DEFINI(;OES DO
ALARME.

2. Ative as DEFINIGOES DO ALARME. Toque em 4 ou P para
selecionar a duragéo do alarme.

3. Ative ou desative o Alarme quando levantado.
4. Toque em v para confirmar.
= Definicoes Geofence

Geofence € o circulo formado com a estagéo de carregamento como
ponto central e o raio do ponto central a posicdo atual.

Pode definir o nivel de sensibilidade para baixo (500 m), médio (250 m)
e elevado (100 m). Quanto maior for o nivel de sensibilidade de
Geofence, mais facil

1. Napagina 2, toque em ]__ox para entrar na DEFINICOES
GEOFENCE.

2. Ative as definicdes Geofence.

3. Toque no nivel de sensibilidade e toque em v para confirmar.
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10.8 Mensagens

Neste menu, pode encontrar as mensagens da falha anterior e de
informagcao.

10.8.1 Mensagem de falha

As mensagens apresentadas no ecra sdo a falha atual. Os novos
alarmes estdo listados no topo. Nas mensagens de falha ha dicas
e conselhos para ajudar a retificar a falha. Consulte a LISTA DE
MENSAGENS DE FALHA neste manual.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.
2. Toque em para entrar em MENSAGENS.

3. Toque em @ para visualizar as MENSAGENS DE FALHA. Toque
em 4 ou ¥ para ler as outras mensagens de falha.

4. Toque na mensagem de falha selecionada para ver os detalhes
da falha.

10.8.2 Mensagem de informacéao

As mensagens apresentadas no ecra que ndo sejam causadas por
uma falha sdo guardadas por baixo do cabegalho de Mensagens de
informagdo. Para mais informagéo sobre a possivel causa de cada
mensagem, consulte LISTA DE MENSAGENS DE INFORMAGAO neste
manual.

1. Efetue os passos 1-2 em 10.8.1 Informagéo de falha para entrar
no menu da mensagem.

2. Toque em ! para visualizar MENSAGENS DE INFORMAGAO.
Toque em 4 ou W para ler as outras mensagens de
informac&o.

3. Toque na mensagem de informagdo selecionada para ver 0s
detalhes da informagao.

10.9 Definicao de outros

10.9.1 Definigao do sensor de chuva

Quando for detetada chuva, o robd corta-relva volta para a estagao
de carregamento e é reiniciado quando o sensor de chuva estiver
seco e 0 tempo de atraso terminar. Pode definir o tempo de atraso de
0a 240 minutos. 0 tempo de atraso predefinido é de 180 minutos.

1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.
og - L
2. Toque em OO para entrar na pagina 1 da definigao de outros,
toque em > para entrar na pagina 2.
Toque em W7 para entrar nas DEFINICOES DO SENSOR DE
CHUVA.

4, Ative as definigcbes do sensor de chuva. Defina o tempo de
atraso e toque em \/ para confirmar.
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10.9.2 Definigdes do farol

10.9.2.1 Definir a agenda para o farol

1. Efetue os passos 1-2 em 10.9.1 Definigdo do sensor de chuva
para entrar na pagina 1 da definicéo de outros.

2. Toque em .5 para entrar em DEFINICOES DO FAROL.

3. Toque em .=G) para entrar em AGENDA DA LUZ. Selecione
entre Sempre ligado, Sempre desligado ou Definir periodo de
tempo.

4. Quando selecionar Definir periodo de tempo, pode definir um
periodo de tempo detalhado e tocar em para confirmar.

10.9.2.2 Definicdo do modo de cor

1. Efetue os passos 1-2 em 10.9.2.1 Definir a agenda para o farol
para entrar.nés definicbes do farol.

2. Toque em CJO para entrar em DEFINICAO DO MODO DE COR.

3. Toque e ative Pisca com alerta de falha, e selecione Cor da luz.

4. Toque em Vv para confirmar.

10.9.3 Definigdes do SMS

A funcdo de SMS envia-lhe um SMS quando o produto for retirado da
Geofence.

1. Efetue os passos 1-2 em 10.9.1 Defini¢éo do sensor de chuva
para entrar na pagina 2 da defini¢éo de outros.
2. Toque em Eh para entrar em DEFINICOES DO SMS.

Toque em Usar SMS e ADICIONAR+ para definir o seu
nimero de telefone com o codigo do pais, por exemplo,
+49 172 12345678. Toque em para confirmar.

10.9.4 Emparelhamento por Bluetooth®

A aplicacdo EGO Connect™ esta sempre ligada ao seu produto, desde
que o dispositivo movel tenha ligacdo a rede movel. O produto é
carregado e o0 ecra LCD é ligado se o produto tiver sido emparelhado
anteriormente a sua conta.

Emparelhar o EGO Connect™ ao produto

1. Efetue os passos 1-2 em 10.9.1 Definigdo do sensor de chuva
para entrar na pagina 2 da definicéo de outros.

2. Toque em “P> para entrar em EMPARELHAMENTO POR
BLUETOOTH.

3. Sigaas instrucdes em EGO Connect™ para “adicionar
ferramenta”.

ATEN(;I\O: 0 indicador do estado LED no produto pisca a azul durante o
emparelhamento.

0 indicador do estado LED no produto permanece ligado a azul quando
o0 produto estiver conectado ao seu dispositivo movel por Bluetooth®.

10.10
Em GERAL, pode alterar as definigdes gerais do produto.

Geral

10.10.1 Definir a lingua
1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Togue em 2=l para entrar na pagina 1 das definicdes gerais.
3. Toque em @ para entrar na definico da LINGUA.
4

Toque em 4 ou W para selecionar a lingua, e toque em v
para confirmar.

10.10.2 Definir o pais e fuso horario
1. Efetue os passos 1-2 em 10.70.1 Definir a lingua.
2. Toque em @ para entrar em DEFINICOES DO PAIS E FUSO

HORARIO.
3. Toque em A ou W para selecionar PAIS E FUSO HORARIO, e
toque em para confirmar.

10.10.3 Definir o formato da unidade
1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em “s£=l para entrar na pagina 1 das definicdes gerais,
depois toque em [p> para entrar na pagina 2.

3. Toque em E para definir o FORMATO DA UNIDADE e toque em
para confirmar.

10.10.4 Definir o tom de toque

0 robd corta-relva emite um som quando tocar no ecra apds ativar o
tom de toque.

1. Efetue os passos 1-2 em 10.10.3 Definir o formato da unidade
para entrar na pagina 2 das definigbes gerais.

2. Toque em I para entrar nas definicoes do TOM DE TOQUE.
3. Ative o tom de toque e toque em v para confirmar.
10.10.5 Menu Acerca
0 menu ACERCA apresenta informagao acerca do produto.
1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em “s£=l para entrar na pagina 1 das defini¢des gerais,
depois toque duas vezes em |> para entrar na pagina 3 das
definicbes gerais.

3. Toque em E para visualizar a informagé&o do menu ACERCA.
10.10.6 Reiniciar as definicées do utilizador

1. Efetue os passos 1-2 em 10.70.5 Menu Acerca para entrar na
pagina 3 das defini¢des gerais.

2. Toque em Oo para entrar em REINICIAR AS DEFINICOES DO
UTILIZADOR.
Toque em v para confirmar.
Insira o cddigo PIN para reiniciar as definicdes.
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10.10.7 Atualizar o firmware
1. Efetue os passos 1-3 em 10.1 Aceder ao menu principal.

2. Toque em s£=l para entrar na pagina 1 das definicdes gerais,
depois toque trés vezes em |p> para entrar na pagina 4 das
definicdes gerais.

3. Toque em L para entrar em ATUALIZA(,‘ATO DO FIRMWARE.

4. Siga as instrugdes no ecra para atualizar a versao do firmware.

NOTA: Pode efetuar a atualizagdo do firmware a partir de EGO
Connect™ Sera avisado quando a atualizac&o estiver disponivel.

FUNCIONAMENTO

A pvISO: Leia as instrugcdes com atencdo antes de comecar a usar o
produto.

A AVISO: Mantenha as méos e pés afastados das laminas rotativas.
Nunca coloque as maos nem 0s pés perto ou por baixo do produto
quando o motor estiver a funcionar.

A AVISO: N3o use o produto quando houver pessoas, criangas ou
animais na area de trabalho.

ANTES DE LIGAR 0 PRODUTO
1. Certifique-se de que a carga do produto é superior a 50% na
primeira vez.

2. Oindicador do estado LED na estacéo de carregamento tem de
estar ligado ou a piscar a VERDE para uma instalacéo correta.

3. 0 produto funciona na agenda definida.
Consulte 70.3.2 Definir a agenda (premir o botdo START fora
dos tempos de funcionamento agendados significa que a
maquina permanece na estacdo até ao agendamento seguinte).
0 produto funciona imediatamente se cancelar a agenda.
Consulte 70.3.5 Cancelar a agenda.

4. Certifique-se de que o produto se encontra na area de
trabalho selecionada. Consulte 70.5 Defini¢do do modo de

funcionamento.
5. Certifique-se de que o produto se encontra dentro do fio
limitador.
LIGAR 0 PRODUTO

1. Prima o botdo STOP para abrir a cobertura do ecra LCD.
2. Prima o botdo POWER para ligar o produto.

3. Insira o codigo PIN.

4. Prima o botdo START e feche a cobertura.

NOTA: Prima sempre o botdo START antes de fechar a cobertura para
ligar o produto.

NOTA: Antes da primeira utilizagdo, a maquina tem de efetuar um ciclo
de mapeamento completo.

ESTACIONAR 0 PRODUTO

0 produto permanece na estacéo de carregamento durante o tempo de
estacionamento definido e volta automaticamente ao funcionamento
normal conforme a agenda.
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1. Prima o botdo PARK para entrar no modo de estacionamento.

2. Toque em @ para definir o tempo de estacionamento.
3. Toque em v/ para confirmar.

PARAR 0 PRODUTO
Prima o botdo STOP para parar o produto e o motor de corte.
DESLIGAR 0 PRODUTO

1. Prima o botdo STOP para abrir a cobertura do ecra LCD.

2. Prima o botdo POWER durante mais de 2 segundos para
desligar o produto.

NOTA: Também pode premir o botdo POWER durante mais de
4 segundos para desligar o produto a forca, se ndo inserir o codigo PIN.

RELEMBRAR 0 PRODUTO PARA VOLTAR A ESTAGAO DE
CARREGAMENTO

Quando premir o botdo HOME na estagdo de carregamento, o indicador
do estado LED na estacao de carregamento pisca rapidamente 3 vezes
e 0 produto volta para perto da estacéo de carregamento.

MANUTENGAD

A\ AVISO: Para evitar ferimentos sérios, desligue sempre o robd
corta-relva e certifique-se de que todas as pecas moveis pararam por
completo antes de proceder a limpeza, manutencéo ou transporte do
robd corta-relva.

A AVISO: Quando fizer a manutencao, utilize apenas pecas de
substituicao idénticas. A utilizacdo de outras pecas pode dar origem
a perigos ou danos no produto. Para garantir a seguranga e bom
funcionamento, todas as reparactes deverao ser efetuadas por um
técnico de reparagéo qualificado.

A aISo: Utilize sempre luvas de protecao ao efetuar qualquer
manutencdao as laminas do produto.

Para um melhor funcionamento e maior tempo de vida (til, certifique-se
de que limpa o produto regularmente e que substitui as pegas gastas.

Quando o produto é usado pela primeira vez, as Iaminas deverdo ser
inspecionadas uma vez por semana.

E importante que as laminas rodem facilmente. As extremidades das
laminas ndo deverdo estar danificadas. O tempo de vida das laminas
varia imenso e depende de varios pontos:

= Tempo de funcionamento e tamanho da area de trabalho.
Tipo de relva e crescimento sazonal.
Solo, areia e uso de fertilizantes.

A presenca de objetos, como cones, brinquedos, pedras,
ferramentas, raizes, etc.

NOTA: Trabalhar com laminas rombas da origem a um resultado de
corte mais fraco. A relva ndo é cortada adequadamente e é necessaria
mais energia, fazendo com que o produto ndo corte uma area tdo vasta.
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Limpe o produto.

A\CUIDADO: Nunca use maquinas de lavagem de alta pressédo para
limpar o produto nem a estag@o de carregamento. Nunca use solventes
para proceder a limpeza.

Chassis e laminas
Inspecione as laminas uma vez por semana.

1. Desligue o produto.
2. Levante o produto de lado.

3. Limpe as laminas e o chassis com uma escova para pratos. Ao
mesmo tempo, certifique-se de que as laminas estao intactas e
que rodam livremente.

Limpar as rodas

0 produto ndo funciona de forma satisfatoria em encostas se as rodas
estiverem bloqueadas com relva.

m  Use uma escova suave para limpar as rodas.

Limpar a estrutura do produto

= Use um pano ligeiramente embebido em dgua e um detergente
fraco para limpar a estrutura do produto.

Limpar a estacédo de carregamento

A nviso: Desligue a alimentacéo da tomada antes de proceder a
manutenc&o.

A\ CUIDADO: N3o use uma maquina de lavagem de alta pressdo nem
agua corrente para lavar a estagdo de carregamento.

NOTA: O produto ndo pode entrar na estacéo de carregamento se
houver objetos na estagao de carregamento. Limpe regularmente a
estacdo de carregamento.

m Retire a relva, ramos e outros objetos da estagdo de
carregamento.

Substituicao das laminas

A AVISO: Tem de substituir os parafusos quando substituir as
laminas. Os parafusos usados podem desgastar-se rapidamente e fazer
com que as laminas fiquem soltas. Isto pode dar origem a ferimentos
Serios.

Substitua as laminas gastas ou danificadas para um funcionamento
seguro. Substitua as laminas regularmente para um resultado de corte
satisfatorio e poupanca de energia. Todas as 3 laminas e parafusos tém
de ser substituidos em simultaneo, para manter o equilibrio do sistema
de corte.

Substituir as ldminas (Imagem T)

Prima o botdo STOP.
2. Desligue o produto.

Vire o produto ao contrario. Coloque o produto numa superficie
suave e limpa, para evitar riscar o produto.

4. Rode a placa deslizante de modo a que os orificios fiquem
alinhados com os parafusos da lamina.

5. Retire os 3 parafusos com uma chave de fendas ou de estrelas
(ndo incluida).
6. Retire as 3 laminas.

7. Fixe 3 laminas novas e parafusos.
8. Certifique-se de que as laminas giram livremente.

Bateria

A cuipapo: Carregue a bateria por completo antes de guardar o
produto. Se a bateria ndo estiver completamente carregada, isso pode
danificar a bateria.

Se 0 tempo de funcionamento do produto for mais curto do que o
habitual entre cargas, isso significa que a bateria esta perto do final do
seu tempo de vida Gtil. Substitua a bateria para prolongar o tempo de
funcionamento.

NOTA: 0 tempo de vida da bateria esta associado ao comprimento

da estagdo e as horas do dia a que o produto funciona. Uma estagéo
prolongada ou muitas horas de funcionamento por dia fazem com que a
bateria tenha de ser substituida mais regularmente. Leve 0 seu produto
ao centro de reparacdo da EGO para substituir a bateria.

TRANSPORTE E ARMAZENAMENTO
m  Carregue por completo o produto.
= Desligue o produto.
= Limpe o produto.

= Mantenha o produto num espacgo seco e sem gelo, no interior, no
inverno.

m  Mantenha o produto com todas as rodas numa superficie
nivelada durante o armazenamento.

m  Se mantiver a estagdo de carregamento no interior, desligue
e retire a alimentacao e todos os conectores da estacéo de
carregamento. Coloque a extremidade de cada fio conector numa
caixa de protecéo do conector.

Como levantar e mover o produto (Imagem U)
A aviso: 0 produto tem de ser desligado antes de o levantar.

A\ CUIDADO: No levante o produto quando estiver estacionado

na estacdo de carregamento. Isso pode danificar a estacdo de
carregamento e/ou o produto. Prima o botdo STOP e retire o produto da
estacdo de carregamento antes de o levantar.

Para se mover em seguranga dentro da area de trabalho:

1. Prima o botdo STOP para parar o produto.

2. Prima o botdo POWER durante 2 segundos para desligar o
produto.

3. Transporte o produto através da pega de transporte com o disco
da lamina afastado do corpo.

PROTEJA 0 AMBIENTE

Nao elimine aparelhos elétricos juntamente com o lixo
doméstico comum. Utilize sistemas de recolha em
separado para este tipo de produtos.

Contacte as autoridades locais para obter mais
informaces em relacdo aos sistemas de recolha
disponiveis.

Se os aparelhos elétricos forem deitados para aterros ou
lixeiras, podem derramar substancias toxicas para a terra,
entrando na agua e depois na cadeia alimentar, causando
danos na sua satde e no seu bem-estar.
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RESOLUGAD DE PROBLEMAS

LISTA DE MENSAGENS DE FALHA

A lista apresentada abaixo apresenta um nimero de mensagens de falha apresentadas no ecra LCD do produto e na EGO Connect™. Contacte o
centro de reparacdo da EGO se a mesma mensagem aparecer frequentemente.

Ecra LCD

Acao

Sinal limitador perdido.

1. Verifique o LED no topo da estagéo de carregamento.

2. SEM LED: A estagao de carregamento ndo estd ligada a alimentacao. Verifique se a tomada tem eletricidade e
se 0 adaptador e o cabo estao ligados e sem danos.

3. LED VERMELHO: Quebra do fio limitador. Verifique as ligagdes do fio limitador & estagéo de carregamento e
verifique se existem danos visiveis no arco do fio limitador.

4. LED VERDE: 0 estado da estacéo de carregamento esta OK. Consulte o manual de utilizagdo ou a aplicagéo
mdvel quanto a instrugbes para gerar um novo sinal do arco.

0 robd corta-relva estd fora
dos limites.

1. Certifique-se de que as ligagdes entre o fio limitador e a estagéo de carregamento estéo feitas corretamente e
que néo estéo cruzadas.

2. Certifique-se de que o fio limitador ndo se encontra numa encosta ingreme.

3. Mova o robé corta-relva para a area de trabalho.

Robd corta-relva preso.

Verifique a drea de trabalho quanto a obstrugdes inesperadas.
DICA: Evite colocar obstaculos na drea de trabalho que possam restringir o acesso do robé corta-relva.

Erro ao voltar.

1. Verifique o LED no topo da estagdo de carregamento.

2. SEM LED: A estagéo de carregamento néo estd ligada a alimentacéo. Verifique se a tomada tem eletricidade e
se 0 adaptador e o cabo estdo ligados e sem danos.

3. LED VERMELHO: Quebra do fio limitador. Verifique as ligagdes do fio limitador & estagéo de carregamento e
verifique se existem danos visiveis no arco do fio limitador.

4. LED VERDE: 0 estado da estagdo de carregamento estad OK. Volte a colocar o robd corta-relva na estagéo de
carregamento e reinicie-o. Esta comega a funcionar automaticamente apds o sinal ser regenerado.

5. Reinicie o robd corta-relva e a estacéo base.

DICA: Certifique-se de que a estagdo de carregamento permanece fixada no respetivo lugar, conforme a
instalagéo.

1. Retire quaisquer obstdculos em redor da estagéo de carregamento.

2. Limpe a placa da base da estagéo e as rodas do robé corta-relva.

Erro de acoplamento. 3. Certifique-se de que a estacao esta instalada numa superficie plana e que permanece fixada no respetivo lugar,
conforme a instalacao.
4. Certifique-se de que o fio limitador é instalado conforme as instrugoes.
5. Corte a alimentagéo e reinicie a estagéo.
1. Retire quaisquer obstdculos em redor da estagdo de carregamento.
Erro de saida.

2. Limpe a placa da base da estagdo e as rodas do robd corta-relva.
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Ecra LCD

Acéo

Erro no motor de condugdo
esquerdo.

1. Desligue o robé corta-relva.

2. Verifique as rodas condutoras e retire quaisquer obstrugoes.

3. Deixe o robd corta-relva arrefecer e reinicie-o.

Erro no motor de condugéo
direito.

1. Desligue o robo corta-relva.

2. Verifique as rodas condutoras e retire quaisquer obstrucoes.

3. Deixe o robo corta-relva arrefecer e reinicie-o.

Erro no motor de corte.

1. Desligue o robd corta-relva.

2. Verifique o disco de corte, retire a relva ou outras obstrugdes.

3. Deixe o robo corta-relva arrefecer e reinicie-o.

DICA: Se a relva estiver muito comprida, aumente a altura de corte e reduza o tempo.

Erro no motor de ajuste da
altura.

1. Desligue o robd corta-relva.

2. Verifique o disco de corte e o chassis. Elimine quaisquer obstruges.

3. Deixe o robo corta-relva arrefecer e reinicie-o.

Sistema de corte
desequilibrado.

1. Desligue o robd corta-relva.

2. Verifique o disco de corte e as ldminas quanto a danos ou obstrugoes.

3. Substitua as Idminas danificadas ou em falta, conforme as instrugées do utilizador.

Problemas na definigdo da
drea.

Verifique se a definigdo da drea é consistente com a situaggo atual.

Robé corta-relva levantado.

Coloque o robé corta-relva na drea de trabalho.

Robé corta-relva inclinado.

Coloque o robé corta-relva na drea de trabalho.

Certifique-se de que a inclinagdo méxima na drea de trabalho ndo excede a capacidade da maquina, conforme
indicado nas instrugdes de instalagéo.

Robé corta-relva virado.

Coloque o robd corta-relva na drea de trabalho.

Certifique-se de que a inclinagdo méxima na drea de trabalho ndo excede a capacidade da maquina, conforme
indicado nas instrugdes de instalagéo.

Coliséao do robo corta-relva.

Coliséo: Verifique a drea de trabalho quanto a obstrucdes inesperadas.

PIN incorreto (ja existente).

PIN incorreto.
Recupere a palavra-passe usando a aplicagéo ou contactando o seu revendedor local.

Robé corta-relva roubado.

A distancia entre o robé corta-relva e a estagao é excessiva.
Verifique se foi roubada.

LISTA DE MENSAGENS DE INFORMA(}Z\O
A lista apresentada abaixo apresenta um nimero de mensagens de informagao apresentadas no ecrd LCD do produto e na EGO Connect™.

Ecra LCD Acao
Na drea principal, certifique-se de que o robd corta-relva inicia 0 mapeamento a partir da estagéo. Certifique-
se de que no interfere nem move o robd corta-relva durante o0 mapeamento. Ndo mova a estagéo durante o
Falha no mapeamento. mapeamento.

1. Reinicie 0 mapeamento através da EGO Connect™.
2. 0 robo corta-relva funciona até a semana seguinte, e reinicia 0 mapeamento automaticamente.

Corte da 22 drea terminado.

Area secundria completa. Coloque o robé corta-relva na drea sequinte ou volte a colocd-lo na drea priméria e
continue o corte.

Pouca energia no corte da
2% drea.

A bateria esta fraca. Area secundaria incompleta. Volte a colocar o robd corta-relva na estagéo de carregamento.
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Ecra LCD Acao

Falha na localizagéo por GPS.

Erro do GPS. Desligue e reinicie o rob corta-relva. Se o problema persistir, contacte o revendedor local.

Falha no download. relva.

Mova o robd corta-relva para uma drea aberta. Certifique-se de que o sinal LET é bom no ecréa do robé corta-

Tente efetuar de novo o download.

Falha na verificagéo. ~ )
Contacte o revendedor local se ndo conseguir resolver o problema.

Reinicie o robé corta-relva.

Falha na verséo. . )
Contacte o revendedor local se ndo conseguir resolver o problema.

PROBLEMA
Se 0 seu produto ndo funcionar conforme esperado, siga as indicagdes apresentadas abaixo.
Contacte o centro de reparacdo da EGO se ndo encontrar a razdo do problema.

Problema

Causa

Solugéo

Nao ha resposta quando toco no ecra LCD.

1. 0 ecrd LCD esta danificado.

1. Contacte o centro de reparagdo da EGO.

0 produto tem dificuldades em acoplar.

1. O fio limitador n&o foi disposto numa linha
reta suficientemente afastada da estacéo
de carregamento.

1. Certifique-se de que a estagdo de
carregamento foi instalada corretamente.
Consulte 4.2 Instalar a estagdo de
carregamento.

2. A estago de carregamento estd numa
encosta ou ndo estd numa superficie
nivelada.

2. Coloque a estagéo de carregamento
numa superficie completamente nivelada.
Consulte 3.7 Examinar onde colocar a
estacéo de carregamento.

3. A estagdo de carregamento néo foi
instalada firmemente.

3. Verifique se os seis parafusos fixados na
estacéo estdo soltos.

0 produto escorrega quando esta a acoplar.

Relva humida e lama presas na roda traseira
fazem o produto escorregar.

Limpe as rodas.

0 produto funciona a hora errada.

1. As horas de inicio e de fim de corte estdo
incorretas.

1. Reinicie a hora de inicio e a hora de fim do
corte. Consulte 70.3.2 Definir a agenda.

2. Tem de acertar o reldgio do produto.

2. Acerte o reldgio. Consulte 70.70.2 Definir o
pais e fuso hordrio.

0 produto vibra.

1. As laminas danificadas dao origem ao
desequilibrio do sistema de corte.

1. Inspecione as laminas e parafusos, e
substitua-os sempre que necessario.

2. Demasiadas laminas na mesma posi¢ao
dao origem ao desequilibrio no sistema de
corte.

2. Certifique-se de que apenas uma lamina é
fixada em cada parafuso.

3. Lamina em falta na posicao de montagem
da origem ao desequilibrio no sistema de
corte.

3. Certifique-se de que as trés laminas estdo
instaladas em cada posicéo de montagem.

0 produto funciona, mas as laminas nao
giram.

1. 0 produto procura a estagéo de
carregamento, ou sai da estacao de
carregamento.

1. Sem acéo. O disco da amina néo gira
quando o produto procura a estacao de
carregamento.

2. 0 motor de corte esta danificado.

2. Contacte o centro de reparagdo da EGO.

0 produto corta durante periodos mais curtos
do que o habitual entre carregamentos.

1. Relva ou outros objetos estranhos
bloqueiam as laminas.

1. Retire e limpe o chassis e as laminas.

2. A bateria esta gasta.

2. Contacte o centro de reparagdo da EGO.

3. Laminas rombas. E necesséria mais energia

quando corta a relva.

3. Substitua as laminas.

Tempos de corte e de carregamento mais
curtos.

A bateria esta gasta.

Contacte o centro de reparacéo da EGO.
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Problema

Causa

Solucéo

0 produto move-se frequentemente em
circulos ou espirais.

0 corte em espiral é uma parte natural do
padrao de movimento do produto.

Ajuste a intensidade do corte em espiral.

Esta funcéo pode ser desativada se
necessario. Consulte 70.5.2 Modo de corte em
espiral.

0 produto volta a estacdo de carregamento
durante o corte.

0 interruptor do sensor de chuva foi ativado
sem inteng&o.

Verifique o interruptor do sensor de chuva.
Esta func@o pode ser desativada se
necessario. Consulte 10.9.1 Defini¢éo do
sensor de chuva.

Resultados de corte desiguais.

1. 0 produto funciona muito poucas horas por
dia.

1. Aumente o tempo de corte. Consulte
10.3.2 Definir a agenda.

2. A area de trabalho é muito grande.

2. Tente limitar a area de trabalho ou
prolongar a agenda. Consulte 70.3.2 Definir
a agenda.

3. Laminas rombas.

3. Substitua todas as laminas e parafusos.

4. Relva comprida em relacéo a altura de
corte definida.

4. Aumente a altura de corte e depois baixe-a
sucessivamente.

5. Acumulacdo de relva nas laminas ou em
redor do eixo do motor.

5. Certifique-se de que as laminas rodam
livre e facilmente. Se néo for o caso,
desenrosque as laminas e retire a relva e
objetos estranhos.

INDICADOR DO ESTADO LED NA ESTAGAO DE CARREGAMENTO
0 indicador do estado LED na estacéo de carregamento tem de estar ligado ou a piscar a VERDE para uma instalagéo correta. Se ndo for o caso,

siga as instrugdes apresentadas abaixo:

Indicador do estado LED Significado Acéo
Permanece ligado a VERDE. Bom sinal. O produto ndo esta a carregar. Sem acao.
A piscar a VERDE. Bom sinal. O produto esta a carregar. Sem acgéo.

Permanece ligado a VERMELHO.

0 produto nao esta a carregar.

0 fio limitador ndo esta ligado a estacdo de
carregamento.

Certifique-se de que o fio limitador esta
instalado corretamente na estagéo de
carregamento. Consulte 4.7 Instalar o fio
limitador.

0 produto ndo esta a carregar.
Danos no fio limitador.

Descubra o local do dano. Substitua a secgao
danificada por um novo fio limitador.

0 produto estd a carregar.
0 fio limitador ndo esta ligado a estagéo de

Certifique-se de que o fio limitador esta
instalado corretamente na estagéo de
carregamento. Consulte 4.7 Instalar o fio

alimentacéo.

A piscar a VERMELHO. carregamento. limitador.
0 produto esta a carregar. Descubra o local do dano. Substitua a secgéo
Danos no fio limitador. danificada por um novo fio limitador.
A estacio de carreqamento ndo estd licada a Verifique se a tomada tem eletricidade e se
Sem LED. ¢ g g 0 adaptador e o cabo estdo ligados e sem

danos.

Permanece ligado a AMARELO.

A estacdo de carregamento esta a atualizar
através do produto, e o Bluetooth® ndo foi
conectado.

NAo é necessario qualquer agao.

A piscar a AMARELO.

A estacdo de carregamento estd a atualizar
através do produto, e o Bluetooth® foi
conectado.

N&o é necessario qualquer agéo.
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INDICADOR DO ESTADO LED NO PRODUTO
0 indicador do estado LED na frente do produto apresenta o estado atual:
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Indicador Significado Acéo
0 robd corta-relva estd a funcionar N&o é necessario qualquer agdo. A cor do LED
LED ligado. corretamente depende da definicdo em 70.9.2.2 Defini¢do
' do modo de cor.
A piscar a AZUL. 0 Bluetooth® esta a emparelhar. Nao é necessario qualquer agao.

Permanece ligado a AZUL.

0 emparelhamento por Bluetooth® foi
efetuado com sucesso.

N&o é necessario qualquer agao.

Verifique o ecra LCD/aplicagdo EGO Connect™
quanto a notificacéo de erro.

A piscar a VERMELHO. 0 robd corta-relva detetou uma falha. . ] . )
Elimine o erro premindo o botdo STOP e ative
0 produto premindo o botdo START.

A piscar a AMARELO. 0 botao STOP foi premido. Prima o botdo START e feche a cobertura.

GARANTIA

POLITICA DE GARANTIA EGO

Visite 0 website egopowerplus.eu para os termos e condigcbes completos da politica de garantia da EGO.
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Traduzione delle istruzioni originali
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NOTA: Nel Manuale dell'operatore vengono usate le seguenti
convenzioni tipografiche per facilitarne 1'uso:

m |l testo scritto in corsivo € un testo visualizzato sullo schermo
LCD o un riferimento a un'alira sezione del Manuale
dell'operatore.

m || testo scritto in grassetto ¢ riferito ai pulsanti del prodotto.

INTRODUZIONE

Descrizione del prodotto (Fig. B)

NOTA: EGO aggiorna regolarmente I'aspetto e le funzioni dei prodotti,
contattate il vostro rivenditore EGO per ottenere supporto sui prodotti
piu recenti.

Il robot tagliaerba & dotato di una batteria incorporata e taglia I'erba
automaticamente; non & necessario raccogliere I'erba. Durante gli orari
di funzionamento programmati, la macchina alterna continuamente
la falciatura e la ricarica. Lo schema di movimento & casuale. Il cavo
di delimitazione controlla che il movimento del prodotto rimanga
all'interno dell'area di lavoro. | sensori del prodotto rilevano quando
questo si avvicina al cavo di delimitazione. La parte anteriore del
prodotto supera sempre il cavo di delimitazione per una distanza
specifica prima che il prodotto cambi direzione. Quando il prodotto
incontra un ostacolo o si avvicina al cavo di delimitazione, seleziona
una nuova direzione.

Tutte le impostazioni di funzionamento possono essere controllate dallo
schermo LCD o da EGO Connect™.

Tecnica di falciatura: Il prodotto & privo di emissioni, facile da usare
e consente di risparmiare energia. Se si effettuano tagli frequenti, si
migliora la qualita dell'erba e si riduce la necessita di fertilizzanti.

Trovare la stazione di ricarica: Il prodotto funziona fino a quando la
carica della batteria diventa bassa o il programma di taglio € terminato,
a questo punto la macchina torna automaticamente alla stazione di
ricarica.

EGO Connect™

EGO Connect™ & un'applicazione per smartphone o tablet che consente
di controllare a distanza I'intero processo di falciatura. Consultare
9 EGO Connect™.

Schermo LCD

Lo schermo LCD del prodotto permette di visualizzare tutte le
informazioni e le impostazioni del prodotto.

Per accedere alla schermata, premere il tasto STOP.

Pulsanti sul prodotto
Pulsante START: per avviare il funzionamento del prodotto.
Pulsante POWER (accensione): per accendere e spegnere il prodotto.

Pulsante PARK (parcheggio): per inviare il prodotto alla stazione
di ricarica. Utilizzare lo schermo LCD per impostare la durata del
parcheggio.

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI!

A\ AWWERTENZA! Per garantire sicurezza e affidabilita, tutte le
operazioni di riparazione e sostituzione devono essere effettuate da un
tecnico qualificato.

A\ AWERTENZA! Accertarsi di aver letto attentamente tutte le
istruzioni di sicurezza nel presente manuale, inclusi tutti i simboli
degli avvisi di sicurezza come "PERICOLO", "AVVERTENZA" ¢
"ATTENZIONE" prima di usare I'apparecchio. Il mancato rispetto di
tutte le istruzioni elencate di seguito comporta il rischio di scossa
elettrica, incendio e/o lesioni gravi.

SIMBOLI DI SICUREZZA

Avvertenza di sicurezza

Leggere attentamente il manuale istruzioni

Attivare il dispositivo di disabilitazione prima
della manutenzione. Tenere mani e piedi a
distanza dalle lame.

Non toccare la lama rotante.

Fare attenzione agli oggetti che potrebbero
essere scagliati lontano dall'apparecchio.
Tenere a distanza le altre persone.

5
>

Non salire sul prodotto. Tenere mani e piedi a
distanza dalle lame.

Questo prodotto & conforme alle direttive
europee applicabili

Questo apparecchio & conforme alla
legislazione italiana applicabile.

Gli apparecchi elettrici non devono essere
smaltiti insieme ai rifiuti domestici. Portarli
presso un centro di riciclaggio autorizzato.

Bluetooth®

o185 im X

Corrente continua (DC)

Apparecchio di classe Il

Progettato per essere alimentato da una
sorgente di alimentazione separata a
bassissima tensione (SELV)

SJE

Ampiezza di taglio

Alimentatore SMPS (a commutazione)
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Alimentatore SMPS con trasformatore Robot tagliaerba | IPX5
integrato di isolamento di sicurezza a prova Classificazione ' —
di cortocircuito (intrinsecamente o non P Stazione di ricarica | IPX4
intrinsecamente) Alimentatore IP56 (solo per il corpo)

Usare questo apparecchio esclusivamente in

| @

Temperatura di esercizio e di carica

raccomandata -15°C - 55°C
Temperatura di conservazione 40°C - 70°C
raccomandata

Peso del tosaerba (senza stazione di 15.1 kg

ricarica)

interni
Corrente alternata
Min Minuti
IPX5 Grado di protezione
v Tensione
W Watt
Ah Ampere-ora
kg Chilogrammo
m Metro
cm Centimetro
mm Millimetro
°C Gradi centigradi

NOTA: il marchio e i loghi Bluetooth® sono marchi commerciali

registrati di Bluetooth SIG, inc. e il loro utilizzo & concesso in licenza a

EGO.

SPECIFICHE TECNICHE

RM4000E

Tensioni Ingresso/uscita alimentatore

100-240V~/ 24V CC

Potenza alimentatore

147 W

Lunghezza del cavo a bassa tensione | 10 m

ater SR
Consumo medio di energia 23.2 kwh/mese@4000sm
Consumo di energia durante il taglio | 36W + 20%

Durata media della ricarica 110 min

Durata media del taglio 240 min

Pendenza massima del cavo di
delimitazione

20% (11,3°)

Pendenza massima per I'area di

delimitazione

0, o
lavoro 50% (26,6°)
Larghezza minima di passaggio 60 cm
Lunghezza massima del cavo di
delimitazione 1000 m
Distanza massima dal cavo di

40m

Capacita di lavoro

4000 m’ (+20%)

Sistema di taglio

3 lame di taglio rotanti

Codice del kit lama e vite

AB1009R

Ampiezza di taglio

24 cm

Intervallo di regolazione dell'altezza
di taglio

20-90 mm

Incremento di regolazione dell'altezza
di taglio

5 mm /15 posizioni

COMPONENTI DELLA CONFEZIONE (FIG. A)

DESCRIZIONE

1. Corpo
2. Piastra di contatto

3. Indicatori di stato a LED

4. Copertura

5. Display LCD

6. Pulsante PARK

7. Pulsante STOP

8. Pulsante START

9. Pulsante DI ACCENSIONE
10. Ruota anteriore

11. Ruota posteriore

12. Lama

13. Piastra di protezione motore

14. Porta diagnostica (solo per servizio assistenza post-vendita)

15. Impugnatura per il trasporto
16. Pulsante HOME
17. Indicatore dello stato di carica

18. Pulsante di rilascio della copertura

19. Ingresso alimentatore

20. Terminale del cavo di delimitazione

21. Piastra di contatto

22. Base della stazione di ricarica
23. Alimentatore

24. \iti (6)

25. Lama e vite (3)

26. Cavo a bassa tensione

27. Misuratore

28*. Picchetto

29*. Accoppiatore

30*. Connettore

31*. Bobina del cavo di delimitazione

*| kit di installazione e gli accessori sono venduti separatamente.
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INSTALLAZIONE

A\ AVVERTENZA! Leggere attentamente le istruzioni di sicurezza
prima di installare il prodotto.
A\ RTTENZIONE: Utilizzare ricambi e materiali di installazione originali.

m |spezionare attentamente il prodotto per verificare che non abbia
subito rotture o danni durante il trasporto.

m  Se alcune parti sono danneggiate o mancanti, contattare il centro
assistenza EGO.

1. Principali componenti necessari per l'installazione

Un robot tagliaerba che taglia il prato automaticamente.

= Una stazione di ricarica ha 2 funzioni:

— Inviare segnali di controllo lungo il cavo di delimitazione, in
modo che il prodotto possa seguire il cavo fino a specifiche
aree remote del giardino e ritrovare la strada per tornare alla
stazione di ricarica.

— Caricare il prodotto.

= Un alimentatore, collegato alla stazione di ricarica e a una presa
di corrente da 100-240 V.

= Una bobina di filo, che viene steso intorno all'area di lavoro e
intorno agli oggetti e alle piante che il prodotto non deve urtare. Il
filo della bobina viene utilizzato come cavo di delimitazione.

2. Preparazione

A\ ATTENZIONE: Una superficie irregolare del prato o aree con acqua
stagnante possono danneggiare il prodotto.

NOTA: Leggere completamente il capitolo Installazione prima di iniziare
I'installazione. Il modo in cui viene eseguita I'installazione influisce sulle
prestazioni del prodotto. E quindi importante pianificare attentamente
I'installazione.

m  Realizzate una planimetria dell'area di lavoro, includendo tutti gli
ostacoli.

m  Segnare sulla planimetria il punto in cui collocare la stazione di
ricarica e il cavo di delimitazione.

= Riempire le buche nel prato.

m Tagliare I'erba prima di installare il prodotto. Assicurarsi che
I'erba sia alta al massimo 10 cm.

3. Prima dell'installazione del cavo di delimitazione

E possibile scegliere se installare il cavo di delimitazione con picchetti o
interrato. Entrambi gli approcci possono essere combinati nella stessa
area di lavoro.

A\ ATTENZIONE: Se nell'area di lavoro si utilizza un potatore o un
decespugliatore, si consiglia di interrare il cavo di delimitazione per
evitare che venga danneggiato.

3.1 Valutare dove posizionare la stazione di ricarica

C-1 Parte anteriore della stazione di ricarica
C-2 Retro della stazione di ricarica
C-3 Parte sinistra della stazione di ricarica

Parte destra della stazione di ricarica

m  Mantenere almeno 1,5 m di spazio libero davanti alla stazione
di ricarica e 40 cm di spazio libero dietro la stazione di ricarica.
Mantenere uno spazio libero di almeno 35 ¢cm dal confine.
Mantenere uno spazio libero di almeno 1,5 m nell'area di lavoro
della stazione di ricarica (Fig. C).

NOTA: Il lato DESTRO della stazione di ricarica (C-4), come mostrato
nella Fig. C, deve essere posizionato all'interno dell'area di taglio.

m  Collocare la stazione di ricarica vicino a una presa di corrente.
m  Posizionare la stazione di ricarica su una superficie piana (Fig. D).
m | a base della stazione di ricarica non deve essere inclinata
(Fig. D).
m Se l'area di lavoro & composta da due parti separate da una forte

pendenza, si consiglia di collocare la stazione di ricarica nella
parte inferiore.

m Collocare la stazione di ricarica in un'area protetta dal sole.
3.2 Valutare dove posizionare I'alimentatore

A\ AVVERTENZA! Non tagliare né prolungare il cavo di bassa tensione.
Esiste il rischio di scosse elettriche.

A\ RWERTENZA! I cavo di alimentazione e I'eventuale cavo di
prolunga devono essere posizionati all'esterno dell'area di lavoro per
evitare che possano essere danneggiati.

NOTA: Utilizzare un solo cavo di bassa tensione; I'utilizzo di pit cavi
influisce sull'efficienza della ricarica del prodotto.

A\ RTTENZIONE: Assicurarsi che le lame del prodotto non taglino il
cavo di bassa tensione.

A\ ATTENZIONE: Non avvolgere il cavo di bassa tensione (Fig. E) € non
posizionarlo sotto la base della stazione di ricarica. Se venisse avvolto,
potrebbe causare interferenze con il segnale della stazione di ricarica.

= Collocare I'alimentatore in un‘area non esposta al sole ed alla
pioggia.

= Collocare I'alimentatore in un‘area con una buona circolazione
d'aria.

m La presa di corrente cui si collega I'alimentatore dovrebbe essere
protetta tramite un interruttore differenziale a corrente residua
(RCD) con una corrente di intervento massima di 30 mA.

3.3 Valutare dove posizionare il cavo di delimitazione

A\ ATTENZIONE: Se I'area di lavoro & adiacente a specchi d'acqua,
pendii, precipizi o strade pubbliche, il cavo di delimitazione deve
essere posato all'interno di una barriera fisica. La barriera deve avere
un'altezza minima di 15 cm e deve essere mantenuta una distanza dal
cavo di delimitazione di 35 cm.

A\ ATTENZIONE: Non permettere che il prodotto possa operare su
ghiaia.

A\ ATTENZIONE: Quando si installa il cavo di delimitazione, non fare
curve strette.

A\ ATTENZIONE: Per un funzionamento senza problemi, isolare tutti gli
ostacoli come alberi, radici e pietre.

Il cavo di delimitazione deve essere disposto ad anello intorno all'area
di lavoro. Quando il robot si avvicina al cavo di delimitazione, i sensori
del prodotto lo rilevano e il robot seleziona un'altra direzione.
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Tutti i lati dell'area di lavoro devono trovarsi a max. 40 m dal cavo di
delimitazione.

m Assicurarsi che tutti gli angoli formati dal cavo di delimitazione
siano maggiori o uguali a 90°.

m  Mettere il cavo di delimitazione intorno a tutta |'area di lavoro.
Mantenere la zona pulita lungo il cavo di delimitazione. Adattare
la distanza tra il cavo di delimitazione e gli ostacoli (Fig. F).

m  Posizionare il cavo di delimitazione a 35 cm (caso 1) da un
ostacolo alto piu di 5 cm (Fig. G1).

m  Posizionare il cavo di delimitazione a 30 cm (caso 2) da un
ostacolo alto 1-5 cm (Fig. G2).

m  Posizionare il cavo di delimitazione a 10 cm (caso 3) da un
ostacolo alto meno di 1 cm (Fig. G3).

= Se c’e un sentiero di pietre a livello con il prato, mettere il cavo di
delimitazione sotto le pietre di pavimentazione.

NOTA: Se la pavimentazione ha una larghezza minima di 30 cm,
utilizzare I'impostazione di fabbrica per la funzione Passare oltre il
cavo per tagliare tutta I'erba adiacente alla pavimentazione. Consultare
10.6.1 Passare oltre il cavo.

m  Posizionare il cavo di delimitazione attorno ai sostegni di cancelli
0 siepi per garantire che siano rispettate distanze adeguate. Se
il cavo di delimitazione torna indietro su sé stesso attraverso
un passaggio stretto < 100 cm attorno a un ostacolo stretto
(< 30 cm), utilizzare un tratto rettilineo di 100 cm attraverso il
passaggio come mostrato nella figura H.

H-1 Paletto da recinzione

3.3.1 Passaggi (Fig. H)

H-2 Passaggio

Un passaggio & una sezione che ha un cavo di delimitazione su ciascun
lato e che collega due parti dell'area di lavoro. La distanza tra i cavi di
delimitazione su ciascun lato del passaggio deve essere di almeno 60
cm.

3.3.2 Posizionare il cavo di delimitazione su un terreno in pendenza

Il prodotto puo funzionare con pendenze fino al 50%. | pendii troppo
ripidi devono essere isolati con il cavo di delimitazione. La pendenza
(%) viene calcolata come altezza per m.

Esempio: 10 cm / 100 cm = 10% (Fig. K).

m  Per pendii piu ripidi del 50% all'interno dell'area di lavoro, isolare
il pendio con un cavo di delimitazione.

= Per pendenze superiori al 20% lungo il bordo esterno del prato,
posizionare il cavo di delimitazione a 35 cm dal bordo (Fig. L).

m  Per i pendii adiacenti a una strada pubblica, collocare una
barriera di almeno 15 cm di altezza lungo il bordo esterno del
pendio. Come barriera si pud usare un muro 0 una recinzione.

3.3.3 Per realizzare un'isola (Fig. M)

Se si crea un'isola, unire il cavo di delimitazione che va con quello che
viene dall'isola.

A\ ATTENZIONE: Non mettere una sezione di cavo di delimitazione
che si incroci con un'altra. Le sezioni del cavo di delimitazione devono
essere parallele e non incrociate.
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A\ ATTENZIONE: Isolare o rimuovere gli ostacoli con altezza inferiore a
5 cm. Isolare o rimuovere gli ostacoli in leggera pendenza, ad esempio
pietre, alberi o radici. In questo modo si evitano danni alle lame del
prodotto.

Formare un'isola con il cavo di delimitazione per isolare zone dell'area
di lavoro dove non intervenire. Si consiglia di isolare tutti gli oggetti di
fissaggio nell'area di lavoro.

Alcuni ostacoli possono resistere alle collisioni, ad esempio gli alberi o i
cespugli di altezza superiore a 5 cm. Il prodotto si scontra con I'ostacolo
e seleziona una nuova direzione.

m  Per creare un'isola, mettere il cavo di delimitazione verso e
intorno all'ostacolo.

= Avvicinare tra loro la sezione del cavo di delimitazione che va
verso I'isola e quella che proviene dall’isola. In questo modo il
prodotto attraversera il filo.

m  Collegare le 2 sezioni del cavo di delimitazione allo stesso

picchetto. Consultare il paragrafo 5 Per posizionare il cavo con i
picchetti.

3.3.4 Per creare un'area secondaria (Fig. N)

Creare un'area secondaria (B) se I'area di lavoro & costituita da 2 aree
non collegate da un passaggio. L'area di lavoro con la stazione di
ricarica & I'area principale (A).

NOTA: Il prodotto deve essere spostato manualmente tra I'area
principale e I'area secondaria.

Mettere il cavo di delimitazione intorno all'area secondaria (B) per
creare un'isola. Fare riferimento a 3.3.3 Per creare un'isola. Ma create
I'isola all’esterno dell'area di lavoro principale.

NOTA: Il cavo di delimitazione deve essere posizionato in modo da
circondare tutta I'area di lavoro (A + B).

NOTA: Quando il prodotto taglia I'erba nell'area secondaria, &
necessario selezionare la modalita area secondaria. Fare riferimento a
10.5.1 Per selezionare I'area di lavoro.

4. Installazione del prodotto
4.1

A\ ATTENZIONE: Non formare una bobina col cavo in eccesso. La
bobina causa interferenze con il prodotto.

Installazione del cavo di delimitazione

1. Leggere attentamente le istruzioni relative alla stazione di
ricarica. Fare riferimento a 3.7 Valutare dove posizionare la
stazione di ricarica.

2. Collocare la stazione di ricarica nell'area selezionata.

3. Mettere il cavo di delimitazione intorno a tutta I'area di lavoro.
Avviare e completare I'installazione dietro la stazione di ricarica.
Inserire il filo anteriore nella fessura di guida nella parte inferiore
della base della stazione. Far passare entrambe le estremita
del cavo di delimitazione attraverso I'apertura sul retro della
stazione di ricarica.

4. Aprire il connettore e inserire il cavo di delimitazione nel
connettore (Fig. P1).

5. Chiudere il connettore con una pinza (Fig. P2).

6. Aprire la copertura della stazione di ricarica premendo il
pulsante di sgancio (Fig. P3).
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7. Spingere il connettore anteriore sul perno metallico della
stazione di ricarica contrassegnato con "F". Spingere il
connettore posteriore sul perno metallico della stazione di
ricarica contrassegnato con "B" (Fig. P4).

NOTA: Rimuovere il cavo in eccesso con un tronchese.
4.2 Installazione della stazione di ricarica

A\ ATTENZIONE: Non poggiare i piedi sulla base della stazione di
ricarica.

A\ AVVERTENZA! Assicurarsi che le spine del cavo di bassa tensione e
dell'alimentatore siano pulite e asciutte prima di collegarle.

Quando si collega I'alimentatore, utilizzare solo una presa di corrente
che sia protetta da un dispositivo a corrente residua (RCD).

1. Collegare il cavo di bassa tensione alla stazione di ricarica
(Fig. Q1).
2. Collegare I'alimentatore al cavo di bassa tensione.
Collocare I'alimentatore a un'altezza minima di 30 cm (Fig. Q2).

4. Collegare il cavo dell’alimentatore a una presa di corrente da
100-240 V.

NOTA: Quando la stazione di ricarica € collegata, & possibile

ricaricare il prodotto. Posizionare il prodotto nella stazione di ricarica

durante la posa del cavo di delimitazione. Accendere il prodotto. Non

procedere con le impostazioni del prodotto prima di aver completato

I'installazione.

5. Inserire il cavo di bassa tensione nel terreno con dei picchetti o

interrare il cavo. Consultare il paragrafo 5 Posizionare il cavo con
i picchetti o 6 Interrare il cavo di delimitazione.

6. Fissare la stazione di ricarica al suolo con le 6 viti in dotazione.

5. Posizionare il cavo con i picchetti

A\ ATTENZIONE: Assicurarsi che i picchetti tengano il cavo di
delimitazione contro il terreno.

Per facilitare I'operazione, tagliare I'erba intorno al confine prima di
installare il cavo di delimitazione.

A\ ATTENZIONE: S¢ si taglia I'erba troppo bassa subito dopo
I'installazione, si pud danneggiare I'isolamento del cavo. | danni
all'isolamento possono causare interruzioni anche dopo diverse
settimane o mesi.

1. Appoggiare il cavo di delimitazione sul terreno.
2. Posizionare i picchetti a una distanza massima di 1 m I'uno
dall'altro.
NOTA: Utilizzare altri picchetti nei punti in cui la pendenza cambia per
garantire che il filo rimanga piatto contro il terreno (Fig. R).

3. Fissare i picchetti al terreno con un martello o una mazza di
plastica.

NOTA: Dopo qualche settimana il filo sara coperto dall'erba e non sara
piu visibile.
6. Interrare il cavo di delimitazione

= Formare una scanalatura nel terreno con un tagliabordi o una
pala dritta, oppure utilizzare una macchina posacavi specializzata

m Inserire il cavo di delimitazione ad una profondita di 1-20 ¢cm nel
terreno.

Il rivenditore EGO puo fornire assistenza per I'installazione del cavo di
delimitazione.

7. Per estendere il cavo di delimitazione (Fig. S)

NOTA Prolungare il cavo di delimitazione se & troppo corto per I'area di
lavoro. Utilizzare cavi e accoppiatori originali EGO.
1. Scollegare la stazione di ricarica dalla presa di corrente.

2. Tagliare il cavo di delimitazione con un tronchese nel punto in
cui & necessario installare la prolunga.

3. Aggiungere del cavo nel punto dove & necessario installare la
prolunga.

4. Posizionare il cavo di delimitazione.

5. Inserire le estremita del cavo in un accoppiatore.
NOTA: Assicurarsi che le estremita del cavo di delimitazione siano
visibili attraverso I'area trasparente dell’accoppiatore.

6. Spingere verso il basso la copertura dell’accoppiatore con una
pinza regolabile per fissare i fili nell'accoppiatore.

7. Posizionare il cavo di delimitazione con i picchetti.
L’accoppiatore pud essere interrato per evitare che entri in
contatto con il robot durante la falciatura.

8. Collegare la stazione di ricarica alla presa di corrente.

8. Dopo l'installazione del prodotto
8.1 Effettuare un controllo visivo della stazione di ricarica

Assicurarsi che l'indicatore di stato LED della stazione di ricarica si
accenda di colore VERDE fisso.

Se l'indicatore di stato LED non si illumina di verde fisso, verificare
I'installazione. Consultare 4.2 Installazione della stazione di ricarica
e INDICATORE DI STATO A LED SULLA STAZIONE DI CARICA in questo
manuale.

8.2 Per ricaricare il prodotto

Quando il prodotto & nuovo o & stato conservato per un lungo periodo,
la batteria puo essere scarica e deve essere caricata prima dell’avvio.

A\ DWERTENZA! Caricare il prodotto solo con una stazione di ricarica
e con un alimentatore adatti. Un utilizzo scorretto pud provocare scosse
elettriche, surriscaldamento o fuoriuscita di liquido corrosivo dalla
batteria. In caso di fuoriuscita di elettrolita, sciacquare con acqua la
parte interessata. Consultare un medico in caso di contatto con gli
occhi, ecc.

1. Posizionare il prodotto nella stazione di ricarica.

2. Far scorrere il prodotto il pit possibile per garantire un contatto
corretto tra il prodotto e la stazione di ricarica.

3. Il'lampeggiare in VERDE sulla stazione di ricarica indica che la
ricarica & in corso.

8.3 Definizione delle impostazioni di base

Prima che il prodotto entri in funzione per la prima volta, € necessario
configurare la macchina e definire le impostazioni.

1. Premere il pulsante STOP per aprire la copertura dello schermo
LCD.

2. Premere il pulsante POWER per accendere il prodotto.
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3. Seguire le indicazioni sullo schermo per definire le impostazioni: 10 Impostazioni del prodotto

lingua, dichiarazioni di sicurezza e legali, paese e fuso orario,

formato dell'unita di misura, impostazione del pin e impostazione 10-1 Per accedere al menu principale

dell'altezza di taglio. 1.
NOTA: Non ¢ possibile utilizzare 0000 come codice PIN.

Premere il pulsante STOP per aprire la copertura dello schermo
LCD.

4. Al termine della messa in servizio viene visualizzato il menu 2. Premere il pulsante POWER per accendere il prodotto.
principale. 3. Immettere il codice PIN e toccare v/ per confermare}, quindi
accedere alla 12 pagina del menu principale, toccare ® per
9 EGO Connect™ accedere alla 22 pagina.
Il prodotto & compatibile con EGO Connect™. Tutte le impostazionie la 10,2 Struttura del menu principale
programmazione della falciatura possono essere impostati a distanza o ) o
tramite EGO Connect™. I menu principale contiene 8 opzioni:
NOTA: Assicurarsi che il Bu=® sjg gbilitato sullo smartphone o sul = PROGRAMMAZIONE
tablet quando si utilizza la funzione di controllo a distanza. m ALTEZZA DITAGLIO
L'apparecchio RM4000E ¢ dotato di connettivita sia cellulare a lungo = UTiLizZ0
raggio che Bluetooth® a corto raggio. = DELIMITAZIONE
9.1 Per installare EGO Connect™ " zgggjgé’?
|
1. Scaricare EGO Connect™ sul proprio dispositivo mobile o u  ALTRE IMPOSTAZIONI
scansionate il codice QR mostrato di seguito.
= [MPOSTAZIONI GENERALI
g%? Il prodotto viene consegnato con impostazioni di fabbrica, ma le
—_GO impostazioni possono essere adattate all'area di lavoro specifica.

Qb
@RS
2. Creare un nuovo account in EGO Connect™. Se si dispone gia di

un account, passare al punto 4.

3. Verrainviata un'e-mail all'indirizzo di posta elettronica registrato.
Seguire le istruzioni contenute nell'e-mail per convalidare
I'account.

4. Accedere al proprio account EGO in EGO Connect™.
9.2 Abbinare EGO Connect™ al prodotto
Consultare a 70.9.4 Abbinamento Bluetooth®.
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Panoramica 1 della struttura dei menu

|§§‘=' Programmazione

SY:

Altezza di taglio

Panoramica Ignora
Panoramica settimanale I I |
24 ore 48 ore 72 ore
|
Ora di inizio
I I I _ 1
Segmento Segmento Segmento Copia su Ripristina
giornaliero 1 giornaliero 2 giornaliero 3 |
I I I I I I [
Tutti i giorni Lu Ma  Me Gi Ve Sa Do
-EE' Utilizzo Delimitazione
""" I I
| [ |
Area di lavoro Taglio a spirale Taglio di bordatura Taglio sistematico Passare oltre i Uscita dalla
cavo stazione

| | | |
Area
principale

Area 1
secondaria

Panoramica 2 della struttura dei menu

©

Sicurezza

Inserire il codice Pin

Verifica codice Pin

Impostazioni allarme

Allarme Geofence

|
Bassa Media

|
Alta

ﬁl Messaggi
I

Visualizzazione
guasto

Dettagli guasto

Visualizzazione
informazione

Dettagli
informazione
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Altre impostazioni

Sensore pioggia Fari SMS Pulsante Bluetooth

| | | |

Impostazioni | o |. . Impostazione SMS Abbinamento Bluetooth
sensore pioggia Programmazione illuminazione  Modalita colore

| | Impostazione della modalita colore

Sempre Sempre  Impostazione periodo di tempo
accesa spenta

u[m
oo

Impostazione tempo di illuminazione

@I Impostazioni generali

Lingua Regione Unita di misura  Tono tasti a sfioramento  Informazioni Ripristina Aggiorna
Impostazioni Paese e fuso  Impostazione Impostazione tono Informazioni Ripristino Aggiornamento
lingua orario unita di misura tasti a sfioramento impostazioni  firmware

10.3 Impostazioni Programmazione E£% Ore di funzionamento/

Giorni/settimana Periodo di tempo

. . iorn
10.3.1 Per calcolare il programma di lavoro glorno

NOTA: La capacita operativa e stimata basandosi su una superficie in / 12 07:00 am — 7:00 pm
piano e senza ostacoli. E necessario aumentare il tempo programmato
se I'area di lavoro presenta molte pendenze o ostacoli.

NOTA: Gli orari di funzionamento comprendono i tempi di falciatura, 1. Eseguite i passi da 1a 3 di 10.1 Accedere al menu principale.
ricerca e ricarica. Toccare G per accedere all'impostazione PROGRAMMAZIONE.

- o
; ) ggllcdola;e IT super;'mfa ddellprat: in ml. i taclo o Toccare ﬂg) per accedere a PANORAMICA SETTIMANALE.
. Dividendo la superficie del prato per la capacita di taglio de Toccare + per accedere a IMPOSTA ORE

prodotto, si ottengono come risultato le ore di funzionamento . . .
Selezionare le ore di funzionamento adeguate.

giornaliero necessarie.
Esempio: Un prato di 2000 m?, capacita di taglio = 167 m%h Toccare € o P per selezionare il giorno e toccare v per
2000 m2/ 167 ~ 12 h accedere a SEGMENTO GIORNALIERO. Il prodotto puo tagliare

I'erba in 1-3 segmenti al giorno.
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7. Toccare (9 per inserire I'impostazione del periodo di tempo e
toccare |/ per confermare.

10.3.3 Copiare I'impostazione della programmazione
1. Ripetere i passaggi da 1 a 4 in 10.3.2 Inserimento della
programmazione.

2. Toccare per copiare l'impostazione della programmazione.
E possibile copiare le impostazioni della programmazione giorno
per giorno o per l'intera settimana.

3. Toccare\/ per confermare.

10.3.4 Per ripristinare I'impostazione della programmazione

E possibile rimuovere tutte le impostazioni di programmazione e
utilizzare I'impostazione di fabbrica. L'impostazione di fabbrica
consente al prodotto di funzionare per tutte le ore di ogni giorno della
settimana.

1. Ripetere i passaggi da 1 a4 in 10.3.2 Inserimento della
programmazione.

2. Toccare X\ per ripristinare le impostazioni della
programmazione e tornare alle impostazioni di fabbrica.

10.3.5 Per ignorare la programmazione

Le impostazioni della programmazione possono essere
temporaneamente annullate selezionando Ignora la programmazione. E
possibile ignorare la programmazione selezionando tra 24 ore, 48 ore e
72 ore.

1. Ripetere il passaggio 1-2 in 10.3.2 Inserimento della
programmazione.

2. Toccare @@ per accedere a IGNORA LA PROGRAMMAZIONE.
3. Toccare le ore desiderate e toccare v per confermare.

Per annullare il comando Ignora la programmazione
1. Toccare @@ per accedere a IGNORA LA PROGRAMMAZIONE.
2. Toccare le ore selezionate e toccare v per confermare.

10.4 Impostazione altezze di taglio

L'altezza di taglio puo essere variata da 20-90 mm in 1-15 posizioni.

1. Eseguite i passida 1 a3 di 70.1 Per accedere al menu
principale.

-
2. Toccare S per accedere a IMPOSTAZIONE ALTEZZE DI
TAGLIO.

3. Toccare 4 o ¥ per impostare I'altezza di taglio e toccare v
per confermare.

10. 5 Impostazione della modalita di funzionamento

10.5.1 Per selezionare I'area di lavoro

1. Esequite i passida 1a3di 70.7 Per accedere al menu
principale.

2. Toccare
della modalita di taglio (toccare P per accedere alla 22 pagina).

3. Toccare L nella 12 pagina per selezionare I'area di lavoro e
toccare v/ per confermare.

Area principale: L'area principale € la modalita di funzionamento
standard in cui il prodotto falcia e si ricarica automaticamente. L'area di
lavoro predefinita & I'area principale.

Area secondaria: Utilizzare la modalita operativa Area secondaria per
falciare I'erba di aree secondarie. E necessario spostare manualmente
il prodotto tra I'area principale e I'area secondaria. Il prodotto effettua la
falciatura per un periodo di tempo selezionato o finché la batteria non &
scarica.

NOTA: Quando si trova in un'area secondaria & necessario trasportare
manualmente il prodotto nella stazione di ricarica per ricaricarlo.
Quando la batteria € carica il prodotto rimane nella stazione di ricarica.
Per riavviare il prodotto & necessario selezionare I'area di lavoro
principale.

10.5.2 Modalita di taglio a spirale

Il prodotto taglia I'erba in modalita a spirale se I'erba & pill lunga in una
certa zona. Il taglio a spirale pud essere impostato su 5 livelli da 1 a 5.

Il taglio a spirale si attiva pit frequentemente in conformita coi livelli di

impostazione.

1. Eseguite i passi da 1a 3 di 0.7 Accedere al menu principale.

2. Toccare
della modalita di taglio.

3. Toccare @ per impostare la modalita TAGLIO A SPIRALE.

Attivare la modalita di taglio a spirale, toccare <o p” per
selezionare il livello di sensibilita.

5. Toccare Vv per confermare.
10.5.3 Modalita di taglio dei bordi

Quando & in modalita di taglio dei bordi, ad ogni nuovo ciclo il prodotto
iniziera a tagliare lungo il cavo di delimitazione del prato.

1. Eseguite i passida1a3di 70.7 Accedere al menu principale.

2. Toccare @-E per accedere alla 2% pagina dell'impostazione
della modalita di taglio.

3. Toccare |f®__J| per accedere alla modalitd TAGLIO BORDO.
4. Attivare la modalita di taglio e toccare V4 per confermare.
10.5.4 Modalita di taglio sistematico

In modalita di taglio sistematico, il prodotto falcia secondo schemi
paralleli.

1. Esequire i passi da1a 3 di 70.7 Accedere al menu principale.

2. Toccare ®€ per accedere alla 2% pagina dell'impostazione
della modalita di taglio.

3. Toccare % per accedere alla modalita TAGLIO SISTEMATICO.
Attivare la modalita di taglio e toccare v/ per conferma.

10.6 Impostazione delle delimitazioni

10.6.1 Passare oltre il cavo

E la distanza che la parte anteriore del prodotto puo percorrere oltre il
cavo di delimitazione. L'impostazione di fabbrica & 30 cm. E possibile
selezionare una distanza tra 20 e 55 cm.
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1. Esegquire i passida1a3di 70.1 Accedere al menu principale.

2. Toccare per accedere all'impostazione DELIMITAZIONI.
Toccare - per accedere all'impostazione PASSARE OLTRE IL
CAV0.

4. Toccare 4o P per selezionare la distanza e toccare v per
confermare.

10.6.2 Uscita dalla stazione

Il prodotto indietreggia Iungq il filo fino alla distanza impostata e
poi riparte per la falciatura. E possibile impostare una distanza tra
20 €999 cm. L'impostazione di fabbrica & 20 cm.

1. Esequire i passi 1-2 in 10.6.1 Passare oltre il cavo.

2. Toccare '"—& per accedere all'impostazione USCITA
INTELLIGENTE DALLA STAZIONE DI RICARICA.

3. Immettere la distanza e toccare Vv per confermare.

10.7 Impostazioni di sicurezza
Per accedere alle impostazioni di sicurezza € necessario inserire il
codice PIN.

1. Eseguire i passi da 1 a3 di 10.7 Accedere al menu principale.

2. Toccare \“/ per inserire il codice PIN e toccare v per
confermare. Quindi accedere alla 12 pagina delle impostazioni di
sicurezza, toccare P> per accedere alla 2¢ pagina.

= Codice PIN
E possibile modificare il codice PIN.
1. Nella 12 pagina delle impostazioni di sicurezza toccare ﬁl/ per
modificare il codice PIN. Quindi toccare per confermare.

2. Immettere nuovamente il codice PIN per verifica, toccare Vv
per confermare.

= Impostazione allarme
Questa funzione significa che un allarme suonera se il prodotto
presenta alcuni messaggi di errore. E possibile impostare la durata

dell’allarme da 1 a 10 minuti. La durata predefinita dell'allarme & di
2 minuti.

E possibile attivare o disattivare I'!lMPOSTAZIONE ALLARME.

E possibile attivare o disattivare I'allarme quando si solleva solo quando
¢ attivata I'lMPOSTAZIONE ALLARME.

Per attivare I'impostazione dell'allarme
1. Nella 12 pagina toccare @ per accedere a IMPOSTAZIONE
ALLARME.

2. Attivare la funzione IMPOSTAZIONE ALLARME. Toccare 4o P
per selezionare la durata dell'allarme.

3. Attivare o disattivare Allarme quando si solleva.

4. Toccare v/ per confermare.
= Impostazioni Geofence
Geofence significa letteralmente “recinzione virtuale” € I'area all’interno
del cerchio che ha punto centrale che coincide con la stazione di

ricarica ed ha un raggio dato dalla distanza dal punto centrale alla
posizione attuale.
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E possibile impostare un livello di sensibilita basso (500 m), medio
(250 m) o alto (100 m). Pit alto € il livello di sensibilita di Geofence, piu
¢ facile che I'allarme si awvii.

1. Nella 22 pagina toccare ]__ox per accedere a IMPOSTAZIONI
GEOFENCE .

2. Attivare le impostazioni Geofence

3. Toccare il livello di sensibilita e toccare v per confermare.

10.8 Messaggi

In questo menu si possono trovare i messaggi di errore e di
informazione precedenti.

10.8.1 Messaggi d’errore

| messaggi visualizzati sul display indicano il guasto effettivo. Gli

allarmi pit recenti sono elencati in alto. | messaggi di guasto sono
accompagnati da suggerimenti e consigli per risolvere il problema.
Consultare I'ELENCO DEI MESSAGGI D’ERRORE in questo manuale.

1. Eseguire i passi da 1 a3 di 10.7 Accedere al menu principale.
2. Toccare per accedere ai MESSAGGI.

3. Toccare ® per visualizzare MESSAGGI D’ERRORE. Toccare A,
¥ per scorrere gli altri messaggi di errore.

4. Toccare il messaggio d’errore selezionato per visualizzare i
dettagli del guasto.

10.8.2 Messaggi informativi

| messaggi visualizzati sul display non causati da un guasto vero e
proprio vengono invece salvati sotto la voce Messaggi informativi.
Per ulteriori informazioni sulle possibili cause di ciascun messaggio,
consultare I'ELENCO DEI MESSAGGI INFORMATIVI in questo manuale.

1. Eseguire i passaggi 1-2 in 10.8.1 Informazioni sugli errori per
accedere al menu dei messaggi.

2. Toccare U per visualizzare i MESSAGGI INFORMATIVI. Toccare
A o 'V per scorrere gli altri messaggi informativi.

3. Toccare il messaggio informativo selezionato per visualizzarne i
dettagli.

10.9 Altre impostazioni

10.9.1 Impostazioni del sensore pioggia

Quando viene rilevata la pioggia, il robot torna alla stazione di ricarica
e non si riavvia finché il sensore di pioggia non & asciutto ed &
scaduto il tempo di ritardo. E possibile impostare il tempo di ritardo tra
0 e 240 minuti. Il tempo di ritardo predefinito € di 180 minuti.

1. Eseguire i passi da 1a3di 70.7 Accedere al menu principale.

og .
2. Toccare OO per accedere alla 12 pagina delle altre
impostazioni, toccare > per accedere alla 22 pagina.

3. Toccare W—J per accedere a IMPOSTAZIONE SENSORE
PIOGGIA.

4. Attivare l'impostazione del sensore pioggia. Impostare il tempo
di ritardo e toccare per confermare.
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10.9.2 Impostazione illuminazione

10.9.2.1 Impostazione della programmazione dell’illuminazione

1. Esequire i passaggi 1-2 in 10.9.1 Impostazione del sensore
pioggia per accedere alla 12 pagina delle altre impostazioni

2. Toccare .5 per accedere a IMPOSTAZIONE ILLUMINAZIONE.

3. Toccare .=G) per accedere alla PROGRAMMAZIONE
ILLUMINAZIONE. Selezionare tra Sempre accesa, sempre spenta
0 Imposta periodo di tempo.

4. Quando si seleziona Imposta periodo di tempo, & possibile
impostare un periodo di tempo dettagliato e toccare per
confermare.

10.9.2.2 Impostazione della modalita colore

1. Eseguire i passaggi 1-2 in 10.9.2.1 Impostare la
programmazione dell’illuminazione per inserire l'impostazione
per l'illuminazione.

2. Toccare JO per accedere a IMPOSTAZIONE MODALITA COLORE.

3. Toccare e attivare Lampeggia in caso di avviso di guasto e
selezionare Colore luce.

4. Toccare v/ per confermare.

10.9.3 Impostazione degli SMS

La funzione SMS permette di inviare un SMS quando il prodotto viene
spostato fuori dall’area di Geofence.

1. Eseguire i passaggi 1-2 in 10.9.7 Impostazione del sensore
pioggia per accedere alla 22 pagina delle altre impostazioni.

2. Toccare Eh per accedere a IMPOSTAZIONE SMS.

3. Toccare: Usa SMS e ADD+ per impostare il proprio
numero di telefono con il prefissg nazionale, ad esempio
+49 172 12345678, Toccare \/ per confermare.

10.9.4 Abbinamento Bluetooth®

L'applicazione EGO Connect™ e sempre connessa al prodotto finché il
dispositivo mobile & connesso alla rete mobile, il prodotto & carico, lo
schermo LCD & acceso e il prodotto & stato precedentemente associato
al proprio account.

Abbinare EGO Connect™ al prodotto

1. Eseguire i passaggi 1-2 in 10.9.1 Impostazione del sensore
pioggia per accedere alla 22 pagina delle altre impostazioni.

2. Toccare ‘P per accedere a ABBINAMENTO BLUETOOTH.

3. Seguire le istruzioni di EGO Connect™ per "aggiungere
un’attrezzatura".

NOTA: L'indicatore di stato a LED sul prodotto lampeggia in blu durante
I'abbinamento.

L'indicatore di stato a LED sul prodotto si accende in blu fisso quando il
prodotto & collegato al dispositivo mobile tramite Bluetooth®.

10.10 Impostazioni generali

In IMPOSTAZIONI GENERALI & possibile modificare le impostazioni
generali del prodotto.

10.10.1 Impostazione della lingua

1.
2.

Esequire i passi da 1 a 3 di 70.7 Accedere al menu principale.
Toccare
generali.
Toccare @ per accedere all'impostazione LINGUA.

Toccare A o W per selezionare la lingua e toccare Vv per
confermare.

)| per accedere alla 12 pagina delle impostazioni

10.10.2 Impostazione del paese e del fuso orario

1.
2.

Esequire i passaggi 1-2 in 10.10.1 Impostazione della lingua.
Toccare @ per accedere all'impostazione di PAESE e FUSO
ORARIO.

Toccare 4 o W per selezionare PAESE e FUSO ORARIO e
toccare Vv per confermare.

10.10.3 Impostazione dell'unita di misura

1.

Eseguire i passaggi da 1 a 3 in 70.7 Accedere al menu
principale.

Toccare =l per accedere alla 12 pagina delle impostazioni
generali, quindi toccare |p> per accedere alla 2* pagina.

Toccare E per impostare UNITA DI MISURA e toccare v per
confermare.

10.10.4 Impostazione del tono dei pulsanti a sfioramento

Dopo aver abilitato I'attivazione dei toni, il robot emette un segnale
acustico quando si fa tocca un pulsante sullo schermo.

1.

Esequire i passaggi 1-2 in 10.10.3 Impostazione del formato
dell'unita di misura per accedere alla 22 pagina delle
impostazioni generali.

Toccare I per accedere all'impostazione TONO A
SFIORAMENTO.

Attivare il tono per i pulsanti a sfioramento e toccare v per
conferma.

10.10.5 Menu Informazioni

Il menu INFORMAZIONI visualizza le informazioni sul prodotto.

1.
2.

Esequire i passi da 1 a 3 di 70.7 Accedere al menu principale.

Toccare =l per accedere alla 12 pagina delle impostazioni
generali, quindi toccare due volte » per accedere alla 32 pagina
delle impostazioni generali.

Toccare E per visualizzare le informazioni del menu
INFORMAZIONI.

10.10.6 Per ripristinare le impostazioni dell'utente

1.

Eseguire i passi 1-2 in 10.10.5 Menu Informazioni per accedere
alla 32 pagina delle impostazioni generali.

Toccare @\ per accedere a RESET IMPOSTAZIONI UTENTE.
Toccare v per confermare.
Inserire il codice PIN per ripristinare le impostazioni.
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10.10.7 Per aggiornare il firmware
1. Eseguire i passida 1a3di 70.1 Accedere al menu principale.

2. Toccare 2=l per accedere alla 12 pagina delle impostazioni
generali, quindi toccare P> tre voite per accedere alla 42 pagina
delle impostazioni generali.

3. Toccare Y. per accedere a AGGIORNAMENTO FIRMWARE.

4. Segquire le istruzioni sullo schermo per aggiornare la versione del
firmware.

NOTA: L'aggiornamento del firmware puo essere effettuato da EGO
Connect™. Si ricevera una richiesta quando I'aggiornamento sara
disponibile.

FUNZIONAMENTO

A RVWERTENZA! Leggere attentamente le istruzioni di sicurezza
prima di avviare il prodotto.

A\ AVVERTENZA! Tenere mani e piedi lontani dalle lame rotanti. Non
avvicinare mai le mani o i piedi al prodotto o sotto di esso quando il
motore & in funzione.

A\ AVVERTENZA! Non utilizzare il prodotto quando nell'area di lavoro
sono presenti persone, in particolare bambini o animali.

PRIMA DI AVVIARE IL PRODOTTO

1. Assicurarsi che la carica del prodotto sia superiore al 50% per la
prima volta.

2. Sel'installazione & corretta, I'indicatore di stato a LED della
stazione di ricarica deve accendersi di colore VERDE fisso o
lampeggiante.

3. Il prodotto funziona in base alla programmazione impostata,
vedere 10.3.2 Inserimento della programmazione (se Si preme
il pulsante START al di fuori degli orari di lavoro programmati,
la macchina rimane nella stazione fino al funzionamento
programmato successivo). Se invece si imposta Ignora la
programmazione, il prodotto funziona immediatamente, vedere
10.3.5 Per ignorare la programmazione.

4. Assicurarsi che il prodotto si trovi nell'area di lavoro selezionata,
fare riferimento a 70.5 Impostazione della modalita operativa.

5. Assicurarsi che il prodotto sia all'interno del cavo di
delimitazione.

PER AVVIARE IL PRODOTTO
1. Premere il pulsante STOP per aprire la copertura dello schermo
LCD.
2. Premere il pulsante POWER per accendere il prodotto.
3. Inserire il codice PIN.
4. Premere il pulsante START e chiudere la copertura.

NOTA: Per avviare il prodotto, premere sempre il pulsante START prima
di chiudere la copertura.

NOTA: Prima della prima operazione, la macchina deve completare il
ciclo di mappatura.
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PER PARCHEGGIARE IL PRODOTTO

Il prodotto rimane nella stazione di ricarica per il tempo di sosta
impostato e poi torna automaticamente al funzionamento usuale
stabilito dalla programmazione.

1. Premere il pulsante PARK per accedere alla modalita di
parcheggio.

2. Toccare @ per impostare il tempo di sosta.

3. Toccare Vv per confermare.

PER FERMARE IL PRODOTTO

Premere il pulsante STOP per arrestare il prodotto e il motore di taglio.
PER SPEGNERE IL PRODOTTO

1. Premere il pulsante STOP per aprire la copertura dello schermo
LCD.

2. Premere il pulsante POWER (accensione/spegnimento) per piu di
2 secondi per spegnere il prodotto.

NOTA: E inoltre possibile premere il pulsante POWER per pil di
4 secondi per spegnere forzatamente il prodotto senza inserire il codice
PIN.

PER RICHIAMARE IL PRODOTTO ALLA STAZIONE DI
RICARICA

Quando si preme il pulsante HOME sulla stazione di ricarica, I'indicatore
di stato a LED sulla stazione di ricarica lampeggia rapidamente per
3 volte e il prodotto torna vicino alla stazione di ricarica.

MANUTENZIONE

A\ AVVERTENZA! Per evitare il rischio di lesioni gravi, spegnere
sempre il tosaerba e assicurarsi che tutte le parti mobili siano
completamente ferme prima di pulire, sottoporre a manutenzione o
trasportare il tosaerba.

A\ AWVERTENZA! Per la riparazione, usare esclusivamente parti

di ricambio identiche. L'uso di altri ricambi comporta situazioni
pericolose o il rischio di danni all'apparecchio. Per garantire sicurezza
e affidabilita, tutte le operazioni di riparazione e sostituzione devono
essere effettuate da un tecnico qualificato.

A\ AVVERTENZA! Indossare sempre guanti protettivi quando si esegue
la manutenzione delle lame del prodotto.

Per un funzionamento migliore e una maggiore durata, assicurarsi di
pulire regolarmente il prodotto e di sostituire le parti usurate.

Quando il prodotto viene utilizzato per la prima volta, le lame devono
essere controllate una volta alla settimana.

E importante che le lame ruotino facilmente. | bordi delle lame
non devono essere danneggiati. La durata di vita delle lame varia
enormemente e dipende, ad esempio, da:

m  Tempo di funzionamento e dimensioni dell'area di lavoro.
m Tipo di erba e di crescita stagionale.
m Terreno, sabbia e uso di fertilizzanti.

m La presenza di oggetti come pigne, fogliame, giocattoli, attrezzi,
pietre, radici e simili.
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NOTA: Lavorando con lame smussate si ottiene un risultato di falciatura
peggiore. L'erba non viene tagliata in modo netto e viene consumata
una maggiore quantita di energia, di conseguenza il prodotto fatica a
falciare un'area ampia.

Pulizia del prodotto

A\ ATTENZIONE: Non utilizzare mai un'idropulitrice per pulire il
prodotto o la stazione di ricarica. Non utilizzare mai solventi per la
pulizia.

Telaio e lame
Ispezionare le lame una volta alla settimana.

1. Spegnere il prodotto.
2. Sollevare il prodotto su un fianco.

3. Pulire le lame e il telaio con una spazzola per piatti. Allo stesso
tempo, verificare che le lame siano intatte e ruotino liberamente.

Per pulire le ruote

Il prodotto non funziona in modo soddisfacente in pendenza se le ruote
sono bloccate dall'erba.

m  Utilizzare una spazzola morbida per pulire le ruote

Per pulire il corpo del prodotto

m  Per pulire il corpo del prodotto, utilizzare un panno umido e una
soluzione detergente non aggressiva.

Per pulire la stazione di ricarica
A\ AVVERTENZA! Prima di effettuare la manutenzione, scollegare
|'alimentatore dalla presa di corrente.

A\ ATTENZIONE: Non utilizzare getti d’acqua ad alta pressione o acqua
corrente per pulire la stazione di ricarica.

NOTA: Il prodotto non pud entrare nella stazione di ricarica se vi sono
oggetti estranei all’'interno. Pulire regolarmente la stazione di ricarica.

= Rimuovere erba, ramoscelli e altri oggetti dalla stazione di
ricarica.

Sostituzione delle lame

A\ AVVERTENZA! Quando si sostituiscono le lame, sostituire anche le
viti. Le viti usate possono usurarsi rapidamente e allentare le lame, con
rischio di infortuni.

Sostituire le lame usurate o danneggiate per un funzionamento sicuro.
Sostituire regolarmente le lame per ottenere un risultato di taglio
soddisfacente e un consumo energetico ridotto. Tutte e 3 le lame e

le viti devono essere sostituite contemporaneamente per ottenere un
sistema di taglio bilanciato.

Per sostituire le lame (Fig. T)

. Premere il pulsante STOP.
2. Spegnere il prodotto.

3. Capovolgere il prodotto. Appoggiare il prodotto su una superficie
morbida e pulita per evitare graffi.

4. Ruotare la piastra di protezione motore in modo che i fori siano
allineati con le viti della lama.

5. Rimuovere le 3 viti con un cacciavite a testa piatta o a croce,
non incluso.

6. Rimuovere le 3 lame.
7. Collegare 3 nuove lame e le viti.
8. Assicurarsi che le lame possano ruotare liberamente.

Batteria

A\ATTENZIONE: Caricare completamente la batteria prima di riporre il
prodotto. Se la batteria non & completamente carica, pud danneggiarsi.

Se il tempo di funzionamento del prodotto & pit breve del solito tra una
carica e I'altra, significa che la batteria ¢ alla fine del suo ciclo di vita.
Sostituire la batteria per prolungare la durata di funzionamento.

NOTA: La durata della batteria dipende dalla stagione e dal numero
di ore di funzionamento giornaliero del prodotto. Una lunga stagione
o molte ore di funzionamento al giorno comportano la necessita di
sostituire la batteria con maggiore regolarita. Portare il prodotto al
centro di assistenza EGO per la sostituzione della batteria.

TRASPORTO E CONSERVAZIONE
m Caricare completamente il prodotto.
= Spegnere il prodotto.
= Pulire il prodotto.

= [ninverno, conservare il prodotto in un luogo asciutto e al riparo
dal gelo.

= Durante lo stoccaggio, tenere il prodotto con tutte le ruote in
piano.

m  Se la stazione di ricarica viene tenuta in interni, scollegare e
rimuovere I'alimentatore e tutti i connettori dalla stazione di
ricarica. Mettere I'estremita di ciascun filo del connettore in una
scatola di protezione.

Come sollevare e spostare il prodotto (Fig. U)

A\ AVVERTENZA: | prodotto deve essere spento prima di essere
sollevato.

A\ ATTENZIONE: Non sollevare il prodotto quando & parcheggiato nella
stazione di ricarica. Si potrebbe danneggiare la stazione di ricarica e/o il
prodotto. Premere il pulsante STOP ed estrarre il prodotto dalla stazione
di ricarica prima di sollevarlo.

Per entrare o muoversi in sicurezza all'interno dell'area di lavoro:

1. Premere il pulsante STOP per arrestare il prodotto.

2. Premere il pulsante POWER (accensione/spegnimento) per
2 secondi per spegnere il prodotto.

3. Usare I'apposita maniglia per trasportare il prodotto tenendo il
disco della lama lontano dal corpo.

PROTEZIONE DELL'AMBIENTE

Non smaltire gli apparecchi elettrici insieme ai rifiuti
indifferenziati, ma portarli presso gli appositi punti di
raccolta.

Rivolgersi alle autorita locali per informazioni sui sistemi di
raccolta disponibili.

Se gli apparecchi elettrici vengono gettati in discarica, le
sostanze pericolose che contengono possono infiltrarsi
nella falda freatica ed entrare nella catena alimentare, con
un effetto nocivo sulla salute e il benessere.
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RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

ELENCO DEI MESSAGGI DI ERRORE

L'elenco seguente mostra una serie di messaggi di errore visualizzati sullo schermo LCD del prodotto e di EGO Connect™. Contattare il centro di
assistenza EGO se lo stesso messaggio viene visualizzato spesso.

Display LCD

Operazione

Segnale di delimitazione
perso

1. Controllare il LED sulla parte superiore della stazione di ricarica.

2. NESSUN LED ACCESO: Ia stazione di ricarica non é alimentata. Verificare che la presa sia alimentata e che
I'adattatore e il cavo siano collegati e privi di danni.

3. LED ROSSO: rottura del cavo di delimitazione. Controllare i collegamenti del cavo di delimitazione alla stazione
di ricarica e verificare che non vi siano danni visibili all'anello del cavo di delimitazione.

4. LED verde: stato della stazione di ricarica OK. Consultare il manuale d'uso o I'app per dispositivi portatili per le
istruzioni sulla generazione di un nuovo segnale nel circuito.

Robot fuori dalla
delimitazione

1. Assicurarsi che i collegamenti tra il cavo di delimitazione e la stazione di ricarica siano corretti e non siano stati
incrociati.

2. Assicurarsi che il cavo di delimitazione non si trovi su un pendio ripido.

3. Riportare il robot nell'area di lavoro.

Robot intrappolato

Controllare che I'area di lavoro non sia ostruita in modo imprevisto.
CONSIGLIO: Evitare di collocare nell'area di lavoro ostacoli che possano limitare I'accesso al robot.

Errore di ritorno

1. Controllare il LED sulla parte superiore della stazione di ricarica.

2. NESSUN LED ACCESO: Ia stazione di ricarica non é alimentata. Controllare che la presa sia alimentata e che
I'adattatore e il cavo siano collegati e privi di danni

3. LED ROSSO: rottura del cavo di delimitazione. Controllare i collegamenti del cavo di delimitazione alla stazione
di ricarica e verificare che non vi siano danni visibili all'anello del cavo di delimitazione.

4. LED verde: stato della stazione di ricarica OK. Riportare il robot alla stazione e avviarlo. Il robot iniziera a
lavorare automaticamente dopo la rigenerazione del segnale.

5. Riavviare il robot e la stazione base.

CONSIGLIO: Assicurarsi che la stazione di ricarica rimanga fissata in posizione cosi come era stata installata.

Errore di aggancio

1. Rimuovere eventuali ostacoli intorno alla stazione di ricarica.

2. Pulire la base della stazione e le ruote del robot.

3. Assicurarsi che la stazione sia installata su una superficie piana e che rimanga fissata in posizione cosi come
era stata installata.

4. Assicurarsi che il cavo di delimitazione sia installato secondo le istruzioni.

5. Interrompere I'alimentazione e riavviare la stazione.

Errore di uscita

1. Rimuovere eventuali ostacoli intorno alla stazione di ricarica.

2. Pulire la base della stazione e le ruote del robot.
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Display LCD Operazione
1. Spegnere il robot.
Gugsto alm otqrq di 2. Controllare le ruote motrici e rimuovere eventuali ostruzioni.
azionamento sinistro
3. Lasciare raffreddare il robot e riavviarlo.
1. Spegnere il robot.
ansto al motore di 2. Controllare le ruote motrici e rimuovere eventuali ostruzioni.
azionamento destro
3. Lasciare raffreddare il robot e riavviarlo.

1. Spegnere il robot

2. Controllare il disco di taglio, rimuovere I'erba o altri ostacoli.

Guasto al motore di falciatura - - —
3. Lasciare raffreddare il robot e riavviarlo.

CONSIGLIO: Se I'erba é lunga, aumentare I'altezza di taglio e ridurla successivamente.

1. Spegnere il robot.

Guasto al motore di

; \ 2. Controllare il disco di taglio e il telaio, rimuovere eventuali ostruzioni.
regolazione dell'altezza

3. Lasciare raffreddare il robot e riavviarlo.

1. Spegnere il robot.

Sistema di taglio sbilanciato | 2. Controllare che il disco di taglio e le lame non siano danneggiati né ostruiti.

3. Sostituire le lame mancanti o danneggiate secondo le istruzioni dell'utente.

Problema di impostazione

dell'area Verificare se I'impostazione dell'area e coerente rispetto alla situazione effettiva.

Robot sollevato Posizionare il robot nell'area di lavoro.

Posizionare il robot nell'area di lavoro.

Robot inclinato Verificare che la pendenza massima dell'area di lavoro non superi la capacita della macchina, come indicato nelle
istruzioni di installazione.

Posizionare il robot nell'area di lavoro.

Robot ribaltato Verificare che la pendenza massima dell'area di lavoro non superi la capacita della macchina, come indicato nelle
istruzioni di installazione.

Il robot urta Urto: Controllare che I'area di lavoro non sia ostruita in modo imprevisto.

PIN non corretto (gia Il PIN non é corretto.

presente) Recuperare la password utilizzando I'app o contattando il rivenditore locale.

La distanza tra il robot e la stazione va oltre il limite.

Robot rubato i .
Verificare se é stato rubato.

ELENCO DEI MESSAGGI
L'elenco seguente mostra una serie di messaggi visualizzati sullo schermo LCD del prodotto e di EGO Connect™.

Display LCD Operazione

Nell'area principale, assicurarsi che il robot inizi la mappatura dalla stazione. Assicurarsi di non interferire o
spostare il robot durante la mappatura. Non spostare la stazione durante la mappatura.

Errore di mappatura L .
pp 1. Riavviare la mappatura tramite EGO Connect™.
2. Il robot lavorera fino alla prossima settimana e riavviera automaticamente la mappatura.
Terminata falciatura area Area secondaria completata. Posizionare il robot nell'area successiva o tornare all'area principale e riprendere la
secondaria falciatura.
bassa potenza falciatura area . . I . : . L
secon 5aria Batteria scarica. Area secondaria incompleta. Riportare il robot alla stazione di ricarica.

Errore di localizzazione GPS | Errore GPS. Spegnere e riavviare il robot. Se il problema persiste, contattare il rivenditore locale.
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Display LCD Operazione

Scarica il tipo di guasto

Spostare il robot in un'area aperta, verificare che il segnale LTE sia buono sul display del robot.

Errore di verifica

Riprovare a scaricare.
Se il problema non viene risolto, contattare il rivenditore locale.

Errore di versione

Riavviare il robot.
Se il problema non viene risolto, contattare il rivenditore locale.

SINTOMI

Se il prodotto non funziona come previsto nell'elenco precedente, seguire i sintomi riportati di seguito.
Contattare il centro di assistenza EGO se non si riesce a individuare la causa del guasto.

Problema

Causa

Soluzione

Non risponde quando si tocca lo schermo LCD.

1. Lo schermo LCD & danneggiato.

1. Contattare il centro di assistenza EGO.

Il prodotto presenta difficolta di aggancio.

1. Il cavo di delimitazione non & posato in una
lunga linea retta sufficientemente lontana
dalla stazione di ricarica.

1. Verificare che la stazione di ricarica
sia stata installata correttamente. Fare
riferimento a 4.2 Installazione della stazione
di ricarica.

2. La stazione di ricarica ¢ in pendenza o non
& in piano.

2. Posizionare la stazione di ricarica su una
superficie completamente piana. Fare
riferimento a 3.7 Valutare dove posizionare
la stazione di ricarica.

3. La stazione di ricarica non & installata
saldamente.

3. Controllare se le sei viti fissate sulla
stazione sono allentate.

Il prodotto scivola durante I'aggancio.

L'erba bagnata e il fango attaccato alla ruota
posteriore fanno scivolare il prodotto.

Pulire le ruote.

Il prodotto funziona al momento sbagliato.

1. 1 tempi di avvio e di arresto della falciatura
non sono corretti.

1. Ripristinare le impostazioni dell'ora di inizio
e di fine della falciatura. Fare riferimento a
10.3.2 Inserimento della programmazione.

2. E necessario impostare I'orologio del
prodotto.

2. Impostare I'orologio. Fare riferimento a
10.10.2 Impostazione del paese e del fuso
orario.

Il prodotto vibra.

1. Le lame danneggiate provocano uno
squilibrio nel sistema di taglio.

1. Ispezionare le lame e le viti e sostituirle se
necessario.

2. Troppe lame nella stessa posizione
provocano uno squilibrio nel sistema di
taglio.

2. Verificare che su ogni vite sia montata una
sola lama.

3. La mancanza di una lama in posizione
di montaggio provoca uno squilibrio nel
sistema di taglio.

3. Verificare che le tre lame siano installate in
ciascuna posizione di montaggio.

Il prodotto funziona, ma le lame non ruotano.

1. Il prodotto cerca la stazione di ricarica
oppure esce dalla stazione di ricarica in
retromarcia.

1. Nessuna azione. Il disco della lama non
ruota quando il prodotto cerca la stazione
di ricarica.

2. Il motore di falciatura & danneggiato.

2. Contattare il centro di assistenza EGO.

Il prodotto falcia per periodi piti brevi del solito
tra una carica e |'altra.

1. L'erba o altri oggetti estranei bloccano le
lame.

1. Rimuovere e pulire il telaio e le lame.

2. La batteria € esaurita.

2. Contattare il centro di assistenza EGO.

3. Lame smussate. E necessaria pili energia
quando si taglia I'erba.

3. Sostituire le lame.

Tempi di falciatura e di ricarica ridotti.

La batteria & esaurita.

Contattare il centro di assistenza EGO.
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Problema

Causa

Soluzione

Il prodotto si muove spesso in cerchio o0 a
spirale.

Il taglio a spirale & una parte naturale del
modello di movimento del prodotto.

Regolare I'intensita del taglio a spirale.

Se necessario, questa funzione puo essere
disattivata. Fare riferimento a
10.5.2 Modalita di taglio a spirale.

Il prodotto ritorna alla stazione di ricarica
durante la falciatura.

L'interruttore del sensore pioggia viene
attivato involontariamente.

Controllare I'interruttore del sensore pioggia.
Questa funzione pud essere disattivata se
necessario. Fare riferimento a

10.9.1 Impostazione del sensore pioggia.

Risultati di falciatura non uniformi

1. Il prodotto funziona troppo poche ore al
giorno.

1. Aumentare il tempo di falciatura. Fare
riferimento a 10.3.2 Inserimento della
programmazione.

2. L'area di lavoro & troppo grande.

2. Provate a limitare |'area di lavoro o a
prolungare I'orario programmato. Fare
riferimento a 10.3.2 Inserimento della
programmazione.

3. Lame smussate

3. Sostituire tutte le lame e le viti.

4. Erba lunga rispetto all'altezza di taglio
impostata.

4. Aumentare |'altezza di taglio e poi
abbassarla successivamente.

5. Accumulo di erba vicino alle lame o intorno
all'albero del motore.

5. Controllare che le lame ruotino liberamente
e facilmente. In caso contrario, svitare le
lame e rimuovere erba e corpi estranei.

INDICATORE DI STATO A LED SULLA STAZIONE DI RICARICA

Se l'installazione & corretta, I'indicatore di stato a LED della stazione di ricarica deve accendersi di colore VERDE fisso o lampeggiante. In caso
contrario, attenersi alle istruzioni riportate di seguito:

Indicatore dello stato LED

Significato

Operazione

VERDE fisso

Buon segnale. Il prodotto non si carica.

Nessuna azione.

VERDE lampeggiante

Buon segnale. Il prodotto & in carica.

Nessuna azione.

ROSSO fisso

Il prodotto non si carica.

Il cavo di delimitazione non é collegato alla
stazione di ricarica.

Assicurarsi che il cavo di delimitazione sia
installato correttamente nella stazione di
ricarica. Fare riferimento a 4.7 Per installare il
cavo di delimitazione.

Il prodotto non si carica.
Danno nel cavo di delimitazione.

Scoprire dove si trova il danno. Sostituire la
sezione danneggiata con un nuovo cavo di
delimitazione.

ROSSO lampeggiante

Il prodotto € in carica.

Il cavo di delimitazione non & collegato alla
stazione di ricarica.

Assicurarsi che il cavo di delimitazione sia
installato correttamente nella stazione di
ricarica. Fare riferimento a 4.7 Per installare il
cavo di delimitazione.

Il prodotto € in carica.
Danno nel cavo di delimitazione.

Scoprire dove si trova il danno. Sostituire la
sezione danneggiata con un nuovo cavo di
delimitazione.

Nessun LED

La stazione di ricarica non & alimentata.

Verificare che la presa sia alimentata e che
|'adattatore e il cavo siano collegati e privi di
danni.
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Indicatore dello stato LED

Significato

Operazione

GIALLO fisso

La stazione di ricarica si sta aggiornando
tramite il prodotto e il Bluetooth® non ¢ stato
collegato.

Non é richiesta alcuna azione.

GIALLO lampeggiante

La stazione di ricarica si sta aggiornando
tramite il prodotto e il Bluetooth® & stato
collegato.

Non é richiesta alcuna azione.

INDICATORE DI STATO A LED SUL PRODOTTO
L'indicatore di stato a LED sul lato anteriore del prodotto mostra lo stato attuale:

Indicatore

Significato

Operazione

Colore fisso del LED

Il robot funziona correttamente.

Non e richiesta alcuna azione. Il colore del LED
dipende dall'impostazione in
10.9.2.2 Per impostare la modalita colore.

BLU lampeggiante

Il Bluetooth® & in fase di abbinamento.

Non é richiesta alcuna azione.

BLU fisso

L'abbinamento Bluetooth® & riuscito.

Non é richiesta alcuna azione.

ROSSO lampeggiante

Il robot ha rilevato un guasto.

Controllare lo schermo LCD e I'applicazione
EGO Connect™ per la notifica dell'errore.

Cancellare I'errore premendo il pulsante
STOP, quindi attivare il prodotto premendo il
pulsante START.

GIALLO lampeggiante

E stato premuto il pulsante STOP.

Premere il pulsante START e chiudere la

copertura.

GARANZIA

CONDIZIONI DELLA GARANZIA EGO

Visitare il sito web egopowerplus.eu per consultare le condizioni complete della garanzia EGO.
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OPMERKING: Het volgend formaat werd in deze gebruikershandleiding
gebruikt voor een eenvoudiger gebruik:

m  (Cursief geschreven tekst is tekst die op het LCD-scherm wordt
weergegeven of is een verwijzing naar een andere sectie in de
gebruikershandleiding.

m Vetgedrukte tekst is een van de knoppen op het product.

INLEIDING

Productbeschrijving (Afb. B)

OPMERKING: EGO werkt regelmatig het uiterlijk en de werking van
haar producten bij. Neem contact op met uw EGO-servicedealer voor de
meest recente productondersteuning.

De robotmaaier heeft een ingebouwde accu en maait het gras
automatisch. Het opvangen van het gemaaide gras is niet nodig. De
machine wisselt voortdurend af tussen maaien en opladen tijdens

de geplande werkingstijden. Het bewegingspatroon is willekeurig.

De begrenzingsdraad regelt de beweging van het product binnen

het werkgebied. Sensoren in het product detecteren wanneer het
product de begrenzingsdraad nadert. De voorkant van het product gaat
altijd met een bepaalde afstand over de begrenzingsdraad voordat

het product omdraait. Wanneer het product een obstakel raakt of de
begrenzingsdraad nadert, selecteert het product een nieuwe richting.

Alle bedieningsinstellingen kunnen worden geregeld vanaf het LCD-
scherm of EGO Connect™.

Maaien: Het product is emissievrij, eenvoudig in gebruik en bespaart
energie. Regelmatig maaien verbetert de graskwaliteit en vermindert de
behoefte aan meststoffen.

Vind het laadstation: Het product werkt totdat de accu bijna leeg is of
het maaischema is voltooid. De machine keert vervolgens automatisch
terug naar het laadstation.

EGO Connect™

EGO Connect™ is een mobiele app die het mogelijk maakt om het
volledig maaiproces op afstand te regelen. Zie 9 EGO Connect™.

LCD-scherm

Het LCD-scherm op het product toont alle informatie en instellingen van
het product.

Om toegang tot het scherm te krijgen, druk op de STOP knop.
Knoppen op het product

START knop: Om de werking van het product te starten.
POWER knop: Om het product AAN/UIT te zetten.

PARK knop: Om het product naar het laadstation te sturen. Gebruik het
LCD-scherm om de parkeerduur in te stellen.

LEES ALLE INSTRUCTIES!

A\ WAARSCHUWING: Om een continue veiligheid en betrouwbaarheid
te waarborgen, dienen alle reparaties en vervangingen van onderdelen
uitgevoerd te worden door een gekwalificeerde servicemonteur.

A WARRSCHUWING: Lees en begrijp alle veiligheidsinstructies

die in deze gebruiksaanwijzing staan vermeld, waaronder alle
veiligheidssymbolen zoals "GEVAAR", "WAARSCHUWING" en
"OPGELET" voordat u deze machine in gebruik neemt. Het negeren van
onderstaande instructies kan leiden tot een elektrische schok, brand
en/of ernstig persoonlijk letsel.

VEILIGHEIDSSYMBOLEN

Veiligheidswaarschuwing

Lees en begrijp de gebruiksaanwijzing

Activeer de uitschakelingsvoorziening voordat
onderhoud wordt uitgevoerd. Houd handen en
voeten uit de buurt van de messen

Raak het draaiend mes niet aan.

Pas op voor weggeslingerde voorwerpen -
houd omstanders uit de buurt.

B

Rij niet op het product. Houd handen en
voeten uit de buurt van de messen

e
2>

Dit product is in overeenstemming met de
geldende EG-richtlijnen

Dit product is in overeenstemming met de
toepasselijke richtlijnen van het VK.

Gooi elektrisch afval niet via het huishoudelijk
afval weg. Breng het naar een geautoriseerd
recyclingbedrijf.

Bluetooth®

N
||/ BRm

Gelijkstroom (DC)

Klasse Il constructie

Ontworpen om van stroom te worden voorzien
door middel van een gescheiden stroombron
met een zeer lage veiligheidsspanning (SELV)

A=

Maaibreedte

SMPS (schakelbare voedingseenheid)

SMPS met een kortsluitvaste
veiligheidstransformator
(inherent of niet inherent)

Gebruik dit apparaat alleen binnenshuis

Wisselstroom

Minuten

35 @ @

Beschermingsgraad bij binnendringen
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V Spanning

W Watt

Ah Ampeére-uur
kg Kilogram

m Meter

cm Centimeter
mm Millimeter
°C Celsius

OPMERKING: Het woordmerk en de logo's van Bluetooth® zijn
gedeponeerde handelsmerken van Bluetooth SIG, inc. en elk gebruik
van dergelijke merken door EGO is onder licentie.

SPECIFICATIES

RM4000E

Voedingsingang/-uitgang

100-240V~/24V DC

Vermogen

147 W

Lengte laagspanningskabel 10m

Acc ;ﬁh\;u/n: (;0(? Ah

Gemiddeld energieverbruik 23.2 kwh/maand@4000sm
Stroomverbruik tijdens het maaien 36W + 20%

Gemiddelde oplaadtijd 110 min

Gemiddelde maaitijd 240 min

Maximale helling voor
begrenzingsdraad

20% (11,3°)

Maximale helling voor werkgebied 50% (26,6°)
Minimale doorgangsbreedte 60 cm
e ™
oy
Werkcapaciteit 4000 m’ (+20%)
Maaisysteem 3 zwenkbare maaimessen
gil:(;](:ﬁg:‘:g:mer van mes- en AB1009R
Maaibreedte 24 cm
Instelbereik van maaihoogte 20-90 mm
Instelinterval van maaihoogte 5 mm/15 posities
Robotmaaier IPX5
LF;;ssiﬁcaﬁe Laadstation IPX4

Stroomvoorziening

IP56 (alleen voor behuizing)

Aanbevolen bedrijfs- en

oplaadtemperatuur -15°C - 55°C
Aanbevolen opslagtemperatuur -40°C - 70°C
Gewicht maaier (zonder laadstation) | 15,1 kg
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VERPAKKING (RFB. A)
BESCHRIJVING

—_

© 0NN

—_ .
—_ O

N NN DD D DD NN 4 A d d

27.

28*.
29%,
30™.
31*.

Behuizing
Contactplaat
LED-statusindicatoren
Afdekking
LCD-scherm

PARK knop

STOP knop

START knop

POWER knop

. Voorwiel

. Achterwiel

. Mes

. Beschermplaat

. Diagnostische poort (alleen voor naverkoopdienst)
. Draaggreep

. HOME knop

. Oplaadstatusindicator

Ontgrendelingsknop voor afdekking

. Voedingspoort

. Aansluiting voor begrenzingsdraad
. Contactplaat

. Laadstation-basis

. Stroomvoorziening

. Schroeven (6)

. Mes en schroef (3)

. Laagspanningskabel

Meter

Haring

Koppeling

Connector

Lusdraad voor begrenzing

*Installatiekits en accessoires zijn AFZONDERLIJK VERKRIJGBAAR.

INSTALLATIE

A WARRSCHUWING: Lees en begrijp de veiligheidsinstructies voordat
u het product installeert.

A\ OPGELET: Gebruik originele reserveonderdelen en
installatiematerialen.

= Controleer het product zorgvuldig op mogelijke beschadiging die
zich tijdens het transport hebben voorgedaan.

m Als er onderdelen beschadigd zijn of ontbreken, neem dan contact
op met het EGO- servicecentrum.
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1. Belangrijkste componenten die voor installatie
nodig zijn

m  Een robotmaaier die het gazon automatisch maait.

= Een laadstation met 2 functies:

— Om besturingssignalen langs de begrenzingsdraad te sturen,
zodat het product de draad naar specifiek afgelegen gebieden
in de tuin kan volgen en de weg terug naar het laadstation kan
vinden.

— Om het product op te laden.

= Een stroomvoorziening, die is aangesloten op het laadstation en
een 100-240 V stopcontact.

m Lusdraad, die rond het werkgebied en rond voorwerpen en
planten wordt gelegd waar het product niet tegenaan mag rijden.
De lusdraad wordt gebruikt als begrenzingsdraad.

2. Voorbereiding
A\ OPGELET: Een oneffen gazonoppervlak of gebieden met stilstaand
water kunnen het product beschadigen.

OPMERKING: Lees het hoofdstuk Installatie door voordat u met de
installatie begint. De manier waarop de installatie wordt uitgevoerd,
heeft invioed op de prestaties van het product. Het is aldus belangrijk
om de installatie zorgvuldig te plannen.

m  Maak een plattegrond van het werkgebied en neem alle
obstakels op.

= Markeer op de plattegrond waar het laadstation en de
begrenzingsdraad moeten worden geplaatst.

= Vul gaten in het gazon op.
= Maai het gras voordat u het product installeert. Zorg ervoor dat
het gras maximaal 10 cm hoog is.

3. Vaor de installatie van de begrenzingsdraad

U kunt ervoor kiezen om de begrenzingsdraad met haringen te
installeren of deze te begraven. Beide benaderingen kunnen in
hetzelfde werkgebied worden gecombineerd.

A\ OPGELET: Als u in het werkgebied een verticuteermachine gebruikt,
begraaf dan de begrenzingsdraad om schade te voorkomen.

3.1 Plaatshepaling voor het laadstation

C-1 Voorkant van laadstation
C-2 Achterkant van laadstation
C-3 Linkerkant van laadstation
C-4 Rechterkant van laadstation

= Houd een vrije ruimte van minstens 1,5 m voor het laadstation en
40 cm achter het laadstation. Houd een vrije ruimte van minstens
35 c¢m vanaf de begrenzing. Houd een vrije ruimte van minstens
1,5 m op het werkgebied van het laadstation (Afb. C).

OPMERKING: De RECHTERKANT van het laadstation (C-4), zoals
weergegeven in Afb. C, moet binnen het maaigebied worden geplaatst.
m  Plaats het laadstation in de buurt van een stopcontact.
m  Plaats het laadstation op een vlakke ondergrond (Afb. D).
= De basis van het laadstation mag niet krom zijn (Afb. D).

m Als het werkgebied uit twee delen bestaat, gescheiden door een
steile helling, raden wij aan om het laadstation in het onderste
deel te plaatsen.

m Plaats het laadstation op een plek die tegen de zon is beschermd.
3.2 Plaatsbhepaling voor de stroomvoorziening

A\ WAARSCHUWING: Knip of verleng de laagspanningskabel niet. Er
bestaat een risico op een elekirische schok.

A\ WARRSCHUWING: De stroomkabel en verlengkabel moeten
zich buiten het werkgebied bevinden om schade aan de kabels te
voorkomen.

OPMERKING: Gebruik slechts één laagspanningskabel. Meerdere
kabels gebruiken heeft invioed op de laadprestaties van het product.

A\ OPGELET: Zorg ervoor dat de messen op het product de
laagspanningskabel niet doorsnijden.

A\ OPGELET: Rol de laagspanningskabel niet op (Afb. E) of leg deze
niet onder de basis van het laadstation. De spoel veroorzaakt storing
met het signaal van het laadstation.

= Plaats de stroomvoorziening in een ruimte met een dak en
beschermd tegen zon en regen.

m Plaats de stroomvoorziening in een ruimte met een goede
luchtstroom.

m  Gebruik een aardlekschakelaar (RCD) met een uitschakelstroom
van maximaal 30 mA wanneer u de stekker van de
stroomvoorziening in het stopcontact steekt.

3,3 Plaatsbepaling van de begrenzingsdraad

A\ OPGELET: Wanneer het werkgebied grenst aan watermassa's,
hellingen, afgronden of een openbare weg, moet de begrenzingsdraad
binnen een fysieke barriere worden gelegd. De barriére moet minstens
15 cm hoog zijn en er moet een afstand tussen de begrenzingsdraad
van 35 cm worden gehandhaafd.

A\ OPGELET: Gebruik het product niet op grind.

A\ OPGELET: Maak geen scherpe bochten wanneer u de
begrenzingsdraad installeert.

A\ OPGELET: Voor een behoedzame werking isoleer alle obstakels
zoals bomen, wortels en stenen.

De begrenzingsdraad moet als een lus rond het werkgebied worden
gelegd. Sensoren in het product detecteren wanneer de robot de
begrenzingsdraad nadert, waarna de robot een andere richting kiest.

Alle delen van het werkgebied moeten zich op max. 40 m van de
begrenzingskabel bevinden.

m  Zorg ervoor dat alle hoeken die door de begrenzingsdraad
worden gevormd 90° of groter zijn.

m Plaats de begrenzingsdraad rondom het hele werkgebied.
Houd de begrenzingsdraad schoon. Pas de afstand tussen de
begrenzingsdraad en obstakels aan (Afb. F).

m Plaats de begrenzingsdraad op 35 cm (geval 1) van een obstakel
dat meer dan 5 cm hoog is (Afb. G1).

m Plaats de begrenzingsdraad op 30 cm (geval 2) van een obstakel
dat 1-5 cm hoog is (Afb. G2).
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m  Plaats de begrenzingsdraad op 10 cm (geval 3) van een obstakel
dat minder dan 1 cm hoog is (Afh. G3).

= Als u een pad met stoeptegels hebt dat op gelijke hoogte ligt met
het gazon, leg de begrenzingsdraad onder de stoeptegels.

OPMERKING: Als het pad minstens 30 cm breed is, gebruik dan de
fabrieksinstelling voor de functie Over draad rijden om al het gras dat
aan de stoeptegels grenst te maaien. Zie 10.6.1 Over draad rijden.

m  Plaats de begrenzingsdraad rond poort- of schuttingpalen om
er zeker van te zijn dat er voldoende afstand is. Wanneer de
begrenzingsdraad door een smalle doorgang van < 100 cm rond
een smal obstakel (< 30 cm) naar zichzelf terugdraait, gebruik
een recht stuk van 100 cm door de doorgang, zoals weergegeven
in Afb. H.

H-1 Poort-/schuttingpaal

3.3.1 Doorgangen (Afb. H)

H-2 Doorgang

Een doorgang is een stuk met aan weerszijden begrenzingsdraad, die
2 delen van het werkgebied met elkaar verbindt. De afstand tussen de
begrenzingsdraad aan weerszijden van de doorgang moet minstens
60 cm bedragen.

3.3.2 De begrenzingsdraad op een helling aanbrengen

Het product kan werken op hellingen van 50%. Hellingen die te
steil zijn, moeten worden geisoleerd met de begrenzingsdraad. De
hellingshoek (%) wordt berekend als hoogte per m.

Voorbeeld: 10 cm / 100 cm = 10% (Afb. K).

= Voor hellingen die steiler zijn dan 50% binnen het werkgebied,
isoleer de helling met begrenzingsdraad.

= Voor hellingen die steiler zijn dan 20% langs de buitenrand van
het gazon, plaats de begrenzingsdraad op 35 cm van de rand
(Afb. L).

= Bij hellingen grenzend aan de openbare weg, plaats langs de
buitenrand van de helling een barriére van minstens 15 cm hoog.
Als barriere kunt u een muur of een hek gebruiken.

3.3.3Een eiland maken (Afb. M)

Als u een eiland maakt, leg de begrenzingsdraad die van en naar het
eiland loopt bij elkaar.

A\ OPGELET: Leg geen deel van de begrenzingsdraad over de andere
draad. De delen van de begrenzingsdraad moeten evenwijdig lopen en
mogen elkaar niet Kruisen.

A\ OPGELET: Isoleer of verwijder obstakels die minder dan 5 cm hoog
zijn. Isoleer of verwijder obstakels die licht hellend zijn, bijv. stenen,
bomen of wortels. Dit voorkomt schade aan de messen van het product.

Gebruik een eiland om gebieden in het werkgebied met
de begrenzingsdraad te isoleren. Wij raden aan om alle
bevestigingsmiddelen in het werkgebied te isoleren.

Sommige obstakels zijn bestand tegen een botsing, bijv. bomen of
struiken die meer dan 5 cm hoog zijn. Het product zal tegen het
obstakel botsen en vervolgens een nieuwe richting kiezen.
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Leg de begrenzingsdraad op en rond het obstakel om een eiland
te maken.

Leg de 2 delen begrenzingsdraad van en naar het eiland dicht bij
elkaar. Dit zorgt ervoor dat het product over de draad zal rijden.

= Breng de 2 delen begrenzingsdraad in dezelfde haring aan. Zie
5 De draad met behulp van de haringen in de gewenste positie
plaatsen.

3.3.4 Een secundair gebied maken (Afb. N)

Maak een secundair gebied (B) als het werkgebied 2 gebieden heeft
die niet via een doorgang verbonden zijn. Het werkgebied met het

laadstation is het hoofdgebied (A). m

OPMERKING: Het product moet handmatig tussen het hoofdgebied en
het secundaire gebied worden verplaatst.

Breng de begrenzingsdraad rond het secundaire gebied (B) aan om een
eiland te maken. Zie 3.3.3 Een eiland maken. Maar maak het eiland
buiten het hoofdgebied.

OPMERKING: De begrenzingsdraad moet als 1 lus rond het hele
werkgebied (A + B) worden aangebracht.

OPMERKING: Wanneer het product gras in het secundaire gebied
maait, moet de secundaire gebied-modus worden geselecteerd. Zie
10.5.1 Het werkgebied selecteren.

4. Installatie van het product
4.1 De begrenzingsdraad installeren

A\ OPGELET: Doe geen overtollige draad in een spoel. De spoel
veroorzaakt storing bij het product.

1. Lees en begrijp de instructies over het laadstation.
Zie 3.1 Plaatsbepaling voor het laadstation.
2. Plaats het laadstation in het gekozen gebied.

3. Breng de begrenzingsdraad rond het hele werkgebied aan. Start
en voltooi de installatie achter het laadstation. Steek de voorste
draad in de geleidesleuf aan de onderkant van de basis van
het laadstation. Leid beide uiteinden van de begrenzingsdraad
omhoog door de opening aan de achterkant van het laadstation.

4. Open de connector en breng de begrenzingsdraad in de
connector aan (Afb. P1).

5. Sluit de connector met behulp van een tang (Afb. P2).

6. Open de afdekking van het laadstation door op de
ontgrendelingsknop te drukken (Afb. P3).

7. Duw de voorste connector op de metalen pin van het laadstation
met de markering 'F'. Duw de achterste connector op de
metalen pin van het laadstation met de markering 'B' (Afb. P4).

OPMERKING: Knip overtollige kabel af met een draadknipper.
4.2 Het laadstation installeren
A\ OPGELET: Zet uw voeten niet op de basis van het laadstation.

A\ WAARSCHUWING: Zorg ervoor dat de stekkers van de
laagspanningskabel en de stroomvoorziening schoon en droog zijn
voordat u ze aansluit.

Gebruik bij het aansluiten van de stroomvoorziening alleen een
stopcontact dat is aangesloten op een aardlekschakelaar (RCD).

ROBOTMAAIER — RM4000E 11 9




=660

Sluit de laagspanningskabel aan op het laadstation (Afb. Q1).
2. Sluit de stroomvoorziening aan op de laagspanningskabel.

3. Plaats de stroomvoorziening op een hoogte van minstens 30 cm
(Afh. Q2).

4. Steek de stekker van de stroomkabel in een 100-240 V
stopcontact.

OPMERKING: Wanneer het laadstation is aangesloten, is het mogelijk
om het product op te laden. Plaats het product in het laadstation terwijl
de begrenzingsdraad wordt gelegd. Schakel het product in. Ga niet
verder met de productinstellingen voordat de installatie is voltooid.

5. Breng de laagspanningskabel in de grond aan met behulp van

de haringen of begraaf de kabel. Zie 5 De draad met behulp
van de haringen in de gewenste positie plaatsen of 6 De
begrenzingsdraad begraven.

6. Bevestig het laadstation aan de grond met behulp van de
6 inbegrepen schroeven.

5. De draad met behulp van de haringen in de
gewenste positie plaatsen

A\ OPGELET: Zorg ervoor dat de haringen de begrenzingsdraad tegen
de grond houden.

Het maaien van het gras rondom de grens voordat u de
begrenzingsdraad installeert, maakt dit proces eenvoudiger.

A\ OPGELET: Als u het gras direct na installatie te laag maait, kan dit
de draadisolatie beschadigen. Schade aan de isolatie kan pas na enkele
weken of maanden tot storing leiden.

1. Leg de begrenzingsdraad op de grond.

2. Plaats de haringen op maximaal 1 meter afstand van elkaar.
OPMERKING: Gebruik extra haringen waar de hellingshoek wijzigt om
ervoor te zorgen dat de draad vlak tegen de grond blijft (Afb. R).

3. Bevestig de haringen aan de grond met een (plastic) hamer.

OPMERKING: De draad zal met gras worden overgroeid en na enkele
weken niet meer zichtbaar zijn.

6. De begrenzingsdraad begraven

m  Maak een groef in de grond met een kantensnijder of een rechte
schop, of gebruik een speciale kabellegmachine.

= Breng de begrenzingsdraad 1 tot 20 cm in de grond aan.

Uw EGO-dealer kan u helpen bij het installeren van de
begrenzingsdraad.

7. De begrenzingsdraad verlengen (Afb. S)

OPMERKING: Verleng de begrenzingsdraad als deze te kort is voor het
werkgebied. Gebruik originele EGO-kabels en koppelingen.
1. Haal de stekker van het laadstation uit het stopcontact.

2. Knip de begrenzingsdraad door met een draadknipper op de
plaats waar de verlenging geinstalleerd zal worden.

3. Voeg draad toe waar het nodig is om de verlenging te
installeren.

Breng de begrenzingsdraad op zijn plaats aan.
5. Steek de draaduiteinden in een koppeling.

OPMERKING: Zorg ervoor dat u de uiteinden van de begrenzingsdraad
door het transparante gedeelte van de koppeling kunt zien.

6. Duw het deksel op de koppeling omlaag met een verstelbare
tang om de draden in de koppeling vast te zetten.

7. Breng de begrenzingsdraad op zijn plaats aan met behulp van
haringen. De koppeling kan worden begraven om ervoor te
zorgen dat deze tijdens het maaien niet met de robot in contact
komt.

8. Steek de stekker van het laadstation in het stopcontact.

8. Nainstallatie van het product
8.1 Een visuele controle van het laadstation uitvoeren

Zorg ervoor dat de LED-statusindicator op het laadstation continu
GROEN brandt.

Als de LED-statusindicator niet continu groen brandt, voer dan een
controle van de installatie uit. Zie 4.2 Het laadstation installeren en
LED-STATUSINDICATOR OP HET LAADSTATION in deze handleiding.

8.2. Het product opladen

Wanneer het product nieuw is of langere tijd werd opgeborgen, kan de
accu leeg zijn en moet deze voor gebruik worden opgeladen.

A\ WAARSCHUWING: Laad het product alleen op met een laadstation
en een stroomvoorziening die daarvoor bedoeld zijn. Een onjuist gebruik
kan leiden tot elektrische schokken, oververhitting of het lekken van
bijtende vloeistof uit de accu. In geval van lekkage van elektrolyt, spoel
met water en raadpleeg onmiddellijk een arts bij contact met de ogen,
etc.

1. Plaats het product in het laadstation.

2. Schuif het product zo ver mogelijk naar binnen om een goed
contact tussen het product en het laadstation te garanderen.

3. Knipperend GROEN op het laadstation geeft aan dat het opladen
bezig is.
8.3 De basisinstellingen definiéren

Voordat het product voor de eerste keer in gebruik wordt genomen,
moet u de machine in bedrijf stellen en de instellingen definiéren.

1. Druk op de STOP knop om de afdekking van het LCD-scherm te
openen.
Druk op de POWER knop om het product in te schakelen.

Volg de aanwijzingen op het scherm om de volgende instellingen
te definiéren: taal, veilige en juridische verklaringen, land en
tijdzone, eenheidsindeling, pincode en de maaihoogte.

OPMERKING: Het is niet mogelijk om 0000 als pincode te gebruiken.

4. Wanneer de inbedrijfstelling is voltooid, wordt het hoofdmenu
weergegeven.
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9. EGO Connect™

Het product is compatibel met EGO Connect™. Alle instellingen en het
maaischema kunnen op afstand worden gemaakt met behulp van EGO
Connect™.

OPMERKING: Zorg ervoor dat Bluetooth® op de mabiele apparaten is
ingeschakeld wanneer u de afstandsbedieningsfunctie gebruikt.

Uw RM4000E beschikt over mobiele connectiviteit over een lange
afstand en Bluetooth®-connectiviteit over een korte afstand.

9.1 EGO Connect™ installeren

1.  Download EGO Connect™ op uw mobiele apparaat of scan de
onderstaande QR-code.

2EHA
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2. Maak een nieuwe account aan in EGO Connect™. Als u al een
account hebt, ga naar stap 4.

3. Erwordt een e-mail verzonden naar het geregistreerde
e-mailadres. Volg de instructies in de e-mail om uw account te
valideren.

4. Meld u aan op uw EGO account in EGO Connect™.
9.2 EGO Connect™ aan het product koppelen
Zie 10.9.4 Bluetooth®-koppeling.

Menustructuur Overzicht 1
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10 Productinstellingen

10.1 Toegang krijgen tot het hoofdmenu
1. Druk op de STOP knop om de afdekking van het LCD-scherm te
openen.
Druk op de POWER knop om het product in te schakelen.

Voer de pincode in en tik op Vv omte bevestigen. Open de
1% pagina van het hoofdmenu en tik op ® om de 2¢ pagina te
openen.

10.2 Hoofdmenustructuur

Het hoofdmenu bevat 8 opties:
m  SCHEMA
m  MAAIHOOGTE
= WERKING
m  BEGRENZING
BEVEILIGING
MELDINGEN
OVERIGE
m  ALGEMEEN

Het product beschikt over fabrieksinstellingen. De instellingen kunnen
echter worden aangepast afhankelijk van uw werkgebied.

-y
Wy
I
| Maaihoogte
Overzicht Opheffen g
I I
Weekoverzicht I I |
24 uur 48 uur 72 uur
Tijd instellen
I I i I
Dagelijks Dagelijks Dagelijks Kopiéren naar  Terugzetten
segment 1 segment 2 segment 3 |
I I I I I I [
Alle dagen Ma Di Wo Do Vr Za 20
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I
Werkgebied

Spiraalvormig maaien

Rand maaien Systematisch

Begrenzing

. Voorbij draad Status
| ! 1 | ! T 1 maaien J verlaten
Hoofdgebied  2e gebied 1 2 3 4 5
Menustructuur Overzicht 2
@ Beveiliging I Meldingen
| I
Pincode invoeren | |
| Foutweergave Informatieweergave
Alarm Geofence Foutgegevens Informatiegegevens
e
Pincode verifiéren Alarm instellen Laag Medium  Hoog
.
Overige
Regensensor Koplampen Sms Bluetooth
Regensensor instellen ] | Sms instellen Bluetooth-koppeling
Lichtschema Kleurenmodus
| | Kleurenmodus instellen
Altijd AAN Altijd UIT Tijdsperiode instellen
Verlichtingstijd instellen
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@I Algemeen

Taal Regio Eenheidsindeling Aanraaktoon Over Terugzetten Bijwerken
Taal Land Eenheidsindeling Aanraaktoon Over Instellingen Firmware m
instellen &Tijdzone instellen instellen terugzetten bijwerken

10.3 Schema instellen E%5,

10.3.1 Om de schema-instelling te berekenen

OPMERKING: De bedrijfscapaciteit wordt geschat op basis van een
vlak en open gebied. Verleng de geplande tijd als het werkgebied vele
hellingen of obstakels heeft.
OPMERKING: De bedrijfsuren omvatten de tijd nodig om te maaien,
zoeken en opladen.
1. Bereken het oppervlak van uw gazon in m2
2. Deel het gazonoppervlak door de bedrijfscapaciteit van het
product. Het resultaat is het aantal uren dat het product elke
dag moet werken.

Voorbeeld: Een gazon van 2000 m? en een bedrijfscapaciteit van
167 m?/u

2000 m?/167 ~ 12 u

Dagen/week Bedrijfsuren/dag Tijdsperiode

7 12 07:00 am - 7:00 pm

10.3.2 Het schema instellen
Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
Tik op % om de instelling SCHEMA te openen

Tik op &40 om WEEKOVERZICHT te openen.
Tik op + om TIJD INSTELLEN te openen.
Selecteer de gepaste bedrijfsuren.

Tik op € of > om de dag te selecteren en tik op v/ om
DAGELIJKS SEGMENT te openen. Het product kan het gras elke
dag 1-3 segmenten maaien.

7. Tikop (9 om de instelling Tijdsperiode te openen en tik op \/
om te bevestigen.

I

10.3.3 De schema-instelling kopiéren

1. Herhaal stappen 1-4 in 10.3.2 Het schema instellen.

2. Tikop om de schema-instelling te kopiéren. U kunt de
schema-instellingen per dag of voor de hele week kopiéren.

3. Tikop Vv omte bevestigen.

10.3.4 De schema-instelling terugzetten

U kunt alle schema-instellingen verwijderen en de fabrieksinstelling
gebruiken. De fabrieksschema-instelling laat het product alle uren van
elke dag van de week werken.

1. Herhaal stappen 1-4 in 10.3.2 Het schema instellen.

2. Tk opO om de schema-instellingen terug te zetten en naar
de fabrieksinstelling terug te gaan.

10.3.5 Schema opheffen

Alle schema-instellingen kunnen tijdelijk worden opgeheven door het
ophefschema te selecteren. Het is mogelijk om het schema tijdelijk op
te heffen door te kiezen uit 24 uur, 48 uur en 72 uur.

1. Herhaal stappen 1-2 in 10.3.2 Het schema instellen.

2. Tikop @@ om SCHEMA OPHEFFEN te openen.

3. Tik op de gewenste uren en tik op Vv omte bevestigen.
Het ophefschema annuleren

1. Tikop @@ om SCHEMA OPHEFFEN te openen.

2. Tik op de geselecteerde uren en tik op Vv omte bevestigen.
10.4 Maaihoogte instellingen

De maaihoogte kan worden ingesteld tussen 20 en 90 mm van positie
1 tot 15.

1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

-
2. Tik op S om MAAIHOOGTE INSTELLEN te openen

3. Tik op 4 of ¥ om de maaihoogte in te stellen en tik op v/ om
te bevestigen.
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10. 5 Werkingsmodus instellen

10.5.1 Het werkgebied selecteren
1. Voer stappen 1-3 uitin 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tikop @'EE. om naar de 1 pagina van de maaimodusinstelling

te gaan (tik op » om de 2 pagina te openen).

3. Tik op EX.A] op de 1 pagina om het werkgebied te selecteren
en tik op Vv omte bevestigen.

Hoofdgebied: Het hoofdgebied is de standaard werkingsmodus waarbij
het product automatisch maait en oplaadt. Het standaard werkgebied is
het hoofdgebied.

Secundair gebied: Gebruik de Secundair gebied-werkingsmodus om
de secundaire gebieden te maaien. U moet het product handmatig
verplaatsen tussen het hoofdgebied en het secundaire gebied. Het
product maait gedurende een ingestelde periode of totdat de accu leeg
is.

OPMERKING: U moet het product handmatig in het laadstation
plaatsen om het product op te laden wanneer het zich in een secundair
gebied bevindt. Het product blijft in het laadstation wanneer de accu

is opgeladen. U moet het hoofdwerkgebied selecteren om het product
opnieuw te starten.

10.5.2 Modus Spiraalvormig maaien

Het product maait het gras spiraalvormig wanneer het gras in het
gebied langer staat. Spiraalvormig maaien kan op 5 verschillende
niveaus worden ingesteld, van 1-5. Spiraalvormig maaien wordt in de
instelniveaus vaker geactiveerd.

1. Voer stappen 1-3 uitin 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
2. Tikop ®.E:~

_____ om de 1 pagina van de maaimodusinstelling te
openen.

3. Tik op ®) om de modus SPIRAALVORMIG MAAIEN in te stellen.

4. Activeer de modus Spiraalvormig maaien en tik op 4 of p” om
het gevoeligheidsniveau te selecteren.

5. Tikop Vv omte bevestigen.
10.5.3 Modus Randen maaien

Het product begint bij elke nieuwe cyclus langs de begrenzingsdraad
van het gazon te maaien wanneer het in de modus Randen maaien
staat.

1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
2. Tikop @-E om de 2¢ pagina van de maaimodusinstelling te
openen.
3. Tik op Lp_J om de modus RANDEN MAAIEN te openen.
4. Activeer de maaimodus en tik op v/ om te bevestigen.
10.5.4 Modus Systematisch maaien

In de modus Systematische maaimodus maait het product in parallelle
patronen.

1. Voer stappen 1-3 uitin 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

openen.

3. Tik op =] om de modus SYSTEMATISCH MAAIEN te openen.
4. Activeer de maaimodus en tik op v om te bevestigen.

10.6 Begrenzing instellen

10.6.1 Over draad rijden

Dit is de afstand die de voorkant van het product voorbij de
begrenzingsdraad kan gaan. De fabrieksinstelling is 30 cm. U kunt een
afstand tussen 20 en 55 cm selecteren.

1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
Tik op 2. om de instelling BEGRENZING te openen.

2.
3. Tik op =2 om de instelling OVER DRAAD RIJDEN te openen.
4

Tik op € of > om de afstand te selecteren en tik op v/ om te
bevestigen.

10.6.2 Station verlaten

Het product rijdt langs de draad tot aan de ingestelde afstand en
start vervolgens met maaien. U kunt een afstand instellen tussen
20 en 999 cm. De fabrieksinstelling is 20 cm.

1. Voer stappen 1-2 uit in 70.6.1 Over draad rijden.

2. Tikop P& om de instelling LAADSTATION VERLATEN te
openen.

3. Voer de afstand in en tik op Vv omte bevestigen.

10.7Beveiliging instellen
U moet de pincode invoeren om toegang te Krijgen tot de
beveiligingsinstelling.
1. Voer stappen 1-3 uitin 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
2. Tikop @ om de pincode in te voeren en tik op Vv om

te bevestigen. Open vervolgens de 15 pagina van de
beveiligingsinstelling en tik op » om de 2¢ pagina te openen.

= Pincode
U kunt de pincode wijzigen.
1. Tik in de 1% pagina van de beveiligingsinstelling op [il/ om de
pincode te wijzigen. Tik vervolgens op om te bevestigen.

2. Voer de pincode opnieuw in om te verifiéren en tik op v om te
bevestigen.

= Alarm instellen
Deze functie zorgt ervoor dat er een alarm afgaat wanneer er een

storing op het product optreedt. U kunt de alarmduur instellen tussen
1 en 10 minuten. De standaardduur van het alarm is 2 minuten.

U kunt ALARMINSTELLING activeren of deactiveren.

U kunt het Alarm bij optillen alleen activeren of deactiveren wanneer
ALARMINSTELLING geactiveerd is.

De alarminstelling activeren

1. Tik op de 1¢ pagina op @ om ALARMINSTELLING te openen.

2. Activeer ALARMINSTELLING. Tik op  of P> om de alarmduur te
selecteren.

3. Activeer of deactiveer Alarm bij optillen.

124 ROBOTMAAIER — RM4000E




4. Tik op\/ om te bevestigen.
= Geofence-instelling

De geofence is de cirkel die wordt gevormd met het laadstation als

middelpunt en de straal vanaf het middelpunt tot aan de huidige positie.

U kunt het gevoeligheidsniveau instellen op laag (500 m), gemiddeld
(250 m) en hoog (100 m). Hoe hoger het niveau van de Geofence-
gevoeligheid, hoe sneller het alarm afgaat.

1. Tik op de 2¢ pagina op r_OX om GEOFENCE-INSTELLING te
openen.

2. Activeer de geofence-instelling.

3. Tik op het gevoeligheidsniveau en tik op Vv omte bevestigen.

10.8 Meldingen

U kunt in dit menu de voorgaande storings- en informatiemeldingen
vinden.

10.8.1 Storingsmelding

Meldingen van een daadwerkelijke storing die op het scherm worden
weergegeven. De nieuwere alarmen worden bovenaan weergegeven.
Bij de storingsmeldingen vindt u tips en adviezen die u kunnen helpen
de storing te verhelpen. Raadpleeg LIJST MET STORINGSMELDINGEN in
deze handleiding.

1. Voer stappen 1-3 uitin 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.
2. Tikop om MELDINGEN te openen.

3. Tikop @ om STORINGSMELDINGEN weer te geven. Tik op A
of ¥ om de overige storingsmeldingen te doorlopen.

4. Tik op de geselecteerde storingsmelding om de foutgegevens
weer te geven.

10.8.2 Informatiemelding

Meldingen die op het scherm worden weergegeven en die niet
door een daadwerkelijke storing zijn veroorzaakt, worden onder
de sectie Informatiemeldingen opgeslagen. Voor meer informatie
over de mogelijke oorzaak van elke melding, zie LIJST MET
INFORMATIEMELDINGEN in deze handleiding.

1. Voer stappen 1-2 uit in 70.8.1 Storingsinformatie om het
meldingenmenu te openen.

2. Tikop @ om INFORMATIEMELDINGEN weer te geven. Tik op
A of W om de andere informatiemeldingen te doorlopen.

3. Tik op de geselecteerde informatiemelding om de
informatiegegevens weer te geven.

10.9 Overige instellingen

10.9.1 Regensensor instellen

Wanneer er regen wordt gedetecteerd, keert de robot terug naar het
laadstation en start deze opnieuw zodra de regensensor droog is en de
vertragingstijd verstreken is. U kunt een vertragingstijd instellen tussen
0 en 240 minuten. De standaard vertragingstijd is 180 minuten.

1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tikop 5 om naar de 1% pagina van de overige instellingen te
gaan en tik op P om de 2¢ pagina te openen.

=60

3. Tik op W—J om REGENSENSOR-INSTELLING te openen.

4. Activeer de regensensor-instelling. Stel de vertragingstijd in en
tik op om te bevestigen.

10.9.2 Koplamp instellen

10.9.2.1 Het schema voor de koplamp instellen

1. Voer stappen 1-2 uit in 70.9.1 Regensensor-instelling om naar
de 1% pagina van de overige instellingen te gaan.

2. Tikop .E om KOPLAMP-INSTELLING te openen.

3. Tikop .'G) om LICHTSCHEMA te openen. Selecteer tussen
Altijd AAN, Altijd UIT of Tijdsperiode instellen.

4. Wanneer u Tijdsperiode instellenselecteert, kunt u een
gedetailleerde tijdsperiode instellen. Tik vervolgens op v/ om
te bevestigen.

10.9.2.2 Kleurenmodus instellen

1. Voer stap 1-2 uitin 70.9.2.1 Het schema voor de koplamp
instellea oom de koplamp-instelling te openen.
Tik op OO om KLEURENMODUS-INSTELLING te openen.

3. Tik op en activeer Knippert bij storingsmelding en selecteer
Lichtkleur.

4. Tikop Vv omte bevestigen.
10.9.3 SMS instellen

De SMS-functie stuurt u een SMS wanneer het product uit de GeoFence
wordt verwijderd.

1. Voer stappen 1 en 2 uit in 70.9.7 Regensensor instellen om naar
de 2°¢ pagina van de overige instellingen te gaan.
2. Tikop Eh om SMS-INSTELLING te openen.

Tik op SMS gebruiken en TOEVOEGEN+ om uw telefoonnummer
met landcode in te stellen, bijv. +49 172 12345678 en tik op
«/’ om te bevestigen.

10.9.4 Bluetooth®-koppeling

De EGO Connect™ app is altijd met uw product verbonden zolang het
mobiele apparaat verbonden is met het mobiele netwerk, het product is
opgeladen, het LCD-scherm is ingeschakeld en het product eerder aan
uw account werd gekoppeld.

EGO Connect™ aan het product koppelen

1. Voer stappen 1 en 2 uit in 70.9.7 Regensensor instellen om naar
de 2¢ pagina van de overige instellingen te gaan.

2. Tikop )B om BLUETOOTH-KOPPELING te openen.

3. Volg de instructies in EGO Connect™ voor “gereedschap
toevoegen”.

OPMERKING: De LED-statusindicator op het product knippert blauw
tijdens het koppelen.

De LED-statusindicator op het product brandt continu blauw wanneer
het product via Bluetooth® met uw mobiele apparaat is verbonden.
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10.10 Algemeen

In ALGEMEEN kunt u de algemene instellingen van het product wijzigen.

10.10.1 Taal instellen
1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tikop @ om de 1¢ pagina van de algemene instellingen te
openen.

3. Tikop @ om de instelling TAAL te openen.

4. Tikop A of ¥ om taal te selecteren en tik op \/ om te
bevestigen.

10.10.2 Land en tijdzone instellen
1. Voer stappen 1-2 uitin 70.70.1 Taal instellen.

2. Tikop @ om de instelling LAND EN TIJDZONE te openen.

3. Tikop A of W om LAND EN TIJDZONE te selecteren en tik op
om te bevestigen.

10.10.3 Eenheidsindeling instellen
1. Voer st%en 1-3 uitin 70.1 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tik op %£=l om naar de 1% pagina van de algemene
instellingen te gaan en tik vervolgens op |} om de 2¢ pagina te
openen.

3. Tikop E om EENHEIDSINDELING in te stellen en tik op Vv om
te bevestigen.

10.10.4 Aanraaktoon instellen

De robot piept wanneer op het scherm wordt geklikt nadat aanraaktoon
AAN is ingeschakeld.

1. Voer stappen 1-2 uit in 70.10.3 De eenheidsindeling instellen
om de 2¢ pagina van de algemene instellingen te openen.

2. Tikop I om de instelling AANRAAKTOON te openen.

3. Activeer de aanraaktoon en tik op v om te bevestigen.
10.10.5 Het menu Over
Het menu OVER geeft informatie over het product weer.

1. Voer stappen 1-3 uit in 70.7 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tikop @] om de 1% pagina van de algemene instellingen te
openen en tik vervolgens tweemaal op P> om de 3¢ pagina van
de algemene instellingen te openen.

3. Tikop E om de OVER menu-informatie weer te geven.

10.10.6 Gebruikersinstellingen terugzetten

1. Voer stappen 1-2 uitin 70.70.5 Het menu Over om de 3¢ pagina
van de algemene instellingen te openen.

2. Tikop @\ om GEBRUIKERSINSTELLINGEN TERUGZETTEN te
openen.
3. Tikop \/ om te bevestigen.

4. Voer de pincode in om de instellingen terug te zetten.

10.10.7 Firmware bijwerken
1. Voer stappen 1-3 uit in 70.1 Toegang krijgen tot het hoofdmenu.

2. Tikop @ om de 1% pagina van de algemene instellingen te
openen en tik vervolgens driemaal op |} om de 4° pagina van
de algemene instellingen te openen.

3. Tikop L. om FIRMWARE BIJWERKEN te openen.

Volg de instructies op het scherm om de firmwareversie bij te
werken.

OPMERKING: Firmware-update kan worden bijgewerkt vanaf EGO
Connect™ Het wordt u gemeld wanneer de update beschikbaar komt.

A\ WAARSCHUWING: Lees de veiligheidsinstructies zorgvuldig door
voordat u het product inschakelt.

A\ WAARSCHUWING: Houd uw handen en voeten uit de buurt van de
draaiende messen. Plaats uw handen of voeten nooit dichtbij of onder
het product wanneer de motor draait.

A WARRSCHUWING: Gebruik het product niet wanneer personen, in
het bijzonder kinderen, of dieren zich in het werkgebied bevinden.

VOORDAT U HET PRODUCT INSCHAKELT

1. Zorg ervoor dat het product voor ingebruikname minstens 50%
is opgeladen.

2. Bij een juiste installatie moet de LED-statusindicator op het
laadstation continu of knipperend GROEN zijn.

3. Het product werkt binnen het ingestelde schema, zie 70.3.2. Het
schema instellen (als u buiten de geplande bedrijfstijden op de
START knop drukt, betekent dit dat de machine in het station
blijft tot de volgende geplande werking). Het product werkt
onmiddellijk als u het ophefschema instelt, zie 10.3.5 Schema
opheffen.

4. Zorg ervoor dat het product zich in het geselecteerde
werkgebied bevindt, zie 70.5 Werkingsmodus instellen.

5. Zorg ervoor dat het product zich binnen de begrenzingsdraad

bevindt.
HET PRODUCT STARTEN
1. Druk op de STOP knop om de afdekking van het LCD-scherm te
openen.

Druk op de POWER knop om het product in te schakelen.
Voer de pincode in.
Druk op de START knop en sluit de afdekking.

OPMERKING: Druk altijd op de START knop voordat u de afdekking
sluit om het product te starten.

OPMERKING: De machine dient voor de eerste maaibeurt het
maaigebied volledig in kaart te brengen.

HET PRODUCT PARKEREN

Het product blijft gedurende de ingestelde parkeertijd in het laadstation
en keert vervolgens automatisch terug naar de gebruikelijke werking
volgens schema.
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1. Druk op de PARK knop om de parkeermodus te openen.

2. Tikop @ om de parkeertijd in te stellen.
3. Tikop Vv omte bevestigen.

HET PRODUCT STOPPEN
Druk op de STOP knop om het product en de motor te stoppen.

HET PRODUCT UITSCHAKELEN

1. Druk op de STOP knop om de afdekking van het LCD-scherm te
openen.

2. Houd de POWER knop langer dan 2 seconden ingedrukt om het
product UIT te schakelen.

OPMERKING: U kunt tevens langer dan 4 seconden op de POWER knop
drukken om het product geforceerd uit te schakelen zonder de pincode
in te voeren.

HET PRODUCT NAAR HET LAADSTATION TERUGROEPEN

Wanneer u op de HOME knop op het laadstation drukt, knippert de LED-
statusindicator op het laadstation 3 keer snel en keert het product terug
naar het laadstation.

A\ WAARSCHUWING: Om ernstig persoonlijk letsel te voorkomen,
dient u altijd de grasmaaier uit te schakelen en ervoor te zorgen dat
alle bewegende delen volledig tot stilstand zijn gekomen voordat u de
grasmaaier reinigt, onderhoudt of vervoert.

A\ WAARSCHUWING: In geval van een reparatie mag u uitsluitend
identieke reserveonderdelen gebruiken. Het gebruik van andere
onderdelen kan gevaar opleveren of schade aan het product
veroorzaken. Laat alle reparaties uitvoeren door een vakbekwame
reparateur om een continue veiligheid en betrouwbaarheid te
waarborgen.

A\ WAARSCHUWING: Draag altijd beschermende handschoenen
wanneer u onderhoud aan de messen van het product uitvoert.

Voor een betere werking en een langere levensduur dient u het product
regelmatig schoon te maken en versleten onderdelen te vervangen.

Wanneer het product voor het eerst wordt gebruikt, moeten de messen
eenmaal per week worden geinspecteerd.

Het is belangrijk dat de messen soepel draaien. De randen van de
messen mogen niet worden beschadigd. De levensduur van de messen
varieert enorm en is onder meer afhankelijk van:
= De bedrijfstijd en grootte van het werkgebied.
= De grassoort en seizoensgebonden groei.
m  Bodem, zand en gebruik van meststoffen.
m  De aanwezigheid van voorwerpen zoals dennenappels,
afgewaaide vruchten, speelgoed, gereedschap, stenen, wortels,
etc.

OPMERKING: Werken met botte messen leidt tot slechter
maaiprestaties. Het gras wordt niet netjes gemaaid en er is meer
energie nodig, waardoor het product een kleiner oppervlak maait.

o
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Het product reinigen

A\ OPGELET: Gebruik nooit een hogedrukreiniger om het product of
het laadstation schoon te maken. Gebruik nooit oplosmiddelen voor het
reinigen.

Chassis en messen
Inspecteer de messen eenmaal per week.

1. Schakel het product uit.
2. Leg het product op zijn zijde.

3. Reinig de messen en het chassis met een afwasborstel.
Controleer tegelijkertijd of de messen onbeschadigd zijn en
ongehinderd kunnen draaien.

De wielen reinigen

Het product werkt niet naar behoren op hellingen als de wielen door
gras geblokkeerd zijn.

m  Gebruik een zachte borstel om de wielen schoon te maken

De behuizing van het product reinigen

m  Gebruik een vochtige doek en een milde zeepoplossing om de
behuizing van het product schoon te maken.

Het laadstation reinigen
A\ WAARSCHUWING: Haal de stekker uit het stopcontact voordat
onderhoud wordt uitgevoerd.

A\ OPGELET: Gebruik geen hogedrukreiniger of stromend water om
het laadstation schoon te maken.

OPMERKING: Het product kan het laadstation niet betreden als er
zich voorwerpen in het laadstation bevinden. Maak het laadstation
regelmatig schoon.

m Verwijder gras, takjes en andere voorwerpen uit het laadstation.

De messen vervangen

A\ WAARSCHUWING: Wanneer u de messen vervangt, moet u

tevens de schroeven vervangen. De gebruikte schroeven kunnen snel
verslijten, waardoor de messen kunnen loskomen. Dit kan ernstig letsel
veroorzaken.

Vervang versleten of beschadigde messen voor een veilige werking.
Vervang de messen regelmatig voor goede maaiprestaties en een laag
energieverbruik. Alle 3 de messen en schroeven moeten tegelijkertijd
worden vervangen om een uitgebalanceerd maaisysteem te hebben.

De messen vervangen (Afb. T)

1. Druk op de STOP knop.
2. Schakel het product UIT.

3. Draai het product ondersteboven. Leg het product op een zacht
en schoon oppervlak om krassen op het product te voorkomen.

4. Draai de beschermplaat zo dat de gaten zich op één lijn
bevinden met de schroeven voor het mes.

5. Verwijder de 3 schroeven met een platkop- of
kruiskopschroevendraaier (niet inbegrepen).

6. Verwijder de 3 messen.
7. Bevestig 3 nieuwe messen en schroeven.
8. Zorg ervoor dat de messen ongehinderd kunnen draaien.
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Accu

A\ OPGELET: Laad de accu volledig op voordat u het product opbergt.
Als de accu niet volledig is opgeladen, kan dit schade aan de accu
veroorzaken.

Als de werkingsduur van het product korter is dan normaal tussen de
oplaadbeurten, betekent dit dat de accu het einde van zijn levenscyclus
heeft bereikt. Vervang de accu om de werkingsduur te verlengen.

OPMERKING: De levensduur van de accu is afhankelijk de lengte

van het seizoen en het aantal uur dat het product per dag werkt.

Een lang seizoen of veel bedrijfsuren per dag betekent dat de accu
regelmatiger moet worden vervangen. Breng uw product naar uw EGO-
servicecentrum om de accu te vervangen.

TRANSPORT EN OPSLAG
= Laad het product volledig op.
m  Schakel het product uit.
m  Maak het product schoon.
|

Berg het product tijdens de winter binnen in een droge, vorstvrije
ruimte o.

= Houd het product tijdens de opslag met alle wielen op een viakke
ondergrond.

m Als u het laadstation binnenshuis bewaart, ontkoppel en
verwijder de stroomvoorziening en alle connectoren van het
laadstation. Steek het uiteinde van elke connectordraad in een
connectorbeschermdoos.

Het product optillen en verplaatsen (Afb. U)

A WAARSCHUWING: Het product moet uitgeschakeld zijn voordat u
het optilt.

A\ OPGELET: Til het product niet op als het in het laadstation
geparkeerd is. Het laadstation en/of het product kunnen beschadigd
raken. Druk op de STOP knop en trek het product uit het laadstation
voordat u het optilt.

Zich veilig van of binnen het werkgebied verplaatsen:

1. Druk op de STOP knop om het product te stoppen.
2. Houd de POWER knop 2 seconden ingedrukt om het product UIT
te schakelen.

3. Draag het product via de draaggreep met de messenschijf weg
van het lichaam gericht.

HET MILIEU BESCHERMEN

Voer elektrische apparaten niet via het huisvuil af, maar
maak gebruik van de afzonderlijke inzamelpunten.

Neem contact op met uw lokale overheid voor informatie
over de beschikbare inzamelingssystemen.

Als elektrische apparaten op een vuilstort of vuilnisbelt
terechtkomen, kunnen gevaarlijke stoffen in het
grondwater lekken en in de voedselketen komen wat
schadelijk is voor uw gezondheid en welzijn.
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PROBLEEMOPLOSSING

LIJST MET STORINGSMELDINGEN

De onderstaande lijst toont een aantal storingsmeldingen die op het LCD-scherm van het product en uw EGO Connect™ worden weergegeven.
Neem contact op met het EGO-servicecentrum als dezelfde melding regelmatig wordt weergegeven.

LCD-scherm

Actie

Begrenzingssignaal verloren

1. Controleer de LED bovenop het laadstation.

2. GEEN LED: laadstation staat niet onder stroom. Controleer of het stopcontact onder stroom staat en of de
adapter en kabel juist zijn aangesloten en niet beschadigd zijn.

3. RODE LED: breuk in begrenzingsdraad. Controleer de aansluitingen van de begrenzingsdraad op het laadstation
en controleer op zichtbare schade aan de lus van de begrenzingsdraad.

4. GROENE LED: status laadstation OK. Raadpleeg de gebruikershandleiding of mobiele app voor instructies om
een nieuw lussignaal te genereren.

Robot buiten de begrenzing

1. Zorg ervoor dat de verbindingen tussen de begrenzingsdraad en het laadstation juist zijn gemaakt en dat de
verbindingen niet gekruist zijn.

2. Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad zich niet op een steile helling bevindt.

3. Breng de robot terug naar het werkgebied.

Robot zit vast

Controleer het werkgebied op onverwachte obstakels.
TIP: Vermijd het plaatsen van obstakels in het werkgebied die de toegang van de robot kunnen beperken.

Terugkeerfout

1. Controleer de LED bovenop het laadstation.

2. GEEN LED: laadstation staat niet onder stroom. Controleer of het stopcontact onder stroom staat en of de
adapter en kabel juist zijn aangesloten en niet beschadigd zijn

3. RODE LED: breuk in begrenzingsdraad. Controleer de aansluitingen van de begrenzingsdraad op het laadstation
en controleer op zichtbare schade aan de lus van de begrenzingsdraad.

4. GROENE LED: status laadstation OK. Breng de robot terug naar het station en start de robot. De robot begint
automatisch te werken nadat het signaal is geregenereerd.

5. Start de robot en het basisstation opnieuw.

TIP: Zorg ervoor dat het laadstation op zijn plaats blijft zoals bij de installatie.

Koppelingsfout

1. Verwijder mogelijke obstakels rondom het laadstation.

2. Maak de basisplaat van het station en de wielen van de robot schoon.

3. Zorg ervoor dat het station op een vlakke ondergrond wordt geinstalleerd en op zijn plaats blijft zoals bij de
installatie.

4. Controleer of de begrenzingsdraad volgens de instructies is geinstalleerd.

5. Schakel de stroom uit en start het station opnieuw.

Fout bij verlaten

1. Verwijder mogelijke obstakels rondom het laadstation.

2. Maak de basisplaat van het station en de wielen van de robot schoon.

ROBOTMAAIER — RM4000E 12 9




=660

LCD-scherm

Actie

Fout bij linker aandrijffmotor

1. Schakel de robot uit.

2. Controleer de aandrijfwielen en verwijder mogelijke obstakels.

3. Laat de robot afkoelen en start deze opnieuw.

Fout bij rechter aandrijfmotor

1. Schakel de robot uit.

2. Controleer de aandrijfwielen en verwijder mogelijke obstakels.

3. Laat de robot afkoelen en start deze opnieuw.

1. Schakel de robot uit

2. Controleer de maaischijf, verwijder gras of andere obstakels.

Fout bij maaimotor -
3. Laat de robot afkoelen en start deze opnieuw.
TIP: Als het gras lang is, verhoog de maaihoogte en verlaag deze na verloop van tijd.
1. Schakel de robot uit.
Fout bij motor voor 2. Controleer de maaischijf en het chassis, verwijder mogelijke obstakels.
hoogteverstelling

3. Laat de robot afkoelen en start deze opnieuw.

Maaisysteem niet in balans

1. Schakel de robot uit.

2. Controleer de maaischijf en messen op schade of obstakels.

3. Vervang ontbrekende of beschadigde messen volgens de gebruiksinstructies.

Probleem met instellen van

Controleer of de gebiedsinstelling overeenstemt met de werkelijke situatie.

gebied

Robot is opgetild Plaats de robot in het werkgebied.
Plaats de robot in het werkgebied.

Robot is gekanteld Controleer of de maximale helling in het werkgebied de capaciteit van de machine niet overschrijat, zoals vermeld
in de installatie-instructies.
Plaats de robot in het werkgebied.

Robot is omgedraaid Controleer of de maximale helling in het werkgebied de capaciteit van de machine niet overschrijat, zoals vermeld
in de installatie-instructies.

Robot is gebotst Botsing: Controleer het werkgebied op onverwachte obstakels.

Pincode foutief (al gedaan)

Pincode foutief.
Haal het wachtwoord op via de APP of neem contact op met uw lokale dealer.

Robot is gestolen

De afstand tussen robot en station is niet toegestaan.
Controleer of deze gestolen is.

LIJST MET INFORMATIEMELDINGEN
De onderstaande lijst toont een aantal informatiemeldingen die op het LCD-scherm van het product en uw EGO Connect™ worden weergegeven.

LCD-scherm

Actie

Fout bij het in kaart brengen

Zorg ervoor dat de robot in het hoofdgebied begint met het in kaart brengen van het station. Zorg ervoor dat u de
robot tijdens het in kaart brengen niet hindert of verplaatst. Verplaats het station niet tijdens het in kaart brengen.

1. Start het in kaart brengen opnieuw via EGO Connect™.,
2. De robot zal tot volgende week werken en het in kaart brengen opnieuw automatisch starten.

Maaien van 2¢ gebied voltooid

Secundair gebied voltooid. Plaats de robot in het volgend gebied of ga terug naar het hoofdgebied en hervat het
maaien.

Maaien van 2¢ gebied op laag
vermogen

Accu raakt leeg. Secundair gebied onvolledig. Breng de robot terug naar het laadstation.
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LCD-scherm Actie

GPS-lokalisatiefout lokale dealer.

GPS-fout. Schakel de robot uit en start deze opnieuw. Als het probleem aanhoudt, neem contact op met uw

Downloadfout Verplaats de robot naar een open gebied en controleer of het LTE-signaal op het scherm van de robot sterk is.
L Probeer opnieuw te downloaden.

Verificatiefout .

Neem contact op met uw lokale dealer als de problemen niet zijn opgelost.
. Start de robot opnieuw.

Versiefout o

Neem contact op met uw lokale dealer als de problemen niet zijn opgelost.
PROBLEEMOPLOSSING

Als uw product niet werkt zoals het hoort, raadpleeg de onderstaande tabel.
Neem contact op met het EGO-servicecentrum als u de oorzaak van de storing nog steeds niet kunt vinden.

Probleem Oorzaak Oplossing
Geen reactie bij aanraking van het LCD- 1. Het LCD-scherm is beschadigd. 1. Ngem contact op met het EGO-
scherm. servicecentrum.

Het product ondervindt problemen tijdens het
koppelen.

1. De begrenzingsdraad werd niet in een
lange rechte lijn gelegd en is te ver van het
laadstation verwijderd.

1. Controleer of het laadstation juist is
geinstalleerd. Zie 4.2 Het laadstation
installeren.

2. Het laadstation staat op een helling of niet
op een vlakke ondergrond.

2. Plaats het laadstation op een volledig
vlakke ondergrond. Zie 3.1 Plaatsbepaling
voor het laadstation.

3. Het laadstation is niet stevig geinstalleerd.

3. Controleer of de zes schroeven die aan het
station zijn bevestigd los zitten.

Het product glijdt tijdens het koppelen.

Nat gras en modder die aan het achterwiel
vastzitten, zorgen ervoor dat het product glijdt.

Maak de wielen schoon.

Het product werkt op het verkeerde moment.

1. De start- en stoptijden voor het maaien zijn
verkeerd.

1. Zet de start- en stoptijdinstellingen voor
het maaien terug. Zie 10.3.2 Het schema
instellen.

2. De klok van het product moet worden
ingesteld.

2. Stel de klok in. Zie 10.10.2 Land en tijdzone
instellen.

Het product trilt.

1. Beschadigde messen leiden tot onbalans in
het maaisysteem.

1. Inspecteer de messen en schroeven en
vervang ze indien nodig.

2. Te veel messen in dezelfde positie leiden tot
onbalans in het maaisysteem.

2. Controleer of er bij elke schroef slechts één
mes is gemonteerd.

3. Een ontbrekend mes in de montagepositie
leidt tot onbalans in het maaisysteem.

3. Controleer of de drie messen in elke
montagepositie zijn geinstalleerd.

Het product werkt, maar de messen draaien
niet.

1. Het product zoekt het laadstation of rijdt het
laadstation achteruit uit.

1. Geen actie nodig. De messenschijf
draait niet wanneer het product naar het
laadstation zoekt.

2. De maaimotor is beschadigd.

2. Neem contact op met het EGO-
servicecentrum.

Het product maait korter dan normaal tussen
de oplaadbeurten.

1. Gras of een vreemd voorwerp blokkeert de
messen.

1. Verwijder en reinig het chassis en de
messen.

2. De accu heeft het einde van zijn levensduur
bereikt.

2. Neem contact op met het EGO-
servicecentrum.

3. Botte messen. Bij het maaien van het gras
is meer energie nodig.

3. Vervang de messen.

Korte maai- en oplaadtijden.

De accu heeft het einde van zijn levensduur
bereikt.

Neem contact op met het EGO-
servicecentrum.
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Probleem

Oorzaak

Oplossing

Het product beweegt vaak in cirkels of
spiralen.

Spiraalvormig maaien is een vanzelfsprekend
onderdeel van het bewegingspatroon van het
product.

Pas de intensiteit van het spiraalvormig
maaien aan.

Deze functie kan indien nodig worden
uitgeschakeld. Zie 70.5.2 Modus
Spiraalvormig maaien.

Tijdens het maaien keert het product terug
naar het laadstation.

De regensensorschakelaar werd onopzettelijk
geactiveerd.

Controleer de regensensorschakelaar.
Deze functie kan indien nodig worden
uitgeschakeld. Zie 70.9.1 Regensensor
instellen.

Ongelijkmatige maaiprestaties

1. Het product werkt te weinig uren per dag.

1. Verleng de maaitijd. Zie 70.3.2 Het schema
instellen.

2. Het werkgebied is te groot.

2. Verklein het werkgebied of verleng het
schema. Zie 10.3.2 Het schema instellen.

3. Botte messen

3. Vervang alle messen en schroeven.

4. Lang gras met betrekking tot de ingestelde
maaihoogte.

4.Verhoog de maaihoogte en verlaag deze
vervolgens stapsgewijs.

5. Ophoping van gras bij de messen of rond de
motoras.

5. Controleer of de messen ongehinderd
en makkelijk kunnen draaien. Als dit niet
het geval is, schroef de messen los en
verwijder gras en eventuele vreemde
voorwerpen.

LED-STATUSINDICATOR OP HET LAADSTATION
Bij een juiste installatie moet de LED-statusindicator op het laadstation continu of knipperend GROEN zijn. Als dit niet het geval is, volg de

onderstaande instructies:

LED-statusindicator Betekenis Actie
Continu GROEN Goed signaal. Het product laadt niet op. Geen actie nodig.
Knipperend GROEN Goed signaal. Het product wordt opgeladen. Geen actie nodig.
Het product laadt niet op. Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad juist in
De begrenzingsdraad is niet op het laadstation | het laadstation is geinstalleerd. Zie 4.7 De
begrenzingsdraad installeren.
Continu ROOD aangesloten. g Qk i | T
Het oroduct laadt niet op. oek naar de plaats van beschadiging.
P ) ) P ) Vervang het beschadigde deel door nieuwe
De begrenzingsdraad is beschadigd. begrenzingsdraad.
Het product wordt opgeladen. Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad juist in
De begrenzingsdraad is niet op het laadstation | het laadstation is geinstalleerd. Zie 4.7 De
begrenzingsdraad installeren.
Knipperend ROOD aangesloten. g g
Zoek naar de plaats van beschadiging.
Het product wordt opgeladen.
P ) pg, ) Vervang het beschadigde deel door nieuwe
De begrenzingsdraad is beschadigd. begrenzingsdraad.
Controleer of het stopcontact onder stroom
Geen LED Het laadstation staat niet onder stroom. staat en of de adapter en kabel juist zijn
aangesloten en niet beschadigd zijn.
. Het laadstation wordt bijgewerkt via het ) .
Continu GEEL product en Bluetooth® is niet verbonden. Geen actie nodig.
. Het laadstation wordt bijgewerkt via het . .
Knipperend GEEL product en Bluetooth® is verbonden. Geen actie nodig.
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LED-STATUSINDICATOR OP HET PRODUCT

De LED-statusindicator aan de voorkant van het product geeft de huidige status weer:

=60

Indicator

Betekenis

Actie

Continu LED-kleur

Grasmaaier werkt zoals het hoort.

Geen actie nodig. De LED-kleur is afhankelijk
van de instelling in 70.9.2.2 Kleurenmodus
instellen.

Knipperend BLAUW

Bluetooth® wordt gekoppeld.

Geen actie nodig.

Continu BLAUW

Bluetooth® is gekoppeld.

Geen actie nodig.

Controleer het LCD-scherm/ EGO Connect™-
app op foutmeldingen.

Knipperend ROOD Robot heeft een fout gedetecteerd. Wis de fout door op de STOP knop te drukken
en activeer vervolgens het product door op de
START knop te drukken.

Knipperend GEEL De STOP knop werd ingedrukt. Druk op de START knop en sluit de afdekking.

GARANTIE

EGO-GARANTIEBELEID

Ga neer de website egopowerplus.eu voor de volledige algemene voorwaarden van het EGO-garantiebeleid.
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Oversettelse af de originale vejledninger
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BEMZRK: Fglgende format bruges i brugsvejledningen, sé den er let at
bruge:
m Tekst skrevet i kursiv er en tekst, der vises pa LCD-skaermen,
eller det er en henvisning til et andet afsnit i brugsvejledningen.

m Tekst skrevet med fed er en af knapperne pa produktet.

INTRODUKTION

Produktbeskrivelse (fig. B)

BEMZARK: EGO opdaterer regelmaessigt produkternes udseende og
funktion. Kontakt din EGO serviceforhandler for at fa hjeelp til de nyeste
produkter.

Robotpleeneklipperen har et indbygget batteri og klipper greesset
automatisk. Greesset skal ikke samles op. Maskinen skifter

Igbende mellem Klipning og opladning pa de planlagte tidspunkter.
Keremgnsteret er vilkérligt. Kantkablet holder produktet inden for
arbejdsomradet. Sensorerne i produktet registrerer, nar produktet
neermer sig kantkablet. Produktets forende kerer altid en smule
over kantkablet, for produktet vender om. Nar produktet rammer en
forhindring eller naermer sig kantkablet, skifter produktet retning.

Alle driftsindstillingerne kan styres pa LCD-skeermen og i EGO
Connect™.

Klippeteknik: Produktet er emissionsfrit, brugervenligt og
energisparende. Ved hyppig Kklipning forbedres graeskvaliteten og
reducerer behovet for gadning.

Find ladestationen: Produktet karer, indtil batteristrammen bliver lav,
eller indstil klippeplanen er feerdig, hvorefter maskinen automatisk kerer
tilbage til ladestationen.

EGO Connect™

EGO Connect™ er en mobilapp, som bruges til at fiernstyre hele
klipningen. Se venligst afsnittet 9 EGO Connect™.

LCD-skarm

Alle oplysninger om og indstillinger pa produktet kan ses pa
LCD-skearmen.

Skaermen taendes ved at trykke pa STOP-knappen.

Knapperne pa produktet
START-knap: Bruges til at starte produktet.
TAND/SLUK-knap: Bruges til at teende/slukke produktet.

PARKER-knap: Bruges il at sende produktet til ladestationen. Brug
LCD-skaermen til at indstille, hvor lang tid maskinen skal parkere.

LAS ALLE VEJLEDNINGERNE!

A\ ADVARSEL: For at sikre sikkerhed og palidelighed ber alle
reparationer og udskiftninger udferes af en kvalificeret servicetekniker.

A\ ADVARSEL: Serg for at leese og forsta alle sikkerhedsanvisninger
i denne brugsanvisning, herunder alle sikkerhedssymboler, sdsom
“FARE”, “ADVARSEL” og “FORSIGTIG”, for du bruger denne maskine.
Hvis anvisningerne nedenfor ikke folges, kan det fore til elekirisk stod,
brand og/eller alvorlig personskade.

SIKKERHEDSSYMBOLER

Sikkerhedsadvarsel

Lees og forsta brugsanvisningen

Afbryd enheden for vedligeholdelse. Hold
hander og fedder vaek fra klingerne

Undga, at rere den drejende klinge.

Pas pa slyngende genstande - hold andre
personer pa afstand.

5
BB

Ingen ma sidde pa produktet Hold haender og
fodder vk fra klingerne

Dette produkt er i overensstemmelse med
geeldende EU-direktiver

Dette produkt er i overensstemmelse med
lovgivningen i Storbritannien.

Elektriske affaldsprodukter ma ikke
bortskaffes sammen med husholdningsaffald.
Tag det til en godkendt genbrugsplads.

Bluetooth®

N
||/ BR/m

Jeaevnstrgm (DC)

Klasse Il Konstruktion

S

Beregnet til forsyning af en separat strgmkilde
med en meget lav spanding (SELV)

5

Klippebredde

SMPS (Switch more power supply unit/Skift til
en mere kraftfuld stramforsyningsenhed)

SMPS med en kortslutningssikker
isolationstransformer (indbygget eller tilsluttet)

Brug kun denne enhed indendgrs

.QD@@Q

Vekselstrom
Min Minutter
IPX5 Grad af beskyttelse mod indtraengning
V Spaending
W Watt
Ah Ampere-timer
kg Kg
m Meter
cm Centimeter
mm Millimeter
°C Celsius
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BEMZRK: Bluetooth®-maerket og -logoerne er registrerede
varemarker tilhgrende Bluetooth SIG, inc. og enhver brug af sddanne

maerker af EGO er under licens.

SPECIFIKATIONER

RM4000E

Stregmforsyningsindgang/udgang

100-240 V~/24 V jesvnstrom
(00)

Strgmforsyning 147 W
Laengde pé lavspaendingskabel 10m

. Litium-lon
Batteri 24V/10,0 Ah

Gennemsnitligt energiforbrug

23.2 kwt/maned pa 4000 m?

Stremforbrug under klipning

36W = 20%

Gennemsnitlig opladningstid

110 min

Gennemsnitligt klippetid

240 min

Kantkablets maksimal heeldning

20% (11,3°)

Maksimal haeldning pé

arbejdsomradet 50% (26,6°)
Minimum stibredde 60 cm
Kantkablets maksimale lengde 1000 m
Maksimal afstand til kantkablet 40m

Driftskapacitet

4000 m’ (+20%)

Klippesystem

3 drejelige skeereklinger

Modelnummer til klinge- og skruesat

AB1009R

ladestation)

Klippebredde 24 cm
Klippehgjdens justeringsomrade 20-90 mm
Klippehgjdens justeringstrin 5 mm/15 trin
Robotpleeneklipper | IPX5
:Zéssiﬁcering Ladestation IPX4
Stramforsyning IP56 (kun hovedkabinettet)
ﬁgg%frils;gtgmspe(;gtur -15°C - 55°C
Anbefalet opbevaringstemperatur -40°C - 70°C
Pleeneklipperens vagt (uden 151 kg

=060
PAKKE (FIG. )
BESKRIVELSE

Krop
Kontaktplade
LED-statusindikatorer
Daeksel
LCD-skaerm
PARKER-knap
STOP-knap
START-knap
TAND/SLUK-knap

. Forhjul

. Baghjul

. Klinge

. Glideplade

. Diagnoseport (kun til brug af eftersalgsservice)

. Baerehandtag

. HJEM-knap

. Opladningsindikator

. Udlgserknap til deekslet

. Strgmforsyningsport

. Stik til kantkabel

. Kontaktplade

. Ladestationens bund

. Strgmforsyning

. Skruer (6)

. Blad og skrue (3)

. Lavspzndingskabel

27. Maleinstrument

28*. Indsats

29*, Koblingsstykke

30*. Stik

31*. Lokkekabel til kantkabel

*Installationssattet og tilbehgret SELGES SEPARAT.

OPSATNING

A\ ADVARSEL: Ls og forsta sikkerhedsinstruktionerne, far du
opstiller produktet.

—_

© 0NN

—_ .
—_ O

N NN DD D DD NN 4 A d d
D OB WD 2 O O 00 N O W

A\ FORSIGTIG: Brug originale reservedele og installationsmaterialer.

= Underspg produktet omhyggeligt for at sikre, at der ikke er blevet
beskadiget under forsendelse.

= Hvis nogen dele er beskadigede eller mangler, bedes du kontakte
EGO«s servicecenter.
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1. Hoveddele til opsetningen
En robotplaeneklipper, der automatisk slr greesset.
En ladestation med 2 funktioner:

— En til at sende styresignaler langs kantkablet, s& produktet kan
falge kablet til bestemte omrader i haven og kan finde sin vej
tilbage til ladestationen.

— En til at oplade produktet.

m  En strgmforsyning, der skal forbindes til ladestationen og en
100-240 V stikkontakt.

m Lgkkekablet, der leegges omkring arbejdsomradet og omkring
genstande og planter, som produktet ikke mé kere ind i.
Lokkekablet bruges som et kantkabel.

2. Forberedelser
A\ FORSIGTIG: Ujaevne plaeneoverflader eller omrader med staende
vand kan beskadige produktet.

BEMZRK: Las hele opsatningskapitlet, for du seetter produktet op.
Hvordan produktet settes op, pavirker det ydeevne. Det er derfor vigtigt
at planleegge ops&tningen omhyggeligt.

= Lav en plan over arbejdsomrédet, og serg for at den indeholder
alle forhindringerne.

= Marker, hvor ladestationen og kantkablet skal placeres, pa
tegningen.

= Udfyld eventuelle huller i graesplenen.

m  Sla greesset, for du seetter produktet op. Graesset ma hgjst vaere
10 cm hgjt.

3. For du trekker kantkablet

Kantkablet kan fastgares med plokker eller graves ned i jorden. Du kan
bruge begge metoder i samme arbejdsomrade.

A\ FORSIGTIG: Hvis du bruger en vertikalskeerer i arbejdsomradet, skal
du grave kantkablet, sa det ikke beskadiges.

3.1 Find ud af, hvor ladestationen skal placeres

C-1 Forsiden af ladestationen
C-2 Bagsiden af ladestationen
C-3 Ladestationens venstre side
C-4 Ladestationens hgjre side

= Hold mindst 1,5 meter fri plads foran ladestationen og 40 cm
fri plads bag ladestationen. Hold mindst 35 c¢m fri afstand til
kanten. Hold mindst 1,5 meter fri plads ved ladestationens
arbejdsomrade (fig. C).

BEMZERK: Ladestationens HOJRE side (C-4), som vist i fig. C, skal
placeres inden for klippeomradet.

m Ladestationen skal placeres i nerheden af en stikkontakt.

m Ladestationen skal stilles pa en plan overflade (fig. D).
m Ladestationens bund ma ikke bgjes (fig. D).
| |

Hvis arbejdsomrédet bestar af to omréder, der er forbundet
med en stejl haeldning, anbefales det at placere ladestationen i
omradet, der er lavest.

Placer ladestationen i et omréade, hvor den beskyttes mod solen.

3.2 Sadan finder du ud af, hvor stromforsyningen skal
placeres

A\ ADVARSEL: Lavspaendingskablet ma ikke Klippes over eller
forleenges. Der er risiko for elektrisk stad.

A\ ADVARSEL: Stremforsyningskablet og forleengerkablet skal veere
uden for arbejdsomradet, sa de ikke beskadiges.

BEMZERK: Brug kun ét lavspaendingskabel. Hvis flere kabler bruges,
oplades produktet mindre effektivt.

A\ FORSIGTIG: Serg for at klingerne pa produktet ikke klipper
lavspaendingskablet over.

A\ FORSIGTIG: Lavspaendingskablet (fig. E) méa ikke rulles sammen
eller leegges under ladestationens bund. Spolen forstyrrer signalet fra
ladestationen.

= Strgmforsyningen skal placeres i et omrade under et tag og den
skal beskyttes mod sol og regn.

m  Strpmforsyningen skal placeres i et omrade, hvor der er
ordentligt udluftning.

= Brug en fejlstromsafbryder (RCD) med en udlgsningsstrem pé
hgjst 30 mA, nar stramforsyningen sluttes til stikkontakten.
3.3 Sadan underseger du, hvor kantkablet skal placeres

A\ FORSIGTIG: Hvis arbejdsomrédet stoder op til vandomrader,
skraninger, skraenter eller en offentlig vej, skal kantkablet leegges inden
for en fysisk barriere. Barrieren skal mindst veere 15 cm hgj, og der skal
veere en afstand til kantkablet pa 35 cm.

A\ FORSIGTIG: Produktet ma ikke kere pa grus.
A\ FORSIGTIG: Kantkablet mé ikke bajes for meget, nar det lzegges.

A\ FORSIGTIG: For at produktet kan virke uden problemer, skal du
fierne alle genstande, der er i vejen for det, sdsom treeer, redder og sten.

Kantkablet skal laegges som en Ipkke rundt om arbejdsomradet.
Sensorerne i produktet registrerer, nar robotten naermer sig kantkablet,
hvorefter robotten valger en anden retning.

Alle stederne i arbejdsomradet ma hgjst vaere 40 meter fra kantkablet.
m  Sgrg for at alle vinkler, der laves af kantkablet, mindst er 90°.

m &g kantkablet hele vejen rundt om arbejdsomradet. Hold
omradet omkring kantkablet rent. Tilpas afstanden mellem
kantkablet og forhindringerne (fig. F).

m  Placer kantkablet 35 cm (tilfeelde 1) fra en forhindring, der mindst

er 5 cm hgj (fig. G1).

Placer kantkablet 30 cm (tilfelde 2) fra en forhindring, der er

1-5 cm hgj (fig. G2).

m Placer kantkablet 10 cm (tilfeelde 3) fra en forhindring, der mindst
er 1 cm hgj (fig. G3).

= Hvis du har en stenbelagt sti, der er plan med graesplaenen, skal
du leegge kantkablet under stenbelaegningen.

BEMZRK: Hvis den stenbelagte sti er mindst 30 cm bred, skal du
bruge fabriksindstillingen i Ker forbi kablet-funktionen for at klippe alt
greesset ved siden af stien. Se afsnittet 10.6.1 Kor forbi kablet.
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m Laeg kantkablet omkring indgange og hegnspele, sa du er sikker
pé at afstanden er stor nok. Steder, hvor kantkablet gar frem og
tilbage gennem en smal sti pd < 100 cm eller omkring en smal
forhindring (< 30 cm), skal der bruges et lige omrade pa 100 cm
gennem stien, som vist i fig. H.

H-1 Indgang/hegnstolpe

3.3.1 Stier (fig. H)

H-2 St

En sti er et omrade, der har kantkablet pa hver side, og som forbinder
to omrader i arbejdsomradet. Afstanden mellem kantkablet pa hver side
i stien skal veere mindst 60 cm.

3.3.2 Sadan leegges kantkablet pa en skraning

Produktet kan kere pé haeldninger pa 50 %. Skraninger, der er for stejle,
skal isoleres med kantkablet. Heldningen (%) beregnes som hgjde
pr. m.

Eksempel: 10 cm/100 cm = 10 % (fig. K).

= Skraninger i arbejdsomradet, der er stejlere end 50%, skal
isoleres med kantkablet.

= \Ved skraninger, der er stejlere end 20%, skal kantkablet lsegges
35 cm fra kanten (fig. L).

= Ved skraninger, der gar op til offentlig veje, skal der laves en
barriere lang skraningens yderkant, der mindst skal vaere 15 cm
hej. Du kan bruge en mur eller et hegn som barriere.

3.3.3 Sadan laver du en g (fig. M)
Hvis du skal lave en @, skal du samle kantkablet, der gar til og fra gen.

A\ FORSIGTIG: Kantkablet ma ikke krydses nogen steder. Kantkablet
skal hele tiden vaere parallelt, Det mé ikke krydses.

A\ FORSIGTIG: Isoler eller fiern forhindringer, der er mindre end 5 cm
hgjde. Isoler eller fiern forhindringer, der heelder lidt, f.eks. sten, traeer
og redder. P4 denne méde undgér du at beskadige produktets klinge.

Brug en g til at isolere omrader i arbejdsomradet med kantkablet. Vi
anbefaler at isolere alle faste gentande i arbejdsomradet.

Nogle forhindringer, der er over 5 cm hgje, er modstandsdygtige
over for sammenstad, f.eks. treeer og buske. Produktet stgder ind i
forhindringen, og skifter derefter retning.
m &g kantkablet rundt om forhindringen for at lave en @.
m Lag de 2 dele af kantkablet, der gér til og fra gen, teet langs
hinanden. P4 denne made karer produktet over kablet.

m St de 2 dele af kantkablet i den samme plok. Se afsnittet
5 Sddan seettes kantkablet fast med plokker.

3.3.4 Sadan laver du et andet omrade (fig. N)

Lav et andet omrade (B), hvis arbejdsomradet har 2 omrader, der
ikke er forbundet via en sti. Arbejdsomradet med ladestationen er
hovedomradet (A).

BEMZ/RK: Produktet skal flyttes manuelt mellem hovedomradet og det
andet omrade.
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Leeg kantkablet rundt om det andet omréde (B) for at lave en . Se
afsnittet 3.3.3 Sddan laver du en g. Men du skal lave gen uden for
hovedomradet.

BEMZRK: Kantkablet skal lgges som en Igkke rundt om hele
arbejdsomradet (A + B).

BEMZERK: Nar produktet klipper graesset i det andet omréde, skal
funktionen til det andet omrade vaelges. Se afsnittet 70.5.7 Sadan
vaelger du et arbejdsomrade.

4. Opsatning af produktet
4.1 Sadan lzegges kantkablet

A\ FORSIGTIG: Rul ikke resten af kablet en spole. Spolen forstyrrer
produktet.

1. Lees og forsta instruktionerne om ladestationen. Se afsnittet 3.7
Find ud af, hvor ladestationen skal placeres.
2. Placer ladestationen i det gnskede omréde.

Leeg kantkablet hele vejen rundt om arbejdsomradet. Start
o0g afslut opsatningen bag ved ladestationen. Seet frontkablet
ind i &bningen pa ladestationens bund. Stik begge ender af
kantkablet op gennem &bningen pa bagsiden af ladestationen.

Abn stikket, og st kantkablet i stikket (fig. P1).
5. Klem stikket sammen med en tang (fig. P2).

6. Abn dakslet pa ladestationen ved at trykke pa udlgserknappen
(fig. P3).

7. Tryk det forreste stik ind pa metalstiften pa ladestationen,
der er maerket "F". Tryk det bageste stik pa metalstiften pa
ladestationen meerket "B" (fig. P4).

BEMZRK: Fjern resten af kablet med en kabeltang.
4.2 Sadan settes ladestationen op
A\ FORSIGTIG: Trzed ikke pé ladestationens bund.

A\ ADVARSEL: Serg for, at stikkene pé lavspaendingskablet og
stramforsyningen er rene og terre, far de tilsluttes.

Nér du tilslutter stramforsyningen, ma du kun bruge en stikkontakt, der
er forbundet til en fejlstramsafbryder (RCD).
1. Tilslut lavspaendingskablet til ladestationen (fig. Q1).
2. Tilslut stramforsyningen til lavspaendingskablet.
3. Stremforsyningen skal placeres i en hgjde pa mindst 30 cm
(fig. Q2).
4. Slut stramforsyningskablet til en 100-240 V stikkontakt.

BEMZERK: Nar ladestationen tilsluttes, er det muligt at oplade
produktet. Seet produktet i ladestationen, nér kantkablet leegges. Teend
produktet. Konfigurer ikke nogen produktindstillinger, for produktet er
sat helt op.

5. Speend lavspandingskablet fast i jorden med plokkerne, eller
grav kablet ned. Se afsnittet 5 Sddan sattes kantkablet fast med
plokker eller afsnit 6 Sadan nedgraves kantkablet.

6. Speend ladestationen fast i jorden med de medfglgende 6 skruer.
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5. Sadan seattes kantkablet fast med plokker

A\ FORSIGTIG: Serg for, at plekkerne holder kantkablet fast mod
jorden.

Det er nemmere at leegge kantkablet, hvis du klipper greesset omkring
kantkablet farst.

A\ FORSIGTIG: Hvis graesset klippes for lavt lige efter kablet er
lagt, kan det beskadige kablets isolering. Skader pa kablets isolering
kan muligvis farst meerkes pa produktets drift efter et par uger eller
maneder.

1. Laeg kantkablet pa jorden.

2. Plgkkerne méa hgjst placeres 1 meter fra hinanden.
BEMZ/RK: Brug flere plpkker pa steder, hvor heaeldningen &ndrer sig, sa
du er sikker pa at kablet ligger fladt mod jorden (fig. R).

3. Hammer plgkkerne fast i jorden med en hammer eller med en
gummihammer.

BEMZRK: Graesset vokser rundt om kablet, og det kan ikke ses efter et
par uger.

6. Sadan graves kantkablet ned

m Lavenrille i jorden med en kantskerer eller en lige skovl, eller
brug en serlig kabelnedleegningsmaskine.

m  Grav kantkablet 1-20 cm ned i jorden.

Din EGO-forhandler kan hjaelpe dig med at lzegge kantkablet.

7. Sadan spzndes kantkablet fast med plokkerne
(fig. S)
BEMZRK: Forleeng kantkablet, hvis det er for kort il arbejdsomradet.
Brug et originalt kabel og koblinger fra EGO.

1. Afbryd ladestationen fra stramforsyningen.

2. Klip kantkablet over med en kabeltang der, hvor kablet skal
forlaenges.

3. Tilfej mere kabel der, hvor det er ngdvendigt for at forlenge
kablet.

4. Leg kantkablet pa plads.

5. Stik kabelenderne i en kobling.
BEMZRK: Sgrg for, at du kan kantkablets ender gennem det
gennemsigtige omréade pa koblingen.

6. Tryk deekslet pa koblingen ned med en justerbar tang for at
spande kablerne fast i koblingen.

7. Speznd kantkablet fast med plpkkerne. Koblingen kan graves
ned, sa den ikke kommer i kontakt med robotten under
klipningen.

8. Slut ladestationen til stikkontakten.
8. Nar du har sat produktet op
8.1 Sadan laver du et eftersyn af ladestationen
Serg for, at lysindikatoren pé ladestationen lyser GRON.

Hvis lysindikatoren ikke lyser gren, skal du kontrollere opseetningen.
Se afsnittet 4.2 Sddan sattes ladestationen op og STATUS PA
LADESTATIONS LYSINDIKATOR i denne vejledning.

8.2. Sadan oplades produktet

Hvis produktet er nyt eller ikke har veeret i brug i leengere tid, er
batteriet muligvis lpbet tar for strem og skal oplades, far produktet
startes.

A\ ADVARSEL: Produktet mé kun oplades i en ladestation og en
stremforsyning, der er beregnet til produktet. Forkert brug kan fare
til elektrisk sted, overophedning eller lekage af &tsende vaske fra
batteriet. Ved elektrolytleekage, skal du skulle omrédet vand og sgge
leegehjeelp, hvis vaesken kommer i kontakt med gjnene eller andre
steder.

1. Set produktet i ladestationen.

2. Tryk produktet sa langt ind i ladestationen som muligt, sa
produktet og ladestationen er i ordentlig kontakt med hinanden.

3. Den blinkende GR@N indikator pa ladestationen betyder, at
opladningen er i gang.
8.3 Sadan angives de grundlzeggende indstillinger
For produktet tages i brug for farste gang, skal du satte maskinen i drift
og konfigurere indstillingerne.
1. Tryk pa STOP-knappen for at &bne LCD-skarmdaekslet.
2. Tryk pa TAND/SLUK-knappen for at teende for produktet.

Falg vejledningerne pa skeermen for at konfigurere
indstillingerne: Sprog, sikkerheds- og juridiske erkleeringer, land
0g tidszone, enhedsformat, pinkode-indstilling og indstilling af
klippehgjden.
BEMZRK: Det er ikke muligt at bruge 0000 som pinkode.
4. Nar produktet er sat i drift, vises hovedmenuen.

9. EGO Connect™

Produktet er kompatibelt med EGO Connect™. Alle indstillinger og
Klippeplaner kan fiernbetjenes med EGO Connect™.

BEMZERK: Sgrg for, at Bluetooth® slas til pa mobilenheden, nér du
bruger fjernbetjeningsfunktionen.

Din RM4000E er udstyret med en mobilforbindelse med lang
raekkevidde og en Bluetooth®-forbindelse med kort raekkevidde.

9.1 Sadan installerer du EGO Connect™

1. Download EGO Connect™ pa din mobilenhed, eller scan
QR-koden nedenfor.

2L
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e

2. Opret en ny konto i EGO Connect™. Hvis du allerede har en
konto, skal du ga videre til trin 4.

3. Der sendes en mail til e-mailadressen, som du oprettede din
konto med. Fglg instruktionerne i mailen for at bekrafte din
konto.

4. Log pa din EGO-konto i EGO Connect™.
9.2 Sadan parres EGO Connect™ med produktet
Se afsnittet 70.9.4 Bluetooth® parring.

13 8 ROBOTPL/ANEKLIPPER — RM4000E




10 Produktindstillinger
10.1 Sadan abnes hovedmenuen
Tryk pa STOP-knappen for at abne LCD-skaermdaekslet.

Tryk pa TAND/SLUK-knappen for at teende produktet.

Indtast pinkoden, og tryk pa  for at bekrasfte. Abn den forste
side i hovedmenuen, og tryk pa P for at ga videre til den naeste
side.

10.2 Hovedmenuens struktur

Hovedmenuen bestar af 8 punkter:
m  TIDSPLAN
m  KLIPPEH@JDE

Oversigt over menustruktur 1

=60

BETJENING
KANT
SIKKERHED
MEDDELELER
ANDET
GENERELT

Produktet er fabriksindstillet, men indstillingerne kan tilpasses i henhold
til dit arbejdsomrade.

-y~
ooo T' I

I | Klippehojde
Overblik Ignorer Pppengj

I I
Ugeoversigt | | ]

24 timer 48 timer 72 timer
Indstil tid
o . - |
Dagligt omrade 1 Dagligt omrade 2 Dagligt omrade 3 Kopier til Nulstil
I

I I I I I I [

Alle dage Ma Ti On To Fr Lo So
-EE Brug
""" I
| e | '. !
Arbejdsomrade Spwaikhpmng Kantklipning i%;ﬁ:%atm Kar forbi kablet Udkarsel
| 1 T T | fra
Hovedomrade  Andet 1 2 3 4 5 stationen
omréade
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Oversigt over menustruktur 2

@ Sikkerhed I Meddelelser
| I
Indtast pinkoden | |
| Fejlskeerm Visning af oplysninger
Alarm Geofence Fejloplysninger Oplysninger
e
m Bekraft pinkoden Alarmindstilling Lav Medium Hoj
e
Regnsensor Forlygter SMS Bluetooth
Indstilling af ] | ) SMS-indstilling Bluetooth-parring
regnsensoren LyS'“dSpIan Farvefunkt|0n
| | Indstilling af farvefunktionen
Altid til Altid fra Indstil tidsperiode
Indstilling af lystid
‘@I Generelt
Sprog Region Enhedsformat Tryktone Ca. Nulstil Opdater
Indstilling af Land og Indstilling af Indstilling af Ca. Nulstil Firmwareopdatering
sproget tidszone enhedsformat tryktone indstilling
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10.3 Indstilling af tidsplanen E%

10.3.1 Sadan beregnes indstillingen af tidsplanen

BEMZ/RK: Driftskapaciteten estimeres ud fra det flade og &bne areal.
Hvis arbejdsomrédet har mange skraninger eller forhindringer, skal den
planlagte tid forleenges.

BEMZRK: Driftstimerne omfatter klipning, ségning og opladningstid.
1. Beregn arealet af din graesplene i m2,

2. Divider plenearealet med produktets arealkapacitet. Resultatet
er antallet af timer, som produktet skal kere hver dag.

Eksempel: En graesplaene pa 2000 m?, arealkapacitet pa 167 m?/t
2000 m?/167 ~ 12t

Dage/uge Driftstimer/dag Tidsperiode

7 12 07:00 am - 7:00 pm

10.3.2 Sadan indstilles tidsplanen
1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 0.7 Sddan dbnes hovedmenuen.
Tryk pa % for at indstille TIDSPLANEN

Tryk pa &6 for at dbne punktet UGENTLIG OVERSIGT,
Tryk pa + for at &bne punktet INDSTIL TID.
Veelg den gnskede driftstid.

Brug € og P il at veelge dagene, og tryk derefter pa Vv for at
abne punktet DAGLIGT OMRADE. Produktet kan Kklippe greesset
1-3 gange hver dag.

7. Trykpa @ for at indstille tidsperioden, og tryk pa Vv for at
bekrafte.

o gk~ w N

10.3.3 Sadan kopieres tidsplan-indstillingen

Gentag trin 1-4 i afsnittet 70.3.2 Sddan indstilles tidsplanen.

2. Trykpa for at kopiere tidsplan-indstillingen. Du kan kopiere
tidsplan-indstillingerne fra dag til dag eller for en hel uge.

3. Tryk pé\/ for at bekreefte.

10.3.4 Sadan nulstilles tidsplan-indstillingen
Du kan fjerne alle tidsplan-indstillinger og bruge fabriksindstillingen.
Med fabriksindstillingen kan produktet kere i alle timer i alle ugens
dagen.
1. Gentag trin 1-4 i afsnittet 70.3.2 Sddan indstilles tidsplanen.
2. Trykpa 0 for at nulstille tidsplan-indstillingerne og ga tilbage
til fabriksindstillingerne.

10.3.5 Sadan satter du produktet til at ignorere tidsplanen

Du kan satte produktet til at ignorere alle tidsplan-indstillingerne
midlertidigt, ved at veelge ignorer tidsplanen. Det er muligt at ignorere
tidsplanen ved at veelge 24 timer, 48 timer eller 72 timer.

1. Gentag trin 1-2 i afsnittet 70.3.2 Sddan indstilles tidsplanen.
2. Trykpa @@ for at &bne punktet IGNORER TIDSPLAN.

3. Tryk pa de gnskede timer, og tryk derefter pa V/ for at
bekreefte.

Sadan seette du apparatet til at bruge tidsplanen igen
1. Tryk pa @@ for at &bne punktet IGNORER TIDSPLAN.
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2. Tryk pa de valgte timer, og tryk derefter pa Vv for at bekreaefte.
10. 4 Indstilling af klippehgjden
Klippehgjden kan indstilles fra 20-90 mm i 1-15 trin.

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

-
2. Trykpa M for at &bne punktet INDSTILLING AF
KLIPPEH@JDEN.

3. Brug 4 og ¥ til at indstille klippehgjden, og tryk derefter pa
v for at bekrafte.

10. 5 Indstilling af driftsfunktionen

10.5.1 Sadan valges arbejdsomradet

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 10.1 S&dan dbnes hovedmenuen. m

QE

2. Trykpd < for at bne forste side i klippeindstillingerne
(tryk pa P> for at abne den anden side).

3. Trykpak a den farste side for at veelge arbejdsomradet, og
tryk pa V/ for at bekrasfte.

Hovedomrade: Hovedomradet er standardomradet, hvor
produktet klipper og automatisk oplades. Hovedomradet er
standardarbejdsomradet.

Andet omrade: Brug funktionen til det andet omrade for at klippe det
andet omrade. Produktet skal flyttes manuelt mellem hovedomradet og
det andet omréade. Produktet Klipper i en valgt tidsperiode, eller indtil
batteriet Iaber tor for strom.

BEMZRK: Nar produktet er i det andet omrade, skal du manuelt satte
produktet i ladestationen for at oplade produktet. Produktet bliver i
ladestationen, nar batteriet er opladet. Du skal veelge hovedomradet for
at starte produktet igen.

10.5.2 Spiralklipning

Hvis graesset er laengere i et omrade, klipper produktet graesset
i et spiralformat. Spiralklipningen kan indstilles i 5 trin fra 1-5.
Spiralklipningen startes hyppigere i indstillingstrinene.

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 0.7 Sddan dbnes hovedmenuen.
Tryk pa t for at abne den forste side i klippeindstillingerne.
Tryk pa ®) for at indstille punktet SPIRALKLIPNING.

Sla spiralklipningen til og brug ‘< og p til at veelge
felsomheden.

5. Tryk pé\/ for at bekraefte.

LN

10.5.3 Kantklipning

Nar produktet seettes pa kantklipningsfunktionen, begynder det at
Klippe langs plaenens kantkabel, hver gang det gar i gang.

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

2. Trykpa @-E for at &bne den anden side i klippeindstillingerne.
3. Trykpa |L@_.1| for at &bne punktet KANTKLIPNING.
4. Sla klippefunktionen til og tryk derefter pa V/ for at bekrzfte.

10.5.4 Systematisk klipning
Hvis produktet settes pa den systematiske klippefunktion, klipper det i

parallelle mgnstre.
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1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 0.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

Tryk pa (&3] for at dbne punktet SYSTEMTISK KLIPNING.
. Sla klippefunktionen til og tryk derefter pa v/ for at bekrasfte.

10.6 Kantindstilling

10.6.1 Kor forbi kablet

Her kan du indstille, hvor langt produktets forende kan kare forbi
kantkablet. Fabriksindstillingen er 30 cm. Du kan vaelge en afstand pa
20-55 cm.

oW

a trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan abnes hovedmenuen.
2. Tryk pa [®.1 for at abne punktet KANT.

3. Trykpa [~ for at abne punktet KOR FORBI KABLET.

4

Brug € og P til at vaelge afstanden, og tryk derefter pa ~v for
at bekrafte.

1. Gennem

10.6.2 Udkersel fra stationen

Produktet kerer tilbage langs kablet til den indstillede afstand og
begynder derefter at klippe. Du kan indstille en afstand pa 20-999 cm.
Fabriksindstillingen er 20 cm.

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 10.6.7 Kar forbi kablet.

2. Trykpa |=—& for at konfigurere indstillingerne i punktet SMART
UDKORESEL FRA LADESTATIONEN.

3. Indtast afstanden, og tryk derefter pa V for at bekrasfte.

10.7 Sikkerhedsindstilling
Du skal indtaste pinkoden for at abne sikkerhedsindstillingerne.

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 0.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

2. Trykpa @ for at indtaste pinkoden, og tryk derefter
pa ~/ for at bekrfte. Abn derefter den forste side i
sikkerhedsindstillingerne, og tryk pa P> for at dbne den anden
side.

= Pinkode
Pinkoden kan @ndres.
1. For at @ndre pinkoden, skal du trykke pa Iil/ pa denfgrste side
i sikkerhedsindstillingerne. Tryk derefter p& «/ for at bekrafte.

2. Indtast pinkoden igen for at bekrefte, og tryk derefter pé\/ for
at bekreefte.

= Alarmindstilling

Denne funktion betyder, at der lyder en alarm, hvis der opstar nogle
fejlmeddelelser. Alarmens varighed kan indstilles til 1-10 minutter.
Alarmen varer som standard i 2 minutter.

ALARMINDSTILLINGEN kan slas til og fra.

Punktet Start alarm hvis produktet lpftes kan kun slés til og fra, nar
punktet ALRMINDSTILLING slas til.

Sadan slas alarmindstillingen til
1. Tryk pa @ pé den farste side, for at abne punktet
ALARMINDSTILLING.

2. SIA punktet ALARMINDSTILLING til. Brug d og W til at veelge
alarmens varighed.

3. Sl punktet Start alarm hvis produktet lpftes til og fra.
. Tryk pd V/ for at bekrasfte.
m Indstilling af Geofence

Geofence er cirklen, der dannes med ladestationen som midtpunkt og
med en radius fra midtpunktet til produktets placering.

Felsomheden kan szttes pa lav (500 m), medium (250 m) og hgj
(100 m). Jo hgjere Geofence-falsomheden sattes, jo lettere starter
alarmen.

1. Tryk pa ]__ox pa den anden side, for at abne punktet
INDSTILLING AF GEOFENCE.

2. Sla Geofence til.

3. Tryk pa den gnskede falsomhed, og tryk derefter pa Vv for at
bekrafte.

10.8 Meddelelser

I denne menu kan man finde de tidligere beskeder og fejlmeddelelser.

10.8.1 Fejimeddelelse

Dette er meddelelser om den aktuelle fejl, der vises pé skaermen.
De seneste alarmer stéar gverst pa listen. Der er tips og rad ved
fejlmeddelelserne, som kan hjelpe dig med at Igse problemerne. Se
afsnittet LISTE OVER FEJLMEDDELELSER i denne vejledning.

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan dbnes hovedmenuen.
2. Trykpa for at &bne punktet MEDDELELSER.
3. Trykpa @ og se afsnittet FEJLMEDDELELSER. Brug 4 og ¥
til at se de andre fejimeddelelser.
4. Tryk pa den valgte fejimeddelelse for at se yderligere
oplysninger om fejlen.
10.8.2 Informationsmeddelelser

Meddelelser, der vises pa skeermen, som ikke er egentlige fejl, gemmes
under Informationsmeddelelser. For yderligere oplysninger om de
mulige &rsager til hver meddelelse, bedes du se afsnittet LISTE OVER
INFORMATIONSMEDDELELSER i denne vejledning.

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 70.8.1 Fejloplysninger i
meddelelsesmenuen.

2. Trykpa @ for at &bne punktet INFORMATIONSMEDDELELSER.
Brug A og W til at se de andre informationsmeddelelser.
3. Tryk pa den valgte informationsmeddelelse for at se yderligere
oplysninger.
10.9 Andre indstillinger

10.9.1 Indstilling af regnsensoren

Hvis robotten registrerer regn, kerer den tilbage til ladestationen. Den
starter igen, nar regnsensoren er tgr, og udsettelsestiden er gaet.
Udseettelsestiden kan seettes til 0-240 minutter. Udsattelsestiden er
som standard 180 minutter.
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Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sadan dbnes hovedmenuen.

2. Trykpa E for &bne den forste side i de andre indstillinger. Tryk
pa P> for dbne den anden side.

3. Tryk pa W—J for at &bne punktet INDSTILLING AF
REGNSENSOREN.

4. Slaindstillingen af regnsensoren til. Indstil udsattelsestiden, og
tryk pa «/ for at bekrafte.
10.9.2 Indstilling af forlygten

10.9.2.1 Sadan indstilles tidsplanen til forlygten

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 10.9.1 Indstilling af regnsensor for
at &bne den farste side i de andre indstillinger.

2. Trykpa ‘5 for at &bne punktet INDSTILLING AF FORLYGTEN.
3. Trykpa .'G) for at abne punktet TIDSPLAN TIL FORLYGTE. Velg
mellem Altid til, Altid fra eller Indstil tidsperiode.
4. Hvis du veelger Indstil tidsperiode, kan du indstille en detaljeret
tidsperiode og derefter trykke pa «/ for at bekraefte.
10.9.2.2 Sadan indstilles farvefunktionen

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 70.9.2.71 Sddan indstilles
tidsplan@ Dtil forlygten for at indtaste indstillingerne til forlygten.

2. Tryk pa JO for at dbne punktet INDSTILLING AF
FARVEFUNKTIONEN.

3. Tryk pa og sla punktet Blinker ved fejlalarm til, og veelg punket
Lysfarve.

4, Tryk pé\/ for at bekrafte.

10.9.3 SMS-indstilling

SMS-funktionen sender dig en SMS, hvis produktet flyttes ud af
GeoFence-omradet.

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 10.9.7 Indstilling af regnsensor for
at dbne den anden side i de andre indstillinger.
2. Trykpa 2 for at abne punktet SMS-INDSTILLING.

3. Tryk pa punktetBrug SMS og TILF@J+ for at indtaste
dit telefonnummer med landekode, for eksempel
+49 172 12345678. Tryk derefter pa «/ for at bekreefte.

10.9.4 Bluetooth®-parring

Appen EGO Connect™ er altid forbundet med produktet, sa leenge
mobilenheden har forbindelse til mobilnetvaerket, produktet er opladet,
LCD-skeermen er teendt og nar produktet tidligere har veeret parret med
din konto.

Sadan parres EGO Connect™ med produktet

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 70.9.7 Indstilling af regnsensor for
at abne den anden side i de andre indstillinger.

2. Trykpa * for at &bne punktet BLUETOOTH-PARRING.

Falg vejledningerne i appen i EGO Connect™ for at bruge punktet
"Tilfgj veerktgj".

BEMZERK: Lysindikatoren pa produktet blinker bla under parringen.

Lysindikatoren pa produktet lyser bla, nar produktet er forbundet til din
mobilenhed via Bluetooth®.

aE—
=00
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10.10 Generelt

| punktet GENERELT kan du &ndre produktets generelle indstillinger.
10.10.1 Sadan indstilles sproget

1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sadan dbnes hovedmenuen.

2. Trykpa @1 for at &bne den frste side i de generelle
indstillinger.

3. Trykpa @ for at abne punktet SPROG.

4. Brug A og W til at vaelge det enskede sprog, og tryk derefter
pé\/ for at bekrefte.

10.10.2 Sadan indstilles land og tidszone
1. Gennemgé trin 1-2 i afsnittet 70.70.7 Sddan indstilles sproget. m

2. Trykpa @ for at &bne punktet LAND & TIDSZONE.

Brug 4 og W til at vaelge punktet LAND & TIDSZONE og tryk
derefter pa  for at bekrafte.

10.10.3 Sadan indstilles enhedsformatet
1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

2. Tryk pa “s£=l for at abne den farste side i de generelle
indstillinger, og tryk derefter pa P> for at abne den anden side.

3. Trykpa E for at indstille punktet ENHEDSFORMAT og tryk
derefter pa V/ for at bekrasfte.

10.10.4 Sadan indstilles tryktonen
Hvis tryktonen slas til, bipper robotten nér der trykkes pa skeermen.

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 70.70.3 Sadan indstilles
enhedsformatet for at abne den anden side i de generelle
indstillinger.

2. Trykpé QII for at &bne punktet TRYKTONE.
Sla tryktone til, og tryk derefter pa V for at bekrzfte.
10.10.5 Menuen Om
I menuen OM kan du finde oplysninger om produktet.
1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sddan dbnes hovedmenuen.

2. Tryk pa “s£=l for at abne den farste side i de generelle
indstillinger, og tryk derefter to gange pa P> for at abne den
tredje side i de generelle indstillinger.

3. Trykpa IE' for at &bne punktet OM.

10.10.6 Sadan nulstilles brugerindstillingerne

1. Gennemga trin 1-2 i afsnittet 70.70.5 Menuen Om for at abne
den tredje side i de generelle indstillinger.

2. Trykpa @\ for at &bne punktet NULSTIL
BRUGERINDSTILLINGERNE.
3. Trykpa V for at bekrafte.

4. Indtast pinkoden for at nulstille indstillingerne.
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10.10.7 Sadan opdateres firmwaren
1. Gennemga trin 1-3 i afsnittet 70.7 Sadan dbnes hovedmenuen.

2. Tryk pa “s£sl for at abne den farste side i de generelle
indstillinger, og tryk derefter tre gange pa P> for at abne den
fierde side i de generelle indstillinger.

3. Trykpd L for at dbne punktet FIRMWAREOPDATERING.

4. Folg vejledningerne pa skeermen for at opdatere
firmwareversionen.

BEMZERK: Firmwaren kan opdateres med appen EGO Connect™. Du far
besked, nar en ny opdatering er Klar.

I3 BETJENING

A\ ADVARSEL: Lzs sikkerhedsinstruktionerne omhyggeligt, for du
tager produktet i brug.

A\ ADVARSEL: Hold dine hander og fedder veek fra de drejende
klinger. Haender og fadder ma aldrig komme for taet pa eller under
produktet, ndr motoren kerer.

A\ ADVARSEL: Produktet m4 ikke bruges, nér der er personer, issr
barn, eller dyr i arbejdsomradet.

FOR PRODUKTET TAGES | BRUG

Sarg for, at produktet er ladet mindst 50% op for farste brug.

2. Hvis produktet er sat rigtig op, lyser eller blinker ladestationens
lysindikator GRON.

3. Produktet kerer i henhold til den indstillede tidsplan. Se afsnittet
10.3.2 Sadan indstilles tidsplanen (hvis du trykker pa START-
knappen uden for de planlagte driftstider, bliver maskinen
i stationen indtil den naste tidsplan starter). Du kan satte
produktet til at starte med det samme, hvis du setter den til
at ignorere tidsplanen, som beskrevet i afsnittet 70.3.5 Sadan
seetter du produktet til at ignorere tidsplanen.

4, Serg for, at produktet er i det valgte arbejdsomrade i afsnittet
10.5 Indstilling af driftsfunktionen.

5. Serg for, at produktet er inden for kantkablet.

SADAN STARTES PRODUKTET

1. Tryk pa STOP-knappen for at 4bne LCD-skeermdaekslet.
2. Tryk pa TAND/SLUK-knappen for at taende for produktet.
3. Indtast pinkoden.

4. Tryk pa START-knappen, og luk daekslet.

BEMZRK: Tryk altid pd4 START-knappen, for du lukker deekslet for at
starte produktet.

BEMZRK: For farste brug skal maskinen gennemfgre kortlaegningen.
SADAN PARKERES PRODUKTET

Produktet bliver i ladestationen i den indstillede parkeringstid og
gar derefter automatisk tilbage til den almindelige drift i henhold til
tidsplanen.

1. Tryk pa knappen PARKER for at abne parkeringsfunktionen.

2. Trykpa @ for at indstille parkeringstidspunktet.
3. Tryk pé\/ for at bekraefte.

SADAN STOPPES PRODUKTET
Tryk pa STOP-knappen for at stoppe produktet og klippemotoren.

SADAN SLUKKES PRODUKTET

1. Tryk pd STOP-knappen for at &bne LCD-skarmdaekslet.

2. Hold TAEND/SLUK-knappen nede i mindst 2 sekunder for at
slukke produktet.

BEMZERK: Hvis du ikke indtaster pinkoden, kan du ogsé slukke
produktet ved at holde TAND/SLUK-KNAPPEN nede i mindst
4 sekunder.

SADAN SZTTER DU PRODUKTET TIL AT KORE TILBAGE TIL
LADESTATIONEN

Nér du trykker pa HJEM-knappen pa ladestationen, blinker
lysindikatoren pé ladestationen hurtigt 3 gange, og produktet kerer
tilbage teet pa ladestationen.

VEDLIGEHOLDELSE

A\ ADVARSEL: For at undgé alvorlige personskader, skal du altid
slukke pleeneklipperen, og serge for at alle beveegelige dele er stoppet
helt, for rengering, vedligeholdelse eller transport af planeklipperen.

A\ ADVARSEL: Produktet mé kun repareres med originale reservedele.
Brug af andre reservedele kan medfgre fare eller forarsage skader pa
produktet. For at sikre sikkerhed og pélidelighed, bgr alle reparationer
udferes af en kvalificeret servicetekniker.

A\ ADVARSEL: Brug altid beskyttelseshandsker, nar du laver
vedligeholdelsesarbejde pa produktets klinge.

For at produktet virker optimal og for leengere levetid, skal produktet
rengeres regelmaessigt og nedslidte dele skal udskiftes i tide.

Nar produktet bruges regelmaessigt, skal klingerne ses efter en gang
om ugen.

Det er vigtigt, at klingerne let kan dreje rundt. Klingernes kanter mé
ikke beskadiges. Klingernes levetid varierer meget og afhaenger bl.a. af
falgende:

m Driftstid og arbejdsomradets storrelse.

m  Greestype og sesonbestemt vaekst.

m Jord, sand og brug af gadning.

m Tilstedeveerelsen af genstande som kegler, vindfald, legetgj,
verktgj, sten, redder og lignende.

BEMZRK: Hvis produktet bruges med slgve klinger, klippes grasset
ikke sarligt godt. Graesset klippes ikke jeevnt, og produktet skal bruges
mere energi, hvilket gar at det ikke Klipper sa stort et omréde.
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Rengar produktet

A\ FORSIGTIG: Produktet og ladestationen méa aldrig rengeres med en
hejtryksrenser. Produktet ma aldrig renggres med oplgsningsmidler.

Kabinettet og klingerne
Klingerne skal ses efter en gang om ugen.

1. Sluk produktet.
2. Loft produktet om pa siden.

3. Rengar klingerne og kabinettet med en opvaskebgrste. Se
samtidig klingerne efter, og serg for at de kan dreje frit.

Renger hjulene

Hvis hjulene tilstoppes med grees, kan de ikke kere ordentligt pa
skréninger.

= Renggr hjulene med en blgd berste

Sadan rengores produktets kabinet

= Brug en fugtig klud og en mild s&beoplgsning til at rengare
produktets kabinet.

Sadan rengeres ladestationen
A\ ADVARSEL: Trzk stramforsyningen ud af stikkontakten for
vedligeholdelse.

A\ FORSIGTIG: Ladestationen ma rengeres med en hgjtryksrenser
eller rindende vand.

BEMZRK: Produktet kan ikke kere ind i ladestationen, hvis der er
genstande i ladestationen. Ladestationen skal renggres regelmassigt.

m  Fjern graes, kviste og andre genstande fra ladestationen.

Skift klingerne

A\ ADVARSEL: Nr du skifter klingerne, skal skruerne ogsa skiftes. De
brugte skruer kan hurtigt slides, s& klingerne lgsner sig, hvilket kan fgre
til alvorlige personskader.

Slidte eller beskadigede klinger skal skiftes hurtigt muligt, s produktet
er sikkert at bruge. Klingerne skal regelmaessigt skiftes, sa graesset
klippes ordentligt og energiforbruget holdes lavt. Alle 3 klinger og skruer
skal skiftes pa samme tid, s& klippesystemet holdes i balance.

Sadan skiftes klingerne (fig. T)
. Tryk p& STOP-knappen.
2. Sluk produktet.

3. Vend produktet pa hovedet. Leeg produktet pa en blgd og ren
overflade, sa det ikke ridses.

4. Drej glidepladen, s& dens huller flugter med skruerne til klingen.

5. Fjern de 3 skruer med en fladhovedet skruetreekker eller en
stjerneskruetreekker (medfelger ikke).

6. Tag de 3 klinger af.
Saet 3 nye klinger og skruer pa.
Serg for, at klingerne kan dreje frit.
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A\ FORSIGTIG: Lad batteriet helt op, for produktet sattes til
opbevaring. Hvis batteriet ikke lades helt op, kan det beskadiges.

Hvis produktets driftstid er kortere end normalt mellem opladningerne,
er det fordi batteriet er ved at vaere brugt op. Skift batteriet for at
forleenge driftstiden.

BEMZRK: Batteriets levetid afhanger af, hvor lang saesonen er, og
hvor mange timer om dagen produktet er i brug. En lang sason eller
mange timers drift om dagen betyder, at batteriet skal skiftes mere
regelmaessigt. Batteriet skal skiftes pa et EGO-center.

TRANSPORT 0G OPBEVARING
= Oplad produktet helt.

Sluk produkiet.

Renger produktet.

m  Om vinteren skal produktet opbevares indendars pa et tort og
frostfrit sted.

m  Produktet skal std med alle hjul pa en plan overfalde under
opbevaringen.

m  Hvis ladestationen opbevares indendgrs, skal du afbryde og
fierne stramforsyningen og alle stikkene fra ladestationen. Put
alle stikkene i en beskyttende kasse.

Sadan leftes og flyttes produktet (fig. U)
A\ ADVARSEL: Produkiet skal slukkes, far det Igftes.

A\ FORSIGTIG: Produktet ma ikke lgftes, nar det er parkeret i
ladestationen. Dette kan beskadige ladestationen og/eller produktet.
Tryk pa STOP-knappen, og treek produktet ud af ladestationen, for du
lgfter det.

For at flytte produktet sikkert fra eller inden for arbejdsomraderne, skal
du:

1. Tryk pa STOP-knappen for at stoppe produktet.
2. Hold TZND/SLUK-KNAPPEN nede i 2 sekunder for at slukke

produktet.
3. Loft produktet i beerehandtaget med klingeskiven veek fra
kroppen.
BESKYTTELSE AF MILJOET

Elektriske apparater md ikke bortskaffes som usorteret
kommunalt affald. De skal bortskaffes pa genbrugspladser.

Kontakt de lokale myndigheder for oplysninger vedrgrende
mulige indsamlingssystemer.

Hvis elektriske apparater smides pa lossepladsen

eller affaldsdeponier, kan der sive giftige stoffer ned i
grundvandet og komme ud i fadekaeden og gare skade pa
menneskers sundhed og velfaerd.
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FEJLFINDING

LISTE OVER FEJLMEDDELELSER

P nedenstaende liste kan du se forskellige fejimeddelelser, der vises pa LCD-skaermen pa produktet og i EGO Connect™. Kontakt EGO's
servicecenter, hvis den samme meddelelse vises tid.

LCD-skaerm

Handling

Mistet signal fra kantkablet

1. Kik pa lysindikatoren for oven pa ladestationen.

2. Lysindikatoren lyser ikke: Ladestationen er ikke taendt. Se, om stikket er teendt, og om adapteren og kabel er
tilsluttet og ikke har nogen skader.

3. Lysindikatoren lyser rad: Kantkablet er géet i stykker. Kontroller kantkablets forbindelser til ladestationen, og se
kantkablet efter for synlige skader hele vejen rundt.

4. Lysindikatoren lyser gran: Ladestationen er OK. | brugsvejledningen eller mobilappen kan du finde vejledninger
til at lave et nyt lokke-signal.

Robotten er uden for
kantkablet

1. Sarg for, at forbindelserne mellem kantkablet og ladestationen er i orden, og at forbindelserne ikke er blevet
Krydset.

2. Sary for at kantkablet ikke er placeret pa en stejl skraning.

3. Flyt robotten tilbage til arbejdsomradet.

Robotte sidder fast

Se arbejdsomradet efter for uventede forhindringer.
TIP: Undgad, at placere forhindringer i arbejdsomradet, som kan vere i vejen for robotten.

Tilbagekarselsfejl

1. Kik pa lysindikatoren for oven pa ladestationen.

2. Lysindikatoren lyser ikke: Ladestationen er ikke taendt. Se, om stikket er teendt, og om adapter og kabel er
tilsluttet og ikke har nogen skader.

3. Lysindikatoren lyser rad: Kantkablet er gaet i stykker. Kontroller kantkablets forbindelser til ladestationen, og se
kantkablet efter for synlige skader hele vejen rundt.

4. Lysindikatoren lyser gran: Ladestationen er OK. Flyt robotten tilbage til stationen, og start den. Robotten
begynder automatisk at kare, nar signalet oprettes igen.

5. Genstart robotten og ladestationen.

TIP: Sarg for, at ladestationen holdes fastgjort pa sin plads i henhold til opsaetningen.

Fejl under korsel ind i
ladestationen

1. Fjern eventuelle forhindringer omkring ladestationen.

2. Rengoar ladestationens bundplade og hjulene pa robotten.

3. Sorg for, at stationen er sat pa en plan overflade og at den holdes fastgjort pa plads i henhold til opseetningen.

4. Sgrg for at kantkablet er lagt som anvist.

5. Afbryd stremmen, og genstart ladestationen.
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LCD-skaerm

Handling

Udkarselstejl

1. Fjern eventuelle forhindringer omkring ladestationen.

2. Renger ladestationens bundplade og hjulene pé robotten.

Fejl i venstre drivmotor

1. Sluk robotten.

2. Kontroller drivhjulene, og fiern eventuelle forhindringer.

3. Lad robotten kale ned og genstart den.

1. Sluk robotten.

Fejl i hajre drivmotor 2. Kontroller drivhjulene, og fiern eventuelle forhindringer.
3. Lad robotten kale ned og genstart den.
1. Sluk robotten
Feil  Klippemotoren 2. Se klingeskiven efter for skader, fiern graes eller andre forhindringer.

3. Lad robotten kale ned og genstart den.

TIP: Hvis greesset er langt, skal du have klippehajden og derefter seenke den igen.

Fejl i motoren til
hajdejusteringen

1. Sluk robotten.

2. Se klingeskiven og kabinettet efter for skader, og fjern eventuelle forhindringer.

3. Lad robotten kale ned og genstart den.

Ubalanceret klippesystem

1. Sluk robotten.

2. Se klingeskiven og klingerne efter for skader eller tilstoppelse.

3. Skift manglende eller beskadigede klinger i henhold til brugsvejledningen.

Pr ob!em meq . Se, om omradeindstillingen stemmer overens med den faktiske situation.
omradeindstilling
Robot er blevet Ipftet Placer robotten i arbejdsomradet.
Placer robotten i arbejdsomradet.
Robot er vippet /

Se, om arbejdsomradet haelder mere end det ma i henhold til installationsvejledningen.

Robot er vendt pa hovedet

Placer robotten i arbejdsomradet.
Se, om arbejdsomradet haelder mere end det mé i henhold til installationsvejledningen.

Robot er stadt sammen med
en genstand

Sammenstad: Se arbejdsomréadet efter for uventede forhindringer.

Forkert pinkode
(har den allerede)

Pinkoden er forkert.
Hent adgangskoden ved brug af appen, eller kontakt den lokale forhandler.

Robotten er blevet stjalet

Afstanden mellem robot og station er uden for greensen.
Se, om den er blevet stjalet.
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LISTE OVER INFORMATIONSMEDDELELSER

Listen nedenfor viser en reekke informationsmeddelelser, der vises pa produktets LCD-skaerm og i appen EGO Connect™.

1. Genstart kortlaegningen i appen EGO Connect™.
2. Robotten vil karer indtil naeste uge, hvorefter kortleegningen automatisk genstartes.

LCD-skeerm Handling
| hovedomradet skal du sgrge for, at robotten starter kortlzegningen fra stationen. Robotten ma ikke forstyrres
] ] eller flyttes under kortleegningen. Stationen ma ikke flyttes under kortlaegningen.
Fejl under Kortlagning

Klipning af det andet omréade

Det andet omrade er feerdig. Placer robotten i det naeste omrade, eller ga tilbage til hovedomradet og fortsaet

er feerdig Kklipningen.
é%:;r:n’zggg Klipning af det Lavt batteriniveau. Det andet omrade er ikke klippet fardig. Seet robotten tilbage i ladestationen.

GPS-lokaliseringsfejl

GPS-fejl. Sluk og genstart robotten. Hvis problemet fortszetter, bedes du kontakte den lokale forhandler.

Download-fejl

Flyt robotten til et 4bent omrade, og serg for at LTE-signalet er godt, hvilket kan ses pa robottens skaerm.

Bekraftelsesfeil Prov at downloade igen.
/ Kontakt din lokale forhandler, hvis problemet ikke lases.
Versionfeil Genstart robotten.
4 Kontakt din lokale forhandler, hvis problemet ikke lases.
SYMPTOMER

Hvis dit produkt ikke virker som forventet, skal du fglge symptomerne nedenfor.
Kontakt et EGO's servicecenter, hvis du stadig ikke kan finde arsagen til fejlen.

Problem

Arsag

Lasning

Der sker ingenting, nér der trykkes pa LCD-
skarmen.

1. LCD-skeaermen er beskadiget.

1. Kontakt EGO«s servicecenter.

Produktet har sveert ved at kere ind i
ladestationen.

1. Kantkablet er ikke lagt i en lang lige linje,
der er langt nok veek fra ladestationen.

1. Se, om ladestationen er sat rigtig op. Se
afsnittet 4.2 Sddan sattes ladestationen op.

2. Ladestationen stér pa en skraning eller en
ujevn overflade.

2. Set ladestationen pa en helt plan
overflade. Se afsnittet 3.7 Find ud af, hvor
ladestationen skal placeres.

3. Ladestationen er ikke spandt fast.

3. Se, om de seks skruer, der spender
stationen fast, er lgse.

Produktet skrider, nar det prover at kere ind i
ladestationen.

Vadt graes og mudder, der sidder fast pa
baghjulet ger, at produktet skrider.

Renggr hjulene.

Produktet kerer pa det forkerte tidspunkt.

1. Start- og stoptiderne til klipning er indstillet
forkert.

1. Nulstil indstillingerne til start- og
stoptidspunkt for klipningen. Se afsnittet
10.3.2 Sadan indstilles tidsplanen.

2. Produktets ur skal indstilles.

2. Indstil uret. Se afsnittet 70.70.2 Sddan
indstilles land og tidszone.

Produktet vibrerer.

1. Beskadigede klinger setter klippesystemet
i ubalance.

1. Se klingerne og skruerne efter, og skift dem
om ngdvendigt.

2. For mange klinger i samme position giver et
ubalanceret klippesystem.

2. Serg for at kun én klinge er monteret pa
hver skrue.

3. Manglende Kklinge i monteringspositionen
giver et ubalanceret klippesystem.

3. Serg for at de tre klinger er monteret i hver
monteringsposition.

Produktet karer, men klingerne drejer ikke.

1. Produktet s@ger efter ladestationen eller er
ved at bakke ud af ladestationen.

1. Du skal ikke gare noget. Klingen drejer ikke,
nar produktet seger efter ladestationen.

2. Klippemotoren er beskadiget.

2. Kontakt EGO«s servicecenter.
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Problem

Arsag

La@sning

Produktet klipper i kortere perioder end
normalt mellem opladningerne.

1. Klingerne er tilstoppet med grees eller andre
fremmedlegemer.

1. Tag klingerne af og renger kabinettet og
klingerne.

2. Batteriet er brugt op.

2. Kontakt EGO«s servicecenter.

3. Slave klinger. Hvis klingerne er slav, kraeever
det mere energi at sla graesset.

3. Skift klingerne.

Korte klippe- og opladningstider.

Batteriet er brugt op.

Kontakt EGO«s servicecenter.

Produktet bevaeger sig ofte i cirkler eller
spiraler.

Spiralklipning er en naturlig del af produktets
bevagelsesmgnster.

Juster intensiteten af spiralklipningen.

Denne funktion kan slas fra, hvis ngdvendigt.
Se afsnittet 70.5.2 Spiralklipning.

Produktet kerer tilbage til ladestationen under
klipningen.

Regnsensorens kontakt gar i gang, selvom det
ikke regner.

Kontrollér regnsensorens kontakt. Denne
funktion kan slas fra, hvis nedvendigt. Se
afsnittet 710.9.1 Indstilling af regnsensoren.

Ujeevne klipperesultater

1. Produktet virker for fa timer om dagen.

1. Forleeng klippetiden. Se afsnittet
10.3.2 Sadan indstilles tidsplanen.

2. Arbejdsomradet er for stort.

2. Prov at begraense arbejdsomradet eller
udvide tidsplanen. Se afsnittet 10.3.2 Sddan
indstilles tidsplanen.

3. Slgve Kklinger

3. Skift alle klinger og skruer.

4. Greesset er for langt i forhold til den
indstillede klippehgjde.

4. Haev klippehgjden, og senk den efter et par
Klipninger.

5. Ophobning af grees omkring klingerne eller
motorakslen.

5. Se, om klingerne kan dreje frit og let. Hvis
ikke, skal du skrue klingerne af og fjerne
graesset og fremmedlegemerne.

STATUS PA LADESTATIONENS LYSINDIKATOR
Hvis produktet er sat rigtig op, lyser eller blinker ladestationens lysindikator GR@N. Hvis ikke, skal du felge instruktionerne nedenfor:

Status pa lysindikatoren

Betydning

Handling

Lyser gren Godt signal. Produktet oplades ikke. Du skal ikke gare noget.
Blinker gren Godt signal. Produktet oplades. Du skal ikke g@re noget.
Produktet oplades ikke. Serg for, at kantkablet er forbundet ordentligt
. . , til ladestationen. Se afsnittet 4.7 Sadan
Lyser rod Kantkablet er ikke forbundet til ladestationen. l2gges kantkablet.
Produktet oplades ikke. Find ud af, hvor skaden er. Skift den
Kantkablet er beskadiget. beskadigede del med et nyt stykket kantkabel.
Produktet oplades. Serg for, at kantkablet er forbundet ordentligt
. . ) til ladestationen. Se afsnittet
Blinker rad Kantkablet er ikke forbundet til ladestationen. 4.1 Sadan lzgges kantkablet

Produktet oplades.
Kantkablet er beskadiget.

Find ud af, hvor skaden er. Skift den
beskadigede del med et nyt stykket kantkabel.

Lysindikatoren lyser ikke

Ladestationen er ikke taendt.

Se, om stikket er teendt, og om adapteren og
kabel er tilsluttet og ikke har nogen skader.

Lyser gul

Ladestationen opdateres via produktet, og
Bluetooth®-forbindelsen er ikke oprettet.

Du skal ikke gare noget.

Blinker gul

Ladestationen opdateres via produktet, og
Bluetooth®-forbindelsen er oprettet.

Du skal ikke gare noget.
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STATUS PA PRODUKTETS LYSINDIKATOR
Lysindikatoren pa produktets forende viser produktets aktuelle status:

Indikator Betydning Handling
Du skal ikke gare noget. Lysindikatorens farve
Farven pa lysindikatoren Robotten virker ordentligt. ﬁgﬁpe?gt ?;fg‘é?ﬁi?r;g'gsglg?ﬂg;,gz; t?l;es
farvefunktionen, er konfigureret.
Blinker bla Bluetooth® er i gang med at parre. Du skal ikke gare noget.
Lyser bla Bluetooth®-enhederne er blevet parret. Du skal ikke gare noget.
Se, om vises en fejimeddelelse pa LCD-
skeermen eller i appen EGO Connect™.
m Blinker rod Robotten har registreret en fejl. Fejlen kan fiernes ved at trykke pa STOP-
knappen, hvorefter produktet kan startes ved
at trykke pa START-knappen.
Blinker gul Der er blevet trykket pA STOP-knappen. Tryk pa START-knappen, og luk dekslet.
GARANTI
EGO GARANTI POLITIK

Besgg venligst hiemmesiden egopowerplus.eu for fuldstendige vilkar og betingelser for EGO's garantipolitik.
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Oversétining av originalinstruktionerna

NOTERA: Foljande format anvénds i bruksanvisningen for att gora den
|attare att anvanda:
m Text som skrivs med kursiv stil ar text som visas pa LCD-
skarmen eller dr en hanvisning till ett annat avsnitt i
bruksanvisningen.

m Texten i fetstil &r en av knapparna pa produkten.

INTRODUKTION

Produktbeskrivning (bild B)

NOTERA: EGO uppdaterar regelbundet produkternas utseende och
funktion, kontakta din EGO-aterforsaljare for aktuell produktsupport.

Robotgrasklipparen har ett inbyggt batteri och klipper graset
automatiskt, uppsamling av gras ar inte nddvéndigt. Maskinen véxlar
kontinuerligt mellan Klippning och laddning under schemalagda
drifttider. Rorelsemonstret ar slumpmassigt. Begransningskabeln styr
produktens forflyttning inom arbetsomradet. Sensorer i produkten
kanner av nar den narmar sig begransningskabeln. Produktens front
passerar alltid begransningsslingan med ett visst avstand innan
produkten vénder. Nar produkten stoter pé ett hinder eller ndrmar sig
begransningskabeln véljer produkten en ny riktning.

Alla driftsinstéllningar kan kontrolleras via LCD-skarmen eller EGO
Connect™.

Teknik for grasklippning: Produkten ar utslappsfri, enkel att anvanda
och sparar energi. Den frekventa klipptekniken forbattrar graskvaliteten
och minskar behovet av gddningsmedel.

Hitta laddningsstationen: Produkten arbetar tills batteriladdningen ar
lag eller Klippschemat har slutforts, d& &tergar maskinen automatiskt till
laddningsstationen.

EGO Connect™

EGO Connect™ &r en mobilapplikation som gor det mjligt att fjarrstyra
hela klippningsprocessen. Se 9 EGO Connect™.

LCD-skidrm

LCD-skarmen pé produkten visar all information och alla instéliningar
for produkten.

Tryck pa STOP-knappen for att dppna skdrmen.

Knappar pa produkten
START-knapp: For att starta driften av produkten.
STROMBRYTARE: Fir att sla pa/av produkten.

PARK-knapp: For att skicka produkten till laddstationen. Anvand LCD-
skarmen for att stélla in parkeringens varaktighet.

LRS IGENOM ALLA INSTRUKTIONER!

A\ VARNING: For att garantera sékerheten och palitligheten skall alla
reparationer och utbyten utforas av en kvalificerad servicetekniker.

A\ VARNING: Var noga med att lasa igenom och forsta alla
sakerhetsinstruktioner i denna bruksanvisning, inklusive alla
varningssymboler sasom "FARA”, "VARNING,” och "FORSIKTIGHET”
innan maskinen anvands. Underlatenhet att Iasa alla instruktioner
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som listas nedan kan resultera i elektrisk stot, brand och/eller allvarlig

personskada.

SAKERHETSSYMBOLER

Sakerhetslarm

L&s igenom och forsta bruksanvisningen

Aktivera inaktiveringsanordningen fore
underhéll. Hall hander och fétter borta fran
knivarna.

Ror inte den roterande kniven.

Akta dig for ivagslungade objekt, hall
askadare pé avstand.

Ak inte pa produkten. Hall hinder och ftter
borta fran knivarna.

Denna produkt &r i enlighet med tillamplig
EG-direktiv

Denna produkt uppfyller tillimpliga lagar i
Storbritannien.

Forbrukade elektriska produkter far inte
kastas i hushéallssoporna. Ldmna in dem till en
auktoriserad atervinningsstation.

Bluetooth®

Likstrom (DC)

Klass Il konstruktion

Utformad for att matas fran en separerad
kraftkélla med extra lag spanning (SELV)

Klippbredd

SMPS (Switch more power supply unit,
pulserande stromforsorjning)

SMPS med en kortslutningssaker
sakerhetsisolerande transformator
(inbyggd eller inbyggd ono-inbyggd)

Anvind endast denna enhet inomhus

Véxelstrom
Min Minuter
IPX5 Ingang skyddsgrad
V Spanning
W Watt
Ah Amperetimmar
kg Kilogram
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m Métare

cm Centimeter
mm Millimeter
°C Celsius

0BS: Ordmarket Bluetooth® och logotyperna ar registrerade

varumérken som &gs av Bluetooth SIG, inc. och all anvandning av

sadana marken av EGO under licens.

SPECIFIKATIONER

RM4000E

Ingéng/utgang for stromforsorjning

100-240V~/24V DC

Stromforsorjning strom

147 W

Langd pa kabel for 1dgspénning 10m

Batteri T 0|o(;1 Ah

Genomsnittlig energiforbrukning 23.2 kwh/ménad@4 000 m?
Stromforbrukning under skarning 36W =+ 20%

Genomsnittlig laddningstid 110 min

Genomsnittlig klipptid 240 min

Maximal lutning for
begrénsningskabel

20 % (11,3°)

begransningskabel

Maximal lutning for arbetsomradet 50 % (26,6°)
Minsta passagebredd 60 cm
Maximal langd pa begrénsningskabel | 1 000 m
Maximalt avstand till A0m

Arbetskapacitet

4000 m’ (+20 %)

Kylsystem

3 svangbara skérblad

Blad- och skruvsats modellnummer

AB1009R

Klippbredd

24 cm

Instéliningsintervall for klipphdjd

20-90 mm

Instéliningssteg for klipphojd

5 mm/15 positioner

Robotgrésklippare

IPX5

IP-

Klassificering Laddningsstation

IPX4

Stromforsorjning

IP56 (endast hdlje)

Rekommenderad drift- och

(utan laddningsstation)

laddningstemperatur -15°C-55°C
Rekommenderad o oo
forvaringstemperatur -40°C-70°C
Klipparens vikt 151 kg

PAKET (BILD R)
BESKRIVNING

© N g~

N DD DN NN NN 4 24 a4 a4 a4 a4 g O
S OB WON =2 O O o0 N oA wWw NN = o

Stomme
Kontaktplatta
LED-statusindikatorer
Topphdlje

LCD-skarm
PARK-knapp
STOP-knapp
START-knapp
STROMBRYTARE

. Framhjul

. Bakhjul

. Kniv

. Skidplat

. Diagnostikport (endast service efter forsaljning)
. Bérhandtag

. LAGESKNAPP

. Indikator for laddningsstatus

. Lasknapp for hélje

. Port for strémforsorjning

. Terminal for begrénsningsledning

. Kontaktplatta

. Laddningsstationens bas

. Stromforsorjning

. Skruvar (6)

. Blad och skruv (3)

. Kabel for lagspénning

27.

Métare for métning

28*. Insats

29*. Koppling

30*. Anslutning

31*. Slingledning for gransslinga
*Installationssatser och tillbehér SALJS SEPARAT.

INSTALLATION

A\ VARNING: L3s och forsta sékerhetsanvisningarna innan du
installerar produkten.

A\ FORSIKTIGHET: Anvind originalreservdelar och
installationsmaterial.

= Kontrollera produkten noggrant for att sékerstélla att inget &r trasigt
och att inga skador uppstatt under leveransen.

= Om nagon del ar skadad eller saknas, kontakta EGO:s servicecenter.
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1. Huvudkomponenter som behdvs for installationen
En robotgrésklippare som Klipper grasmattan automatiskt.
En laddstation som har 2 funktioner:

— Att skicka styrsignaler langs begrinsningskabeln sa att
produkten kan folja kabeln till specifika avidgsna omraden i
tradgérden och hitta tillbaka till laddstationen.

— Att ladda produkten.

m  Ett ndtaggregat som ansluts till laddstationen och ett 100-240V
eluttag.

= Slingledningen l&ggs runt arbetsomradet och runt féremal
och véxter som produkten inte far stéta emot. Slingledningen
anvéands som begransningskabel.

2. Forberedelser

A\ FORSIKTIGHET: 0jimn grésmatta eller omraden med staende

vatten kan orsaka skador pa produkten.

NOTERA: Lis igenom kapitlet Installation innan du pabdrjar

installationen. Hur installationen utférs paverkar hur produkten

presterar. Det ar dérfor viktigt att planera installationen noggrant.
m  GoOr en ritning dver arbetsomradet och inkludera alla hinder.

m Markera pa ritningen var laddstationen och begrénsningskabeln
ska placeras.

= Fyllihal i grasmattan.

m  Klipp gréset innan du installerar produkten. Se till att graset ar
hdgst 10 cm hagt.

3. Fore installation av begréansningskabeln

Du kan vélja att installera begrénsningskabeln med pélar eller grava ner
den. Bada metoderna kan kombineras i samma arbetsomrade.

A\ FORSIKTIGHET: Om du anvander en markberedare/avvattnare i
arbetsomradet ska du grava ner begransningskabeln for att forhindra
att den skadas.

3.1 Undersdka var laddstationen ska placeras

C-1 Laddstationens framsida
C-2 Laddstationens baksida
C-3 Vanster om laddstationen
C-4 Hdger om laddstationen

= Hall minst 1,5 m fritt utrymme framfor laddstationen och 40 cm
fritt utrymme bakom laddstationen. Hall ett fritt avstand pa minst
35 cm fran avgransningen. Hall minst 1,5 m fritt utrymme pa
laddstationens arbetsyta (bild C).

NOTERA: Den HOGRA sidan av laddstationen (C-4) som visas i bild C
maste placeras inom klippomradet.

m  Placera laddstationen néra ett eluttag.

= Still laddstationen pa ett plant underlag (bild D).
= Laddstationens bas far inte bojas (bild D).
| ]

Om arbetsomradet ar uppdelat i tva delar med en brant sluttning
rekommenderar vi att laddstationen placeras i den nedre delen.

m Placera laddstationen pa en plats som ar skyddad fran solen.
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3.2 Undersoka var stromforsorjningen ska placeras

A\ VARNING: Lagspanningskabeln fér inte kapas eller forlangas. Det
finns risk for elektriska stotar.

A\ VARNING: Stromforsorjningskabeln och forldngningskabeln méaste
placeras utanfor arbetsomradet for att undvika skador pé kablarna.

UPPMARKSAMMA: Anvind endast en l&gspanningskabel, om fler
kablar anvinds paverkas produktens laddningseffektivitet.

A\ FORSIKTIGHET: Se till att produktens blad inte skér av
lagspanningskabeln.

A\ FORSIKTIGHET: Lagspanningskabeln (bild E) far inte rullas ihop
eller placeras under laddstationens bas. Spolen orsakar storningar i
signalen fran laddstationen.
m Placera nataggregatet pa en plats med tak och skydd mot sol
och regn.

m Placera nitaggregatet pa en plats med god luftgenomstromning.

= Anvénd en jordfelsbrytare (RCD) med en utldsningsstrom pa
hogst 30 mA nér du ansluter nataggregatet till eluttaget.

3,3 Undersoka var begransningskabeln ska placeras

A\ FORSIKTIGHET: Om arbetsomrédet gransar till vattendrag,
sluttningar, stup eller en allman vag maste begransningskabeln
forlaggas inom den fysiska barriaren. Avsparringen maste vara minst
15 cm hdg och avstandet till begransningskabeln maste vara 35 cm.

A\ FORSIKTIGHET: L4t inte produkten anvandas pé grus.

A\ FORSIKTIGHET: Gor inga skarpa bojar nar du installerar
begransningskabeln.

A\ FORSIKTIGHET: For noggrann drift, isolera alla hinder sdsom trad,
rotter och stenar.

Begransningskabeln bor ldggas som en slinga runt arbetsomradet.
Sensorer i produkten kanner av nér roboten narmar sig
begransningskabeln och roboten véljer en annan riktning.

Alla delar av arbetsomradet méaste vara max. 40 m fran
begréansningskabeln.

m  Se till att alla vinklar som bildas av begransningskabeln ar
90° eller storre.

m LAgg begransningskabeln runt hela arbetsomradet. Hall
rent langs begrénsningskabeln. Anpassa avstandet mellan
begransningskabeln och hindren (bild F).

m Placera begransningsslingan 35 cm (fall 1) frén ett hinder som ar
mer an 5 cm hogt (bild G1).

= Placera begransningsslingan 30 cm (fall 2) frén ett hinder som &r
1-5 cm hogt (bild G2).

m Placera begransningsslingan 10 cm (fall 3) fran ett hinder som ar
mindre dn 1 cm hogt (bild G3).

= Om du har en stenlagd géng som ligger i niva med grasmattan
ska du lagga begransningsslingan under stenldggningen.

NOTERA: Om gatstenen ar minst 30 cm bred, anvand
fabriksinstéliningen for Drive Past Wire-funktionen for att klippa allt gras
intill gatstenen. Se 10.6.1 Kor férbi en ledning.
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m Placera begransningskabeln runt grindstolpar eller staketstolpar
for att sakerstélla att tillrackligt avstand uppnés, dar
begransningskabeln véander tillbaka pa sig sjdlv genom en smal
passage pa < 100 cm runt ett smalt hinder (< 30 c¢m), anvind
100 cm rak sektion genom passage som visas i bild H.

H-1 Grind/staketstolpe

3.3.1 Passager (bild H)

H-2 Passage

En passage &r en sektion som har begransningskabel pa bada sidor
och som forbinder 2 delar av arbetsomradet. Avstandet mellan
begransningskabeln pa vardera sidan i passagen maste vara minst
60 cm.

3.3.2 Ldgga begransningskabeln i en sluttning

Produkten kan anvéndas i 50 % lutning. Alltfor branta sluttningar méste
isoleras med hjalp av begrénsningskabeln. Lutningen (%) berdknas som
hojd per m.
Exempel: 10 cm/100 cm = 10 % (bild K).
m  For sluttningar som &r brantare an 50 % inom arbetsomradet,
isolera sluttningen med begransningskabel.
m  For sluttningar brantare an 20 % langs grasmattans ytterkant,
placera begransningsslingan 35 cm fran kanten (bild L).
m  For sluttningar som grénsar till en allméan vég, placera en barriar

pa min. 15 cm hojd langs sluttningens ytterkant. Du kan anvénda
en végg eller ett staket som barridr.

3.3.3 Skapa en o (bild M)

Om du skapar en 6, ldgg samman begransningskabeln som gar till och
fran on.

A\ FORSIKTIGHET: Légg inte en del av begrénsningskabeln dver den
andra. Avgransningskabelns sektioner maste vara parallella och far inte
korsas.

A\ FORSIKTIGHET: Isolera eller ta bort hinder som &r mindre 4n 5 cm
hdga. Isolera eller ta bort hinder som lutar svagt, t.ex. stenar, trad eller
rotter. Detta forhindrar skador pa produktens blad.

Anvand en 6 for att isolera omraden i arbetsomradet med
begransningskabeln. Vi rekommenderar att man isolerar alla
fixeringsobjekt i arbetsomradet.

Vissa hinder &r motstandskraftiga mot kollision, t.ex. trad eller buskar
som &r mer an 5 cm hdga. Produkten kommer att kollidera med hindret
och sedan vélja en ny riktning.

m | dgg begransningskabeln till och runt hindret for att skapa en 6.

m Placera de tva delarna av begransningskabeln till och fran 6n
ndra varandra. Detta gor att produkten kors dver kabeln.

m L #dgg de tva sektionerna av begransningsslingan i samma insats.
Se 5 Placera ledningen i position med pélar.

3.3.4 Skapa ett sekundért omrade (bild N)

Skapa ett sekundart omrade (B) om arbetsomréadet har 2 omraden som
inte ar forbundna med en passage. Arbetsomradet med laddstationen ar
huvudomradet (A).

NOTERA: Produkten méaste flyttas manuellt mellan huvudomradet och
det sekundéra omrédet.

Légg begrdnsningskabeln runt det sekundéra omradet (B) for att skapa
en 0. Se 3.3.3 Skapa en 0. Men skapa on utanfor det huvudsakliga
arbetsomradet.

NOTERA: Begrinsningskabeln maste ldggas som 1 slinga runt hela
arbetsomradet (A + B).

0BS: Nar produkten klipper grés i det sekundara omradet maste laget
for sekundart omrade véljas. Se 10.5.1 Vélja arbetsomrade.

4. Installation av produkten
4.1 Installera begriansningskabeln

A\ FORSIKTIGHET: Légg inte overflodig trad i en spole. Spolen orsakar
storningar i produkten.

1. LAs och forstd instruktionerna om laddstationen. Se
3.1 Undersoka var laddstationen ska placeras.

Placera laddstationen i det valda omradet.

Légg begransningskabeln runt hela arbetsomradet. Paborja och
slutfora installationen bakom laddstationen. For in den framre
kabeln i styrsparet pa undersidan av stationens bas. Dra bada
andarna av begransningskabeln upp genom Gppningen pa
baksidan av laddstationen.

4. (Oppna kontaktdonet och satt i begriansningskabeln i
kontaktdonet (bild P1).

Sténg kontaktdonet med en tang (bild P2).

Oppna locket pa laddstationen genom att trycka pa
frigbringsknappen (bild P3).

7. Skjut den framre kontakten mot metallstiftet pa laddstationen

med markningen "F”. Tryck fast den bakre kontakten pa
metallstiftet pa laddstationen med markningen ”"B” (bild P4).

o o

NOTERA: Avlagsna overflodig kabel med en avbitartang.
4.2 Sa hér installerar du laddstationen
A\ FORSIKTIGHET: Placera inte fotterna pé laddstationens bas.

A\ VARNING: Kontrollera att kontakterna pa lagspanningskabeln och
nataggregatet &r rena och torra innan du ansluter dem.

Anvénd endast ett eluttag som &r anslutet till en jordfelsbrytare (RCD)
nér du ansluter nataggregatet.

1. Anslut lagspanningskabeln till laddstationen (bild Q1).

2. Anslut ndtaggregatet till lagspanningskabeln.

3. Placera nataggregatet pa en hojd av minst 30 cm (bild Q2).

4.  Anslut stromforsérjningskabeln till ett 100-240 V eluttag.

NOTERA: Nér laddstationen ar ansluten ar det mojligt att

ladda produkten. Placera produkten i laddstationen medan
begransningskabeln 1dggs ut. Sla p& produkten. Fortsatt inte med négra
produktinstaliningar innan installationen &r klar.

5. Forankra lagspanningskabeln i marken med palar eller grav ner
kabeln. Se 5 Placera kabeln med hjélp av palar eller 6 Gréva ner
begrénsningskabeln.

6. Féast laddstationen i marken med de medféljande 6 skruvarna.
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5. Placera ledningen i position med palar

A\ FORSIKTIGHET: Se till att palarna héller begransningsslingan mot
marken.

O0m du klipper gréset runt avgransningen innan du installerar
begransningskabeln underlattas denna process.

A\ FORSIKTIGHET: Om gréaset Klipps for lagt direkt efter installationen
kan kabelns isolering skadas. Skador pa isoleringen kan orsaka
storningar forst flera veckor eller manader senare.

1. Lagg begrénsningskabeln pa marken.

2. Placera palarna pa max 1 m avstand fran varandra.
NOTERA: Anvand ytterligare palar dar lutningen andras for att
sakerstalla att kabeln forblir platt mot marken (bild R).

3. Fast palarna i marken med en hammare eller en plastklubba.
NOTERA: Kabeln dr 6vervuxen av gras och syns inte efter nagra veckor.

6. Att grdava ner begransningskabeln

m  Skér ett spar i marken med en kantskarare eller en rak spade,
eller anvénd en specialiserad kabelforldggningsmaskin

m  Sitt begransningskabeln 1-20 cm ner i marken.

Din EGO-aterforsaljare kan hjalpa dig med installationen av
begransningskabeln.

7. Forlanga begransningskabeln (bild S)

0BS: Forldng begrinsningskabeln om den &r for kort for arbetsomradet.

Anvénd original EGO-kabel och -kopplingar.

1. Koppla bort laddstationen fran eluttaget.

2. Klipp av begrdnsningskabeln med en avbitartdng dar det ar
nodvandigt att installera forlangningen.

3. Lé&gg till kabel dér det ar nddvéndigt att installera forlangningen.
4. Placera ut begransningskabeln pé plats.
5. Sétt kabeldndarna i en koppling.
NOTERA: Se till att du kan se dndarna pa begransningskabeln genom
det transparenta omréadet p& kopplingen.

6. Tryck ner locket pa kopplingen med en justerbar tang for att
féasta ledningarna i kopplingen.

7. Placera ut begransningskabeln med hjélp av palar. Kopplingen
kan grévas ner for att sakerstalla att den inte kommer i kontakt
med roboten under klippning.

8. Anslut laddstationen till eluttaget.
8. Efter installationen av produkten
8.1 Gora en visuell kontroll av laddstationen

Kontrollera att LED-statusindikatorn pa laddstationen lyser med fast
GRONT sken.

Om statusindikatorn inte lyser med fast gront sken, kontrollera
installationen. Se 4.2°Installera laddstationen och LED-
STATUSINDIKATOR PA LADDSTATIONEN i den hér handboken.

8.2. Ladda produkten

Nar produkten &r ny eller har forvarats under en langre tid kan batteriet
vara tomt och behdver laddas innan start.
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A\ VARNING: Ladda endast produkten med en laddningsstation och
ett nataggregat som ar avsett for den. Felaktig anvandning kan leda
till elektriska stotar, dverhettning eller lackage av fritande vatska fran
batteriet. Vid lackage av elektrolyt spola med vatten och kontakta lakare
om det kommer i kontakt med dgonen etc.

1. Placera produkten i laddstationen.

2. Skjut in produkten sa langt som majligt for att sékerstalla
korrekt kontakt mellan produkten och laddstationen.

3. Den blinkande GRONA férgen pa laddstationen indikerar att
laddning pagér.

8.3 Definiera grundinstéliningarna

Innan produkten tas i drift for forsta gdngen maste du ta maskinen i
drift och definiera instéllningarna.

1. Tryck pa STOP-knappen for att 6ppna LCD-skarmens lock.
2. Tryck p& STROMBRYTAREN for att sl pa produkten.

3.  Folj anvisningarna pa skarmen for att definiera instéllningar:
sprak, sakerhets- och juridiska anvisningar, land och tidszon,
enhetsformat, PIN-installning och klipphdjdsinstélining.

NOTERA: Det &r inte mdjligt att anvdnda 0000 som PIN-kod.
4. Nér idrifttagningen &r Klar visas huvudmenyn.
9. EGO Connect™

Produkten &r kompatibel med EGO Connect™. Alla instéllningar och
klippschemat kan stallas in pa distans med EGO Connect ™.

NOTERA: Se till att Bluetooth® ar aktiverat pa mobila enheter nér du
anvander fjarrkontrollfunktionen.

RM4000E har mobilanslutning med lang riackvidd och Bluetooth®-
anslutning med kort rackvidd.

9.1 Installera EGO Connect™

1. Ladda ner EGO Connect™ pa din mobila enhet eller skanna
QR-koden nedan.

@ ®
L
S

2. Skapa ett nytt konto i EGO Connect™. Om du redan har ett konto
hoppar du till steg 4.

3. Ett e-postmeddelande kommer att skickas till den registrerade
e-postadressen. Folj instruktionerna i e-postmeddelandet for att
validera ditt konto.

4. Logga in pa ditt EGO-konto i EGO Connect™.
9.2 Koppla ihop EGO Connect™ och produkten
Se 10.9.4 Bluetooth®-parkoppling.

10. Produktinstéllningar
10.1 Komma till huvudmenyn

1. Tryck pa STOP-knappen for att 6ppna LCD-skarmens lock.
2. Tryck p& STROMBRYTAREN for att sl pa produkten.
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3. Ange PIN-koden och tryck pa \ for att bekréfta och ga till den
12 sidan i huvudmenyn, tryck pa P for att ga till den 2 sidan.

10.2 Struktur fér huvudmeny

Huvudmenyn innehéller 8 alternativ:
m  SCHEMA
m  KLIPPHOJD
m DRIFT

Oversikt dver menystrukturen 1

GRANS
SAKERHET
MEDDELANDE
OVRIGA
ALLMANT

Produkten har fabriksinstéllningar men installningarna kan anpassas ill
ditt specifika arbetsomrade.

-y~
ooo h m
s Q) v Come
o o Klipphoid
Oversikt Asidosattande PRRO)
I I
Veckodversikt | L L
24 timmar 48 timmar 72 timmar
Starttid
I
Dagligt segment 1 Dagligt segment 2 Dagligt segment 3 Kopiera till ~ Aterstall
|
I I I I I I [
Alla dagar Ma Ti On To Fr Lo SO
-EEE Drift Grans
""" I I
o I . 1 ! !
Arbetlsomrade Spiralklippt Sidoklippning Systematiskt snitt Kor férbi en trad Utgéngsstation
| | | | | | | |
Huvudomrade 2:a omradet 1 2 3 4 5
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Oversikt éver menystrukturen 2
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@ Sékerhet
I

ﬁl Meddelande

Ange PIN-kod |

| Felvisning Informationsdisplay
Alarm Geofence Detaljer om fel Informationsdetaljer

- . b )

Verifiera PIN-kod Instéllning av larm Lag Medium Hog
et
Regnsensor Strélkastare SMS Bluetooth
Instélining av regnsensor | . "| SMS-instélining Bluetooth-koppling
Ljusschema Farglage

Instélining av farglage

Alltid pa Alltid av Stéll in tidsperiod
Instéllning av ljustid
‘@I Allmént
Sprak Region Enhetsformat Ton vid berdring Om Aterstall Uppdatera
Installning Land och Installning av Instélining av ton Om Aterstall Uppdatering
av sprak tidszon enhetsformat for beroring installning av firmware
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10.3 Instéllning av schema &%

10.3.1 Sa hér berdknar du schemainstillningen

NOTERA: Driftskapaciteten uppskattas baserat pa plan och 6ppen yta.
Du maste 6ka den planerade schemalagda tiden om arbetsomradet har
manga sluttningar eller hinder.

NOTERA: Drifttimmarna inkluderar klippning, sokning och laddningstid.
1. Berékna grasmattans yta i m2.

2. Dividera grasmattans yta med produktens kapacitet, resultatet
&r det antal timmar som produkten méaste vara i drift varje dag.

Exempel: En grdsmatta pa 2000 m?, kapacitet pa 167 m%h
2000 m?/167 =12 h

Dagar/vecka Drifttimmar/dag Tidsperiod

7 12 07:00 am - 7:00 pm

10.3.2 Sa hér stéller du in schemat
1. Utfor steg 1-3 i 10.7 Komma till huvudmenyn.
Tryck pa % for att oppna instéllningen SCHEMA

Tryck pa ﬂéﬁ) for att oppna VECKOVIS OVERSIKT.

Tryck pé + for att ga till STALL IN TID.

Valj lamplig drifttid.

Tryck pa deller P> fér att véilja dag och tryck pa v for

att oppna DAGLIGT SEGMENT. Produkten kan klippa gréaset
1-3 segment varje dag.

7. Tryck pa @ for att ange instéliningen for tidsperiod och tryck
pa «/ for att bekrafta.

ok~ w N

10.3.3 Kopiera instéllningen for schemat

Upprepa steg 1-4 i 10.3.2 Stélla in schemat.

2. Tryck pa for att kopiera schemainstallningen. Du kan
kopiera schemainstallningarna fran dag till dag eller for hela
veckan.

3. Tryck pa V/ for att bekrafta.

10.3.4 Aterstilla schemainstillningen
Du kan ta bort alla schemainstallningar och anvanda
fabriksinstéliningen. Fabriksinstéllningen av schemat innebdr att
produkten &r i drift alla timmar varje dag i veckan.
1. Upprepa steg 1-4 i 10.3.2 Stélla in schemat.
2. Tryck pa O for att aterstélla schemainstallningarna och
aterga till fabriksinstallningen.

10.3.5 Asidositta schema

Alla schemainstallningar kan tillfalligt asidoséttas genom att vélja
asidosatta schema. Det ar mojligt att asidosétta schemat genom att
vilja mellan 24 timmar, 48 timmar och 72 timmar.

1. Upprepa steg 1-2 i 10.3.2 S4 hér stéller du in schemat.

2. Tryck pa @@ for att ga till ASIDOSATT SCHEMA.

3. Tryck pa dnskade timmar och tryck pa \V for att bekrifta.

Avbryta asidosattande av schema

1. Tryck pa @@ for att ga till ASIDOSATT SCHEMA.
2. Tryck pa de valda timmarna och tryck pa \/ for att bekrifta.

10.4 Instéllning av klipphdjd
Klipphdjden kan varieras fran 20-90 mm i 1-15 lagen.
1. Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck ps S fir att Gppna INSTALLNING AV KLIPPHOJD.

3. Tryck pa 4 eller ¥ for att stilla in klipphdjden och tryck pa
v/ for att bekrafta.

10. 5 Instéllning av driftlage

10.5.1 Vilja arbetsomrade

1. Utfor ste%B i 10.1 Komma till huvudmenyn.
£

2. Tryck pd \<Lia for att 6ppna den 1 sidan for instéllning av
klipplage _(tryck pa P for att oppna den 272 sidan).

3. Tryck pa L pé den 12 sidan for att vélja arbetsomrade och
tryck pa \/ fir att bekréfta.

Huvudomrade: Huvudomradet ar standarddriftléget dar produkten
Klipper och laddar automatiskt. Standardarbetsomradet &r
huvudomrédet.

Sekundart omrade: Anvand driftldget Sekundért omrade for att

klippa sekundara omraden. Du méste flytta produkten manuellt mellan
huvudomradet och det sekundéra omréadet. Produkten klipper under en
vald tidsperiod eller tills batteriet &r tomt.

NOTERA: Du maste placera produkten manuellt i laddstationen for att
ladda produkten nar den befinner sig i ett sekundart omrade. Produkten
stannar i laddstationen nér batteriet ar laddat. Du méaste vélja det
huvudsakliga arbetsomréadet for att starta om produkten.

10.5.2 Spiralklippning

Produkten klipper gréset i ett spiralldge om graset ar langre i ett
omrade. Spiralklippning kan stéllas in i 5 nivaer 1-5. Spiralklippning
kommer att utlosas oftare i instéllningsnivaer.

1. Utfor steg 1-3 i 70.7 Komma till huvudmenyn.
2. Tryck pa

3. Tryck pa for att stélla in 1dget SPIRALKLIPPNING.
4

Aktivera spiralklippningsldget, tryck pa < eller b for att vélja
kénslighetsniva.

5. Tryck pa V for att bekrifta.
10.5.3 Lage for kantklippning

Produkten borjar klippa langs grasmattans begransningskabel i varje ny
cykel nér den ar i kantklippningslaget.

1. Utfor steg 1-3i 10.7 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck pa @-E for att komma till 22 sidan for instéllning av
Klipplage.

3. Tryck pa |L®J for att ga till 1aget KANTKLIPPNINING.
Aktivera Klipplaget och tryck pa V/ for att bekrafta.
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10.5.4 Systematiskt klipplage
| Systematiskt klipplage rors produkten i parallella monster.
1. Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck pa ®€ for att komma till 22 sidan for instéllning av
Klipplage.

3. Tryck pa E2 for att g4 till ldget SYSTEMATISK KLIPPNING.

4. Aktivera Klippldget och tryck pa V/ for att bekrifta.

10.6 Instéllning av grédnser
10.6.1 Kor forbi en trad

Detta ar det avstand som produktens framsida kan rora sig forbi
begransningskabeln. Fabriksinstallningen &r 30 cm. Du kan vélja ett
avstand pa 20-55 cm.

1. Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck pa I for att oppna instéllningen GRANS.

3. Tryck pa I— for att 5ppna instéliningen KGR FORBI EN TRAD.

4. Tryck pa eller P> for att vélja avstand och tryck pa ~v for att
bekrafta.

10.6.2 Utgangsstation

Produkten backar ldngs kabeln till det instéllda avstandet och
borjar sedan klippa. Du kan stélla in ett avstand pa 20-999 cm.
Fabriksinstéllningen ar 20 cm.

1. Utfor steg 1-2 i 10.6.1 Kar forbi en trad.

2. Tryck pa =& for att 6ppna installningen AVLSUTA
LADDSTATION SMART.

3. Ange avstandet och tryck pa V/ for att bekrafta.

10.7 Sékerhetsinstélining
Du maste ange PIN-koden for att komma at sakerhetsinstallningen.

1. Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck pa @ for att ange PIN-koden och tryck pa Vv for att
bekrafta. Ga sedan till den 1 sidan i sékerhetsinstallningen,
tryck pa P> for att ga till den 22 sidan.

= PIN-kod
Du kan andra PIN-koden.
1. Paden 12i sdkerhetsinstallningen trycker du pa ﬁl/ for att
andra PIN-koden. Tryck sedan pa for att bekrafta.

2. Ange PIN-koden igen for att verifiera och tryck pa v for att
bekréfta.

m [nstéllning av larm

Denna funktion innebér att ett larm ljuder om produkten far nagra
felmeddelanden. Du kan stélla in larmets varaktighet pa 1-10 minuter.
Standardvardet for larmets varaktighet ar 2 minuter.

Du kan aktivera eller avaktivera ALARMINSTALLNING.

Du kan aktivera eller avaktivera larm vid lyft endast nar
LARMINSTALLNING &r aktiverad.
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For att aktivera larminstéllningen

1. P& 12sidan trycker du pa @ for att oppna LARMINSTALLNING.

2. Aktivera LARMINSTALLNING. Tryck pa d eller P> for att vélja
larmets varaktighet.

3. Aktivera eller avaktivera Larm vid lyft.
. Tryck pa V/ fér att bekrifta.
m Instéllning av geofence

Geofence ar den cirkel som bildas med laddstationen som mittpunkt
och radien fran mittpunkten till den aktuella positionen.

Du kan stlla in kdnslighetsnivan pa lag (500 m), medel (250 m) och
hég (100 m). Ju hgre niva av Geofence-kénslighet, desto lttare startar
larmet.

1. P& 27 sidan trycker du pa ]__o& for att oppna GEOFENCE-
INSTALLNING.

2. Aktivera instéllningen for geofence.

3. Tryck pa kénslighetsnivan och tryck pa V for att bekrifta.

10.8 Meddelanden
I denna meny kan du hitta tidigare fel- och informationsmeddelanden.

10.8.1 Felmeddelande

Meddelanden som visas i displayen ar det faktiska felet. De nyare
larmen visas 6verst i listan. Till felmeddelandena finns tips och rad
som hjalper till att avhjélpa felet. Se LISTAN OVER FELMEDDELANDEN i
denna handbok.

1. Utfor steg 1-3 i 10.7 Komma till huvudmenyn.
2. Tryck pa for att 6ppna MEDDELANDEN.
3. Tryck pa ® for att visa FELMEDDELANDEN. Tryck pa 4 eller

WV for att lasa de andra felmeddelandena.
4. Tryck pa det valda felmeddelandet for att visa detaljer om felet.

10.8.2 Informationsmeddelande

Meddelanden som visas i displayen och som inte beror pé ett

faktiskt fel sparas istéllet under rubriken Info-meddelanden. Fér mer
information om méjliga orsaker till varje meddelande, se LISTAN GVER
INFORMATIONSMEDDELANDEN i denna manual.

1. Gor steg 1-2i 10.8.1 Felinformation for att komma till
meddelandemenyn.

2. Tryck pa i for att visa INFORMATIONSMEDDELANDEN.
Tryck pa A eller W for att skanna de andra
informationsmeddelandena.

3. Tryck pa det valda informationsmeddelandet for att visa
informationsdetaljerna.

10.9 Instéllning av ovrigt

10.9.1 Instéllning av regnsensor

Né&r regn detekteras atervander roboten till laddstationen och startar
om tills regnsensorn &r torr och fordrojningstiden har opt ut. Du kan
stélla in fordrojningstiden till 0-240 minuter. Standardfordrojningen ar

180 minuter.
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Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

2. Tryck pa 58 for att komma till 1:2 sidan i den andra
installningen, tryck pa P> for att komma till 2:2 sidan.

3. Tryck pa for att 6ppna INSTALLNING AV REGNSENSOR.

4. Aktivera instéllningen for regnsensor. Stall in fordrojningstiden
och tryck pa «/ for att bekréfta.

10.9.2 Instillning av stralkastare

10.9.2.1 Stilla in schema for stralkastare

1. Gorsteg 1-2i 10.9.1 Instéllning av regnsensor for att komma till
12 sidan i instéllning av annat.

2. Tryck pa .5 for att gé till INSTALLNING AV STRALKASTARE.

3. Tryck pa .=G) for att 6ppna LJUSSCHEMA. Vélj mellan Alltid pa,
Alltid av eller Stall in tidsperiod.

4. Nar du valjer Stall in tidsperiod kan du stélla in en detaljerad
tidsperiod och trycka pa </ for att bekrafta.
10.9.2.2 Ange instéllning for fargldage

1. Utfor steg 1-2 i 10.9.2.1 S4 hér stéller du in schemat for
stralkastaren for att ange stralkastarinstéliningen.

2. Tryck p& OO for att 6ppna INSTALLNING AV FARGLAGE.
3. Tryck pa och aktivera Blinkar vid felvarning, och vélj Ljusférg.
4, Tryck pa V/ for att bekrafta,

10.9.3 Instéllning av SMS

SMS-funktionen skickar ett SMS till dig nar produkten flyttas ut ur
GeoFence.

1. GOrsteg 1-21i 10.9.1 Instéllning av regnsensor for att komma till
22 sidan i instalining av annat.

2. Tryck pa Eh for att oppna SMS-INSTALLNING.

3. Tryck pa Anvand SMS och ADD+ for att ange ditt telefonnummer
med landskod, t.ex. +49 172 12345678, tryck pa «/ for att
bekrafta.

10.9.4 Bluetooth®-parkoppling

EGO Connect™-appen &r alltid ansluten till din produkt sa lange som
den mobila enheten har anslutning till mobilnatet, produkten &r laddad
och LCD-skdrmen ar péslagen och produkten tidigare har parats ihop
med ditt konto.

Koppla ihop EGO Connect™ och produkten

1. GOrsteg 1-21i 10.9.1 Instéllning av regnsensor for att komma till
22 sidan i installning av annat.

2. Tryck pa * for att ga till BLUETOOTH-PARKOPPLING.
3. Folj anvisningarna i EGO Connect™ for att "1&gga till verktyg”.

UPPMARKSAMMA: LED-statusindikatorn pa produkten blinkar blatt
under parkopplingen.

LED-statusindikatorn pé produkten lyser med ett fast blatt sken nar
produkten ar ansluten till din mobila enhet via Bluetooth®.

10.10  Allmént

| ALLMANT kan du dndra de allménna installningarna for produkten.

10.10.1 Stilla in sprak

1.
2.

Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.
Tryck pa 2=l for att g4 till sidan 12 i den allmanna
installningen.

Tryck pa @ for att ppna instéllningen SPRAK.

Tryck p& 4 eller W for att vélja sprak och tryck pa V/ fir att
bekréfta.

10.10.2 Stélla in land och tidszon

1.

2.
3.

Gor steg 1-2i 10.10.1 Stélla in sprak.

Tryck pa @ for att oppna installningen LAND OCH TIDSZON.

Tryck pa A eller W for att vilja LAND OCH TIDSZON och tryck
pa </ for att bekréfta.

10.10.3 Stilla in enhetsformat

1.
2.

Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

Tryck p& £l for att 6ppna den 12 sidan i den allménna
instéllningen och tryck sedan pa I} for att oppna den 2 sidan.

Tryck pa E for att stalla in ENHETSFORMAT och tryck pa v
for att bekrafta.

10.10.4 Stilla in ton for beréring

Roboten piper nar den klickar pa skdrmen efter aktivering av ton for
berdring.

1.

Gor steg 1-2 i 10.10.3 Stélla in enhetsformat for att komma till
den 22 sidan i den allmanna instéllningen.
Tryck pa 4“ for att g till instéllningen TON VID BERORING.

Aktivera funktionen for ton vid berdring och bekréfta genom att
trycka pé V.

10.10.5 Menyn Om

| menyn OM visas information om produkten.

1.
2.

3.

Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

Tryck pa 522 for att komma till den 12 sidan i den allménna
instéllningen, tryck sedan tva ganger pa > fir att komma till
den 3* sidan i den allmanna instéllningen.

Tryck pa E for att visa menyinformationen OM.

10.10.6 Aterstilla anvindarinstillningar

1.

Gor steg 1-2 i 10.10.5 Om-menyn for att komma till den 3
sidan av de allménna instéllningarna.

Tryck pa @ for att 6ppna ATERSTALL
ANVANDARINSTALLNINGAR.

Tryck pa V/ for att bekrifta.

Ange PIN-kod for att aterstlla installningarna.

10.10.7 Uppdatera firmware

1.
2.

Utfor steg 1-3 i 10.1 Komma till huvudmenyn.

Tryck pa Y=l for att komma till den 12 sidan i den allménna
instéllningen, tryck sedan tre ganger pa |} for att komma till
den 4* sidan i den allmanna instéllningen.
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3. Tryck pa ﬁ for att oppna UPPDATERING AV FIRMWARE.
4. Folj instruktionerna pa skirmen for att uppdatera firmware-
versionen.

NOTERA: Uppdatering av firmware kan géras fran EGO Connect ™. Du
kommer att f& ett meddelande nar uppdateringen blir tillganglig.

DRIFT

A\ VARNING: Lis sikerhetsinstruktionerna noggrant innan du borjar
anvianda produkten.

A\ VARNING: Hall hander och fotter borta fran de roterande knivarna.
Placera aldrig hander eller fotter néra eller under produkten ndr motorn
arigang.

A\ VARNING: Anvand inte produkten nar personer, sarskilt barn, eller
djur befinner sig i arbetsomradet.

INNAN PRODUKTEN STARTAS

1. Se till att produktavgiften &r mer &n 50 % for forsta gangen.

2. LED-statusindikatorn pa laddstationen maste visa fast eller
blinkande GRON for att installationen ska vara korrekt.

3. Produkten arbetar inom det instéllda schemat, se 70.3.2 Stall
in schemat (om du trycker pd START-knappen utanfor
schemalagda arbetstider stannar maskinen i station till nasta
schemalagda &tgérd). Produkten arbetar omedelbart om
du stéller in &sidosattande av schemat, se 10.3.5 Asidosétt
schemat.

4. Kontrollera att produkten befinner sig i det valda arbetsomradet,
se 10.5 Instéllning av driftldge.

5. Kontrollera att produkten ligger inom begrénsningskabeln.
STARTA PRODUKTEN

1. Tryck pa STOP-knappen for att dppna LCD-skarmens lock.
2. Tryck p4 STROMBRYTAREN for att sla pa produkten.
3. Ange PIN-koden.

4. Tryck pa START-knappen och sting locket.

0BS: Tryck alltid pa START-knappen innan du stanger locket for att
starta produkten.

NOTERA: Fore den forsta anvandningen maste maskinen slutfora
kartlaggningscykeln.

PARKERA PRODUKTEN

Produkten stannar i laddstationen under en installd parkeringstid och
atergar sedan automatiskt till den vanliga driften enligt schemat.

1. Tryck pa knappen PARK for att aktivera parkeringsldget.

2. Tryck pa @ for att stélla in parkeringstid.
3. Tryck pa V/ fir att bekréfta.

STOPPA PRODUKTEN
Tryck pa STOP-knappen for att stoppa produkten och skarmotorn.

o
=60
o=
STANGA AV PRODUKTEN

1. Tryck pa STOP-knappen for att dppna LCD-skarmens lock.

2. Tryck p& STROMBRYTAREN i mer &n 2 sekunder fér att stinga
av produkten.

NOTERA: Du kan ocksa trycka p& STROMBRYTAREN i mer &n
4 sekunder for att stdnga av produkten om du inte anger PIN-koden.

ATERKALLA PRODUKTEN TILL LADDSTATIONEN

N&r du trycker pa HEM-knappen pa laddstationen blinkar
laddstationens LED-statusindikator snabbt i 3 ganger och produkten
atergar till ndrheten av laddstationen.

UNDERHALL

A\ VARNING: For att undvika allvarliga personskador, sting alltid av
grasklipparen och se till att alla rorliga delar har stannat helt. innan du
rengor, utfor underhall eller transporterar grésklipparen.

A\ VARNING: Vid service, anvand endast identiska utbytesdelar

for EGO. Anvandning av andra delar kan skapa risker eller orsaka
produktskador. For att garantera en saker och pélitlig anvandning maste
alla reparationer utforas av en kvalificerad servicetekniker.

A\ VARNING: Anvind alltid skyddshandskar nar du utfor underhall pa
produktens knivar.

For béttre funktion och langre livslangd, se till att rengdra produkten
regelbundet och byt ut slitna delar.

N&r produkten anvénds for forsta gangen bor knivarna inspekteras en
gang i veckan.
Det &r viktigt att knivarna roterar ltt. Bladens kanter far inte vara
skadade. Bladens livsldngd varierar kraftigt och beror bl.a. pa

= Arbetstid och arbetsomrédets storlek.

m  Typ av grds och sdsongsmassig tillvaxt.

= Jord, sand och anvandning av godselmedel.

m  Forekomst av foremal sasom Kottar, fallfrukt, leksaker, verktyg,

stenar, rotter och liknande.

NOTERA: Att arbeta med trubbiga knivar ger ett sémre klippresultat.
Gréset Klipps inte ordentligt och mer energi gar &t, vilket gor att
produkten inte klarar av att klippa en sé stor yta.

Rengor produkten

A\ FORSIKTIGHET: Anvind aldrig hogtryckstvatt for att rengora
produkten eller laddstationen. Anvéand aldrig losningsmedel for
rengoring.

Chassi och blad
Inspektera bladen en gang i veckan.

1. Sting av produkten.
2. Lyft upp produkten pa sidan.

3. Rengor knivarna och chassit med en diskborste. Kontrollera
samtidigt att knivarna &r intakta och roterar fritt.
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Rengoéra hjulen

Produkten fungerar inte tillfredsstallande i sluttningar om hjulen
blockeras av grés.

= Anvédnd en mjuk borste for att rengdra hjulen

Rengora produktkroppen

= Anvind en fuktig trasa och en svag tvalldsning for att rengora
produktkroppen.

Rengoéra laddstationen

A VARNING: Koppla bort nitaggregatet fran eluttaget fére underhall.

A\ FORSIKTIGHET: Anvand inte hogtryckstvétt eller rinnande vatten for
att rengora laddstationen.

NOTERA: Produkten kan inte komma in i laddstationen om det finns
foremal i laddstationen. Rengor laddstationen regelbundet.

m Avldgsna grés, kvistar och andra foremél fran laddstationen.

Byt ut knivarna

A\ VARNING: Du méste byta ut skruvarna nar du byter ut knivarna. De
anvinda skruvarna kan slitas ut snabbt och gora att klingorna lossnar,
vilket kan orsaka allvarliga personskador.

Byt ut slitna eller skadade knivar for séker drift. Byt ut knivarna
regelbundet for ett tillfredsstallande klippresultat och lag
energiforbrukning. Alla 3 knivar och skruvar maste bytas ut samtidigt
for att fa ett balanserat klippsystem.

Byta knivarna (bild T)

1. Tryck pa STOP-knappen.
2. Stdng av produkten.

3. Vénd produkten upp och ner. Placera produkten pa en mjuk och
ren yta for att undvika repor.

4, Vrid styrplattan sa att dess hal hamnar i linje med skruvarna for
klingan.

5. Tabort de 3 skruvarna med en platt skruvmejsel eller Philips-
skruvmejsel (ingar ej).

6. Tabort de 3 knivarna.

7. Montera 3 nya blad och skruvar.

8. Se till att knivarna kan svénga fritt.

Batteri

A\ FORSIKTIGHET: Ladda batteriet helt innan du forvarar produkten.
Om batteriet inte &r fulladdat kan det orsaka skador pa batteriet.

Om produktens drifttid &r kortare an vanligt mellan laddningarna,
betyder det att batteriet har nétt slutet av sin livscykel. Byt batteri for att
forlanga drifttiden.

OBS: Batteriets livsldngd beror pa hur lang sésongen &r och hur

manga timmar per dag produkten ar i drift. En lang sdsong eller manga
timmars drift per dag innebér att batteriet méste bytas ut oftare. Limna
in produkten till ditt EGO-center for batteribyte.

TRANSPORT OCH FORVARING
m  |adda produkten helt.
m  Sting av produkten.
m  Rengor produkten.

m Forvara produkten i ett torrt, frostfritt utrymme inomhus under
vintern.

= Forvara produkten med alla hjul pa ett plant underlag under
forvaringen.

= Om du forvarar laddstationen inomhus ska du koppla fran och ta
bort stromforsorjningen och alla anslutningar fran laddstationen.
Sétt anden pa varje anslutningskabel i en skyddsbox for
anslutningen.

Hur man lyfter och flyttar produkten (bild U)
A\ VARNING: Produkten maste vara avstangd innan den lyfts.

A\ FORSIKTIGHET: Lyft inte produkten nar den &r parkerad i
laddstationen. Det kan skada laddstationen och/eller produkten. Tryck
pa STOP-knappen och dra ut produkten ur laddstationen innan du lyfter
den.

Att pa ett sakert sétt forflytta sig fran eller inom arbetsomradet:

1. Tryck pa STOP-knappen for att stoppa produkten.
2. Tryck pd STROMBRYTAREN i 2 sekunder for att stanga av

produkten.
3. Bar produkten i handtaget med knivdisken bort fran kroppen.
SKYDDA MILJON

Kassera inte elekiriska apparater som osorterat
kommunalt avfall, lamna in till ndrmaste
atervinningsstation.

Kontakta de lokala myndigheterna for information

N betraffande tillgangliga insamlingssystem.

Om elektriska apparater kasseras pa avfallsupplag eller
soptippar kan farliga &mnen Iacka ut i grundvattnet och
trianga in i livsmedelskedjan och skada din hélsa och
vélbefinnande.
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FELSOKNING

LISTA OVER FELMEDDELANDEN

| listan nedan visas ett antal felmeddelanden som visas pa produktens LCD-skarm och pa din EGO Connect™. Kontakta EGO:s servicecenter om
samma meddelande visas ofta.

LCD-skarm Atgard

1. Kontrollera lysdioden pa laddstationens ovansida.

2. INGEN LED: laddstationen ar inte stromférsérjd. Kontrollera att uttaget ar spanningssatt, att adapter och kabel
ar anslutna och att inga skador finns.

Férlorad grénssignal ,
orad granssign 3. ROD LED: avbrott i begrédnsningskabeln. Kontrollera begrédnsningskabelns anslutningar till laddstationen och

kontrollera om det finns synliga skador pa begréansningskabelslingan. E

4. GRON LED: laddstationens status OK. Se anvéndarhandboken eller mobilappen fér instruktioner om hur du
genererar en ny slingsignal.

1. Kontrollera att anslutningarna mellan begrénsningskabeln och laddstationen &r korrekt anslutna och att
anslutningarna inte har korsats.

Robot utanfér avgréansning | 2. Se till att begransningskabeln inte ligger i en brant sluttning.

3. Flytta tillbaka roboten till arbetsomradet.

Kontrollera arbetsomradet for ovantade hinder.

Robot instangd . . .
g TIPS: Undvik att placera hinder i arbetsomradet som kan begransa robotens atkomst.

1. Kontrollera lysdioden pa laddstationens ovansida.

2. INGEN LED: laddstationen ar inte stromfdrsérjd. Kontrollera att uttaget ar stromforsorjt och att adapter och
kabel &r anslutna och fria fran skador

3. ROD LED: avbrott i begrénsningskabeln. Kontrollera begrénsningskabelns anslutningar till laddstationen och
Fel vid retur kontrollera om det finns synliga skador pa begréansningskabelslingan.

4. GRON LED: laddstationens status OK. Flytta tillbaka roboten till stationen och starta den. Roboten startar
automatiskt nar signalen har aterstéllts.

5. Starta om robot och basstation.

TIPS: Se till att laddstationen forblir fixerad pa plats enligt installationen.

1. Ta bort eventuella hinder runt laddstationen.

2. Rengdr stationens basplatta och robotens hjul.

Fel vid dockning 3. Se till att stationen &r installerad pé en plan yta och att den sitter fast pa plats i enlighet med installationen.

4. Kontrollera att begrédnsningskabeln &r installerad enligt anvisningarna.

5. Bryt strommen och starta om stationen.
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LCD-skarm

Atgard

Fel vid utgang

1. Ta bort eventuella hinder runt laddstationen.

2. Rengor stationens basplatta och robotens hjul.

Fel pa vénster drivmotor

1. Stédng av roboten.

2. Kontrollera drivhjulen, ta bort eventuella hinder.

3. Lat roboten svalna och starta om.

1. Stédng av roboten.

Fel pa hdger drivmotor 2. Kontrollera drivhjulen, ta bort eventuella hinder.
3. L&t roboten svalna och starta om.
1. Stédng av roboten
Fel pa Kiippmotor 2. Kontrollera knivdisken, ta bort grés eller andra hinder.

3. Lat roboten svalna och starta om.

TIPS: Om gréset ar langt, 6ka klipphdjden och minska med tiden.

Fel pa motorn for
hdjdjustering

1. Stdng av roboten.

2. Kontrollera kapskiva och chassi, ta bort eventuella hinder.

3. Lat roboten svalna och starta om.

Obalanserat Kklippsystem

1. Stdng av roboten.

2. Kontrollera om klippskivan och knivarna ar skadade eller blockerade.

3. Byt ut saknade eller skadade knivar enligt bruksanvisningen.

Problem med

Kontrollera om omradesinstéliningen Gverensstimmer med den faktiska situationen.

omradesinstallning

Robot upplyft Placera roboten i arbetsomradet.

Robot lutad Placera roboten i arbetsomradet.
Kontrollera att max lutning i arbetsomradet inte dverstiger maskinens kapacitet enligt installationsanvisningarna.
Placera roboten i arbetsomradet.

Robot uppochned o o . ) . . ) o
Kontrollera att max lutning i arbetsomradet inte dverstiger maskinens kapacitet enligt installationsanvisningarna.

Robotkollision Kollision: Kontrollera arbetsomradet fér ovantade hinder.

PIN-kod felaktig (finns redan)

PIN-Kkod felaktig.
Hémta ldsenordet med APPEN eller kontakta din aterforséljare.

Robot stulen

Avstandet mellan robot och station ar utanfor intervall.
Kontrollera om den &r stulen.
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LISTA FOR INFORMATIONSMEDDELANDEN

| listan nedan visas ett antal informationsmeddelanden som visas pa LCD-skdrmen pa produkten och din EGO Connect™.

LCD-skarm

Atgard

Misslyckad kartléggning

| huvudomradet ska du se till att roboten startar kartldggningen fran stationen. Se till att inte stora eller flytta
roboten under kartldggningen. Flytta inte stationen under kartlaggningen.

1. Starta om Kartldggningen via EGO Connect™.
2. Roboten kommer att arbeta fram till nédsta vecka och starta om kartlaggningen automatiskt.

Klippning av omrade
2 avslutad

Sekundért omrade slutfért. Placera roboten i ndsta omrade eller dtervand till det priméra omradet och ateruppta
klippningen.

Omréde 2, klippning pa lag
effekt

Svagt batteri. Sekundért omréde ofullstindigt. Aterstall roboten till laddningsstationen.

Fel vid GPS-lokalisering

GPS-fel. Stdng av och starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta din lokala aterforséljare.

Ladda ner fel Flytta roboten till Gppet omrade, kontrollera att LTE-signalen &r bra pa robotens display.
e . Forsok ladda ner igen.
Verifiering misslyckad
Herng missiy Kontakta din aterforséljare om problemet inte ar Idst.
Version misslyckad Starta om roboten.
4 Kontakta din aterforséljare om problemet inte ar ldst.
SYMPTOM

Om din produkt inte fungerar som forvantat enligt listan ovan, folj symptomen nedan.
Kontakta EGO:s servicecenter om du fortfarande inte kan hitta orsaken till felet.

Problem

Orsak Ldsning

Ingen respons vid berdring av LCD-skarmen. | 1. LCD-skdrmen ar skadad. 1. Kontakta EGO-servicecentret.

Produkten har svart att docka.

1. Begransningskabeln l4ggs inte i en lang
rak linje som ér tillrdckligt langt bort fran
laddstationen.

1. Kontrollera att laddstationen ar korrekt
installerad. Se 4.2 Installera laddstationen.

2. Placera laddstationen pa ett underlag
som &r helt plant. Se 3.7 Undersika var
laddstationen ska placeras.

3. Kontrollera om de sex skruvarna som sitter
fast pa stationen ar 16sa.

2. Laddstationen ligger i en sluttning eller inte
pé en jamn yta.

3. Laddstationen &r inte fast installerad.

Produkten glider vid dockning.

BI6tt gréds och lera som fastnat pa bakhjulet

leder till att produkten slirar. Rengor hjulen.

Produkten kdrs vid fel tidpunkt.

1. Aterstéll instélliningarna for starttid och
stopptid for grasklippning.
Se 10.3.2 Stélla in schemat.

2. Stall in klockan. Se 10.10.2 Stélla in land

1. Start- och stopptiderna for grasklippning ar
felaktiga.

2. Produktens klocka behdver stéllas in.

och tidszon.

1. Skadade knivar leder till obalans i 1. Inspektera knivar och skruvar och byt ut

klippsystemet. dem vid behov.
. 2. For manga knivar i samma position leder till | 2. Kontrollera att endast en kniv ar monterad
Produkten vibrerar. b PR

obalans i klippsystemet. pa varje skruv.

3. Om kniven saknas i monteringsldaget leder | 3. Kontrollera att de tre knivarna & monterade
det till obalans i klippsystemet. i varje monteringslage.

ROBOTGRASKLIPPARE — RM4000E 16 5




=660

Problem Orsak Losning
1. Produkten soker efter laddstationen eller 1. Ingen &tgard. Bladskivan roterar inte nar
Produkten gar, men knivarna roterar inte. backar ut fran laddstationen. produkten soker efter laddstationen.

2. Klippmotorn &r skadad.

2. Kontakta EGO-servicecentret.

1. Grés eller annat fraimmande foremal
blockerar knivarna.

1. Ta bort och rengor chassit och bladen.

Produkten klipper under kortare perioder &n 2 Batteriet 4r forbrukat.

2. Kontakta EGO-servicecentret.

vanligt mellan laddningarna.
3. Ovassa knivar. Det kravs mer energi for att

Klippa graset.

3. Byt ut knivarna.

Korta klipp- och laddningstider. Batteriet &r forbrukat.

Kontakta EGO-servicecentret.

Spiralklippning &r en naturlig del av

Produkten ror sig ofta i cirklar eller spiraler. . .
odukten ror sig ofta i cirklar eller spirale produktens rorelsemonster.

Justera intensiteten pa spiralklippningen.

Denna funktion kan avaktiveras vid behov. Se
10.5.2 Spiralklippningslage.

Produkten atergar till laddstationen under

Klippningen. Regnsensorbrytaren utloses oavsikiligt.

Kontrollera regnsensorbrytaren. Denna
funktion kan avaktiveras vid behov
Se 10.9.1 Instéllning av regnsensor.

1. Produkten arbetar for fa timmar per dag.

1. Oka tiden for Klippning. Se 10.3.2 Stélla in
schemat.

2. Arbetsytan ar for stor.

2. Forsok att begransa arbetsomradet eller
forlanga arbetstiden. Se 10.3.2 Stélla in
schemat.

3. Ovassa knivar

3. Byt ut alla knivar och skruvar.

Ojamnt klippresultat
j P 4. Langt grés i forhallande till installd

Klipphdjd.

4. Oka klipphdjden och sénk den sedan
successivt.

5. Ansamling av grés vid knivarna eller runt
motoraxeln.

5. Kontrollera att knivarna roterar fritt och latt.
Om inte, skruva av knivarna och avlagsna
gras och frammande foremal.

LED-STATUSINDIKATOR PA LADDSTATIONEN

LED-statusindikatorn pé laddstationen méaste visa fast eller blinkande GRON fér att installationen ska vara korrekt. Om inte, folj instruktionerna

nedan:
LED-statusindikator Innebord Atgéird
Fast GRON Bra signal. Produkten &r inte laddningsbar. Ingen atgard.
Blinkande GRON Bra signal. Produkten dr under laddning. Ingen atgard.

Produkten ar inte laddningsbar.

Begransningskabeln &r inte ansluten till
Fast ROD laddstationen.

Se till att begransningskabeln &r korrekt
installerad i laddstationen. Se 4.1 Installera
begransningskabeln.

Produkten ar inte laddningsbar.
Skador i begrénsningskabeln.

Ta reda pa var skadorna finns. Ersatt den
skadade delen med ny begrénsningskabel.

Produkten &r under laddning.
Begransningskabeln &r inte ansluten fill
Blinkande ROD laddstationen.

Se till att begrénsningskabeln ar korrekt
installerad i laddstationen. Se 4.7 Installera
begrénsningskabeln.

Produkten ar under laddning.
Skador i begransningskabeln.

Ta reda pa var skadorna finns. Ersétt den
skadade delen med ny begransningskabel.

Ingen LED Laddstationen &r inte stromforsorjd.

Kontrollera att uttaget &r spanningssatt, att
adapter och kabel dr anslutna och att inga
skador finns.
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LED-statusindikator

Innebord

Atgard

Solid GUL

Laddstationen uppdateras via produkten och
Bluetooth® har inte anslutits.

Ingen atgard kravs.

Blinkar GUL

Laddstationen uppdateras via produkten och
Bluetooth® har anslutits.

Ingen atgard kravs.

LED-STATUSINDIKATOR PA PRODUKTEN

LED-statusindikatorn pa produktens framsida visar aktuell status:

Indikator

Innebord

Atgard

Fast LED-farg

Roboten fungerar som den ska.

Ingen &tgérd kravs. LED-firgen beror pa
installningen i 10.9.2.2 Stélla in farglége.

Blinkar BLATT

Bluetooth® parkopplas.

Ingen &tgard kravs.

Fast BLA

Bluetooth®-parningen har lyckats.

Ingen &tgérd kravs.

Blinkande ROD

Roboten har upptéckt ett fel.

Kontrollera LCD-skarmen/ EGO Connect™-
appen for felmeddelande.

Atgarda felet genom att trycka pa STOP-
knappen och aktivera sedan produkten genom
att trycka pa START-knappen.

Blinkar GUL

STOP-knappen har tryckts in.

Tryck pa START-knappen och sting locket.

GARANTI

EGO GARANTIPOLICY

Besok webbsidan egopowerplus.eu for fullstandiga villkor for EGO garantipolicy.
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HUOMAA: Kayttooppaassa kdytetddn seuraavia muotoja kayton
helpottamiseksi:
m  Kursiivilla kirjoitettu teksti on tekstid, joka nakyy LCD-ndytdssé tai
se on viittaus toiseen osaan kayttdoppaassa.

= Lihavoitunakirjoitettu teksti on jokin tuotteen painikkeista.

ESITTELY

Tuotteen kuvaus (kuva B)

HUOMAA: EGO péivittda saannollisesti tuotteidensa ulkonakéé ja
toimintaa. Ota yhteyttd EGO huoltoliikkeeseen saadaksesi uusimman
tuotetuen.

Robottiruohonleikkurissa on sisddnrakennettu akku ja se leikkaa
ruohon automaattisesti, ruohon kerddminen ei ole valttdmatonta. Kone
vuorottelee jatkuvasti leikkaamisen ja lataamisen valilla ohjelmoitujen
kdyttoaikojen aikana. Liikekuvio on satunnainen. Rajakaapeli ohjaa
tuotteen liilkkumista tydalueella. Tuotteen anturit tunnistavat, kun se
lahestyy rajakaapelia. Tuotteen etuosa ohittaa rajakaapelin aina tietyn
matkan verran ennen kuin tuote kdantyy ympdri. Kun tuote osuu
esteeseen tai [ahestyy rajakaapelia, tuote valitsee uuden suunnan.

Kaikkia kdyttoasetuksia voidaan ohjata LCD-naytosta tai EGO Connect™
-sovelluksesta.

Leikkuutekniikka: Tuote ei aiheuta paastoja, se on helppokayttdinen
ja energiaa sadstava. Saannollinen leikkuutekniikka parantaa ruohon
laatua ja véhentaa lannoitteiden tarvetta.

Etsi latausasema: Tuote toimii, kunnes akun lataus on alhainen tai
leikkuuaikataulu on umpeutunut, silloin kone palaa automaattisesti
latausasemalle.

EGO Connect™

EGO Connect™ on mobiilisovellus, jonka avulla voit ohjata koko
ruohonleikkuuprosessia eténa. Katso 9 EGO Connect™.

LCD-néyttd
Tuotteen LCD-ndytto nayttaa kaikki tuotteen tiedot ja asetukset.

Pédset ndyttoon painamalla STOP-painiketta.

Tuotteen painikkeet
START-painike: Kdynnistia tuotteen toiminnan.
POWER-painike: Kytkee tuotteen péaalle / pois paalta.

PARK-painike: Lahettad tuotteen latausasemalle. Aseta pysakaoinnin
kesto LCD-néytosta.

LUE KAIKKI OHJEET!

A\ VAROITUS: Anna asiantuntevan huoltoteknikon tehda kaikki
korjaukset ja osien vaihdot, jotta laite on varmasti turvallinen ja
luotettava.

A VAROITUS: Lue ja ymmarra tdman kdyttooppaan kaikki
turvallisuusohjeet, mukaan lukien turvallisuusvaroitussymbolit, kuten
"VAARA”, "VAROITUS” ja "HUOMIO” ennen koneen kayttamista.
Alla olevien ohjeiden noudattamatta jattdminen saattaa aiheuttaa
sahkoiskun, tulipalon ja/tai vakavan henkilovahingon.

TURVALLISUUSSYMBOLIT

Turvallisuushélytys

Lue ja ymmarra kayttoopas

9>

é Aktivoi erotuslaite ennen huoltoa. Pida kédet
[F] ja jalat etaalla terista.
(“1 Al4 koske pydrivédn terddn.
—d|

Varo sinkoutuvia kohteita — pida sivulliset
loitolla.

A4 aja tuotteen paalla. Pid4 kadet ja jalat
etéalla terista.

BB

|5

Tama tuote vastaa sovellettavia EU-direktiiveja

Tama tuote vastaa sovellettavaa UK-
lainsdadantoa.

Vanhoja séhkolaitteita ei saa hévittda
kotitalousjatteen mukana. Vie laite
valtuutettuun kierratyslaitokseen.

Bluetooth®

N
/1 85 R

Tasavirta (DC)

Luokan Il laite

Suunniteltu syotettavaksi erillisesta erittéin
matalajannitteisesté (SELV) -virtalahteesté

S|

Leikkuuleveys

SMPS (hakkuriteholdhde)

SMPS, joka sisdltaa oikosulkusuojatun
turvaeristysmuuntajan
(luontaisesti tai ei-luontaisesti)

Kayta tata laitetta vain sisatiloissa

Vaihtovirta
Min Minuutti
IPX5 Kotelointiluokka
v Jannite
W Wattia
Ah Ampeerituntia
kg Kilogramma
m Metri
cm Senttimetri
mm Millimetri
°C Celsius
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HUOMAA: Bluetooth®-sanamerkki ja -logot ovat Bluetooth SIG, inc:n
omistamia rekisterdityja tavaramerkkejd, ja EGO kéyttaa naitd merkkeja

lisenssilla.

TEKNISET TIEDOT

RM4000E
Virtalahteen tulo/I&hto 100-240V~/24V DC
Virransyottoteho 147 W
Pienjannitekaapelin pituus 10m
Akku it 00
Keskimaérdinen energiankulutus 23.2 kWh/kk @ 4000 sm
Virrankulutus leikkuun aikana 36W + 20%
Keskiméérainen latausaika 110 min
Keskimaéardinen leikkuuaika 240 min
Rajakaapelin suurin kaltevuus 20 % (11,3°)
Ty6alueen suurin kaltevuus 50 % (26,6°)
Kaytavan vahimmaisleveys 60 cm
Rajakaapelin enimmaéispituus 1000 m
Suurin etéisyys rajakaapeliin 40m
Tyoskentelykapasiteetti 4000 m’ (+20 %)

Leikkuujarjestelmé

3 kdéntyvaa leikkuuteraa

Teran ja ruuvisarjan mallinumero

AB1009R

Leikkuuleveys 24 cm
Leikkuukorkeuden saatoalue 20-90 mm
Leikkuukorkeuden saadon lisays 5 mm /15 asentoa
Robottiruohonleikkuri | IPX5
IP-luokitus | |atausasema IPX4
Virtaldhde IP56 (vain runko)
Suositeltu kaytto- ja latauslampdétila | -15-55 °C
Suositeltu séilytyslampotila -40-70 °C
Leikkurin paino (ilman latausasemaa) | 15,1 kg

PAKKAUS (KUVA )
KUVAUS

Runko

Kosketuslevy
LED-tilan merkkivalot
Kansi

LCD-naytto
PARK-painike
STOP-painike
START-painike

© N e
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9. VIRTA-painike

10. Etupyoré

11. Takapyora

12. Terd

13. Liukulevy

14. Diagnostiikkaportti (vain myynnin jélkeinen palvelu)
15. Kantokahva

16. KOTI-painike

17. Lataustilan merkkivalo

18. Leikkuulaitteen vapautuspainike
19. Virtaldhdeportti

20. Rajakaapelin paate

21. Kosketuslevy

22. Latausaseman alusta

23. Virtalahde

24. Ruuvit (6)

25. Terd ja ruuvi (3)

26. Pienjannitekaapeli

27. Mittausmittari

28*. Paalu

29*, Liitoskappale

30*. Liitin

31*. Silmukkajohto rajasilmukalle
*Asennussarjat ja lisdvarusteet MYYDAAN ERIKSEEN.

ASENNUS

A\ VAROITUS: Lue ja ymmarra turvallisuusohjeet ennen tuotteen
asentamista.
A Huomio: Kéyta alkuperdisia varaosia ja asennusmateriaaleja.

m Tarkasta tuote huolellisesti varmistaaksesi, ettei tuote ole
rikkoutunut tai vaurioitunut kuljetuksen aikana.

= Jos jokin osa on vaurioitunut tai puuttuu, ota yhteytta EGO-
huoltoliikkeeseen.

1. Asennuksessa tarvittavat padkomponentit

Robottiruohonleikkuri, joka leikkaa nurmikon automaattisesti.

m | atausasema, jossa on 2 toimintoa:

— Ohjaussignaalien lahettdminen rajakaapelia pitkin, jotta tuote
osaa seurata kaapelia tietyille puutarhan syrjdisille alueille ja
loytaa tiensa takaisin latausasemalle.

— Tuotteen lataaminen.

m Virtalahde, joka on kytketty latausasemaan ja 100-240V
pistorasiaan.

m  Silmukkakaapeli, joka asetetaan tyoalueen ympérille seka
esineiden ja kasvien ympérille, joihin tuote ei saa tormata.
Silmukkakaapelia kéaytetaan rajakaapelina.
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2. Valmistelut
A Huomio: Epatasainen nurmikon pinta tai seisovan veden alue voi
vahingoittaa tuotetta.
HUOMAA: Lue Asennus-luku huolellisesti ennen asennuksen
aloittamista. Asennustapa vaikuttaa tuotteen suorituskykyyn. Siksi on
tarkeda suunnitella asennus huolellisesti.

m Tee suunnitelma tydalueesta ja sisallyta siihen kaikki esteet.

= Merkitse suunnitelmaan latausaseman ja rajakaapelin
sijoituspaikka.

m  Taytd nurmikossa olevat reidt.

m | eikkaa ruoho ennen tuotteen asentamista. Varmista, etta ruoho
on enintdén 10 cm korkeaa.

3. Ennen rajakaapelin asennusta

Voit valita, asennetaanko rajakaapeli paaluilla vai haudataanko se.
Molemmat Idhestymistavat voidaan yhdistad samalla tydalueella.

A\ HUOMIO: Jos kéytat tyoalueella nurmikonilmaajaa/
sammalenrepijad, hautaa rajakaapeli, jotta se ei vaurioidu.

3.1 Latausaseman sijoituspaikan tarkastaminen

C-1 Latausaseman etuosa
C-2 Latausaseman takaosa
C-3 Latausaseman vasen puoli

C-4 Latausaseman oikea puoli

m Varaa latausaseman eteen véhintéén 1,5 m vapaata tilaa ja
latausaseman taakse 40 cm vapaata tilaa. Jata vahintdan 35 cm
vapaata tilaa rajaan. Varaa latausaseman tyoalueelle vahintain
1,5 m vapaata tilaa (kuva C).

HUOMAA: Latausaseman OIKEA puoli (C-4) kuvan C mukaisesti on
sijoitettava leikkuualueen sisélle.

m  Aseta latausasema lahelle virtaldhdetta.

m  Aseta latausasema tasaiselle alustalle (kuva D).

m | atausaseman alusta ei saa olla vaantynyt (kuva D).

[ ]

Jos tybalueella on kaksi osaa jyrkalla rinteelld erotettuina,
suosittelemme latausaseman sijoittamista alempaan osaan.

= Sijoita latausasema paikkaan, joka on suojassa auringolta.
3.2 Virtalahteen sijoituspaikan tarkastaminen

A\ VAROITUS: Al4 katkaise tai pidenna pienjannitekaapelia. Siind on
olemassa sahkdiskun vaara.

A varorTus: Virtajohdon ja jatkojohdon on oltava tydalueen
ulkopuolella, jotta valtytadn kaapeleiden vaurioitumiselta.

HUOMAUTUS: Kayta vain yhta pienjannitekaapelia, useamman kaapelin
kaytto vaikuttaa tuotteen lataustehoon.

A Huomio: Varmista, ettd tuotteen terdt eivat katkaise
pienjannitekaapelia.

A HUOMIO: Al4 kelaa pienjannitekaapelia (kuva E) tai aseta sitd
latausaseman alustan alle. Kela héiritsee latausasemasta tulevaa
signaalia.

m Aseta virtaldhde alueelle, jossa on katto ja suoja auringolta ja
sateelta.

m Aseta virtalahde paikkaan, jossa on hyvé ilmavirta.

m  Kayta vikavirtasuojalaitetta (RCD), jonka laukaisuvirta on enintddn
30 mA, kun kytket virtalahteen pistorasiaan.

3,3 Rajakaapelin sijoituspaikan tarkastaminen

A HuoMmI0: Jos tybalue on vesistojen, rinteiden, jyrkanteiden
tai yleisen tien vieressa, rajakaapeli on vedettava fyysisen esteen
sisépuolelle. Esteen tulee olla vahintdan 15 cm korkea ja vélin
rajakaapeliin on oltava 35 cm.

A\ HUOMIO: Al kayti tuotetta soran paalla.
A\ HUOMIO: A4 tee jyrkkid mutkia, kun asennat rajakaapelia.

A\ HUOMIO: Erists Kaikki esteet, kuten puut, juuret ja kivet turvallisen
toiminnan varmistamiseksi.

Rajakaapeli tulee asettaa silmukaksi tydalueen ympérille. Tuotteen
anturit tunnistavat, kun robotti Idhestyy rajakaapelia, jolloin robotti
valitsee toisen suunnan.

Tybalueen kaikkien osien tulee olla enintddn 40 metrin paassa
rajakaapelista.

m Varmista, ettd kaikki rajakaapelin muodostamat kulmat ovat
90° tai suurempia.

m  Aseta rajakaapeli koko tyoalueen ympdrille. Pid4 puhtaana
rajakaapelia pitkin. Mukauta rajakaapelin ja esteiden vélinen
etdisyys (kuva F).

m  Aseta rajakaapeli 35 cm:n paahan (tapaus 1) esteestd, joka on yli
5 cm korkea (kuva G1).

m Aseta rajakaapeli 30 cm:n paahan (tapaus 2) esteestd, joka on
1-5 cm korkea (kuva G2).

m  Aseta rajakaapeli 10 cm:n paahan (tapaus 3) esteestd, joka on
alle 1 cm korkea (kuva G3).

= Jos sinulla on padllystetty polku, joka on nurmikon tasolla, aseta
rajakaapeli paallystyskiven alle.

HUOMAA: Jos paallystyskivi on vahintddn 30 cm leved, kdyta Kaapelin
ohiajotoiminnon tehdasasetuksia ja leikkaa kaikki kiven viereinen ruoho.
Katso 710.6.1 Kaapelin ohiajo.

m  Aseta rajakaapeli porttitolppien tai aidan pylvéiden ympérille
varmistaaksesi, ettd saavutetaan riittavéat etéisyydet, kun
rajakaapeli kdantyy takaisin itsekseen kapean < 100 cm:n
kdytavén kautta kapean esteen (< 30 cm) ympéri. Kéayta
100 cm:n suoraa osaa kaytdvassa nakyy kuvassa H.

H-1 Portti/aitatolppa

3.3.1 Kiytivat (kuva H)

H-2

Kéytava

Kéytava on o0sa, jonka molemmilla puolilla on rajakaapeli, ja joka
yhdistaa tyoalueen 2 osaa. Rajakaapelin vélisen etdisyyden kéytavan
molemmilla puolilla on oltava véhinta&n 60 cm.
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3.3.2 Rajakaapelin asettaminen rinteeseen

Tuote voi toimia 50 % rinteissa. Liian jyrkét rinteet on eristettava
rajakaapelilla. Kaltevuus (%) lasketaan korkeudeksi metrid kohti.
Esimerkki: 10 cm /100 cm = 10 % (kuva K).

= Jos rinteet ovat jyrkempid kuin 50 % tyodalueen sisall3, eristd
rinne rajakaapelilla.

m  Jos rinteet ovat jyrkempid kuin 20 % nurmikon ulkoreunaa pitkin,
aseta rajakaapeli 35 cm:n paahan reunasta (kuva L).

m  Aseta julkisen tien vieressé oleville rinteille vahintdan 15 cm
korkea este rinteen ulkoreunaa pitkin. Esteend voit kéyttda seinda
tai aitaa.

3.3.3 Saarekkeen luominen (kuva M)
Jos teet saaren, yhdista saarelle tuleva ja saarelta lahteva rajakaapeli.

A\ HUOMIO: Al3 aseta rajakaapelin osia toistensa paalle. Rajakaapelin
osien tulee olla yhdensuuntaisia, ei ristikkaisia.

A\ HUOMIO: Eristi tai poista alle 5 cm korkeat esteet. Erista tai poista
hieman kaltevat esteet, kuten kivet, puut tai juuret. Tama estéa tuotteen
terien vaurioitumisen.

Kayta saareketta tydalueen alueiden eristdmiseen rajakaapelilla.
Suosittelemme eristdmaén kaikki kiinteat kohteet tyoalueella.

Jotkut esteet kestavat torméaystd, esimerkiksi puut tai pensaat, jotka
ovat yli 5 cm korkeita. Tuote torméaa esteeseen ja valitsee sitten uuden
suunnan.

m  Aseta rajakaapeli esteen ympérille saaren luomiseksi.

m  Aseta rajakaapelin 2 osaa saarelle tuleva ja saarelta lahteva
Iahelle toisiaan. Timé& saa tuotteen kulkemaan kaapelin poikki.

m  Aseta rajakaapelin 2 osaa samaan paaluun. Katso kohta
5 Kaapelin asettaminen paikoilleen paalujen avulla.

3.3.4 Toissijaisen alueen luominen (kuva N)

Tee toissijainen alue (B), jos tyoalueella on 2 aluetta, joita ei ole
yhdistetty kéytavalla. Tybalue, jossa on latausasema, on péaaalue (A).

HUOMAA: Tuote on siirrettdva manuaalisesti padalueen ja toissijaisen
alueen valilla.

Aseta rajakaapeli toissijaisen alueen (B) ympérille saarekkeen
luomiseksi. Katso kohta 3.3.3 Saarekkeen luominen. Luo saareke
kuitenkin paatyoalueen ulkopuolelle.

HUOMAA: Rajakaapeli on asetettava 1 silmukkana koko tydalueen
ympdrille (A + B).

HUOMAUTUS: Kun tuote leikkaa ruohoa toissijaisella alueella, on
valittava toissijaisen alueen tila. Katso kohta 710.5.7 Tydalueen
valitseminen.

4. Tuotteen asennus
4.1 Rajakaapelin asentaminen

A HUOMIO: Al3 laita ylimééaraista kaapelia kelaan. Kela aiheuttaa
hairioita tuotteeseen.

1. Lue jaymmarré latausasemaa koskevat ohjeet. Katso kohta
3.1 Latausaseman sijoituspaikan tarkastaminen.

2. Aseta latausasema valitulle alueelle.
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3. .Aseta rajakaapeli koko tydalueen ympérille. Aloita ja viimeistele
asennus latausaseman takana. Aseta etukaapeli aseman
pohjassa olevaan ohjausaukkoon. Pujota rajakaapelin molemmat
paat latausaseman takana olevasta aukosta.

. Avaal liitin ja aseta rajakaapeli liittimeen (kuva P1).
5. Sulje liitin pihdeilld (kuva P2).
6. Avaa latausaseman kansi painamalla vapautuspainiketta
(kuva P3).

7. Tyonna etuliitin latausaseman metallikoskettimeen,
jossa on merkintd "F”. Tyonna takaliitin latausaseman
metallikoskettimeen, jossa on merkintd ”"B” (kuva P4).

HUOMAA: Poista ylimaardinen kaapeli lankaleikkureilla.
4.2 Latausaseman asentaminen
A\ HuomIO: A4 laita jalkojasi latausaseman alustalle.

A\ VAROITUS: Varmista, ettd pienjannitekaapelin ja virtaldhteen
pistokkeet ovat puhtaat ja kuivat, ennen kuin liitit ne.

Kun kytket virtaldhteen, kdyta vain pistorasiaa, joka on kytketty
vikavirtalaitteeseen (RCD).

Liita pienjannitekaapeli latausasemaan (kuva Q1).

Liita virtalahde pienjannitekaapeliin.

Aseta virtalahde vahintdan 30 cm:n korkeudelle (kuva Q2).
. Liita virtalahteen johto 100-240 V pistorasiaan.

HUOMAA: Kun latausasema on liitetty, tuote on mahdollista ladata.
Aseta tuote latausasemaan, kun rajakaapeli on vedetty. Kytke tuote
palle. Ala tee tuotteen asetuksia ennen kuin asennus on valmis.

5. Aseta pienjannitekaapeli maahan paaluilla tai hautaa kaapeli
maahan. Katso 5 Kaapelin asettaminen paikoilleen paaluilla tai
6 Rajakaapelin hautaaminen.

6. Kiinnitd latausasema maahan mukana toimitetuilla 6 ruuvilla.

~ow -

5. Kaapelin asettaminen paikoilleen paaluilla

A Huomio: Varmista, ettd paalut pitavét rajakaapelin maata vasten.
Ruohon leikkaaminen rajan ympériltd ennen rajakaapelin asentamista
helpottaa tata prosessia.

A\ HUOMIO: Ruohon leikkaaminen liian matalaksi heti asennuksen
jalkeen voi vahingoittaa kaapelin eristysta. Eristeen vaurioituminen voi
aiheuttaa hairioita vasta useiden viikkojen tai kuukausien kuluttua.

1. Aseta rajakaapeli maahan.

2. Aseta paalut enintddn 1 metrin etdisyydelle toisistaan.
HUOMAA: Kéyti lisdtappeja, jos kaltevuus muuttuu, jotta kaapeli pysyy
tasaisena maata vasten (kuva R).

3. Kiinnitd paalut maahan vasaralla tai muovivasaralla.
HUOMAA: Kaapeli on ruohon peitossa, eika sitd ndy muutaman viikon
kuluttua.

6. Rajakaapelin hautaaminen

m |eikkaa ura maahan reunaleikkurilla tai suoralla lapiolla tai kayta
erikoistunutta kaapelinlaskemiskonetta

m  Aseta rajakaapeli 1-20 cm syvyyteen maahan.

EGO jalleenmyyjasi voi tukea rajakaapelin asentamisessa.
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7. Rajakaapelin pidentdminen (kuva S)
HUOMAUTUS: Pidennd rajakaapelia, jos se on liian lyhyt tyoalueelle.
Kéyta alkuperdistd EGO kaapelia ja liittimia.

1. Irrota latausasema pistorasiasta.

2. Katkaise rajakaapeli lankaleikkureilla kohdasta, johon jatke on
tarpeen asentaa.

3. Lisaa kaapelia sinne, missé pidennys on tarpeen.

4, Aseta rajakaapeli paikoilleen.

5. Aseta kaapelin paat liittimeen.
HUOMAA: Varmista, ettd ndet rajakaapelin paat liittimen lapindkyvan
alueen lapi.

6. Paina liittimen kansi alas sdadettavilla pihdeilla kiinnittdéksesi
kaapelit liittimeen.

7. Aseta rajakaapeli paikoilleen paaluilla. Liitin voidaan upottaa
maahan, jotta se ei joudu kosketuksiin robotin kanssa
leikkaamisen aikana.

8. Liitd latausasema pistorasiaan.

8. Tuotteen asennuksen jalkeen
8.1 Latausaseman silmdméérdinen tarkastus
Varmista, ettd latausaseman tilan LED-merkkivalo palaa VIHREANA.

Jos tilan LED-merkkivalo ei pala vihrean, tarkista asennus. Katso
tdman oppaan kohta 4.2 Latausaseman asentaminen ja latausaseman
tilan LED-merkkivalo.

8.2. Tuotteen lataaminen

Kun tuote on uusi tai se on ollut varastossa pitkdan, akku voi olla tyhja
ja se on ladattava ennen kéaynnistamista.

A\ VAROITUS: Lataa tuotetta vain siihen tarkoitetulla latausasemalla ja

virtalahteelld. Vaarinkéytto voi aiheuttaa sahkoiskun, ylikuumenemisen

tai syovyttavan nesteen vuotamisen akusta. Jos elektrolyyttid vuotaa,

huuhtele vedelld. Hakeudu ladkarin hoitoon, jos sitd paésee silmiin ym.
1. Aseta tuote latausasemaan.

2. Liu'uta tuote niin pitkélle kuin mahdollista varmistaaksesi
kunnollisen kosketuksen tuotteen ja latausaseman valilla.

3. Latausaseman vilkkuva VIHREA merkkivalo iimaisee, etti lataus
on kaynnissa.
8.3 Perusasetusten méadarittdminen

Ennen Kkuin kaytat tuotetta ensimmaéisen kerran, sinun on otettava kone
kayttoon ja madritettdva asetukset.

1. Avaa LCD-nayt6n kansi painamalla STOP-painiketta.

2. Kytke tuote paalle painamalla POWER-painiketta.

3. Noudata ndyton ohjeita madrittdaksesi seuraavat asetukset:
kieli, turvallisuutta koskevat ja oikeudelliset lausunnot, maa ja
aikavyohyke, yksikon muoto, PIN-asetus ja leikkuukorkeuden
asetus.

HUOMAA: 0000 ei ole mahdollista kéyttada PIN-koodina.
4. Kun kayttoonotto on valmis, ndyttoon tulee padvalikko.

9. EGO Connect™

Tuote on yhteensopiva EGO Connect™ -sovelluksen kanssa. Kaikki
asetukset ja leikkuuaikataulu voidaan asettaa etdna EGO Connect™:n
avulla.

HUOMAA: Varmista, ettd Bluetooth® on paalld mobiililaitteissa, kun
kéytat kaukosaadintoimintoa.

Mallissa RM4000E on pitkdn kantaman matkapuhelinyhteys ja lyhyen
kantaman Bluetooth®-yhteys.

9.1 EGO Gonnect™ -sovelluksen asentaminen

1. Lataa EGO Connect™ mobiililaitteeseesi tai skannaa QR-koodi
alta.

2L
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2. Luo uusi tili EGO Connect™ -sovelluksessa. Jos sinulla on jo ili,
ohita vaiheeseen 4.

3. Rekisterdityyn sdhkopostiosoitteeseen lahetetdén
sahkopostiviesti. Vahvista tilisi noudattamalla sahkopostiviestissa
olevia ohjeita.

4. Kirjaudu sisdén EGO -tilillesi EGO Connect™ -sovelluksessa.

9.2 EGO Connect™ -sovelluksen ja tuotteen yhdistdminen
pariksi

Katso kohta 10.9.4 Bluetooth®-pariliitos.

10 Tuotteen asetukset
10.1 Péévalikkoon paasy

1. Avaa LCD-ndyton kansi painamalla STOP-painiketta.
2. Kytke tuote paalle painamalla POWER-painiketta.
3. Syota PIN-koodi ja vahvista napauttamalla v , Siirryt
padvalikon 1- sivulle,napauta | 2 siirtyaksesi 2-sivulle.
10.2 Paavalikkorakenne

Paavalikko sisaltda 8 valintavaihtoehtoa:
m  AIKATAULU
m | FIKKUUKORKEUS
m KAYTTO
= RAJA
m  TURVALLISUUS
m VIESTI
m MUUT
m YLEISTA

Tuotteessa on tehdasasetukset, mutta asetukset voidaan mukauttaa
tybalueellesi sopiviksi.
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Valikkorakenteen yleiskatsaus 1
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-y~
Iy Aikataul
Ef o O
. I, Leikkuukorkeus
Yleiskatsaus Ohita
Viikoittainen yleiskatsaus I I I
24 tuntia 48 tuntia 72 tuntia
Aseta aika
. o] .
Péivittdinen Péivittdinen Paivittdinen  Kopioi kohteeseen Nollaa
segmentti 1 segmentti 2 segmentti 3 |
I I I I I I [
Kaikki péivat Ma Ti Ke To Pe La Su
'EEE Kayttd
""" I
| |
Tybalue Spiraalileikkuu Reunojen leikkuu Systemaattinen - .
leikku Kaapelin ohitus Poistu
I I T T I asemasta
Padalue 2.alue 1 2 3 4 5
Valikkorakenteen yleiskatsaus 2
@ Turvallisuus N viesti
| I
Anna PIN-koodi | |
| Vikanéytto Tietondytto
Halytys Geofence Vian yksityiskohdat Tarkat tiedot
[ | |
Vahvista PIN-koodi Halytyksen asetus Alhainen Keskitaso  Korkea
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Mot
Sadeanturi Etuvalot SMS Bluetooth
Sadeanturin asetus . | SMS-asetus Bluetooth-pariliitos
Valon aikataulu Varitila
| | Véritilan asetus
Aina paalla Aina pois Aseta aikajakso
paalta
Valon aika-asetus
‘@I Yleista
Kieli Alue Yksikkomuoto Kosketusaani Tietoa Nollaa Paivita
Kieliasetus Maa ja Yksikkomuodon  Kosketusaaniasetus Tietoa Nollaa Laiteohjelmiston
aikavyohyke asetus asetus paivitys
10.3 Aikataulun asetus E% Piivid/viikko | Kayttotunnit/paiva Ajanjakso
10.3.1 Aikataulun asetuksen laskeminen 7 12 07:00 am — 7:00 pm

HUOMAA: Kayttokapasiteetti on arvioitu tasaisen ja avoimen alueen

perusteella. Aikataulutettua aikaa on pidennettdva, jos tyoalueella on

paljon rinteitd tai esteita.

HUOMAA: Kayttotunnit siséltavét leikkuu-, etsinté- ja latausajan.

1. Laske nurmikon pinta-ala m?.

2. Jaa nurmikon pinta-ala tuotteen aluekapasiteetilla, tuloksena on

tunnit, jotka tuotteen téytyy toimia paivittéin.
Esimerkki: Nurmikko 2000 m?, aluekapasiteetti 167 m?/t

2000 m*/ 167 ~ 12t

10.3.2 Aikataulun asettaminen

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.71 Paéavalikkoon péaasy.

A

Valitse sopivat kayttotunnit.

Napauta & siirtyéksesi AIKATAULU-asetukseen

Napauta k43 siirtyéiksesi kohtaan VIKOITTAINEN YLEISKATSAUS.
Napauta + siirtydksesi kohtaan ASETA AIKA.
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6. Napauta 4“tai Puvalitaksesi paivan ja napauta Vv siirtyaksesi
kohtaan PAIVITTAINEN SEGMENTTI. Tuote voi leikata ruohoa
1-3 segmenttid paivassa.

7. Napauta @ siirtyaksesi aika-jakson asetukseen ja vahvista
napauttamalla V.

10.3.3 Aikatauluasetuksen kopioiminen

Toista vaiheet 1-4 kohdassa 10.3.2 Aikataulun asettaminen.

2. Kopioi aikatauluasetus napauttamalla . Voit kopioida
aikatauluasetukset paivasta toiseen tai koko viikolle.

3. Vahvista napauttamalla V.

10.3.4 Aikatauluasetuksen nollaus

Voit poistaa kaikki aikatauluasetukset ja kdyttda tehdasasetuksia.
Tehdasaikatauluasetus sallii tuotteen toimimisen kaikkina kellonaikoina
jokaisena viikonpaivana.

1. Toista vaiheet 1-4 kohdassa 10.3.2 Aikataulun asettaminen.

2. Napauta "= nollataksesi aikatauluasetukset ja palataksesi
takaisin tehdasasetuksiin.

10.3.5 Aikataulun ohittaminen

Kaikki aikatauluasetukset voidaan ohittaa véliaikaisesti valitsemalla
ohita aikataulu. Aikataulu voidaan ohittaa valitsemalla joko 24 tuntia,
48 tuntia tai 72 tuntia.

1. Toista vaiheet 1-2 kohdassa 70.3.2 Aikataulun asettaminen.
2. Napauta @@ siirtyéksesi kohtaan OHITA AIKATAULU.
3. Napauta halutut tunnit ja vahvista napauttamalla V.
Peruuta ohitusaikataulu
1. Napauta @@ siirtyaksesi kohtaan OHITA AIKATAULU.
2. Napauta valitut tunnit ja vahvista napauttamalla\/ .
10.4 Leikkuukorkeuden asetus
Leikkuukorkeutta voidaan saataé vélilla 20-90 mm 1-15 asentoon.
1. Suorita vaiheet 1-3 kohdassa 10.7 Padvalikkoon paasy.

-
2. Napauta M siirtyaksesi kohtaan LEIKKUUKORKEUDEN
ASETUS.
3. Napauta 4 taj ¥ asettaaksesi leikkuukorkeuden ja vahvista
napauttamalla \/ .

10.5 Toimintatilan asetus

10.5.1 Tyoalueen valinta

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdassa 70.1 Paéavalikkoon paasy.

)

2. Napauta -2 siirtyaksesi leikkuutilan 1- sivulle
(napauta P> siirtyaksesi 2 sivulle).

3. Napauta EX.iJd 1- sivulla valitaksesi tydalueen ja vahvista
napauttamalla V.

Padalue: Padalue on vakiokayttotila, jossa tuote leikkaa ja latautuu
automaattisesti. Oletustydalue on paaalue.
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Toissijainen alue: Kayta toissijaisen alueen kéyttotilaa toissijaisten
alueiden leikkaamiseen. Sinun on siirrettava tuote manuaalisesti
padalueen ja toissijaisen alueen vililla. Tuote leikkaa valitun ajan tai
kunnes akku on tyhja.

HUOMAA: Sinun on asetettava tuote manuaalisesti latausasemaan
ladataksesi tuotteen, kun se on toissijaisella alueella. Tuote pysyy
latausasemassa, kun akkua ladataan. Sinun on valittava paétyoalue
kdynnistaéksesi tuotteen uudelleen.

10.5.2 Spiraalileikkuutila

Tuote leikkaa ruohon spiraalimuodossa, jos ruoho on pidempaé alueella.
Spiraalileikkuu voidaan asettaa 5 tasolle 1-5. Spiraalileikkuu laukeaa
useammin asetustasoilla.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.1 Paavalikkoon paasy.

Napauta @t padstaksesi leikkuutilan asetuksen 1- sivulle.

Napauta (®) asettaaksesi SPIRAALILEIKKUU-tilan.

Aktivoi spiraalileikkuutila, valitse herkkyystaso napauttamalla
tai

5. Vahvista napauttamalla V.

LN

10.5.3 Reunaleikkuutila

Tuote aloittaa leikkaamisen reunaleikkuutilassa nurmikon rajakaapelia
pitkin jokaisessa uudessa jaksossa.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.7 Paévalikkoon péaasy.

Napauta |FQ>__J| siirtyaksesi REUNALEIKKUU-tilaan.
Aktivoi leikkuutila ja vahvista napauttamalla Vv,

~ oL

10.5.4 Systemaattinen leikkuutila
Systemaattisessa leikkuutilassa tuote leikkaa kuviot rinnakkain.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 70.7 P4avalikkoon péaasy.

Napauta @ siirtyaksesi SYSTEMAATTINEN LEIKKUU -tilaan.
Aktivoi leikkuutila ja vahvista napauttamalla \/ .

L

10.6 Rajan asettaminen

10.6.1 Kaapelin ohitus

Tama on etéisyys, jolla tuotteen etuosa voi siirtya rajakaapelin ohi.
Tehdasasetus on 30 cm. Voit valita etdisyyden valiltd 20-55 cm.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 70.7 P4dvalikkoon péaasy.
Napauta > siirtyaksesi RAJAN asettamiseen.

Napauta [ siirtyaksesi KAAPELIN OHITUS -asetukseen.

Napauta d tai P> valitaksesi etéisyyden ja vahvista
napauttamalla \/ .

L
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10.6.2 Poistuminen asemasta

Robotti peruuttaa kaapelia pitkin asetetulle etdisyydelle ja lahtee sitten
leikkaamaan. Voit asettaa etdisyyden valille 20-999 cm. Tehdasasetus
on 20 cm.

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdasta 70.6.7 Kaapelin ohitus.

2. Napauta |=—& siirtyaksesi ALYKKAAN POISTUMISEN
LATAUSASEMA -asetukseen.

3. Syoita etdisyys ja vahvista napauttamalla v

10.7 Herkkyyden asetus
Sinun on annettava PIN-koodi paastaksesi suojausasetuksiin.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 70.1 Padéavalikkoon paésy.

2. Napauta @ antaaksesi PIN-koodin ja vahvista napauttamalla
. Siirry sitten suojausasetusten 1- sivulle, napauta P
siirtyaksesi 2 sivulle.
= PIN-koodi
Voit vaihtaa PIN-koodin.
1. Siirry suojausasetusten 1- sivulle ja napauta ﬁl/ vaihtaaksesi
PIN-koodin. Vahvista sitten napauttamalla Vv

2. Anna PIN-koodi uudelleen vahvistaaksesi, vahvista
napauttamalla V.

m  Halytyksen asetus
Téama toiminto tarkoittaa sitd, etté laite antaa hélytyksen, jos

tuotteeseen tulee vikailmoituksia. Voit asettaa halytyksen keston
1-10 minuutiksi. Halytyksen oletuskesto on 2 minuuttia.

Voit ottaa kéyttdon tai poistaa kéytostd HALYTYKSEN ASETUKSEN.

Voit ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta nostohalytyksen vain, kun
HALYTYKSEN ASETUS on aktivoitu.

Halytyksen asetuksen kayttdon ottaminen
1. 1-sivulla napauta @ siirtyaksesi kohtaan HALYTYKSEN
ASETUS.

2. Aktivoi HALYTYKSEN ASETUS. Napauta d tai > valitaksesi
halytyksen keston.

3. Aktivoi tai poista kdytostd Hélytys nostossa.
4. \Vahvista napauttamalla V.
m  Geofence-asetus

Geofence on ympyré, joka muodostuu latausasemasta keskipisteend ja
sateestd keskipisteesta nykyiseen sijaintiin.

Voit asettaa herkkyystason matalalle (500 m), keskitasolle (250 m)
ja korkealle (100 m). Mitd korkeampi Geofence-herkkyystaso, sitd
helpommin hélytys kdynnistyy.
1. Napauta 2 sivulla ]__ox siirtyéksesi kohtaan GEOFENCE-ASETUS.
2. Ota kéyttoon geofence-asetus.
3. Napauta herkkyystasoa ja vahvista napauttamalla V.

10.8 limoitukset

Tésté valikosta l0ydat aikaisemmat vika- ja tietoilmoitukset.

10.8.1 Vikailmoitus

Naytossa nakyvat ilmoitukset ovat nykyisia vikoja. Uudemmat hélytykset
on listattu ylimmaéksi. Vikailmoituksissa on vinkkeja ja neuvoja

vian korjaamiseen. Katso tdmén oppaan kohtaa VIKAILMOITUSTEN
LUETTELO.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.7 P4dvalikkoon paasy.
2. Napauta siirtyaksesi kohtaan ILMOITUKSET.
3. Napauta @ ndhdaksesi VIKAILMOITUKSET. Napauta 4 tai ¥

tarkistaaksesi muut vikailmoitukset.
4. Napauta valittua vikailmoitusta nahdaksesi vian tiedot.

10.8.2 Tietoilmoitus

Naytossa nakyvat ilmoitukset, jotka eivat johdu varsinaisesta
viasta, tallennetaan Tietoilmoitukset -otsikon alle. Katso lisatietoja
kunkin ilmoituksen mahdollisesta syysta tdméan oppaan kohdasta
TIETOILMOITUSTEN LUETTELO.

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdasta 70.8.7 Vikailmoitus siirtydksesi
ilmoitusvalikkoon.

2. Napauta @ nahdaksesi TIETOILMOITUKSET. Napauta A tai W
tarkistaaksesi muut tietoilmoitukset.

3. Napauta valittua tietoilmoitusta nahdaksesi tarkat tiedot.
10.9 Muut -asetukset

10.9.1 Sadeanturin asetus

Kun sade tunnistetaan, robotti palaa latausasemaan ja kéynnistyy
uudelleen, kun sadeanturi on kuiva ja viiveaika on ohi. Voit asettaa
viiveajaksi 0—240 minuuttia. Oletusviive on 180 minuuttia.

1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 70.7 Padvalikkoon paasy.

og L .
2. Napauta oo siirtyaksesi muiden asetusten 1- sivulle, napauta
siirtyaksesi 2- sivulle.

3. Napauta W—J siirtyaksesi kohtaan SADEANTURIN ASETUS.

4. Aktivoi sadeanturin asetus. Aseta viiveaika ja vahvista
napauttamalla \/ .

10.9.2 Etuvalojen asetus

10.9.2.1 Etuvalojen aikataulun asettaminen

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.9.1 Sadeanturin asetus
siirtyaksesi muiden asetusten 1- sivulle.

Napauta .5 siirtyaksesi kohtaan ETUVALOJEN ASETUS.

3. Nggautg .=G) siiﬂyé§K§e§j VALON AIKATAULU. Valitse joko Aina
PAALLA, Aina POIS PAALTA tai Aseta aikajakso.

Kun valitset Aseta aikajakso, voit asettaa tarkemman aikajakson
ja vahvistaa sen napauttamalla /.

N
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10.9.2.2 Viritilan asettaminen

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.9.2.1 Etuvalojen aikataulun
asettaminen siirtyéksesi etuvalojen asettamiseen.

2. Napauta JO siirtyaksesi VARITILAN ASETUSTEN
MAARITTAMINEN.

3. Napauta ja aktivoi Vilkkuu, kun vikahalytysja valitse Valon vari.
4. Vahvista napauttamalla V.
10.9.3 SMS-asetus

SMS-toiminto ldhettaa sinulle tekstiviestin, kun tuote siirretddn pois
GeoFencen alueelta.

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.9.1 Sadeanturin asetus
siirtyaksesi muiden asetusten 2 sivulle.

2. Napauta Eh siirtyaksesi kohtaan TEKSTIVIESTIN ASETUS.

3. Napauta Kayté tekstiviesteji ja LISAA+ asettaaksesi
puhelinnumerosi maakoodin kanssa, esimerkiksi
+49 172 12345678, vahvista napauttamalla /.

10.9.4 Bluetooth®-pariliitos

EGO Connect™ -sovellus on aina yhteydessa tuotteeseen niin kauan
kuin mobiililaitteella on yhteys mobiiliverkkoon, tuote on ladattu ja LCD-
nayttd on paalla ja tuote on aiemmin liitetty tiliisi.

EGO Connect™ -sovelluksen ja tuotteen yhdistadminen pariksi

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.9.1 Sadeanturin asetus
siirtydksesi muiden asetusten 2 sivulle.

2. Napauta * siirtyaksesi kohtaan BLUETOOTH-PARILIITOS.
3. Noudata EGO Connect™-sovelluksen ohjeita tyokalun
lisdémiseksi.
HUOMAUTUS: Tuotteen LED-tilan ilmaisin vilkkuu sinisend pariliitoksen
muodostamisen aikana.

Tuotteen LED-tilan ilmaisin palaa sinisend, kun tuote on yhdistetty
mobiililaitteeseen Bluetooth®-yhteyden kautta.

10.10 Yileista
Kohdassa YLEISTA voit muuttaa tuotteen yleisid asetuksia.

10.10.1 Kielen asettaminen
Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 710.1 Padavalikkoon paésy.

1
2. Napauta =44l siirtydksesi yleisasetusten 1- sivulle.

3. Napauta @ siirtyaksesi KIELI-asetukseen.

4. Napauta 4 tai W valitaksesi kielen ja vahvista napauttamalla

10.10.2 Maan ja aikavydhykkeen asettaminen
1. Tee vaiheet 1-2 kohdassa 70.70.7 Kielen asettaminen.

Napauta @ siirtydksesi MAA JA AIKAVYOHYKE -asetuksiin.

3. Napauta A 3 W valitaksesi MAA JA AIKAVYGHYKE ja vahvista
napauttamalla V.
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10.10.3 Yksikkomuodon asettaminen
1. Suorita vaiheet 1-3 kohdassa 10.7 Padvalikkoon paasy.

2. Napauta =2l siirtyaksesi yleisasetuksen 1- sivulle, napauta
sitten | siirtyaksesi 2 sivulle.

3. Napauta E asettaaksesi YKSIKON MUOTO ja vahvista
napauttamalla .

10.10.4 Kosketusainen asettaminen

Robotti piippaa, kun napsautat ndyttoa sen jalkeen, kun olet ottanut
kosketusadnen kayttoon.

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.70.3 Aseta yksikkomuoto
siirtyaksesi yleisasetuksen 2- sivulle.

Napauta 4" siirtyaksesi KOSKETUSA/ANI-asetukseen.
3. Aktivoi kosketusééni ja vahvista napauttamalla V.
10.10.5 Tietoja-valikko
TIETOJA-valikko ndyttdéa tietoja tuotteesta.
1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.1 Padavalikkoon paésy.

2. Napauta 2=l siirtydksesi yleisasetuksen 1- sivulle, napauta
sitten |p> kahdesti paastiksesi yleisasetuksen 3: sivulle.

3. Napauta E nahdaksesi TIETOJA valikon tiedot.

10.10.6 Kayttdjaasetusten nollaus

1. Suorita vaiheet 1-2 kohdassa 10.70.5 Tietoja-valikko
siirtyaksesi yleisasetuksen 3 sivulle.

2. Napauta @\ siirtyaksesi kohtaan KAYTTAJAASETUSTEN
NOLLAUS.

3. Vahvista napauttamalla V.
4. Syota PIN-koodi nollataksesi asetukset.

10.10.7 Laiteohjelmiston péivittdminen
1. Suorita vaiheet 1-3 kohdasta 10.1 Padéavalikkoon paasy.

2. Napauta 2=l siirtyaksesi yleisasetuksen 1- sivulle, napauta
sitten | kolmesti siirtyaksesi yleisasetuksen 4- sivulle.

3. Napauta L. siirtyaksesi kohtaan LAITEOHJELMISTON PANITYS.

4. Paivita laiteohjelmistoversio noudattamalla ndyton ohjeita.

HUOMAA: Laiteohjelmistopdivitys voidaan suorittaa EGO Connect™
-sovelluksesta. Saat kehotuksen, kun péivitys on saatavilla.

KAYTTO

A\ VAROITUS: Lue turvallisuusohjeet huolellisesti ennen tuotteen
kaynnistamista.

A\ VAROITUS: Pida kitesi ja jalkasi poissa pyorivista teristd. Ald

koskaan laita kasidsi tai jalkojasi tuotteen lahelle tai sen alle, kun

moottori on kdynnissa.

A VAROITUS: A4 kéyta tuotetta, kun tydalueella on ihmisid, erityisesti
lapsia, tai eldimia.
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ENNEN TUOTTEEN KAYNNISTYSTA

1. Varmista, etté tuotteen lataus on yli 50 % ensimmaisella
kerralla.

2. Latausaseman tilan LED-merkkivalon taytyy palaa tai vilkkua
VIHREANA, jotta asennus on oikea.

3. Tuote toimii asetetussa aikataulussa, katso kohta
10.3.2 Aikataulun asettaminen (START-painikkeen painaminen
ohjelmoitujen tydaikojen ulkopuolella tarkoittaa, ettd kone
pysyy asemassa seuraavaan aikataulun toimintoon asti). Tuote
toimii valittomasti, jos ohitusaikataulu asetetaan, katso kohta
10.3.5 Aikataulun ohittaminen.

4. Varmista, ettd tuote on valitulla tyoalueella, katso kohta

10.5 Kéyttitilan asetus.
5. Varmista, etta tuote on rajakaapelin sisélla.
TUOTTEEN KAYNNISTYS

1. Avaa LCD-néyton kansi painamalla STOP-painiketta.
2. Kytke tuote paalle painamalla POWER-painiketta.

3. Syota PIN-koodi.

4. Paina START-painiketta ja sulje kansi.

HUOMAUTUS: Kéynnista tuote painamalla aina START-painiketta
ennen kannen sulkemista.

HUOMAA: Ennen ensimmaisti kdyttokertaa koneen on suoritettava
kartoitusjakso.

TUOTTEEN PYSAKOINTI

Tuote pysyy latausasemassa asetetun pysakointiajan ja palaa sitten
automaattisesti normaaliin toimintaan aikataulun mukaisesti.

1. Siirry pysékaintitilaan painamalla PARK-painiketta.
2. Aseta pysakointiaika napauttamalla @
3. Vahvista napauttamalla \/ .

TUOTTEEN PYSAYTTAMINEN

Painamalla STOP-painiketta tuote ja leikkuumoottori pysahtyvét.

TUOTTEEN SAMMUTTAMINEN

1. Avaa LCD-néyton kansi painamalla STOP-painiketta.
2. Sammuta tuote painamalla POWER-painiketta yli 2 sekunnin
ajan.

HUOMAA: Voit myos painaa VIRTAPAINIKETTA yli 4 sekunnin ajan
sammuttaaksesi tuotteen pakotetusti, jos et sy6ta PIN-koodia.

TUOTTEEN PALAUTTAMINEN LATAUSASEMAAN

Kun painat latausaseman HOME-painiketta, latausaseman tilan LED-
merkkivalo vilkkuu nopeasti 3 kertaa ja tuote palaa latausaseman
lahelle.

HUOLTAMINEN

A\ VAROITUS: Vakavien henkildvahinkojen valttdmiseksi sammuta
ruohonleikkuri aina ja varmista, ettd kaikki liikkuvat osat ovat
pyséhtyneet ennen puhdistamista, huoltojen suorittamista tai
ruohonleikkurin kuljettamista.

A VAROITUS: Kéyta huollossa vain identtisid varaosia. Muiden osien
kaytto saattaa aiheuttaa vaaran tai laitteen vaurioitumisen. Patevén
huoltoteknikon tulee suorittaa kaikki korjaukset, jotta voidaan taata
tuotteen turvallinen ja luotettava kéytto.

A VAROITUS: Kéyta aina suojakésineitd, kun suoritat
huoltotoimenpiteita tuotteen terille.

Paremman toiminnan ja pidemman kéyttoian varmistamiseksi puhdista
tuote sddnndllisesti ja vaihda kuluneet osat.

Kun tuotetta kdytetaan ensimmaéisen kerran, terat tulee tarkastaa kerran
viikossa.

On tarkeda, etta terat pyorivat vaivattomasti. Terien reunat eivét saa
vaurioitua. Terien kayttoika vaihtelee paljon ja riippuu esimerkiksi
seuraavista:

m  Kayttoaika ja tydalueen koko.

= Ruohon tyyppi ja kausikasvu.

m  Maaperd, hiekka ja lannoitteiden kéytto.

m Esineiden, kuten kartioiden, putousten, lelujen, tydkalujen, Kivien,
juurien ja vastaavien olemassaolo.

HUOMAA: Tylsilla terilla tyoskentely antaa huonomman leikkuutuloksen.
Ruohoa ei leikata siististi ja energiaa tarvitaan enemman, jolloin tuote ei
leikkaa niin suurta aluetta.

Puhdista tuote

A\ HUOMIO: Al koskaan kayta korkeapainepesuria tuotteen
tai latausaseman puhdistamiseen. Ald koskaan kéyta liuottimia
puhdistukseen.

Runko ja terat
Tarkista terédt kerran viikossa.

1. Sammuta tuote..
2. Aseta tuote kyljelleen.
3. Puhdista terét ja runko astiaharjalla. Tarkista samalla, etta terat
ovat ehjat ja pyorivat vapaasti.
Pydrien puhdistaminen
Tuote ei toimi tyydyttavasti rinteissd, jos pyorat ovat tdynna ruohoa.
m  Kaytd pehmead harjaa pyorien puhdistamiseen

Tuotteen rungon puhdistaminen

m Puhdista tuotteen runko kostealla liinalla ja miedolla
saippualiuoksella.

178 ROBOTTIRUOHONLEIKKURI — RM4000E




Latausaseman puhdistaminen

A\ VAROITUS: Irrota virtalihde pistorasiasta ennen huoltotoimenpiteita.

A HuomIo: Als kayta korkeapainepesuria tai juoksevaa vetta
latausaseman puhdistamiseen.

HUOMAA: Tuote ei paase latausasemaan, jos latausasemassa on
esineitd. Puhdista latausasema saannollisesti.

m  Poista ruoho, oksat ja muut esineet latausasemasta.

Terien vaihtaminen

A\ VAROITUS: Ruuvit on vaihdettava, kun vaihdat terat. Kéytetyt ruuvit
voivat kulua nopeasti ja saada terat Ioystymééan, miké voi aiheuttaa
vakavia vammoja.

Vaihda kuluneet tai vaurioituneet terat turvallisen toiminnan
varmistamiseksi. Vaihda terat sdannollisesti tyydyttavén leikkuutuloksen
ja alhaisen energiankulutuksen saavuttamiseksi. Kaikki 3 terdd ja ruuvia
on vaihdettava samanaikaisesti tasapainoisen leikkuujarjestelman
yllapitdmiseksi.

Terien vaihtaminen (kuva T)

Paina STOP-painiketta.
2. Sammuta tuote.

Kaanna tuote ylosalaisin. Aseta tuote pehmedlle ja puhtaalle
alustalle, jotta tuote ei naarmuunnu.

4. Kierra liukulevya niin, etta sen reidt ovat kohdakkain teran
ruuvien kanssa.

5. lIrrota 3 ruuvia lattapaa- tai ristipadruuvimeisselilld, jotka eivét
sisélly toimitukseen.

6. Irrota 3 teréa.
7. Kiinnita 3 uutta terdé ja ruuvia.
8. Varmista, etta terat voivat kddntya vapaasti.

Akku

A\ HUOMIO: Lataa akku téyteen ennen kuin laitat tuotteen varastoon.
Jos akkua ei ole ladattu tayteen, akku voi vahingoittua.

Jos tuotteen kayttoaika on tavallista lyhyempi latausten valilla, tdma
tarkoittaa sitd, ettd akku on elinkaarensa lopussa. Vaihda akku
pidentadksesi kdyttoaikaa.

HUOMAA: Akun kesto riippuu kauden pituudesta ja siitd, kuinka monta
tuntia paivéassa tuotetta kaytetadn. Pitkd kausi tai usean tunnin kaytto
péivéssa tarkoittaa, ettd akku on vaihdettava sadnnollisesti. Vie tuotteesi
EGO-huoltoliikkeeseen akun vaihtoa varten.
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KULJETUS JA VARASTOINTI

m Lataa tuote tayteen.

= Sammuta tuote..

= Puhdista tuote.
Sailyta tuotetta kuivassa, jaatyméattomassa sisatilassa talvisin.
Sailyta tuote kaikki pyorat tasaisella alustalla varastoinnin aikana.

m Jos séilytat latausasemaa sisétilassa, irrota ja poista
latausaseman virtalahde ja kaikki latausaseman liittimet. Aseta
jokaisen liitinjohdon péa liittimen suojakoteloon.

Tuotteen nostaminen ja siirtdminen (kuva U)
A\ VAROITUS: Tuote on sammutettava ennen sen nostamista.

A\ VAROITUS: Al nosta tuotetta, kun se on pysékoity latausasemaan.
Se voi vahingoittaa latausasemaa ja/tai tuotetta. Paina STOP-painiketta
ja veda tuote pois latausasemasta ennen sen nostamista.

Turvallinen siirtdminen tyoalueelta tai sen sisalla:
1. Pyséyta tuote painamalla STOP-painiketta.

2. Sammuta tuote painamalla VIRTAPAINIKETTA 2 sekunnin ajan.
3. Kanna tuotetta kantokahvasta terdlevyn ollessa etdélld kehosta.

YMPARISTONSUOJELU

AI4 hivitd sahkélaitteita lajittelemattomana talousjatteend,
kayta erillisia keréilypisteita.

Kysy tarkemmat tiedot jatteidenkerdyspisteista paikallisilta
viranomaisilta.

Jos sahkolaitteita viedadn kaatopaikalle, pohjaveteen
saattaa vuotaa vaarallisia aineita ja paatya sitd
kautta ruokaketjuun. Tamé vahingoittaa terveyttasi ja
hyvinvointiasi.
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VIANMARRITYS

VIKAILMOITUSLUETTELO

Alla olevassa luettelossa nékyy useita tuotteen ja EGO Connect™ -sovelluksen LCD-ndytdssa nakyvia vikailmoituksia. Ota yhteytta EGO-
huoltoliikkeeseen, jos sama ilmoitus ilmestyy usein.

LCD-naytto Toimenpide
1. Tarkista latausaseman péalld oleva LED.
2. El LED-valoa: latausasema ei saa virtaa. Tarkista, ettd pistorasiaan on Kytketty virta ja etta adapteri ja johto on
kytketty ja ne ovat ehjét.
Kadonnut rajasignaali

3. PUNAINEN LED: rajakaapelin katkeaminen. Tarkista rajakaapelin liitinnét latausasemassa ja tarkista, onko
rajakaapelin silmukassa nakyvia vaurioita.

4. VIHREA LED: latausaseman tila OK. Katso kéyttdoppaasta tai mobiilisovelluksesta ohjeet uuden
silmukkasignaalin luomiseen.

Robotti rajan ulkopuolella

1. Varmista, ettd rajakaapelin ja latausaseman valiset liitinnat on kytketty oikein ja etta liitdnnét eivat ole menneet
ristiin.

2. Varmista, ettd rajakaapeli ei ole jyrkédssé rinteessa.

3. Siirrd robotti takaisin tyoalueelle.

Robotti jumiutunut

Tarkista tyoalue odottamattomien esteiden varalta.
VINKKI: Vélta sijoittamasta tyoalueelle esteitd, jotka voivat rajoittaa robotin liikkumista.

Palautusvirhe

1. Tarkista latausaseman péélld oleva LED.

2. El LED-valoa: latausasema ei saa virtaa. Tarkista, ettd pistorasiaan on kytketty virta ja ettd adapteri ja kaapeli on
kytketty ja ne ovat ehjét

3. PUNAINEN LED: rajakaapelin katkeaminen. Tarkista rajakaapelin liitannét latausasemassa ja tarkista, onko
rajakaapelin silmukassa nakyvia vaurioita.

4. VIHREA LED: latausaseman tila OK. Siirré robotti takaisin asemaan ja kdynnista se. Robotti alkaa automaattisesti
toimia signaalin regeneroinnin jalkeen.

5. Kéynnisté robotti ja tukiasema uudelleen.

VINKKI: Varmista, etté latausasema pysyy paikallaan asennuksen mukaisesti.

Telakointivirhe

1. Poista kaikki esteet latausaseman ymparilta.

2. Puhdista aseman pohjalevy ja robotin pyorit.

3. Varmista, ettd asema on asennettu tasaiselle alustalle ja pysyy paikallaan asennuksen mukaisesti.

4. Varmista, etta rajakaapeli on asennettu ohjeiden mukaisesti.

5. Katkaise virta ja kdynnistd asema uudelleen.

Poistumisvirhe

1. Poista kaikki esteet latausaseman ympariltd.

2. Puhdista aseman pohjalevy ja robotin pydrét.
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LCD-néytto Toimenpide
1. Sammuta robotti.
‘I//;;(saemman kayttomoottorin | 5 1arista vetopydrit, poista mahdolliset esteet.

3. Anna robotin jaahtyé ja kdynnista se uudelleen.

1. Sammuta robotti.

Oikean kéyttmoottorin vika | 2. Tarkista vetopydréat, poista mahdolliset esteet.

3. Anna robotin jaéhtyé ja kdynnista se uudelleen.

1. Sammuta robotti

2. Tarkista leikkuulevy, poista ruoho tai muu este.

Leikkuumoottorin vika . .. . .
3. Anna robotin jaéhtyé ja kdynnista se uudelleen.

VINKKI: Jos ruoho on pitkéd, nosta leikkuukorkeutta ja vahennd sitd ajan myota.

1. Sammuta robotti.

Korkeudensaatomoottorin | 7. e+ leikkuulevy ja runko, poista kaikki esteet.

vika
3. Anna robotin jaahtyé ja kdynnista se uudelleen.
1. Sammuta robotti.
Epétasapainoinen . . ) . . .
leikkuujérjestelmé 2. Tarkista leikkuulevy ja terat vaurioiden tai tukosten varalta.
3. Vaihda puuttuvat tai vaurioituneet terét kdyttoohjeiden mukaan.
Alueasetusongelma Tarkista, vastaako alueasetus todellista tilannetta.
Robotti nostettu Aseta robotti tydalueelle.
Aseta robotti tydalueelle.
Robotti kallistettu . .y . L -, S I
Tarkista, ettei tydalueen enimmaiskaltevuus ylitd asennusohjeissa ilmoitettua koneen kapasiteettia.
e . Aseta robotti tydalueelle.
Robotti kdantyi ympéri V

Tarkista, ettei tyoalueen enimmaiskaltevuus ylitd asennusohjeissa ilmoitettua koneen kapasiteettia.
Robotti térmasi Tormays: Tarkista tyoalue odottamattomien esteiden varalta.

PIN-Kkoodi véara.

Palauta salasana sovelluksen avulla tai ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjéén.

Robotin ja aseman vélinen etéisyys on rajan ulkopuolella.

Tarkista, onko se varastettu.

TIETOILMOITUSTEN LUETTELO
Alla olevassa luettelossa nakyy joitakin tietoilmoituksia, jotka nékyvat tuotteen LCD-ndytdssa ja EGO Connect™ -sovelluksessa.

PIN-koodi vééré (on jo)

Robotti varastettu

LCD-néytto Toimenpide

Varmista padalueella, etta robotti aloittaa kartoituksen asemalta. Varmista, ettd et hairitse tai siirré robottia
Kartoituksen aikana. Ald siirrd asemaa kartoituksen aikana.

Kartoitus epaonnistui 1. Aloita kartoitus uudelleen EGO Connect™ -sovelluksen kautta.

2. Robotti toimii seuraavaan viikkoon asti ja kdynnistda kartoituksen uudelleen automaattisesti.
2. alueen leikkuu valmis Toissijainen alue valmis. Aseta robotti seuraavalle alueelle tai palaa ensisijaiselle alueelle ja jatka leikkuuta.
‘tgé ’féueen laikiditissa alhainen Akku vahissa. Toissijainen alue ei ole valmis. Palauta robotti latausasemaan.

GPS-virhe. Sammuta robotti ja kdynnistéd se uudelleen. Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta paikalliseen
jélleenmyyjaén.

Lataus epdonnistui Siirrd robotti avoimelle alueelle ja varmista, etta LTE-signaali on hyva robotin ndyt0ssa.

GPS-paikannus epdonnistui
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LCD-néytto Toimenpide
, . Yritéd ladata uudelleen.
Vahvistus epéonnistui W e L
Ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjéén, jos ongelmat eivat ratkea.
o Kéynnisté robotti uudelleen.
Versiovirhe N e L
Ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaén, jos ongelmat eivét ratkea.
OIREET

Jos tuotteesi ei toimi ylld olevassa luettelossa odotetulla tavalla, seuraa alla olevia oireita.
Ota yhteys EGO-huoltoliikkeeseen, jos et edelleenkéan 16yda vian syyta.

Ongelma

Syy

Ratkaisu

Ei reagoi, kun kosketat LCD-nayttoa.

1. LCD-né&yttd on vaurioitunut.

1. Ota yhteys EGO-huoltoliikkeeseen.

Tuotteella on vaikeuksia telakoitua.

1. Rajoituskaapelia ei ole vedetty pitkdan
suoraan linjaan, joka on riittdvan kaukana
latausasemasta.

1. Tarkista, ettd latausasema on asennettu
oikein. Katso kohta 4.2 Latausaseman
asentaminen.

2. Latausasema on rinteessé tai epétasaisella
alustalla.

2. Aseta latausasema téysin tasaiselle
alustalle. Katso kohta 3.7 Latausaseman
Sijoituspaikan tarkastaminen.

3. Latausasemaa ei ole asennettu tukevasti.

3. Tarkista, ovatko asemaan kiinnitetyt kuusi
ruuvia loystyneet.

Tuote luistaa telakoitaessa.

Mérka ruoho ja takapyoraan tarttunut muta
aiheuttavat tuotteen luistamisen.

Puhdista pyorat.

Tuote toimii vadraan aikaan.

1. Leikkuun aloitus- ja lopetusajat ovat vaarat.

1. Nollaa leikkuun aloitus- ja lopetusajan
asetukset. Katso 10.3.2 Aikataulun
asettaminen.

2. Tuotteen kellonaika on asetettava.

2. Aseta kellonaika. Katso 70.70.2 Maan ja
aikavyéhykkeen asettaminen.

Tuote térisee.

1. Vaurioituneet terat johtavat
leikkuujarjestelmén epatasapainoon.

1. Tarkista terat ja ruuvit ja vaihda ne
tarvittaessa.

2. Liian monta terdd samassa
asennossa johtaa epatasapainoon
leikkuujarjestelméassa.

2. Tarkista, etta jokaiseen ruuviin on asennettu
vain yksi tera.

3. Puuttuva terd asennusasennossa johtaa
epatasapainoon leikkuujarjestelmassa.

3. Tarkista, ettd kolme terad on asennettu
jokaiseen asennusasentoon.

Tuote toimii, mutta terat eivat pyori.

1. Tuote etsii latausasemaa tai peruuttaa
latausasemasta.

1. Ei toimenpiteita. Terélevy ei pyori, kun tuote
etsii latausasemaa.

2. Leikkuumoottori on vaurioitunut.

2. Ota yhteys EGO-huoltoliikkeeseen.

Tuote leikkaa normaalia lyhyemmaén ajan
latausten valilla.

1. Ruoho tai muu vieras materiaali tukkii terét.

1. Irrota ja puhdista runko ja terat.

2. Akku on Kulunut.

2. Ota yhteys EGO-huoltoliikkeeseen.

3. Tylsét terét. Ruohonleikkuussa tarvitaan
enemman energiaa.

3. Vaihda terét.

Lyhyet leikkuu- ja latausajat.

AKkku on kulunut.

Ota yhteys EGO-huoltoliikkeeseen.

Tuote liikkuu usein ympyrdissa tai spiraaleissa.

Spiraalileikkuu on luonnollinen osa tuotteen
liikekuviota.

Sadda spiraalileikkuun voimakkuutta.

Tama toiminto voidaan tarvittaessa
poistaa kaytosta. Katso kohta 70.5.2
Spiraalileikkuutila.

Tuote palaa latausasemaan leikkuun aikana.

Sadeanturin kytkin laukeaa vahingossa.

Tarkista sadeanturin kytkin. Tdma toiminto
voidaan tarvittaessa poistaa kéytosta. Katso
kohta 70.9.1 Sadeanturin asetus.
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Epéatasaiset leikkuutulokset

Ongelma Syy Ratkaisu
- _— T 1. Pidenna leikkuuaikaa. Katso 10.3.2
1. Tuote toimii lilan vahan tunteja paivassa. Aikataulun asettaminen.

2. Tyoalue on liian suuri.

2. Yrité rajoittaa tyoaluetta tai laajentaa
aikataulua. Katso 70.3.2 Aikataulun
asettaminen.

3. Tylsét terat

3. Vaihda kaikki terat ja ruuvit.

4. Pitk& ruoho suhteessa asetettuun
leikkuukorkeuteen.

4. Lisaa leikkuukorkeutta ja laske sita sitten
asteittain.

5. Ruohon keraantyminen teriin tai moottorin
akselin ympérille.

5. Tarkista, etta terat pyorivat vapaasti ja
helposti. Jos ei, ruuvaa terét irti ja poista
ruoho ja vieraat materiaalit.

LATAUSASEMAN TILAN LED-MERKKIVALO
Latausaseman tilan LED-merkkivalon téytyy palaa tai vilkkua VIHREANA, jotta asennus on oikea. Jos ei, noudata alla olevia ohjeita:

Tilan LED-merkkivalo

Merkitys

Toimenpide

Palaa VIHREANA

Hyvé signaali. Tuote ei lataudu.

Ei toimenpiteita.

Vilkkuu VIHREANA

Hyva signaali. Tuote latautuu.

Ei toimenpiteita.

Palaa punaisena

Tuote ei lataudu.
Rajakaapelia ei ole kytketty latausasemaan.

Varmista, ett rajakaapeli on asennettu oikein
latausasemaan. Katso kohta 4.7 Rajakaapelin
asentaminen.

Tuote ei lataudu.
Rajakaapelin vaurioituminen.

Ota selvdé missé vaurio on. Vaihda
vaurioituneeseen osaan uusi rajakaapeli.

Vilkkuu PUNAISENA

Tuote on latauksessa.
Rajakaapelia ei ole kytketty latausasemaan.

Varmista, etté rajakaapeli on asennettu oikein
latausasemaan. Katso kohta 4.7 Rajakaapelin
asentaminen.

Tuote latautuu.
Rajakaapelin vaurioituminen.

Ota selvéa missa vaurio on. Vaihda
vaurioituneeseen osaan uusi rajakaapeli.

Ei LED-valoa

Latausasema ei saa virtaa.

Tarkista, ettd pistorasiaan on kytketty virta ja
etta adapteri ja johto on kytketty ja ne ovat
ehjat.

Kiinted KELTAINEN

Latausasema paivittyy tuotteen kautta, eiké
Bluetooth® ole yhdistettyna.

Mitaan toimenpiteita ei tarvita.

Vilkkuva KELTAINEN

Latausasema paivittyy tuotteen kautta ja
Bluetooth® on yhdistettyna.

Mitaan toimenpiteita ei tarvita.
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TUOTTEEN TILAN LED-MERKKIVALO

Tuotteen edessé oleva tilan LED-merkkivalo ndyttdé nykyisen tilan:

Merkkivalo

Merkitys

Toimenpide

Kiinted LED-vari

Robotti toimii oikein.

Mitaan toimenpiteité ei tarvita. LED-
valon vdri riippuu asetuksesta kohdassa
10.9.2.2 Véritilan asettaminen.

Vilkkuva SININEN

Bluetooth® muodostaa pariliitosta.

Mitdan toimenpiteita ei tarvita.

Kiinted SININEN

Bluetooth®-pariliitos onnistui.

Mitdén toimenpiteita ei tarvita.

Vilkkuu PUNAISENA

Robotti on tunnistanut vian.

Tarkista LCD-naytt6/ EGO Connect™-sovellus
virheilmoitusten varalta.

Poista virhe painamalla STOP-painiketta

ja aktivoi sitten tuote painamalla START-
painiketta.

Vilkkuva KELTAINEN

STOP-painiketta on painettu.

Paina START-painiketta ja sulje kansi.

G 1)y

EGON TAKUUEHDOT

Verkkosivustolta egopowerplus.eu I6ydat EGO:n takuukéytannon taydelliset ehdot.
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Originale instruksjoner

MERK: Folgende format brukes i brukerhandboken for & gjgre den
enklere a bruke:

m Tekst skrevet i kursiv er en tekst som vises pa LCD-skjermen
eller er en referanse til et annet avsnitt i brukerhéndboken.

m Tekst skrevet med fet skrift er en av knappene pa produktet.

INTRODUKSJON

Produktbeskrivelse (fig. B)

MERK: EGO oppdaterer regelmessig utseendet og funksjonen til
produktene, kontakt din EGO-serviceforhandler for siste produkistatte.

Robotklipperen har innebygd batteri og klipper gresset automatisk,
oppsamling av gress er ikke ngdvendig. Maskinen veksler

kontinuerlig mellom Klipping og lading under planlagte driftstider.
Bevegelsesmgnsteret er tilfeldig. Begrensningskabelen kontrollerer
bevegelsen til produktet innenfor arbeidsomradet. Sensorer i produktet
registrerer nar det naermer seg begrensningsslgyfen. Forsiden av
produktet passerer alltid begrensningsslayfen med en bestemt avstand
far produktet snur seg. Nér produktet treffer en hindring eller nsermer
seg begrensningssleyfen, velger produktet en ny retning.

Alle driftsinnstillinger kan kontrolleres fra LCD-skjermen eller EGO
Connect™.

Klippeteknikk: Produktet er utslippsfritt, enkelt a bruke og sparer
energi. Den hyppige klippeteknikken forbedrer gresskvaliteten og
reduserer behovet for gjgdsel.

Finn ladestasjonen: Produktet fungerer til batteriladingen er lav eller
kutteplanen er fullfert, deretter gar maskinen automatisk tilbake til
ladestasjonen.

EGO Connect™

EGO Connect™ er en mobilapplikasjon som gjor det mulig a fiernstyre
hele klippeprosessen. Se 9 EGO Connect™.

LCD skjerm

LCD-skjermen pa produktet viser all informasjon og innstillinger for
produktet.

For & fa tilgang til skjermen, trykk pa STOPP-knappen.
Knapper pa produktet

START-knapp: For & starte driften av produktet.
STROM-knapp: For 4 sla produktet PA/AV.

PARKER-knapp: For & sende produktet til ladestasjonen. Bruk LCD-
skjermen til & stille inn varigheten av parken.

LES ALLE INSTRUKSJONER!

A\ ADVARSEL: For 4 sikre sikkerhet og palitelighet ber alle
reparasjoner og utskiftninger utfgres av en kvalifisert servicetekniker.

A\ ADVARSEL: Serg for & lese og forsta alle sikkerhetsinstruksjonene

i denne brukerhandboken, inkludert alle sikkerhetsvarselsymboler

som " FARE", " ADVARSEL " og " FORSIKTIG ” for du bruker denne
maskinen. Unnlatelse av & falge alle instruksjonene nedenfor kan fare til
elekirisk stgt, brann og/eller alvorlig personskade.
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SIKKERHETSSYMBOLER

A

Sikkerhetsvarsel

Les og forsta brukerhandboken

Aktiver den deaktiverende enheten for
vedlikehold. Hold hender og fetter unna knivene.

Ikke berar roterende kniv.

Pass pa gjenstander som kastes — hold tilskuere
unna.

Ikke kjar pa produktet. Hold hender og fatter
unna knivene.

Dette produktet er i samsvar med gjeldende
EU-direktiver

Dette produktet er i samsvar med gjeldende
britisk lovgivning.

Elektriske produkter skal ikke kastes sammen
med husholdningsavfallet. Send til en autorisert
gjenvinner.

Bluetooth®

Likestram (DC)

Klasse Il konstruksjon

Designet for & bli forsynt fra en separert ekstra-
lav spenning (SELV) stramkilde

Klippebredde

SMPS (bytt mer stramforsyningsenhet)

SMPS som inneholder en kortslutningssikker
sikkerhetsisolerende transformator
(iboende eller ono-iboende)

Bruk denne enheten kun innenders

Vekselstrom

Min Minutter
IPX5 Inntrengningsbeskyttelsesgrad

v Spenning

W Watt

Ah Ampere-timer
kg Kilogram

m Maler

cm Centimeter
mm Millimeter

°C Celsius
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MERK: Bluetooth®-ordmerket og -logoer er registrerte varemerker som 8. START-knapp
eies av Bluetooth SIG, inc. og all bruk av slike merker av EGO er under 9. STROM-knapp

lisens. 10. Forhjul

SPESIFIKASJONER 2t

12. Blad
RM4000E 13. SI'<id platfe .
Stremforsyning inngang/utgang 100-240V~/24V DC 1;‘ [B)lagnhOFt:tk Eort (kun ettersalgsservice)
. Beerehandta

Stremforsyning stram 147 W 16. HJEM-knapp

Lavspent kabellengde 10m 17. Indikator for ladestatus

Batteri Lithium-lon 24V /10,0 Ah 18. Utlgserknapp for deksel

Gjennomsnittlig energiforbruk 23.2 kwh/méned@4000sm 19. Stramforsyningsport

Stremforbruk under skjeering 36W + 20% 20. Grenseledningsterminal

Gjennomsnittlig ladetid 110 min 21. Kontaktplate

Gjennomsnittlig klippetid 240 min 22. Ladestasjon Base

Mak3|mal_ helning for 20 % (11,3°) 23. Strgmforsyning

begrensningsslayfe 24. Skruer (6)

Maksimal helning for arbeidsomradet | 50 % (26,6°) 25. Blad og skrue (3)

Minimum passasjebredde 60 cm 26. Lavspentkabel

Mak3|mal' lengde av 1000 m 27. Malemaler

begrensningskabel 28*. innsats

Maksimal avstand til 29*. Kobling

. 40m :

begrensningskabel 30*. Kontakt

Arbeidskapasitet 4000 m* (+20%) 31*. Loop Wire for Boundary Loop

Kuttesystem 3 svingbare skjeereblader *Installasjonssett og tilbehar selges separat.

Blad og skruesett modellnummer AB1009R

Klippebredde 24 cm INSIA”_ASJ“N

Justeringsomrade for klippehayde 20-90 mm .

. - — A\ DADVARSEL: Les og forsta sikkerhetsinstruksjonene far du

Justering av klippehgyde 5 mm/15 posisjoner installerer produktet

Ip- Robotklipper IPX5 A\ FORSIKTIG: Bruk originale reservedeler og installasjonsmateriell.
Klassifisering | Ladestasjon IPX4 = Inspiser produktet ngye for & sikre at det ikke har oppstatt brudd

Strgmforsyning IP56 (kun for karosseri) eller skade under frakt.
Anbefalt drifts- og ladetemperatur -15°C - 55°C m glvis .noeg d(:ler er skadet eller mangler, vennligst kontakt EGO
ervice Center.
Anbefalt lagringstemperatur -40°C - 70°C
Kiippervekt (uten ladestasjon) 15,1 kg 1. Hovedkomponenter som trengs for installasjon

En robotklipper som klipper plenen automatisk.

IIAKKE ("ﬁ_ A) m  En ladestasjon som har 2 funksjoner:

— For & sende kontrollsignaler langs begrensningsslayfen slik

at produktet kan fglge ledningen til bestemte avsidesliggende
BESKRWHSE omrader i hagen og kan finne veien tilbake til ladestasjonen.

1. Kropp — For & lade produktet.
2. Kontaktplate m  En strgmforsyning, som er koblet til ladestasjonen og et
3. LED-statusindikatorer 100-240 V stromuttak.
4. Dekke = Slgyfetrédd, som legges rundt arbeidsomrédet og rundt
. gjenstander og planter som produktet ikke ma kjgre inn i.
5. LCD skjerm Slgyfeledningen brukes som begrensningsslayfe.
6. PARK-knapp
7. STOPP-knapp
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2. Forberedelser
A\ FORSIKTIG: Ujevn plenoverflate eller omréder med stdende vann
kan forarsake skade pa produktet.
MERK: Les gjennom installasjonskapittelet for du starter installasjonen.
Hvordan installasjonen gjgres pavirker hvordan produktet yter. Det er
derfor viktig & planlegge installasjonen ngye.

= Lag en blakopi av arbeidsomradet og ta med alle hindringer.

m  Sett et merke pa tegningen hvor du skal plassere ladestasjonen
og begrensningsslayfen.

m Fyll ut hull i plenen.
= Klipp gresset fgr du installerer produktet. Pass pa at gresset er
maks 10 cm heyt.

3. For installasjonen av begrensningsslayfen

Du kan velge & installere begrensningskabelen med staker eller begrave
dem. Begge tilnzermingene kan kombineres i samme arbeidsomrade.

A\ FORSIKTIG: Hvis du bruker en skraper/frigjgrer i arbeidsomradet,
begrav begrensningsslgyfen for @ unngé skade.

3.1 For & undersoke hvor du skal plassere ladestasjonen

C-1 Foran pé ladestasjonen
C-2 Baksiden av ladestasjonen
C-3 Til venstre for ladestasjon
C-4 Rett til ladestasjon

= Hold minst 1,5 m ledig plass foran ladestasjonen, 40 cm ledig
plass bak ladestasjonen. Hold minst 35 cm fri plass fra grensen.
Hold minst 1,5 m ledig plass pa arbeidsomrédet til ladestasjonen
(fig. C).
MERK: HOYRE side av ladestasjonen (C-4) som vist i fig. C mé
plasseres innenfor skjeereomradet.
m  Plasser ladestasjonen i narheten av et stromuttak.
= Sett ladestasjonen pé en jevn overflate (fig. D).
m Ladestasjonens sokkel ma ikke bgyes (fig. D).
n

Hvis arbeidsomradet har to deler adskilt med en bratt skraning,
anbefaler vi a sette ladestasjonen i den nedre delen.

m Plasser ladestasjonen i et omrade med beskyttelse mot solen.
3.2 For a underspke hvor du skal sette stramforsyningen

A\ ADVARSEL: Ikke kutt eller forleng lavspentkabelen. Det er fare for
elektrisk stot.

A\ ADVARSEL: Stremforsyningskabelen og skjgteledningen ma vaere
utenfor arbeidsomradet for & unnga skade pa kablene.

MERKNAD: Bruk kun én lavspentkabel, og bruk av flere kabler vil
pavirke produktets ladeeffektivitet.

A\ FORSIKTIG: Pass p3 at bladene pa produktet ikke Kutter
lavspentkabelen.

A\ FORSIKTIG: Ikke kveil opp lavspentkabelen (fig. E) eller plasser
under ladestasjonens base. Spolen forarsaker interferens med signalet
fra ladestasjonen.

=60

m Sett stromforsyningen i et omrade med tak og beskyttelse mot
sol og regn.

m Sett stramforsyningen i et omrade med god luftstrgm.

= Bruk en jordfeilbryter (RCD) med en utlgsningsstrem
pé& maksimalt 30 mA nér du kobler strgmforsyningen til
stromuttaket.

3.3 For a undersgke hvor man skal sette
begrensningsslgyfen

A\ FORSIKTIG: Dersom arbeidsomradet ligger i tilknytning til vann,
skraninger, stup eller offentlig vei, skal begrensningsslayfen legges
innenfor fysisk bom. Bommen skal veere min.15 cm i hgyden og
begrensningssleyfe klaring pa 35 cm skal opprettholdes.

A\ FORSIKTIG: Ikke la produktet operere pa grus.

A\ FORSIKTIG: Ikke gjor skarpe bgyninger nar du installerer
begrensningsslayfen.

A\ FORSIKTIG: For forsiktig drift, isoler alle hindringer som treer, rgtter
0g steiner.

Begrensningskabelen skal legges som en Igkke rundt arbeidsomradet.
Sensorer i produktet registrerer nar roboten naermer seg
begrensningsslgyfen, og roboten velger en annen retning.

Alle deler av arbeidsomradet skal veere maks. 40 m fra
begrensningsslgyfen.

m  Sgrg for at alle vinkler som dannes av begrensningskabelen er
90° eller starre.

m  Sett begrensningskabelen rundt hele arbeidsomradet. Hold
ren langs begrensningsslgyfen. Tilpass avstanden mellom
begrensningsslgyfen og hindringer (fig. F).

m  Sett begrensningskabelen 35 cm (tilfelle 1) fra en hindring som
er mer enn 5 cm hay (fig. G1).

m  Sett begrensningskabelen 30 cm (tilfelle 2) fra en hindring som
er 1-5 cm hay (fig. G2).

m  Sett begrensningskabelen 10 cm (tilfelle 3) fra en hindring som
er mindre enn 1 cm hay (fig. G3).

= Har du en belegningssteinssti som er i nivd med plenen, setter du
begrensningsslgyfen under belegningssteinen.

MERK: Hvis belegningssteinen er minimum 30 cm bred, bruk
fabrikkinnstillingen for funksjonen Drive Past Wire for & klippe alt
gresset ved siden av belegningssteinen. Se 70.6.1 Kjar forbi ledningen.

m  Plasser begrensningsslgyfen rundt portstolper eller
gjerdestolper for & sikre at tilstrekkelige klaringer oppnas, der
begrensningskabelen snur seg tilbake pa seg selv gjennom en
smal passasje pa < 100 cm rundt en smal hindring (< 30 cm),
bruk 100 cm rett seksjon gjennom passasje som vist i fig. H.

H-1 Port/gjerdestolpe

3.3.1 Passasijer (fig. H)

H-2

Passasje

En passasje er en seksjon som har begrensningsslayfe pa hver side
og som forbinder 2 deler av arbeidsomradet. Avstanden mellom
begrensningsslgyfen pa hver side i passasjen skal veere minimum

60 cm.
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3.3.2 A sette begrensningssleyfen i en skraning

Produktet kan operere i 50 % skréninger. Skraninger som er for bratte
ma isoleres med begrensningsslgyfen. Gradienten (%) beregnes som
heyde pr. m.

Eksempel: 10 cm / 100 cm = 10 % (fig. K).

= For skraninger som er brattere enn 50 % innenfor
arbeidsomradet, isoler skraningen med begrensningsslgyfe.

= For bakker som er brattere enn 20 % langs plenens ytterkant,
legg begrensningsslayfen 35 cm fra kanten (fig. L).

= For skraninger inntil offentlig vei legges bom pa min.15 cm i
heyden langs ytterkant av skraningen. Du kan bruke en vegg eller
et gjerde som en barriere.

3.3.3 For a lage en oy (fig. M)

Hvis du lager en gy, setter du begrensningskabelen som gér til og fra
gya sammen.

A\ FORSIKTIG: Ikke legg en del av begrensningskabelen over den
andre. Seksjonene av begrensningskabelen ma vaere parallelle, ikke
krysset.

A\ FORSIKTIG: Isoler eller fiern hindringer som er mindre enn 5 cm
haye. Isoler eller fiern hindringer som skraner litt, for eksempel steiner,
treer eller rgtter. Dette vil forhindre skade pé bladene pa produktet.

Bruk en gy for & isolere omréder i arbeidsomradet med
begrensningskabelen. Vi anbefaler & isolere alle festeobjekter i
arbeidsomradet.

Noen hindringer er motstandsdyktige mot en Kkollisjon, for eksempel
treer eller busker som er mer enn 5 cm hgye. Produktet vil kollidere med
hindringen og deretter velge en ny retning.

m Sett begrensningskabelen til og rundt hindringen for & lage en gy.

m  Plasser de 2 delene av begrensningskabelen til og fra gya tett
sammen. Dette vil fa produktet til & lpe over ledningen.

m  Sett de 2 delene av begrensningsslgyfen i samme stake. Se 5 For
a sette ledningen pa plass med staker.

3.3.4For a lage et sekundaromrade (fig. N)

Lag et sekundaeromrade (B) hvis arbeidsomradet har 2 omrader som
ikke er forbundet med en passasje. Arbeidsomradet med ladestasjonen
er hovedomradet (A).

MERK: Produktet ma flyttes manuelt mellom hovedomradet og
sekundzeromrédet.

Sett begrensningskabelen rundt sekundeeromradet (B) for & lage en ay.
Se 3.3.3 For 4 lage en gy. Men skap gya utenfor hovedarbeidsomrade.

MERK: Begrensningskabelen ma legges som 1 Igkke rundt hele
arbeidsomrédet (A + B).

MERK: Nar produktet klipper gress i sekundeeromradet, ma
sekundaeromrademodus velges. Se 10.5.1 For & velge arbeidsomradet.

4. Installasjon av produktet
4.1 For a installere begrensningsslayfen

A\ FORSIKTIG: Ikke legg overfladig ledning i en spole. Spolen
forarsaker interferens med produktet.

1. Les og forstd instruksjonene om ladestasjonen. Se 3.7 For &
undersake hvor du skal plassere ladestasjonen.

Plasser ladestasjonen i det valgte omradet.

Sett begrensningskabelen rundt hele arbeidsomradet. Start og
fullfer installasjonen bak ladestasjonen. Sett frontledningen inn
i styresporet pa bunnen av stasjonsbasen. Fgr begge ender av
begrensningskabelen opp gjennom apningen pé baksiden av
ladestasjonen.

4. Apne kontakten og sett begrensningskabelen i kontakten
(fig. P1).

Lukk kontakten med en tang (fig. P2).

Apne dekselet pa ladestasjonen ved & trykke pa utigserknappen
(fig. P3).

7. Skyv frontkontakten inn pa metallpinnen pa ladestasjonen med
merket "F". Skyv den bakre kontakten inn pa metallpinnen pa
ladestasjonen med merket "B" (fig. P4).

MERK: Fiern overfladig kabel med tradkuttere.
4.2 For 4 installere ladestasjonen
A\ FORSIKTIG: Ikke sett fottene pa ladestasjonens base.

A\ ADVARSEL: Forsikre deg om at pluggene til lavspentkabelen og
stramforsyningen er rene og terre for du kobler dem til.

Nér du kobler til stramforsyningen, bruk kun et stremuttak som er
koblet til en jordfeilbryter (RCD).
1. Koble lavspentkabelen til ladestasjonen (fig. Q1).
2. Koble stramforsyningen til lavspentkabelen.
3. Sett stramforsyningen i en minimumshgyde pa 30 cm (fig. Q2).
4. Koble stramforsyningskabelen til et 100-240V stromuttak.

MERK: Nér ladestasjonen er tilkoblet, er det mulig & lade produktet.
Plasser produktet i ladestasjonen mens begrensningskabelen legges.
S1a PA produktet. Ikke fortsett med noen produktinnstillinger for
installasjonen er fullfort.

5. Sett lavspentkabelen i bakken med staker eller grav ned
kabelen. Se 5 For 4 sette ledningen pa plass med staker eller
6 For a begrave begrensningsslayfen.

6. Fest ladestasjonen til bakken med de medfelgende 6 skruene.

5. For a sette ledningen pa plass med staker

A\ FORSIKTIG: Pass pa at stakene holder begrensningsslayfen mot
bakken.

A kutte gresset rundt grensen far du installerer begrensningskabelen vil
gjere denne prosessen enklere.

A\ FORSIKTIG: A Klippe gresset for lavt rett etter installasjon kan
skade ledningsisolasjonen. Skader pa isolasjonen kan ikke forarsake
forstyrrelser for flere uker eller maneder senere.

1. Sett begrensningskabelen pa bakken.

2. Sett innsatsene i maksimalt 1 m avstand fra hverandre.
MERK: Bruk ekstra plugger der gradienten endres for & sikre at
ledningen forblir flat mot bakken (fig. R).

3. Fest stakene til bakken med en hammer eller en plasthammer.

MERK: Ledningen er overgrodd med gress og ikke synlig etter noen
uker.
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6. For & begrave begrensningssloyfen

m  Skjeer et spor i bakken med en kantkutter eller en rett spade,
eller bruk spesialisert kabelleggingsmaskin

m  Sett begrensningskabelen 1-20 cm ned i bakken.

Din EGO-forhandler kan stgtte med installasjon av begrensningskabel.

7. For a forlenge begrensningssloyfen (fig. S)

MERK: Forleng begrensningskabelen hvis den er for kort for
arbeidsomradet. Bruk original EGO-kabel og koblinger.
1. Koble ladestasjonen fra strgmuttaket.

2. Klipp av begrensningsslgyfen med et par ledningskuttere der det
er ngdvendig 4 installere forlengelsen.

3. Legg til ledning der det er ngdvendig & installere utvidelsen.

4. Sett begrensningskabelen pa plass.

5. Sett ledningsendene inn i en kobling.
MERK: Sgrg for at du kan se endene av begrensningskabelen gjennom
det gjennomsiktige omradet pé koblingen.

6. Skyv ned dekselet pa koblingen med en justerbar tang for &
feste ledningene i koblingen.

7. Sett begrensningskabelen pa plass med staker. Koblingen
kan graves ned for a sikre at den ikke kommer i kontakt med
roboten under klipping.

8. Koble ladestasjonen til stromuttaket.

8. Etter installasjonen av produktet
8.1 For a gjore en visuell sjekk av ladestasjonen
Pass pa at LED-statusindikatoren pé ladestasjonen lyser GRONT.

Hvis LED-statusindikatoren ikke lyser konstant grgnt, foreta en sjekk
av installasjonen. Se 4.2 Slik installerer du ladestasjonen og LED
STATUSINDIKATOR PA LADESTASJONEN i denne hdndboken.

8.2. For a lade produktet

Nér produktet er nytt eller har veert lagret over lengre tid, kan batteriet
vaere tomt og ma lades far start.

A\ RDVARSEL: Lad kun produktet ved & bruke en ladestasjon og en
stremforsyning som er beregnet for det. Feil bruk kan fore til elektrisk
stot, overoppheting eller lekkasje av etsende vaeske fra batteriet. Ved
lekkasje av elekirolytt skyll med vann og sek medisinsk hjelp hvis den
kommer i kontakt med gynene etc.

1. Plasser produktet i ladestasjonen.

2. Skyv produktet inn sé langt som mulig for & sikre god kontakt
mellom produktet og ladestasjonen.

3. Blinkende GRONN pa ladestasjonen indikerer at lading pagar.
8.3 For a definere de grunnleggende innstillingene

For produktet begynner & fungere for forste gang, ma du sette
maskinen i drift og definere innstillingene.
1. Trykk pa STOPP-knappen for & apne LCD-skjermdekselet.
2. Trykk pd STROM-knappen for & sl& PA produktet.
3. Folg instruksjonene pa skjermen for a definere innstillinger:

sprak, trygge og juridiske erkleeringer, land og tidssone,
enhetsformat, pinneinnstilling og klippehgydeinnstilling.
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MERK: Det er ikke mulig & bruke 0000 som PIN-kode.
4, Nar idriftsettelse er fullfart vil hovedmenyen vises.

9 EGO Connect™

Produktet er kompatibelt med EGO Connect™. Alle innstillinger og
klippeplan kan angis eksternt ved hjelp av EGO Connect™.

MERK: Sorg for at Bluetooth® er aktivert pa mobile enheter nar du
bruker fiernkontrollfunksjonen.

RM4000E har lang rekkevidde mobil tilkobling og kort rekkevidde
Bluetooth® tilkobling.

9.1 Slik installerer du EGO Connect™

1. Last ned EGO Connect™ pa mobilenheten din eller skann
QR-koden nedenfor.

2L
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2. Opprett en ny konto i EGO Connect™. Hvis du allerede har en
konto, hopp til trinn 4.

3. Ene-post vil bli sendt til den registrerte e-postadressen. Falg
instruksjonene i e-posten for & validere kontoen din.

4. Logg pa EGO-kontoen din i EGO Connect™.
9.2 For a pare EGO Connect™ og produktet
Se 10.9.4 Bluetooth®-paring.

10. Produktinnstillinger
10.1 For a fa tilgang til hovedmenyen

1. Trykk pa STOPP-knappen for & apne LCD-skjermdekselet.
Trykk pa STROM-knappen for & sla PA produktet.

3. Skriv inn PIN-koden og trykk pa Vv for & bekrefte, og gé inn
pa den 1--siden i hovedmenyen, trykk pa P for a ga inn pa den
2- side.

10.2 Hovedmenystruktur

Hovedmenyen inneholder 8 alternativer:
m RUTE
m  KLIPPEHOYDE

OPERASJON

GRENSE

SIKKERHET

BESKJED

ANDRE

m  GENERELL

Produktet har fabrikkinnstillinger, men innstillingene kan tilpasses ditt
spesifikke arbeidsomrade.
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Oversikt over menystruktur 1

-y~
D e O
Wy
I
| Klippehoyde
Oversikt Overstyring ppenoy
I I
Ukentlig oversikt B L L
24 timer 48 timer 72 timer
Still inn tid
Daglig segment 1 Daglig segment 2 Daglig segment 3 Kopier til Nullstille
I
I I I I I I [
Alle dager Ma Ti On To Fr Lo So
-EE' Operasjon Grense
""" I I
| [ |
Arbeidsplass Spiralskaret Kantskaret Systematisk . .
Kutt Past wire Utgangsstasjon
| | | | | | | |
Hovedomrade 2.omrade 1 2 3 4 5
Menystrukturoversikt 2
@ Sikkerhet N Beskjed
| I
Skriv inn PIN-kode | |
| Feilvisning Informasjonsskjerm
Alarm Geofence Feildetaljer Informasjonsdetaljer
[ | |
Bekreft PIN-koden Alarminnstilling Lav Medium Hoy
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Andre

Regnsensor Frontlykter Tekstmelding Blatann

Regnsensorinnstilling | | SMS-innstilling Bluetooth-paring
Lysplan Fargemodus
| | Fargemodusinnstilling
Alltid pa Alltid AV Angi tidsperiode
Lystidsinnstilling
‘@I Generell

Sprak Region Enhetsformat Trykk Tone Om Nullstille Oppdater

Sprak Land og Enhetsformat- Bergringstoneinnstilling Om Tilbakestill Fastvareoppdatering

innstillinger tidssone innstilling innstilling

10.3 Tidsplaninnstilling E=3

10.3.1 For a beregne tidsplaninnstillingen

MERK: Driftskapasiteten er beregnet ut fra flatt og apent areal. Du mé
pke den planlagte tiden hvis arbeidsomradet har mange bakker eller
hindringer.

MERK: Driftstimene inkluderer klipping, sgk og ladetid.
1. Beregn arealet av plenen din i m2.

2. Del plenomrédet pa produktomradets kapasitet, resultatet er
timene som produktet méa operere hver dag.

Eksempel: En plen pa 2000 m?, arealkapasitet pa 167 m2/t
2000 m2/ 167 ~ 12 timer

Dager/uke Driftstid/dag Tidsperiode

7 12 07:00 am — 7:00 pm

10.3.2 For & angi tidsplanen

1. Gjer trinn 1-3 i 10.7 For 4 fa tilgang til hovedmenyen.
Trykk pa % for & ga inn i TIDSPLAN-innstillingen
Trykk pa W(;') for & ga inn i UKESOVERSIKT.
Trykk pa + for & angi SETT TID.

Velg passende driftstimer.

Trykk pa deller > for & velge dagen, og trykk pa Vv for & angi
DAGLIG SEGMENT. Produktet kan klippe gresset 1-3 segmenter
hver dag.

7. Trykk pa (9 for & angi tidsperiodeinnstillingen og trykk pa v
for & bekrefte.

o0k~ w DN
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10.3.3 For a kopiere tidsplaninnstillingen

Gjenta trinn 1-4 i 10.3.2 For & angi tidsplanen.

2. Trykk pa for & kopiere tidsplaninnstillingen. Du kan kopiere
tidsplaninnstillingene dag til dag eller for hele uken.

3. Trykk pa Vv for & bekrefte.

10.3.4 For a tilbakestille tidsplaninnstillingen

Du kan fjerne alle tidsplaninnstillinger og bruke fabrikkinnstillingene.
Fabrikkinnstillingen for tidsplan lar produktet fungere alle timer pa hver
ukedag.

1. Gjenta trinn 1-4 i 10.3.2 For & angi tidsplanen.

2. Trykk pa ¥ for 4 tilbakestille tidsplaninnstillingene og tilbake
til fabrikkinnstillingene.

10.3.5 For & overstyre tidsplan

Eventuelle tidsplaninnstillinger kan midlertidig overstyres ved & velge
overstyringsplanen. Det er mulig & overstyre timeplanen ved a velge
mellom 24 timer, 48 timer og 72 timer.

1. Gjenta trinn 1-2 i 10.3.2 For & angi tidsplanen.
2. Trykk pa @@ for & ga inn i OVERSTYR PLAN.
3. Trykk pa ensket &pningstid og trykk pa V for & bekrefte.

For & avbryte overstyringsplanen

1. Trykk pa @@ for & g& inn | OVERSTYR PLAN.
2. Trykk pé de valgte timene og trykk pa V/ for & bekrefte.

10. 4 Innstilling av klippehgyde
Klippehgyden kan varieres fra 20-90 mm i 1-15 posisjoner.
1. Gjer trinn 1-3i 10.1 for 4 f tilgang til hovedmenyen.

~—
2. Trykk pa M for & ga inn i INNSTILLING AV KLIPPEH@YDE.
3. Trykk pa 4 eller ¥ for & angi klippehoyden og trykk pa Vv for
a bekrefte.

10. 5 Driftsmodusinnstilling

10.5.1 For a velge arbeidsomradet

1. Gjer trinn 1-31i 70.1 for 4 fa tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa @_‘E. for & g& inn pé den 1s-siden i innstillingen for
skjeeremodus (trykk pa P> for & g& inn pa den 2siden).

3. Trykk pa EX.i pa den 1-siden for & velge arbeidsomradet og
trykk pa V/ for & bekrefte.

Hovedomrade: Hovedomradet er standard driftsmodus der produktet

Klipper og lades automatisk. Standard arbeidsomrade er hovedomradet.

Sekundaeromrade: Bruk sekundaeromradedriftsmodus for & kutte
sekundaere omrader. Du ma flytte produktet manuelt mellom
hovedomradet og sekundaromrédet. Produktet kutter i en valgt
tidsperiode eller til batteriet er tomt.

MERK: Du ma sette produktet manuelt i ladestasjonen for & lade
produktet nar det er i et sekundeert omréade. Produktet blir liggende i
ladestasjonen nér batteriet er ladet. Du ma velge hovedarbeidsomradet
for & starte produktet pa nytt.

10.5.2 Spiralskjaeringsmodus

Produktet Klipper gresset i spiralmodus hvis gresset er lengre i et
omrade. Spiralskjeering kan stilles inn i 5 nivaer pa 1-5. Spiralskjeering
vil utlpses oftere i innstillingsnivaer.

1. Gjer trinn 1-3i 70.1 For 4 fa tilgang til hovedmenyen.
2. Trykk pa ®t::~

_____ for & ga inn pa den 1% siden for
skjeeremodusinnstillingen.
3. Trykk pa @) for & stille inn SPIRAL KUTTING-modus.

Aktiver spiralskjaeringsmodus, trykk pa 4 eller b for & velge
fglsomhetsniva.

5. Trykk pa V for 4 bekrefte.
10.5.3 Kantskjaeringsmodus

Produktet vil begynne a Klippe langs plenens begrensningssleyfe i hver
ny syklus nar det er i kantklippingsmodus.

1. Gjer trinn 1-3 i 10.1 For 4 fa tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa @-E for & gé inn pa den 2 siden for
skjeeremodusinnstillingen.

3. Trykk pa |l_®_.1| for & ga inn i modusen KANTKYTTE.

4.  Aktiver kuttemodus og trykk pa V for & bekrefte.

10.5.4 Systematisk skjeeremodus

Nér det er i Systematisk klippemodus, vil produktet klippe i parallelle
menstre.

1. Gjer trinn 1-3 i 10.7 For 4 f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa ®€ for & ga inn pa den 2 siden for
skjeeremodusinnstillingen.

3. Trykk pa = for & g& inn i SYSTEMATIC-CUT-modus.
Aktiver skjeeremodus, og trykk pé V for & bekrefte.

10.6 Grensesetting
10.6.1 Kjor forbi wire

Dette er avstanden som fronten av produktet kan bevege seg forbi
begrensningsslgyfen. Fabrikkinnstillingen er 30 cm. Du kan velge en
avstand pa 20-55 cm.

1. Gjer trinn 1-3i 10.1 For 4 f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa (2.1 for & g inn i GRENSE-innstillingen.

3. Trykk pa B for 3 ga inn i DRIVE PAST WIRE-innstillingen.
4

Trykk pa deller P> for & velge avstanden og trykk pa Vv fora
bekrefte.

10.6.2 Utgangsstasjon

Produktet vil g4 tilbake langs ledningen til den angitte avstanden og
deretter ga for & klippe. Du kan stille inn en avstand pa 20-999 cm.
Fabrikkinnstillingen er 20 cm.

1. Gjer trinn 1-2i 10.6.7 Kjar forbi ledningen.

2. Trykk pa |f='—a for & g& inn i SMART EXIT LADESTATION-
innstillingen.

3. Angi avstanden og trykk pa V for & bekrefte.
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10.7 Sikkerhetsinnstilling
Du ma taste inn PIN-koden for & f4 tilgang til sikkerhetsinnstillingen.

1. Gjer trinn 1-3 i 10.7 For 4 f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa & for & angi PIN-koden, og trykk pa v/
for & bekrefte. Ga deretter inn pa den 1-siden i
sikkerhetsinnstillingen, trykk pa P> for & g& inn pa den 2'siden.

= PIN-kode
Du kan endre PIN-koden.
1. P& den 1-siden i sikkerhetsinnstillingen trykker du pa Iil/ for &
endre PIN-koden. Trykk deretter pa V for & bekrefte.

2. Skriv inn PIN-koden pa nytt for a bekrefte, trykk pa Vv fora
bekrefte.

= Alarminnstilling

Denne funksjonen betyr at en alarm vil lyde hvis produktet oppstar
noen feilmeldinger. Du kan stille inn alarmvarigheten pa 1-10 minutter.
Standard varighet for alarmen er 2 minutter.

Du kan aktivere eller deaktivere ALARMINNSTILLING.

Du kan aktivere eller deaktivere Alarm ved lgft bare nar ALRM-
INNSTILLING er aktivert.

For & aktivere alarminnstillingen
1. Péaden 1-siden trykker du pa @ foragainni
ALARMINNSTILLING.

2. Aktiver ALARMINNSTILLINGER. Trykk pa deller P> for & velge
varigheten av alarmen.

3. Aktiver eller deaktiver Alarm ved loft.
4. Trykk pa v for & bekrefte.
= Geofence-innstilling

Geofence er sirkelen som dannes med ladestasjonen som midtpunkt og
radius fra midtpunkt til ndvaerende posisjon.

Du kan stille inn fglsomhetsnivéet lavt (500 m), middels (250 m) og hayt
(100 m). Jo hgyere nivd av Geofence-fglsomhet, desto lettere starter
alarmen.

1. Paden 2-siden trykker du pa ]__os fordgainni
GEOFENSEINNSTILLING.

2. Aktiver geofence-innstillingen.
3. Trykk pé falsomhetsnivaet og trykk pa V for & bekrefte.

10.8 Meldinger
| denne menyen finner du tidligere feil- og informasjonsmeldinger.
10.8.1 Feilmelding

Meldingene som vises i displayet er den faktiske feilen. De nyere
alarmene er oppfart gverst. Til feilmeldingene er det tips og rad for &
hjelpe til med 4 rette feilen. Se FEILMELDINGSLISTE i denne handboken.

1. Gjer trinn 1-3i 710.7 For & fa tilgang til hovedmenyen.
2. Trykk pa for & skrive inn MELDINGER.
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3. Trykk pa @ for 4 vise FEILMELDINGER. Trykk pa 4 eller ¥ for
a skanne de andre feilmeldingene.

4. Trykk pa den valgte feilmeldingen for a vise feildetaljene.

10.8.2 Informasjonsmelding

Meldinger som vises i displayet som ikke er fordrsaket av en faktisk feil,
lagres i stedet under overskriften Infomeldinger. For mer informasjon
om mulig &rsak til hver melding, se INFORMASJONSMELDINGSLISTE i
denne handboken.

1. Utfer trinn 1-2 i 10.8.1 Feilinformasjon for & ga inn i
meldingsmenyen.

2. Trykk pa @ for & vise INFORMASJONSMELDINGER. Trykk pa
A cller W for & skanne de andre informasjonsmeldingene.
3. Trykk pa den valgte informasjonsmeldingen for & vise
informasjonsdetaljene.
10.9 Andre innstilling

10.9.1 Regnsensorinnstilling

Nér det oppdages regn, gér roboten tilbake til ladestasjonen og starter
pé nytt til regnsensoren er tgrr og forsinkelsestiden er over. Du kan stille
inn forsinkelsestiden pa 0-240 minutter. Standard forsinkelsestid er 180
minutter.
1. Gjer trinn 1-3 i 710.7 For 4 fa tilgang til hovedmenyen.
2. Trykk pa B8 for 4 ga inn pa den 1-siden i den andre
innstillingen, trykk pa P for & ga inn pa den 2: siden.
3. Trykk pa for & g& inn i REGNSENSORINNSTILLING.
Aktiver regnsensorinnstillingen. Still inn forsinkelsestiden og
trykk pa v/ for a bekrefte.
10.9.2 Lysinnstilling

10.9.2.1 For a stille inn tidsplanen for frontlykten

1. Utfer trinn 1-2 i 10.9.1 Regnsensorinnstilling for & ga inn pa den
forstes® siden i den andre innstillingen.

2. Trykk pa .E for & ga inn i FRONTLYS SETTING.

3. Trykk pé .=® for & g& inn i LYS TIDSPLAN. Velg mellom Alltid
PA, Alltid AV eller Angi tidsperiode.

4. Nar du velger Angi tidsperiode, kan du angi en detaljert
tidsperiode og trykke pa V for & bekrefte.

10.9.2.2 For & angi fargemodusinnstilling

1. Gjer trinn 1-2 i 10.9.2.1 For & angi tidsplanen for frontlyset for &
gainni frantolysinnstillingen.

2. Trykk pa JO for & ga inn i FARGEMODUSINNSTILLING.

3. Trykk og aktiver Blinker ved feilvarsel, og velg Lysfarge.
Trykk pa V for & bekrefte.
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10.9.3 SMS-innstilling

SMS-funksjonen sender deg en SMS nar produktet flyttes ut av
GeoFence.

1. Gjer trinn 1-2i 10.9.1 Regnsensorinnstilling for & ga inn pa den
2-siden i den andre innstillingen.

2. Trykk pa b—=l for & ga til SMS-INNSTILLING.

Trykk péa Bruk SMS og LEGG TIL+ for & angi telefonnummeret
ditt med landskode, for eksempel +49 172 12345678, trykk pa
for & bekrefte.

10.9.4 Bluetooth®-paring

EGO Connect™-appen er alltid koblet til produktet ditt s& lenge
mobilenheten har tilkobling til mobilnettverket, produktet er ladet og
LCD-skjermen er slatt PA og produktet tidligere har blitt paret med
kontoen din .

For 4 pare EGO Connect™ og produktet

Gjer trinn 1-2 i 10.9.1 Regnsensorinnstilling for & ga inn pé den
2 siden i den andre innstillingen.

2. Trykk pa ‘P for & ga inn i BLUETOOTH-PARING.
3. Falg instruksjonene i EGO Connect™ for & "legge til verktay".

MERKNAD: LED-statusindikatoren pa produktet vil blinke blatt under
sammenkobling.

LED-statusindikatoren pa produktet vil lyse blatt nér produktet er koblet
til mobilenheten din via Bluetooth®.

10.10
| GENERELT kan du endre de generelle innstillingene for produktet.

Generell

10.10.1 For 4 stille inn sprak
1. Gjer trinn 1-3i 710.7 For 4 fa tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa s£=lfor & ga inn pa den 1% siden i den generelle
innstillingen.

3. Trykk pa @ for & angi SPRAK-innstillingen.

4. Trykk pa A eller W for & velge sprak, og trykk pa Vv ford
bekrefte.

10.10.2 For a angi land og tidssone
1. Gjer trinn 1-2i 10.70.1 For & angi sprak.

2. Trykk pa @ for & angi LAND OG TIDSSONE-innstilling.

Trykk pa 4 eller W for & velge LAND OG TIDSSONE og trykk pa
for & bekrefte.

10.10.3 For a angi enhetsformat
1. Gjer trinn 1-3 i 10.7For & f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa Y=l for & ga inn pa den 1% siden i den generelle
innstillingen, og trykk deretter pa |

3. Trykk pa E for & angi ENHETSFORMAT og trykk pa Vv fora
bekrefte.

for & g& inn pa den 2 siden.

10.10.4 For a stille inn bergringstone

Roboten vil pipeenér den klikker pé skjermen etter & ha aktivert
bergringstone PA.

1. Gjer trinn 1-21i 10.70.3 For 4 angi enhetsformat for a ga inn pa
den 2-siden i den generelle innstillingen.

2. Trykk pa I for & g inn i TOUCH-TONE-innstillingen.
3. Aktiver bergringstonen og trykk pa = for & bekrefte.
10.10.5 Om-menyen
OM-menyen viser informasjon om produktet.
1. Gjertrinn 1-3 i 10.7 For 4 f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa %s£=l for & g& inn pa den 1- siden i den generelle
innstillingen, og trykk deretter pa | ganger for & ga inn pa
den 3 siden i den generelle innstillingen.

3. Trykk pa E for & vise OM menyinformasjon.
10.10.6 For 4 tilbakestille brukerinnstilling

1. Gjer trinn 1-21i 10.70.5 Om-menyen for & ga inn pa den 3- siden
i den generelle innstillingen.

2. Trykk pa @ for & ga inn i TILLBAKESTILL
BRUKERINNSTILLINGER.
3. Trykk pa V for & bekrefte.

4. Tast inn PIN-koden for 4 tilbakestille innstillingene.

10.10.7 For a oppdatere fastvare
1. Gjertrinn 1-3 i 10.7 For 4 f4 tilgang til hovedmenyen.

2. Trykk pa “s£=l for & g& inn pa den 1% siden i den generelle
innstillingen, og trykk deretter pa P> tre ganger for & g inn pa
den 4-siden i den generelle innstillingen.

3. Trykk pd L. for & g4 til IRMWARE UPDATE.

4. Fplg instruksjonene pa skjermen for & oppdatere
fastvareversjonen.

MERK: Fastvareoppdatering kan oppdateres fra EGO Connect™: Du vil
bli spurt nér oppdateringen blir tilgjengelig.

OPERASJON

A\ ADVARSEL: Les sikkerhetsinstruksjonene ngye far du starter
produktet.

A\ ADVARSEL: Hold hendene og fattene unna de roterende knivene.
Legg aldri hender eller fotter naer eller under produktet nar motoren gar.

A\ ADVARSEL: Ikke bruk produktet nér personer, spesielt barn eller
dyr, er i arbeidsomradet.

FOR PRODUKTET STARTES

1. Serg for at produktladingen er mer enn 50 % for forste gang.

2. LED-statusindikatoren pé ladestasjonen ma vise et konstant
eller blinkende GR@ONT for korrekt installasjon.
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3. Produktet fungerer innenfor den angitte tidsplanen, se
10.3.2 For & angi tidsplanen (ved a trykke pa START-knappen
utenom planlagte arbeidstider vil maskinen forbli pa stasjonen il
neste planlegging) .Produktet fungerer umiddelbart hvis du angir
overstyringsplanen, se 10.3.5 For 4 overstyre tidsplanen.

4. Sprg for at produktet er i det valgte arbeidsomradet, se
10.5 Driftsmodusinnstilling.

5. Serg for at produktet er innenfor begrensningskabelen.

FOR A STARTE PRODUKTET
1. Trykk pa STOPP-knappen for & apne LCD-skjermdekselet.
2. Trykk pA STROM-knappen for & sl& PA produktet.
3. Tastinn PIN-koden.
4. Trykk pa START-knappen og lukk dekselet.

MERK: Trykk alltid pA START-knappen for du lukker dekselet for &
starte produktet.

MERK: Fgr den farste operasjonen ma maskinen fullfgre
kartleggingssyklusen.

FOR A PARKERE PRODUKTET

Produktet forblir i ladestasjonen i innstilt parkeringstid og gar deretter
automatisk tilbake til vanlig drift i henhold til tidsplanen.

1. Trykk pa PARKER-knappen for & ga inn i parkeringsmodus.
2. Trykk pa G for & angi parkeringstid.
3. Trykk pa v for & bekrefte.

FOR A STOPPE PRODUKTET

Trykk pa STOPP-knappen for & fa produktet og skjeeremotoren til &
stoppe.

FOR A SLA AV PRODUKTET

1. Trykk pa STOPP-knappen for & apne LCD-skjermdekselet.

2. Trykk pa POWER-knappen i mer enn 2 sekunder for & sla AV
produkiet.

MERK: Du kan ogsa trykke pa AV/PIf\-knappen i mer enn 4 sekunder
for & sla av produktet tvunget hvis du ikke taster inn PIN-koden.

FOR A TILBAKEKALLE PRODUKTET TIL LADESTASJONEN

Nar du trykker pa HJEM-knappen pa ladestasjonen, vil LED-
statusindikatoren pa ladestasjonen blinke raskt i 3 ganger, og produktet
vil ga tilbake til i nerheten av ladestasjonen.

VEDLIKEHOLD

A\ ADVARSEL: For 4 unnga alvorlig personskade, sl alltid av Klipperen
og serg for at alle bevegelige deler har stoppet helt fgr rengjering,
vedlikehold eller transport av klipperen.

A\ ADVARSEL: Ved service, bruk kun identiske reservedeler. Bruk av
andre deler kan skape en fare eller forarsake produktskade. For a sikre
sikkerhet og palitelighet ber alle reparasjoner utfgres av en kvalifisert
servicetekniker.

A\ RADVARSEL: Bruk alltid vernehansker nér du utfarer vedlikehold pa
produktbladene.
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For bedre drift og lengre levetid, serg for & rengjere produktet
regelmessig og bytte ut slitte deler.

Nar produktet brukes farste gang, ber bladene inspiseres en gang i
uken.

Det er viktig at bladene roterer lett. Kantene pa knivene skal ikke
skades. Levetiden til bladene varierer enormt og avhenger av for
eksempel:

m Driftstid og storrelse pé arbeidsomradet.

= Type gress 0g sesongmessig vekst.

= Jord, sand og bruk av gjadsel.

m Tilstedevaerelsen av gjenstander som kjegler, vindfall, leker,
verktay, steiner, rgtter og lignende.

MERK: Arbeid med butte kniver gir et darligere klipperesultat. Gresset
Klippes ikke rent og det trengs mer energi, noe som resulterer i at
produktet ikke klipper et sa stort omréade.

Rengjor produktet

A\ FORSIKTIG: Bruk aldri en haytrykksspyler til & rengjore produktet m

eller ladestasjonen. Bruk aldri lssemidler til rengjering.

Chassis og blader
Inspiser knivene en gang i uken.

1. Sl& av produktet.
2. Loft produktet over pa siden.

3. Rengjar knivene og chassiset med en oppvaskbagrste. Kontroller
samtidig at knivene er intakte og roterer fritt.

For a rengjore hjulene

Produktet fungerer ikke tilfredsstillende i skraninger hvis hjulene er
blokkert med gress.

= Bruk en myk berste til & rengjere hjulene

For & rengjore produktets kropp

= Bruk en fuktig klut og en svak sapelgsning for & rengjgre
produktets kropp.

For & rengjore ladestasjonen
A\ ADVARSEL: Koble stramforsyningen fra stikkontakten for
vedlikehold.

A\ FORSIKTIG: Ikke bruk heytrykksspyler eller rennende vann til &
rengjore ladestasjonen.

MERK: Produktet kan ikke ga inn i ladestasjonen hvis det er
gjenstander i ladestasjonen. Rengjgr ladestasjonen regelmessig.

m  Fjern gress, kvister og andre gjenstander fra ladestasjonen.

Skift ut knivene

A\ ADVARSEL: Du m bytte ut skruene nar du skifter bladene. De
brukte skruene kan slites raskt og fa bladene til & Igsne, dette kan
forarsake alvorlige skader.

Skift ut slitte eller skadede kniver for sikker drift. Skift bladene
regelmessig for et tilfredsstillende kutteresultat og lavt energiforbruk.
Alle 3 kniver og skruer ma skiftes samtidig for & fa et balansert

skjaeresystem.
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For & skifte ut knivene (fig. T)

1. Trykk pa STOPP-knappen.
2. SIa AV produktet.

3. Snu produktet opp ned. Legg produktet pa en myk og ren
overflate for & unnga a ripe opp produktet.

4. Roter glideplaten slik at hullene er pa linje med skruene for
bladet.

5. Fjern de 3 skruene med en flathodet eller Philips-skrutrekker
som ikke fglger med.

6. Fjern de 3 knivene.
7. Fest 3 nye kniver og skruer.
8. Pass pd at bladene kan svinge fritt.

Batteri

A\ FORSIKTIG: Lad batteriet helt for du legger produktet til
oppbevaring. Hvis batteriet ikke er fulladet, kan det fere til skade pa
batteriet.

Hvis driftstiden til produktet er kortere enn vanlig mellom ladingene,
betyr dette at batteriet er pa slutten av livssyklusen. Bytt ut batteriet for
a forlenge driftstiden.

MERK: Batteritiden er relatert til lengden pa sesongen og hvor mange
timer om dagen produktet fungerer. En lang sesong eller mange timers
drift i degnet gjor at batteriet ma skiftes ut mer regelmessig. Ta med
produktet til EGO-senteret for batteribytte.

TRANSPORT 0G LAGRING

m Lad produktet helt opp.

m S|4 av produktet.

= Rengjer produktet.

= Oppbevar produktet pé et tart, frostfritt sted innenders om
vinteren.
Hold produktet med alle hjul pa jevnt underlag under lagring.

= Hvis du holder ladestasjonen innendgrs, koble fra og fjern
stramforsyningen og alle kontaktene fra ladestasjonen. Plasser
enden av hver koblingsledning i en koblingsheskyttelsesboks.

Hvordan lgfte og flytte produktet (fig. U)
A\ ADVARSEL: Produkiet m4 slés av for det Ioftes.

A\ FORSIKTIG: Ikke lgft produktet ndr det er parkert i ladestasjonen.
Det kan skade ladestasjonen og/eller produktet. Trykk pa STOPP-
knappen og trekk produktet ut av ladestasjonen for du lgfter det.

Slik beveger du deg trygt fra eller innenfor arbeidsomradet:
1. Trykk pa STOPP-knappen for & stoppe produktet.
2. Trykk pd STROM-knappen i 2 sekunder for & sla AV produktet.
3. Bar produktet i beerehandtaket med bladskiven vekk fra
kroppen.

BESKYTTER MILJOET

Ikke kast elekiriske apparater som usortert kommunalt
avfall, bruk separate innsamlingsanlegg.

Kontakt lokale myndigheter for informasjon om
tilgjengelige innsamlingssystemer.

Hvis elektriske apparater kastes pa seppelfyllinger eller
spppelfyllinger, kan farlige stoffer lekke ut i grunnvannet
0g komme inn i n&ringskjeden og skade helsen og
velvaret.
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FEILSOKING

FEILMELDINGSLISTE
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Listen nedenfor viser en rekke feilmeldinger som vises pa LCD-skjermen til produktet og din EGO Connect™. Kontakt EGO servicesenter hvis den

samme meldingen vises ofte.

LCD skjerm

Handling

Tapt grensesignal

1. Sjekk lysdioden pa toppen av ladestasjonen.

2. INGEN LED: Ladestasjonen far ikke strom. Sjekk at stikkontakten har strom, og at adapter og kabel er tilkoblet
og fri for skader.

3. ROD LED: brudd i begrensningskabel. Kontroller begrensningskabelforbindelsene til ladestasjonen og se etter
synlige skader pa begrensningsslayfen.

4. GRONN LED: ladestasjonsstatus OK. Se brukermanualen eller mobilappen for instruksjoner om & generere nytt
slayfesignal.

Robot utenfor grensen

1. Serg for at forbindelsene mellom begrensningskabelen og ladestasjonen er riktig tilkoblet, og at forbindelsene
ikke er krysset.

2. Pass pa at begrensningskabelen ikke er plassert i en bratt skraning.

3. Flytt roboten tilbake til arbeidsomradet.

Robot fanget

Sjekk arbeidsomradet for uventede hindringer.
TIPS: Unngé & plassere hindringer i arbeidsomradet som kan begrense robottilgangen.

Returfeil

1. Sjekk lysdioden pé toppen av ladestasjonen.

2. INGEN LED: Ladestasjonen far ikke strom. Sjekk at stikkontakten har strom, og at adapter og kabel er tilkoblet
og fri for skader

3. ROD LED: brudd i begrensningskabel. Kontroller begrensningskabelforbindelsene til ladestasjonen og se etter
synlige skader pa begrensningsslayfen.

4. GRONN LED: ladestasjonsstatus OK. Flytt roboten tilbake til stasjonen og start den. Roboten vil automatisk
begynne a jobbe etter at signalet er regenerert.

5. Start roboten og basestasjonen pa nytt.

TIPS: Sorg for at ladestasjonen forblir pa plass i henhold til installasjonen.

Dokkingfeil

1. Fjern eventuelle hindringer rundt ladestasjonen.

2. Rengjar bunnplaten pa stasjonen og hjulene pa roboten.

3. Sarg for at stasjonen er installert pa en flat overflate og forblir pa plass i henhold til installasjonen.

4. Sprg for at begrensningskabelen er installert som instruksjoner.

5. Kutt strommen og start stasjonen pa nytt.
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LCD skjerm Handling
1. Fjern eventuelle hindringer rundt ladestasjonen.
Avslutningsfeil ) N ) ) N
2. Rengjor bunnplaten pé stasjonen og hjulene pa roboten.
1. Sla av roboten.
Venstre drivmotor feil 2. Sjekk drivhjulene, fiern eventuelle hindringer.

3. La roboten avkjales og start pa nytt.

Feil pa hayre drivmotor

1. Sla av roboten.

2. Sjekk drivhjulene, fiern eventuelle hindringer.

3. La roboten avkjales og start pa nytt.

Feil ved klippemotor

1. Sla av roboten

2. Kontroller klippeskiven, fiern gress eller andre hindringer.

3. La roboten avkjales og start pa nytt.

TIPS: Hvis gresset er langt, ok klippehayden og reduser over tid.

Hpydejusteringsmotorfeil

1. Sl av roboten.

2. Kontroller skjeereskive og chassis, fiern eventuelle hindringer.

3. La roboten avkjales og start pa nytt.

Ubalansert skjaeresystem

1. Sld av roboten.

2. Sjekk kappeskiven og knivene for skader eller hindringer.

3. Skift ut manglende eller skadede kniver i henhold til brukerveiledningen.

Problem med

Sjekk om omradeinnstillingen stemmer overens med den faktiske situasjonen.

omréadeinnstilling

Robot laftet Plasser roboten i arbeidsomradet.
Plasser roboten i arbeidsomradet.

Robot vippet Kontroller at maksimal helling i arbeidsomradet ikke overstiger maskinens kapasitet som angitt i
installasjonsinstruksjonene.
Plasser roboten i arbeidsomradet.

Robot snudde Kontroller at maksimal helling i arbeidsomradet ikke overstiger maskinens kapasitet som angitt i
installasjonsinstruksjonene.

Robotkollisjon Kollisjon: Sjekk arbeidsomradet for uventede hindringer.
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LCD skjerm Handling
PIN-koden er feil (har PIN-koden er feil.
allerede) Hent passord ved hjelp av APP eller kontakt lokal forhandler.
i Avstanden mellom robot og stasjon er forbudt.
Robot stjalet . o
Sjekk om den er stjalet.

INFORMASJONSMELDINGSLISTE

Listen nedenfor viser en rekke informasjonsmeldinger som vises pa LCD-skjermen til produktet og din EGO Connect™.

1. Start kartleggingen pa nytt via EGO Connect™.
2. Roboten vil fungere til neste uke og starte kartleggingen pa nytt automatisk.

LCD skjerm Handling
| hovedomradet, sarg for at roboten begynner & kartlegge fra stasjonen. Pass pa at du ikke forstyrrer eller
beveger roboten under kartleggingen. Ikke flytt stasjonen under kartlegging.

Kartleggingsfeil

2. omradeklipping fullfart Klippingen,

Sekundaeromréade fullfart. Plasser roboten i neste omrade eller ga tilbake til primaeromradet og fortsett

2. omradeklipping med lav
effekt

Lavt batteri. Sekundaeromrade ufullstendig. Returner roboten til ladestasjonen.

GPS-lokaliseringsfeil

GPS-feil. Sl av og start roboten pa nytt. Kontakt den lokale forhandleren hvis problemet vedvarer.

Nedlastingsfeil Flytt roboten til det apne omradet, sarg for at LTE-signalet er godt pa robotskjermen.
. Prov & laste ned igjen.
Bekreftelsestel Kontakt lokal forhandler hvis problemene ikke er last.
) ) Start roboten pa nytt.
Versjonsfeil
/ Kontakt lokal forhandler hvis problemene ikke er last.
SYMPTOMER

Hvis produktet ditt ikke fungerer som forventet ovenfor, falg symptomene nedenfor.
Kontakt EGO servicesenter hvis du fortsatt ikke finner &rsaken til feilen.

Problem

Arsaken

La@sning

Ingen respons nar du bergrer LCD-skjermen.

1. LCD-skjermen er skadet.

1. Kontakt EGO servicesenter.

Produktet har problemer med dokking.

1. Begrensningskabelen er ikke lagt i en
lang rett linje som er langt nok ut fra
ladestasjonen.

1. Sjekk at ladestasjonen er riktig installert. Se
4.2 Slik installerer du ladestasjonen.

2. Ladestasjonen er i en skréning eller ikke pa
en jevn overflate.

2. Plasser ladestasjonen pé en overflate som
er helt plant. Se 3.7 For & undersoke hvor
du skal plassere ladestasjonen.

3. Ladestasjonen er ikke godt installert.

3. Sjekk om de seks skruene som er festet pa
stasjonen er lgse.

Produktet glir ved dokking.

Vatt gress og gjgrmete fast pa bakhjulet forer
til at produktet sklir.

Rengjar hjulene.

Produktet kjgrer pa feil tidspunkt.

1. Start- og stopptidene for klipping er feil.

1. Tilbakestill start- og stopptidsinnstillingene
for klipping. Se 10.3.2 For & angi tidsplanen.

2. Produktklokken ma stilles inn.

2. Still inn klokken. Se 10.70.2 For & angi land
og tidssone.
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ubalanse i skjeeresystemet.

Problem Arsaken Losning
1. Skadde kniver farer til ubalanse i 1. Inspiser bladene og skruene og bytt dem ut
skjeeresystemet. om ngdvendig.
Produktet vibrerer. 2. For mange kniver i samme posisjon farer til | 2. Kontroller at kun ett blad er montert ved

hver skrue.

3. Manglende blad i monteringsposisjon farer
til ubalanse i skjeeresystemet.

3. Kontroller at de tre bladene er installert i
hver monteringsposisjon.

Produktet gar, men bladene roterer ikke.

1. Produktet spker etter ladestasjonen, eller
rygger ut av ladestasjonen.

1. Ingen handling. Bladskiven roterer ikke nar
produktet sgker etter ladestasjonen.

2. Klippemotoren er skadet.

2. Kontakt EGO servicesenter.

Produktet Klipper i kortere perioder enn vanlig
mellom ladingene.

1. Gress eller andre fremmedlegemer
blokkerer knivene.

1. Fjern og rengjer chassiset og knivene.

2. Batteriet er oppbrukt.

2. Kontakt EGO servicesenter.

3. Slave kniver. Mer energi er ngdvendig nar
du Klipper gresset.

3. Skift ut knivene.

Korte Klippe- og ladetider.

Batteriet er oppbrukt.

Kontakt EGO servicesenter.

Produktet beveger seg ofte i sirkler eller
spiraler.

Spiralskjeering er en naturlig del av produktets
bevegelsesmegnster.

Juster intensiteten pa spiralskjeeringen.

Denne funksjonen kan deaktiveres om
ngdvendig. Se 10.5.2 Spiralskjszeremodus.

Produktet gar tilbake til ladestasjonen under
Klipping.

Regnsensorbryteren utlgses utilsiktet.

Sjekk regnsensorbryteren. Denne funksjonen
kan deaktiveres om ngdvendig Se
10.9.1 Regnsensorinnstilling.

Ujevnt klipperesultat

1. Produktet fungerer for fa timer per dag.

1. Ok Klippetiden. Se 10.3.2 For 4 angi
tidsplanen.

2. Arbeidsomréadet er for stort.

2. Prov & begrense arbeidsomradet eller
forleng timeplanen. Se 710.3.2 For 4 angi
tidsplanen.

3. Slgve kniver

3. Skift alle kniver og skruer.

4. Langt gress i forhold til innstilt klippehgyde.

4. @k klippehgyden og senk den deretter.

5. Akkumulering av gress ved knivene eller
rundt motorakselen.

5. Sjekk at bladene roterer fritt og enkelt. Hvis
ikke, skru av knivene og fjern gress og
fremmedlegemer.

LED STATUSINDIKATOR PA LADESTASJEN
LED-statusindikatoren pa ladestasjonen ma vise et konstant eller blinkende GRONT for korrekt installasjon. Hvis ikke, falg instruksjonene nedenfor:

LED-statusindikator

Betydning

Handling

Solid GRONN

Godt signal. Produktet lades ikke.

Ingen handling.

Blinker GRONT

Godt signal. Produktet lades.

Ingen handling.

Solid R@D

Produktet lades ikke.

Begrensningskabelen er ikke koblet til
ladestasjonen.

Forsikre deg om at begrensningskabelen er
riktig installert i ladestasjonen. Se 4.1 Slik
installerer du begrensningskabelen.

Produktet lades ikke.
Skade i begrensningsslgyfen.

Finn ut hvor skaden er. Bytt ut den skadede
delen med ny begrensningskabel.
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LED-statusindikator

Betydning

Handling

Produktet er under lading.
Begrensningskabelen er ikke koblet til

Forsikre deg om at begrensningskabelen er
riktig installert i ladestasjonen. Se 4.1 Slik

Bluetooth® er tilkoblet.

Blinker R@DT ladestasjonen. installerer du begrensningskabelen.
Produktet lades. Finn ut hvor skaden er. Bytt ut den skadede
Skade i begrensningsslgyfen. delen med ny begrensningskabel.
. - Sjekk at stikkontakten har strgm, og at
Ingen LED Ladestasjonen far ikke strom. adapter og kabel er tilkoblet og fri for skader.
. Ladestasjonen oppdateres via produktet og . .
Solid GUL Bluetooth® er ikke tilkoblet. Ingen handling ngdvendig.
Blinker GULT Ladestasjonen oppdateres via produktet og Ingen handling nodvendig.

LED STATUSINDIKATOR PA PRODUKTET

LED-statusindikatoren foran produkiet viser gjeldende status:

Indikator

Betydning

Handling

Solid LED-farge

Roboten fungerer som den skal.

Ingen handling nedvendig. LED-fargen
avhenger av innstillingen i 10.9.2.2 For & angi
fargemodusinnstilling.

Blinker BLATT Bluetooth® pares. Ingen handling ngdvendig.

Solid BLATT Bluetooth®-sammenkoblingen er vellykket. Ingen handling ngdvendig.
Sjekk LCD-skjermen/ EGO Connect™-appen
for feilvarsel.

Blinker RODT Roboten har oppdaget en feil. Fjern feilen ved & trykke p& STOPP-knappen,
og aktiver deretter produktet ved & trykke pa
START-knappen.

Blinker GULT STOPP-knappen har blitt trykket. Trykk pa START-knappen og lukk dekselet.

EGO GARANTIPOLITIK

Bespk nettstedet egopowerplus.eu for fullstendige vilkar og betingelser for EGOs garantipolicy.
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MPUMEYAHME. [ins ynobcTea ncnonb3oBaHus B PyKoBOACTBE MO
aKCnnyaTaumu Ucnonb3ayeTcs cneaytoLwuii opmar.

= TeKCT, BblAeneHHbIN Kypcugom, oTobpaxaeTcs Ha XK-akpaHe
Wnn SIBNSIETCS CCbINKOIA HA ApYroil pasgen PykoBoacTea no
aKCnyaTauuu.

m  TeKcT, BblAENEHHbI NONYXKMPHBIM LPUDTOM, ABNSETCSH O4HOM
113 KHOMOK Ha 13genuu.

BBEOEHUE

Onucanue usgenus (Puc. B)

MPUMEYAHMUE. Komnanus EGO perynsipHo 0BHOBNSIET BHELLHMIA
BWA 1 DYHKLUM n3genuid. [ing nonyyeHus nocrenHen nHopmaumm o
npoaykummn obpatyaitecs k gunepy EGO.

P0o6OT-ra3oHOKOCKIKA MMEET BCTPOEHHbII akkyMYmATOP U KOCUT TPaBy
aBToOMaTYecky, cBop Tpasbl He TpeGyeTcs. MalumHa HenpepbiBHO
yepepyeT CKalUMBaHue 1 3apsiaKy B 3annaHMpoBaHHoe Bpems paboTbl.
TpaekTopyst [ABIKEHIS HOCUT CIyYalHbIi Xapaktep. OrpaHNYUTENbHBIN
MPOBOZ KOHTPONMPYET NEpPEMELLEHe n3nenusi B npeaenax paboyeit
30HbI. [laT4mKm yCTPOICTBA OBHAPYXMBAIOT, KOrAA OHO NpuBnuKaeTcs
K orpaHuumMTensHoMy NpoBoAy. MepeHss yacTb U3nenus Bceraa
MPOXOAMT OrPaHIYMTENbHBIN NPOBOA Ha ONPEeAENEHHOE PaCcCTOsHME,
rocrne Yero ugenue passopaunsaetcs. Korga usgenue HatbikaeTcs
Ha NpensTCTBIUE NN NPUBNIKAETCS K OrpaHYUTENbHOMY MPOBOLY,
u3genue BbibMpaeT HOBOE HanpaBeHme.

Bcemu pabounmm HacTpolikamu MOXHO ynpaenaTb ¢ XKK-akpaHa unu ¢
nomotysto EGO Connect™.

TexHuKa cKawmBaHus. M3nenve He BbiAeNsieT BPEaHbIX BELECTB,
SBNSETCA NPOCTbIM B KCMTyaTaLMu 1 SKOHOMUT SMEKTPOIHEPTUIO.
Yacras cTpikka ynyyllaeT kKavecTBO TpaBbl U CHNKAET NOTPEBHOCTL B
yBoOpeHnsX.

Bo3sBpar k 3apsgHou cTaHuuu. Vagenue pabotaet 4o Tex nop, noka

He 3aKOHYNTCA 3apsa akkyMynsTopa Unu He 6yaeT BbINOMHEH rpaduk

CKaLLMBaHWs, NOCHe Yero aBTOMaTYeCKn BO3BPALLAETCS Ha 3apsaHYHo
CTaHLMI0.

EGO Connect™

EGO Connect™ — 310 MOGUNLHOE NPUNOXKEHWE, KOTOPOE NO3BOMSIET
yZaneHHo KOHTPONMPOBATbL BECH MPOLIECC CKalLMBaHNs. CM. pasgern
9 EGO Connect™.

XK-3kpaH

Ha XK-akpaHe oTobpaxaeTcs Bcs MHOpMALMS 1 NapaMeTpbl U3Lenus.

[ns nonyyeHns goctyna k akpaHy Haxmure kHonky STOP.

KHonku Ha nsgenuu
KHonka START: cnyxuT ans 3anycka nsgenus.
Knonka MATAHWUA: cnyxuT Ans BKIOYEHUS U BbIKIIOYEHUS U3Lenus.

KHonka PARK: criyuT ans oTnpaBku M3genus Ha 3apsigHyto CTaHLmio.
[MpOJOMKNTENBHOCTL NAPKOBKM MOXHO YCTAHOBUTL C NOMOLLbI0 K-
avennes.

NMPOYUTAUTE BCE
WHCTPYKLINK!

A MPEOYNPEXOEHUE. [Ins o6ecneyeHns 6e30macHoii U HaaexHoM
paboTbl YCTPOCTBA €70 PEMOHT 11 3aMeHY YacTel JOMKEH BbINONHATbL
KBanUULMPOBaHHbIA CrieLManmcr.

A MPEQYNPEXOEHUE. Mepen ncnonb30BaHneM yCTPOMCTBA
BHMMATENbHO NPOYMTANTE BCE UHCTPYKLMM B JAHHOM PYKOBOACTBE MO
JKcnnyaTalmm 1 03HaKOMbTECh C NPeAyNpexaatoLLM1 CUMBONIaMM
6esonacHocTy, Takumm kak ONMACHOCTb, NMPEAYNPEXAEHUE v
BHUMAHUE. HecobntogeHune Bcex NpuBEAEHHBIX HIKE MHCTPYKLNNA
MOXET NPUBECTU K MOPaXKEHWIO 3NIEKTPUYECKAM TOKOM, BO3HUKHOBEHMIO
noxapa u (1) Nony4eHunto Cepbe3HbIX TPABM.

CUMBOIIbl BE3OMACHOCTH

MpegynpexaeHne 06 onacHoCTH

BHMMaTeNbHO NPOYMTAIITE PYKOBOLCTBO
nonb3oBarerns.

Mepen obcnyX1BaHMEM aKTUBUPYITE
OTKIIOYatoLLEee YCTPONCTBO. [lepxute pyku n
HOM nogarnblue OT PEXYLUMX 3NIEMEHTOB.

He kacaiiTecb BpaLLaloLLMXCs PEXYLLMX
QNEMEHTOB.

Octeperaiiteck oTOpacsiBaeMblX 06BEKTOB.
He no3sonsiiTe NOCTOPOHHUM HaXOAMTbCS
nobnmsoctu.

He kaTanTech Ha ycTponcTae. [lepxute pyku u
HOTY MoJanbLLe OT PEXYLNX ANEMEHTOB.

Co0TBETCTBYET OCHOBHbIM TPEOOBAHUAM
cTaHgapTtoB 6e3onacHocTv EBponeickux
JVPEKTUB.

AeVCTBYIOLLEMY 3aKOHOLATENbCTBY

K [laHHoe n3genve cooTBETCTBYET
A Benukobputanum.

HewcnpasHble anekTpuyeckue ycTpoiicTea
Henb3s BblbpachiBaTb BMECTE C GbITOBbIM
MycopoM. CfiaBaifTe ux B aBTOpU30BaHHbIe
MyHKTBI CBOpa W yTURM3ALMUM.

9 Bluetooth®

[MoCTOSIHHbI TOK

KoHcTpykums knacca |l

MpenHa3HaYeHOo ANs MUTaHWs OT OTAENBHOTO
MCTOYHMKA CBEPXHN3KOTO HanpsikeHuns (SELV)

LLnpuHa peskm
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VIMnynbCHbI MCTOYHMK NuTaHns (SMPS)

Pexylas cuctema

3 MOBOPOTHBIX PEXYLMX
aremeHTa

SMPS conepxuT pasaennTenbHbIi
TpaHCcGopMaTop C 3aLMTON OT KOPOTKOro
3aMblkaHs (BCTPOEHHbIV UMW OTAEMbHbIN)

Homep Mofenu KoMnmekTa pexyLux

Vicnonb3yiTe yCTPONCTBO TOMBKO B

NnomeLLeHnn.

[epemeHHbIN TOK

AB1009R
3MEeMEHTOB 11 BIUHTOB
LLnpuHa peskun 24 cu
[lnanasoH perynmpoBKi BbICOTbI 20-90 MM

CKalnBaHna

Lar perynupoBky BbICOTI

g5 D@D

MuHyTbI CKALLMBAHYS 5 mm/15 nosuwin
Knacc sawyutbl Pob
HanpsbkeHune 000T- IPX5
BarT P- ra3oHoKoCuIka
Ah Amnep-yacs! knaccudukaumsa | 3apaaHas ctaduma | IPX4
kg Kunorpamm MutaHve IP56 (Tonbko ans kopnyca)
m Metp PekomeHoyemas paboyast OT-15 00 55 °C
cm CaHTUmeTp Temnepatypa 1 Temneparypa 3apsiku
mm Munnumerp PekoMeHayemas TemnepaTypa 0740 1070 °C
C pagyc Lienbcus XpaHeHus
MPUMEYAHME. CriosecHbIit 3Hak 1 norotun Bluetooth® senatotcs Macca rasonokocunku (6e3 3apaaHoit | 0y -

3apEerucTPUpPOBaHHbLIMU TOBApHbIMI 3HaKaMK, NPUHaANEXaLLUMA
Bluetooth SIG, Inc. 1 noboe “cnonb3oBaHWe Takux 3HAKOB KOMMaHuewn
EGO ocyLiecTBnsieTcs Ha OCHOBAHWMW INLEH3NN.

TEXHWYECKHUE

XAPAKTEPUCTUKHU

CTaHuum)

RM4000E

Bxop/Bbixop 6roka nutaHus

100-240 B nepem. Toka /
24V B nocT. Toka

MowHocTb 6r1oka nuTaHNs

147 Bt

[in1Ha HU3KOBONbTHOTO kKabens

10m

JITWI-MOHHBIN akkyMynsiTOp

AKKyMynATOp 24B/10 Ay

CpepnHee aHepronoTpebneHnue 23.2 kBr/mecsl npu
bea pronotp 4000 sm

MMoTpebnsiemas MOLYHOCTb NpK 36\ + 20% BT

CKallnBaHUn

CpenHee Bpems 3apsakm 110 MuH

CpepHee BpeMs cKalLVBaHMs 240 MuH

MakcymanbHbI YKIOH 418
OrpaHN4UTENBHOTO NPOBOAA

20% (11,3°)

MakcumanbHbIi YKIoH 45 paboyent

OrpaHn4nTenbHOro NpoBoAa

50% (26,6°
30HbI ( )
MuHmanbHas WypKHa npoxoda 60 cm
MakcumanbHas anuHa

A 1000 u
OrpaHUYMTENBHOTO NPOBOAA
MakcumanbHoe paccTosiHue [0 40m

npOVISBOﬂVITeJ'IbHOCTb

4000 ' (+20%)

KOMMNEKT NOCTABKU

(PUC. A)
OMUCAHME

Tynosuile
KoHTakTHas nnactuHa

Kpblwka

XKK-akpaH

Knonka PARK
KHonka STOP
KHornka START
Knonka MATAHUA
lMepeaHee koneco

. 3apgHee koneco
PexyLui anemeHT
3alwuTHas nnactuHa
[narHocTyeckuin nopt

© ©® N o gk o=~

NN
oo

CBeTOJZlI/IOJJ,HbIe MHAMKaTOPbl COCTOAHUA

(Tonbko ANs NocnenpoaaxHoro 0bCnyX1BaHms)

15. Pyuyka ans nepeHocku

16. Kwonka [JOMOW

17. WHavkaTop 3apsgku

18. KHomka dhmkcaLmm Kpbilku
19. TMopt nuTaxns

20. Krnemma orpaHM4nTENbHOMO NPoBoaa

21. KoHTakTHas nnactuHa
22. OcHoBaHwe 3apsiAHON CTaHLMK

POBOT-TASOHOKO
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23. Bnok nutanus

24. BuHTbI (6)

25. Pexywimit anemeHT 1 BUHT (3)

26. Hu3koBOMbTHbIN kabenb

27. MepHas nuHelika

28*. Konbiwek

29*. Mygra

30*. Coeannutens

31*. KatyLuka ¢ orpaHMumMTENbHBIM NPOBOAOM

*YcTaHoBOuHbIe komnnekTsl 1 akceccyapbl [TIPOOAKOTCA
OTOEJbHO.

YCTAHOBKA

A NMPEOYNPEXAEHUE. Mepep yCTaHOBKO M3AENNS MPOYTUTE W
M3y4nTE MHCTPYKLMM MO TeXHMKe Ge3onacHocTu.

A\ BHUMAHME! WcnonbayinTe opuriHasnbHble 3anacHble 4acTv u
MOHTaXHble Matepuarnsl.

m  TwwarenbHO OCMOTPUTE YCTPONCTBO M ybeanTech, 4To OHO He Bbino
MOBPEXAEHO BO BPEMS TPAHCTIOPTUPOBKM.

= Ecnu kakue-nubo Jetanu nospexneHbl Unu OTCYTCTBYHOT,
obpatuTech B cepaucHbIi LeHTp EGO.

1. OcHOBHbIe KOMMOHEHTbI, HeoOXoAuMble Ans
yCTaHOBKHU
= PoboT-rasoHokocunka, paboTaloLasi B aBTOMaTUHECKOM PEXUME.
= 3apsgHas CTaHuus, KOTopas BbIMOMHAET 2 CNeaytoLme yHKLNN.
— OtnpaBka CUrHanoB ynpasnexus B4OMb OrpaHNYUTENBHOTO
npoBoza, 4Tobbl YCTPONCTBO MOMMO CrieAoBaThb N0 NPOBOAY
B OTAANEHHbIE Y4aCTKW cafa U HaxoauTb AOPOry 0BpaTHoO k
3apsiaHOI CTaHLK.
— 3apspgka ycTpoincTaa.
m  Bnok nuTaHms, KOTOPbIN NOAKMIOYAETCs K 3apsiBHON CTaHLMM 1
poseTtke 100-240 B.

= [leTns u3 NpoBozia, koTopas NpoknagbiBaeTcst BOKpYr paboyeit
30HbI, @ TaKKe BOKPYT NMPEAMETOB U PACTEHUIA, Ha KOTOPbIE
YCTPOWCTBO He JOMKHO HaeaxaTb. [eTns ncnonbayeTcs B
Ka4yeCTBe OorpaHn4nTenbpHOro npoBoaa.

2. ToaroToBka
A\ BHUIMAHVE! HepoBHasi NOBEPXHOCTb Fra3oHa Unm y4acTku Co
CTOSI4€eN BOLOW MOTYT CTaTb NPUYMHON NOBPEXOEHUS U3Oenus.

MPUMEYAHME. MNMepen Hauanom ycTaHOBKM NPOYTUTE rMaBy
«YcTaHoBKay. KauecTBo yCTaHOBKM BNMSET Ha 3 deKTMBHOCTL paboThl
n3genus. Mo3aToMy BaxHO TLYATENBHO CMAHUPOBAThL YCTaHOBKY.

= Cpenaiite nnaH paboyert 30HbI U YKaXuTe Ha HeM BCe
NpensTCcTBuS.

= OTMeTbTe Ha YepTexe, rae pasmMecTUTb 3apsOHYI0 CTaHLMIO 1
OrpaHN4UTENbHbIA MPOBOL,.

m  3acbinbTe BCE JIYHKM Ha rasoHe.

= [lepeq yCTaHOBKOW U3aenus nogcTpurute Tpasy. Criegute 3a Tem,
4T06bI BbICOTA TPaBbI HE NpeBbiwana 10 cm.

3. TMoarotoBKa K yCTaHOBKE OrPaHUUMTENLHOTO
npoBoAa
ﬂ,J'IFI YCTaHOBKM OrpaHN4nTENBHOIO NPOBOAA MOXHO UCNONb30BaTb

KOMbILLKW unK 3akonaTtb ero. O6a crnocoba MoXHO KOMOMHMPOBATL B
ofHoi paboyeit obnactw.

A\ BHUMAHVE! Ecriv B paboyeit 30He MCnonb3yeTcs KyNbTUBAToOpP
WY OYMCTUTENb ra3oHa, 3aKonanTe orpaHUYMTENbHBIA MPOBOL, YTODbI
NpeaoTBPaTUThL €ro NOBPEXAEHE.

3.1 Pa3smelueHune 3apsagHON CTaHLMM

C-1 lMepenHss 4acTb 3apsiaHON CTaHLuK
C-2 3apHsas YacTb 3apsiAHOM CTaHLum
C-3 JleBas YacTb OT 3apsBHONA CTAHLUM
C-4 lMpaBas YacTb 3apsiAHON CTaHLMK

m  QOcraBnsiite He MeHee 1,5 M cBO6OAHOTO NPOCTPaAHCTBa Nepes,
3apsgHoi ctaHumeit 1 40 cM nosapm Hee. OcTaBnsiTe He MeHee
35 cm cB0BOAHOMO NPOCTPaHCTBa OT rpaHnLbl. OcTaensiiTe
He mMeHee 1,5 m cBobogHOrO NpocTpaHcTBa B paboyeit 30He
3apsigHoi ctaHuum (Puc. C).
MPUMEYAHMUE. MPABAS cTopoHa 3apsiaHoit cTaHuum (C-4) gomkHa
ObITb pa3meLLieHa BHYTPU 30HbI ckalumeanms (cM. Puc. C).
m  YCTaHOBUTE 3apSAHYI0 CTAHLMIO PSLOM C PO3ETKOM.
m  YCTaHOBUTE 3apsiAHYI0 CTAHLMIO HA POBHYHO MOBEPXHOCTb
(Puc. D).
= OCHOBaHe 3apsiaHOI CTaHLMK He JOIMKHO BbITb corHyTo (Puc. D).

m  Ecrv paGoyast 30Ha COCTONT 13 ABYX YacTeid, pa3aeneHHbIX
KpYTbIM YKIIOHOM, PEKOMEHZYETCS Pa3MEeCTUTb 3apsAHYI0
CTaHLMI0 B HUKHEN YacTy.

m  YcTaHaBNMBaiTe 3apsiAHYI0 CTAHLMIO B 3aALUMLLEHHOM OT COHLA
MecTe.

3.2 Pa3smelleHue 6noka nutaHus

A NPEAYNPEXOEHUE. He obpe3aiite 1 He yanuHsiiTe
HM3KOBOMNbTHBIN kabenb. CyLLecTByeT ONacHOCTb NOPaXeH!s
3NEKTPUYECKAM TOKOM.

A MPEQYNPEXOEHUE. Bo n3bexaHne noBpexaeHns kabemnb
MUTaHNS U YANUHUTENbHBINA kabenb AOMKHbI HAaXOANTLCS 3a Npeaenamm
paboyei 30HbI.

MPUMEYAHMUE. Ncnonb3ayiiTe TONbKO OAMH HU3KOBOIbTHBIN kabenb.
Wcnonb3oBaHue 6onbLuero konuyecTea kabeneii NoBnMseT Ha
3(h(hEKTUBHOCTb 3apsAKM YCTPOMCTBA.

A\ BHUMAHME! Criegure 3a Tem, 4to6bl pexyLyne anemeHTbl M3aenms
He nepepe3any HU3KOBOMbTHbI kabenb.

A BHUMAHME! He CBOpaYMBalTe HU3KOBONbTHbIN Kabernb (Puc. E) n
He pa3melLaiiTe ero nog OCHOBaHWEM 3apsiAHOM CTaHLuK. CBEPHYTHLIN B
KonbLIO kabenb Co3AaeT NOMEXU CUrHany OT 3apsiBHOMN CTaHLWM.

m  Pasmectute 6roK nuTaHMs B NOMELLEHUN C KPbILLEN W 3aLLUTON OT
COMHLA 1 JOXAs.

m  Pa3smecTute BNOK NUTaHUS B NTOMELLEHNM C XOpOLLE
BEHTUNSALMEN.
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= [pu noaknoueHUn Broka NUTaHNs K PO3ETKe UCMONb3yiNTe
YCTPOWCTBO 3aluTHOrO 0TKMoYeHms (Y30) ¢ Tokom
cpabatbiBaHus He 6onee 30 MA.

3,3 Pa3smeLieHne orpaHMuUTENLHOrO NPOBOAA

A\ BHUMAHME! Ecrin paboyas 30Ha NPUMBIKAET K BOZOEMaM,
CcKkroHam, obpbiBam unu aopore 06LLEro NoNb30BaHMs,
OrpaHN4UTENbHbIN NPOBOA LOMKEH BbITb NPOMNOXeH B Npeaenax
tbusmnyeckoro 6apbepa. Boicota bapbepa gomkHa cocTaBnsTh He
MeHee 15 cM, a 3a30p MeXy OrpaHUYUTENbHBIMI NPOBOAAMY LOMKEH
cocTaBnaTh 35 cwm.

A BHUMAHME! He ponyckaunTe paboTbl YCTPOMCTBA Ha rpaBuu.

A\ BHUMAHWE! He penaitre pe3knx u3rnbos npu yCTaHOBKE
OrpaHNYMTENBHOTO NPOBOAA.

A BHUMAHVE! [ins akkypaTHoin paboTbl HeobxoaMMo N30nMpoBaTh
BCe NpensTCTBMS, Takue Kak AepeBbs, KOPHU U KaMHU.

OrpaHu4nTeNbHbI NPOBOA AOMKEH ObITh NPONOXEH B BULE NETNN
BOKpYr paboyeit 30HbI. [laTunku yCTpoiicTBa OnNpeaensitoT, korga poboT
npubnMKaeTcs K orpaHNIUTENbLHOMY NPOBOAY, U poboT BhiGupaeT
JpYroe HarnpasneHne ABMKEHNS.

Bce yacTu paboyeii 30HbI JOMKHBI HAXOAUTLCS Ha PacCTosHUM He Gonee
40 M OT OrpaH14MTENBHOrO NPOBOAA.

m  YBeauTech, 4TO BCe Yribl, 00pa3oBaHHble OrpaHNYUTENBHBIM
npoBogoM, paeHbl 90° unu 6onbLue.

m  [IponoxuTe OrpaHUYMTENbHbI NPOBOA BOKPYT BCel paboyen
30Hb1. CobriopaliTe YMCTOTY BAOMb OrpaHNYUTENBHOTO NPOBOAA.
OtperynupyiiTe paccTosHUe Mexay orpaHN4MUTENbHBIM MPOBOLOM
v npensTcTBuamm (Puc. F).

m  [IponoxuTe OrpaHN4NTENbHbIA NPOBOA Ha PaccTosHAN 35 CM
(cnyyan 1) ot npensTcTBUSA BbICOTON Bonee 5 cm (Puc. G1).

m  [IponoxuTe orpaHM4MTENbHBIA NPOBOL, Ha paccTosiHM 30 cM
(cnyyai 2) ot npensaTcTBKs BoicoTon 1-5 cm (Puc. G2).

= [IponoxuTe orpaHnuMTENbHBIN NPOBOZ Ha paccTosHn 10 cm
(cnyyan 3) ot npensTcTBUSA BbICOTON Bonee 1 cm (Puc. G3).

m Ecru A0POXKa BblfoXeHa 6pycanK017| M HaxoauTca Ha 04HOM
YPOBHE C ra3oHOM, TO OrpaHVI‘-WITeﬂbeIVI nposof crneayet
NPONOXNUTb HUXE 6pycanKM.

NPUMEYAHMUE. Ecnn wupuHa 6pycyatku coctasnsieT He MeHee 30 cm,
WCrIoNb3yiATE 3aBOACKYH HACTPOVIKY (hyHKLIMM BbIXOAa 33 NPOBOS,
4T0DbI CKOCUTDL BCIO TPaBY, NpuneratoLLyto k Gpycyatke. Cm. pasgen
10.6.1 Bbix00 3a npogad.

= [IponoxuTe OrpaHNYMTENbHbI NPOBOA BOKPYr CTONGOB BOPOT
unm 3abopa, 4Tobbl 0b6ecneunTb AOCTaTOUHbIN 3a30p. Ecnu
OrpaHNYNUTENbHbIN NPOBOA OrMbaeT y3kuin NPOXoa ANWHOM
<100 cm Bokpyr y3koro npensTcTeus (< 30 cm), ucnonb3yinTte
npsimoit yyacTok armHon 100 cm, kak nokasaHo Ha Puc. H.

H-1 Cton6 BopoT unn 3abopa
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3.3.1 Mpoxopab! (Puc. H)

H-2 Mpoxog

[Mpoxof — 3T0 Y4aCTOK, UMEIOLLMIA C KaX0M CTOPOHbI OrPaHNYNTENbHbIE
npoBoaa ¥ CoeanHAOLLMA JBe YacTh paboyen 30HbI. PaccTosHue mexay
OrpaHnyYnTenNbHBIMW MPOBOLAMM C Kax a0 CTOPOHbI MPOX0oAa AOIMKHO
6bITb He MeHee 60 cm.

3.3.2 Mpoknaaka orpaHMYMTENLHOrO NPOBOAA Ha CKNOHE

YcTpoiicTBO MOeT paboTath Ha cknoHe A0 50%. Crnwukom kpyTble
CKMOHbI JOMKHbI BbITb M30NMPOBAHbI OrPaHNUMTENBHBLIM MPOBOLOM.
pagueHT (%) paccunTbiBaeTCs Kak COOTHOLLIEHME BbICOTbI K ANWHE.

Mpumep: 10 cm /100 cm = 10% (Puc. K).

= [Ins cknoHoB kpyye 50% BHyTpW paboyeil 30HbI n3onupyinTe
CKITOH OrpaHN4UTENbHBIM NPOBOAOM.

= [Ing cknoHoB kpyye 20% no BHELLHEMY Kpato ra3oHa pasmecTute
OrpaHN4MTENbHBIA NPOBOA Ha paccTosiHmM 35 cM oT kpas (Puc. L).

= [INs CKMOHOB, NPUMbIKAOLLMX K Jopore 06LLEro nosb3oBaHms,
nocTaBbTe Gapbep BbICOTON He MeHee 15 CM BAOIb BHELIHEM
kpasi ckroHa. B kayecTBe Gapbepa MOXHO MCMOMb30BaTh CTEHY
unu 3abop.

3.3.3 Co3panue octposa (Puc. M)

Mpu Co3AaHUM OCTPOBA COEAMHUTE BMECTE OrpaHUUMTENbHbIE NMPOBOAA,
WayLMe K OCTPOBY M OT Hero.

A\ BHUMAHUE! He knaauTe oguH Y4acTOK OrpaHN4UTESIbHOTO
npoBoZa nonepek 4pyroro. Y4acTkm orpaHuMTENbHOrO NpoBoaa
BOIMKHBI ObITb NapanmenbHbl U He NEPEKPeLLMBATLCS.

A\ BHUMAHVE! M3onupyiite unn y6epute npensTcTBMS BbICOTOM
MeHee 5 cM. M3onupyiiTe nnu yaanute npensTcTaus ¢ HeGONbLINM
YKMOHOM, HanpuUMEP KaMHW, AEPEBbS UMK KOpHW. OTO NPeAoTBpaTUT
MOBPEXAEHNE PEXYLLMX 3NIEMEHTOB YCTPOCTBA.

Vicnonb3yiTe ocTpoB, UTOOLI M30MMPOBATh y4acTku B paboyeil 30He C
MOMOLLbI0 OrPaHNYNTENBHOMO NPOBOAA. PekomMeHayeTCs M30NMpoBaTh
BCe HenofBWKHble 06beKTbI B paboyeli 30He.

HeKOTOpre npenaTcTBuA yCTOl7ILWIBbI K CTOJNIKHOBEHUIO, Hanpumep
AepeBbs UIn KyCTbl BbicOTOM Gonee 5 cm. yCTpOVICTBO CTOJIKHETCA C
npenaTcTBMeM, a 3aTem BblﬁepeT HOBO€ HanpaBneHue.

m  [IpOmoXuTE OrPaHIIUTENbHBIN MPOBOA K NPENnsTCTBIIO 1 BOKPYT
Hero, 4Tobbl CO3AaTb OCTPOB.

= [Tponoxure 2 CeKLn OrpaHNINTENBHOMO NPOBOAA K OCTPOBY U OT
Hero 6nm3ko apyr k apyry. bnarogaps aTomy ycTpoicTso 6yaet
nepemeLLaTsCcs no NpoBoAyY.

= [IpukpenuTe 2 cekumm OrpaHNYMTENBHOTO NPOBOAA K OBHOMY

konblwky. Cm. pasgen 5 Ycmaroska npogoda ¢ NOMOWbHO
KObILKOB.

3.3.4 CozpaHue BTOpOCTENEHHOM 30HbI (Puc. N)

Caenaiite BTopocTeneHHyto 30Hy (B), ecnn paboyas obnactb umeet
2 yyacTka, KoTopble He CoefHeHbI ¢ NpoxoaoM. Paboyas 3oHa ¢
3apsAHON CTaHLMen SBASETCS OCHOBHOM 30HOM (A).

MPUMEYAHME. YcTpoiicTBo HE06X0AMMO BPYUYHYHK NepemeLlatb
MeXay OCHOBHOW 1 BTOPOCTENEHHON 30HaMMU.

POBOT-TASOHOKOCWITKA — RM4000E 205




=660

[MponoxuTe orpaHN4UTENbHbIN NPOBOA BOKPYT BTOPOCTENEHHON 30HbI
(B), ytobbl nonyunncs octpos. Cwm. pasgen 3.3.3 CosdaHue ocmposa.
OcTpoB fomxkeH BbITb CO3aaH 3a Npeaenamm 0CHOBHON paboyei 30Hbl.

MPUMEYAHMUE. OrpaHnumnTensHbin NpoBOg AOMKEH ObiTb MPOMOXKEH B
BUIE OAHOV MeTNN BOKPYr Bcent paboveii 3oHbl (A + B).

MPUMEYAHMUE. Ecnmn ycTpoCTBO KOCUT TPaBY Ha BTOPOCTENEHHOM
30He, HeobxoayMo BbIOGpaTh PEXIM BTOPOCTENEHHOM 30HbI. CM. pasgen
10.5.1 Boibop paboyeli 30Hb!.

4, YcraHoBKa ycTpoucTBa
4.1 YcTtaHOBKa OrpaHMuMTENbLHOrO NPOBOAA

A\ BHUMAHME! He nomeLLanTe B KaTyLLKy MULLIHIOK NPOBOSIOKY.
KaTyluka cosnaeT nomexu B paboTe yCTpoMCTBa.

1. TlpounTaiTe n n3yunte MHCTPYKLMIO MO AKCMyaTaLyun 3apsaHoi
ctaHuun. Cm. pasgen 3.1 PasmeueHue 3apsiOHOU cmaHyuu.
2. Pacnonoxute 3apsgHyto CTaHLMI0 B BbIOpaHHOM MecCTe.

3. [ponoxuTe orpaHnuMTENbHBIN NPOBOA BOKPYT BCen paboyen
30HbI. /I Ha4aTb, 1 3aBepLUMTb YCTaHOBKY HEOBXOAMMO
no3agu 3apsgHoON CTaHumu. BetaBbTe nepeaHuii nposog B
HanPaBNAOLNA Na3 B HUKHEN YaCTV OCHOBAHWS CTaHLMN.
MponycTuTe 0ba KOHLa OrpaHUYMTENBHOMO NPOBOAA BBEPX Yepes
0TBEpCTHe B 3aHEN YacTy 3apsaHON CTaHLmK.

4. OTKpoOMTE COEAMHUTENb 1 BCTABLTE B HETO OTPaHNYMTENBHbIN
nposog (Puc. P1).

3akpoite coeauHuTens nnockorybuamm (Puc. P2).

OTKpOIiTE KPBILLKY 3apsiHOI CTAHLWK, HaXaB Ha KHOMKY
chukcatopa (Puc. P3).

7. HapeHbTe nepeaHuin coeguHUTESNb Ha METaNNYECKUA WTUGT
3apsgHoON CTaHUuK ¢ 0bo3HaveHnem «F». HapeHbTe 3agHui
COEANHNTENb Ha METaNNYeCKU LUTUGT 3apsgHON CTaHLmMK ¢
obosHaueHnem «B» (Puc. P4).

MPUMEYAHUE. Yganute NULLIHWIA NPOBOLA C MOMOLLbIO KyCaYex.
4.2 YctaHoBKa 3apsgHOMN CTaHLuK
A\ BHUMAHWE! He craHoBuTECH Ha OCHOBaHME 3apsiBHON CTaHLMK.

A NPEAYNPEXOEHUE. Mepen noakntoyeHnem ybeautecs, 4to
pasbeMbl HU3KOBONBTHOTO kabens u 6rioka NTaHUs YUCTbIE U CyXKe.

Mpu noaknoYeHUN Boka NUTaHNs UCMONb3YIATE TOMBKO PO3ETKY C
YCTPOMCTBOM 3aLLUMTHOrO oTKMtodeHus (Y30).

1. ToacoeanHUTE HU3KOBONBTHbINA KaGenb K 3apsiAHO CTaHLuM
(Puc. Q1).

2. TloakntounTe GNOK NUTAHWS K HU3KOBOMLTHOMY KabGerio.

3. YcraHosute 6ok nuTaHus Ha BbicoTy He MeHee 30 cm (Puc. Q2).

4. Topkniounte kabenb 6noka nuTanms k poseTke 100-240 B.

MPUMEYAHMUE. Mocne noakntoyeHns 3apsigHON CTaHLuy MOXHO
3apsxatb YCTPOWCTBO. Mocre Npoknaak OrpaHNyUTENLHOMO NPOBOAA
MOMECTUTE YCTPOMCTBO B 3apSLHYH0 CTaHLMI0. BKrounTe yCTpONCTBO.
He BbINONHATE Kakyto-nubo HaCcTPOIAKY YCTPOMCTBA A0 3aBEPLLEHNS
YCTaHOBKM.

5. TlpukpenuTe H3KOBOMbTHbIN kaberb K 3eMne ¢ NOMOLLbHO
KOMbILLKOB Wnn 3akonaiTe ero. Cm. pasgen 5 Yemaroseka
nposoda ¢ NoMOoWbio KONbIWKo8 unu 6 3akanbieaHue
02paHuYumMesnsHo20 nposoda.

6. [MpukpenuTe 3apsHYI0 CTAHLMIO K 3eMITe C MOMOLLbIO
npunaraembix 6 BUHTOB.

5. YcraHoBKa npoBOAa C MOMOLLbI KOMbIWKOB

A\ BHUMAHME! Y6eauTech, 4To KombiLuki yaepxusarT
OrpaHNuMTENbHBIA MPOBOL, Y 3EMIN.

[ins obneryeHnst aTOr0 NpoLiecca NoACTPUIATE TpaBy BOKPYT rpaHMLbl
neper yCTaHOBKON OrpaHUYUTENBHOTO NPOBOLA.

A BHUMAHUE! Criviwkom Huakoe CpesaHue TpaBsbl Cpasy nocre
YCTaHOBKW MOXET NOBPeAMTb U30NsLMi0 nposoaa. Mospexaerue
M30NALMN MOKET NPUBECTU K HAPYLLEHUSM TONBKO YEPE3 HECKOMBKO
Heaenb Unu MecsLeB.
1. TlonoxuTe orpaHN4MTENBHBIN NPOBOA HA 3EMITIO.
2. PasmecTuTe KOMbILKM Ha paccTosiHUM He 6onee 1 M gpyr oT
apyra.

MPUMEYAHMUE. B mecTax n3meHeHus yknoHa ucnonb3ynre
AONONHUTENbHBIE KOMbILLKK ANs 0BecneyeHns npuneraHns NpoBoaa K
3emne (Puc. R).

3. SaerI'IVITe KONbILIKK B 3emJie C NOMOLLIbIO MOJTOTKa UIn
MNaCcTUKOBON KWSIHKN.

MPUMEYAHMUE. Yepes Heckonbko Hegenb NPOBOA 3apacTeT TpaBom
He OyqeT BUaeH.

6. 3akanbiBaHWe OrpaHM4UTENbHOro NPoBoAa

m  BhipexbTe B 3eMne kaHaBKy ¢ MOMOLLbIO KPOMKOPEe3a Ui npsiMoi
nonatbl Mb0o BOCNONb3yNTECH CMeLManbHOM MaLLMHON Ans
yKnagku kabens.

= [lonoxute orpaHN4nTENbHLIA MPOBOA B 3MITI0 Ha rMyBUHY
1-20 cm.

Baww aunep EGO MOXeT NoMOYb C YCTAHOBKOW OrpaHNYUTESNbHOO
nposoga.

7. YanuHeHue orpaHnuutensHoro nposoaa (Puc. S)

MPUMEYAHMUE. Y anuHuTe OrpaHnyuTenbHbI NPOBOA, ECIN OH
CIIMLLKOM KOPOTKWI Ans paboyelt 30HbI1. Micnonbayinte opuruHanbHble
kabenu n mycTel EGO.

OTKnIoYNTE 3apSTHYIO CTAHLMIO OT PO3ETKM 3NEKTPOCETU.

2. ObpexbTe OrpaHNYMTENbHBIN NPOBOL Kycaykamn B TOM MeCTE,
roe HeobXo4nUMOo YCTaHOBUT YANUHUTENb.

3. [obaBbTe NpoBof TaM, rae HeobXoANMO YCTaHOBUTL
YONUMHAUTEb.

4. YcTaHOBMUTE OrpaHWUYMUTENbHbIN NPOBOA HAa MECTO.

5. BcTaBbTe KOHLbI NPOBOAOB B My(TY.
MPUMEYAHMUE. Ybeantech, 4TO KOHLIbI OrPaHUYMTENBHOTO NPOBOAA
BMAHbI Yepe3 npo3payHyto 0bnactb MydThbI.

6. HaxmuTe Ha KpbILLKY MyTbl C TOMOLLIO MIOCKOry6LEB, YTODbI
3aKkpenuTb NpoBoaa B MydTe.
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7. YCTaHOBMTE OrpaHUYMTENbHbI NPOBOA Ha MECTO C MOMOLLbH
KonbiwkoB. MydTy MOXHO 3arnybuThb, 4Tobbl OHa He
conpukacanoch ¢ poboTom Bo BpeMs CkalLnBaHWS.

8. [logkmounTe 3apsaHyI0 CTAHLMIO K PO3ETKE 3NIEKTPOCETU.

8 locne ycTaHOBKM ycTpoNUCTBa
8.1 BusyanbHbIii OCMOTp 3apAAHON CTaHLMK

Y6eauTech, YTo CBETOAMOAHbINA UHAMKATOP COCTOSIHUS Ha 3apsiaHON
cTaHumv ceeTutcs SENMEHBIM.

Ecnum cBeTOAMOMHBIA MHAMKATOP COCTOSIHUS HE CBETUTCS 3€NEHBIM,
npoBepbTe ycTaHoBKY. CM. pasgensl 4.2 YemaHogka 3apsi0HolU cmanyuu
u CBETOOMOAHBIN MHANKATOP COCTOSIHUA HA 3APSHOU
CTAHUWMW & OaHHOM pykosodcmee.

8.2. 3apspgka ycTpouncTBa

Ecrnu ycTpoicTBO HOBOE MM XPaHIMOCh B TEYEHME ANUTENBHOM
nepuoaa BpeMeHH, akkyMynsaTop MOXeT GbiTb PA3PSHKEH 1 €ro
HeobX0aMMO 3apAAUTL Nepes 3anyckoM.

A\ NPENYNPEXOEHVE. 3apsikaiTe YCTPONCTBO TOMBKO C MOMOLLbHO
3apSAHON CTaHLMW W NpegHa3HavYeHHoro Ans Hee Brioka nuTaHus.
HenpasunbHOe UCMoNb30BaHNe MOXET MPUBECTU K NMOPAXEHNHO
3NEKTPUYECKUM TOKOM, NEPErpeBy akkyMynsiTopa unm yTeuke
arpeccvBHON XMAKOCTU. B cnyyae yTeykn anekTponnuta CMoiTe ero

BOZOW U1 06paTI/ITer 3a Me,QI/lLI,I/IHCKOﬁ NOMOLLIbIO, €CN OH Nonan B rnasa.

1. TomecTuTe yCTPOINCTBO B 3apSAHYI0 CTaHLMIO.

2. CoBuHbTe YCTPONCTBO Kak MOXHO Aarblue, YTobbl 0becneumnTs
Haanexalluil KOHTaKT Mexay YCTPOCTBOM U 3apsiAHOM
CTaHuyen.

3. Murawowwmit SENEHbIV HankaTop Ha 3apsaHOi CTaHLM
yKa3blBaeT Ha BbINOSIHEHWE 3apSAAKM.

8.3 OnpepeneHne OCHOBHbLIX MapaMeTpoB

lMepen nepBbIM 3anyckoM yCTpoicTBa HEOGXOAMMO BBECTY €r0 B
3KCNNyaTaumio 1 onpeaenuTb NnapameTpsbl.

HaxwmuTe kHonky STOP, 4to6bl 0TKPbITH KpbiLLKy XKK-3KkpaHa.

Haxmute kHonky MATAHWUA, utoObl BKNIOYMTL YCTPOICTBO.

CrefyiTe MHCTPYKLWAM Ha akpaHe, YTobbl onpegenuTs
napameTpbl: s3bIK, 6€30MacHOCTb 1 NPaBOBbIE HOPMBI, CTPaHa
11 4acoBoW1 Nosic, popmaT eanHNL, n3mepenus, PIN-kog v
napameTpbl BbICOTbI CKaLLMBAHUS.

MPUMEYAHMUE. Vcnonbsosanne 0000 B kauectse PIN-koaa
HEBO3MOXHO.

4. Korpa BBOZ B 9Kcnnyatauuio OyaeT 3aBepLueH, 0TobpasnTcs
rMaBHOE MEeHI0.

9 EGO Connect™

Ycrpoitetso coBmecTimo ¢ EGO Connect™. Bce napameTpbl v rpadonk
CKaLUMBaHUS MOXHO YCTaHOBMTb yaarneHHo ¢ nomollbio EGO Connect™.

NMPUMEYAHMUE. Y6eanTtech, YT Npu UCMIONb30BaHUN (hYHKLMM
AMCTaHLMOHHOTO YNpaBneHUst Ha MOOUIbHBIX YCTPONCTBAX BKIHOYEH
uHTepdeic Bluetooth®.

Ycrpoicteo RM4000E nopaepxmBaeT yHKLMN COTOBOM CBSA3M
JanbHero paguyca fenctsus 1 nHtepdeic Bluetooth® 6rimkHero
paguyca gencTeus.
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9.1 YcraHoska EGO Connect™

1. 3arpyaute npunoxeHne EGO Connect™ Ha cBoe MoBunbHoe
YCTPOMCTBO Mnu oTCKaHupyiiTe QR-koa Huxe.

2L
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2. CospaiiTe HoByto y4eTHyto 3anuck B EGO Connect™. Ecniny Bac

yXe eCTb y4eTHas 3anuch, nepenanTe K wary 4.

3. Ha 3aper1cTpupoBaHHbIN afpec SNeKTPOHHOM NoyTbl byaeT
OTNPaBEHO 3NEKTPOHHOE N1CbMO. CrieayiTe HCTPYKLMAM
B 9NEKTPOHHOM NCbMe, YTOObI NOATBEPANTL CBOK) YYETHYIO
3anmck.

4. BonguTe B €BOI y4eTHYt0 3anncs B EGO Connect™.
9.2 ConpsxeHue EGO Connect™ c ycTpoiicTBOM

Cw. pasgen 10.9.4 ConpsixeHue ¢ yempolicmeom Bluetooth®.

10 MapameTpbl ycTpoiicTBa
10.1 JocTyn K rnaBHOMY MeHH

HaxmuTe kHonky STOP, 4ToBbI OTKpPbLITL KpbILLKY KK-3KpaHa.
2. Haxwmwure kHonky MUTAHWUA, utobbl BKNKOUMTL YCTPOMCTBO.

3. Beegute PIN-kog v HaxmuTe \/ ANs NOATBEPXAEHMS, 3aTeM
BOVANTE Ha 1-10 CTPAHMLLY rMaBHOTO MEHIO U HaxmuTe P, 4TobbI
BOWMTU Ha 2-10 CTpaHuLy.

10.2 CTpyKTypa rnaBHOro MeH

['NaBHOE MEHI0 COAEPXNT 8 MyHKTOB.
m  PACIMMCAHVE
m  BbICOTA CKALUMBAHUA
= /IC[10/Ib30BAHVNE
m [PAHMLA
m HE30MNACHOCTb
m  COOBLYEHUA
m [IPOYEE
m  OBLYME CBEOEHMA

YCTPOICTBO MMEET 3aBOACKME HACTPOIKM, HO MapaMeTpbl MOryT ObITh
aanTpoBaHbl k KOHKPETHON paboyel 30He.
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0030p CTPYKTYPbI MeHH0 1

-y~
Py Pacnucanue
B C__*
| I Bbicota
0630p MepekpbiThe J e —
ExeHeaenbHbli 0630 I I I
| A P 24 yaca 48 yacos 72 vaca
YcTaHoBKa BpeMEHH
I I I I I
ExenHeBHbIi ExxenHeBHbIi ExepnHeBHbi  CkonmpoBaTtb B CHpoc
cermeHT 1 CErMEHT 2 CerMeHT 3 |
I I I I I [
Bce gHm [MH Bt Cp Yr [T C6 Bc
-EE' Akcnnyataums MpaHuua
""" I I
I I [ | | |
Paboyas 30Ha CnupanbHoe ckalLnBaHue CkalwmvsaHve Cucrematnyeckoe
Bbixoa 3a Bbixop co
no Kpato cKaluBaHue
I I | I I T T | npoBog CTaHuum
OcHoBHas 2-930Ha 1 2 3 4 5
30Ha
0630p CTPYKTYPbI MEHIO 2
@ BesonacHocTb 'I CoobueHue
Beop PIN-koga
| VHoukaums OtobpaxeHne
| | HeucnpasHoCTEN MHopmaLmm
Curan leo3oHa CBefeHus 0 Moapo6Has
| HEeWCnpaBHOCTSAX MH(popmaLms
[ | |
lMposepka PIN-koga Hactpoitka curHana Huskas CpegHss  Bobicokas
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Mpoyee

[atunk goxas OcseLyeHune SMS Bluetooth
HacTpoitka fatumka goxas | I 5 MapameTpbl SMS ConpsixeHune no
Pexum ocBeLenms LiseToBOI pexum Bluetooth

| | lMapameTpbl LBETOBOO pexiMa

Bcerpa BKI1 Bcerpa BbIKJ YcTaHOBUTL NEpUOS, BpeMeHN

HacTpoiika BpemeHu ocBeLLeHns

@I O6wwme napameTpbl

dopmart eguHny, .
A3blk PeruoH MaMEpeHIS ToHanbHbIit curHan O cucteme C6poc O6HoBneHne
HacTpoitka CtpaHa u Hactpoitka lMapameTpsbl O cucteme CBpoc napameTpoB  ObHOBREHNE
A3blka 4acoBoil nosic topmata TOHaNbHOro MMKPOMPOrpaMMbl
eauHuL curHana
N3mepeHus
10.3 Hacrpoitka pacnucanus E5 [OHw | Hepenu Pa6ouve yackl / gHu | Teprog BpemeHn
10.3.1 PacueT pacnucatus 7 12 07:00 am - 7:00 pm

NPUMEYAHMUE. SxcnnyaraunoHHas MOLHOCTb OLEHNBAETCS Ha OCHOBE

MOCKON W OTKPbITON Nnowaau. Ecnn B paboyeli 30He MHOMO CKMOHOB 10.3.2 HacTpoiika pacnicanus

WNK NPensTCTBUIA, HEOBXOAMMO YBENUYMTD 3annaHMPOBaHHOE BPEMS. 1. Beinonwute warv 1-3 B pasaene 10.1 Jocmyn k anagHomy
NPUMEYAHMUE. Yacbl paboThl BKMHOYAIOT B Ce05 BpEMS CKaLLMBaHW, MeHIo.
riovcka v sapsaki. 2. Hawre EB ans HacTpoitku napametpa PACITMCAHME.
1. PaccuuTaitte nnolyasb ra3oHa B M2, y
an 3. Haxmure % 419 HacTponkv napameTpa EXXEHELE/IbHbIN
2. Paspenute nnowlaab rasoHa Ha NpoOW3BOAMTENBHOCTbL 0B530P.

ycTponcTBa. B pesynbtarte nonyynTcs KoNM4ecTBo 4acos, B
TEYEHNE KOTOPbIX YCTPOACTBO AOMKHO paboTaTh Kaxablil AeHb.

Mpumep. Mnowaap rasoHa 2000 M2, npou3BoanTENbHOCTL 167 M2y
2000 m? /167 =12 4

HaxwmuTe + ans HacTpoitku napametpa YCTAHOBKA BPEMEHW.
5. Bbibepute noaxoasiume yackl paboTb.
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6. Haxmure €unu P> utobbl BbIGE)aTb JeHb, N HaXMUTE V4
yto6b! ykasate EXXEAHEBHbI CEIMEHT. YCTpONCTBO MOXET
CcKalumBaTh TpaBy no 1-3 cermeHTa kaxzabin LeHb.

7. Haxmunte @ 4TO6bI BBECTW MEPUOL BPEMEHU, 3aTEM HAXMUTE

[ANsi NOATBEPXAEHMS.

10.3.3 KonnpoBaHue napameTpoB pacnucaHus

lMosTtopuTe waru 1-4 B pasgene 10.3.2 Hacmpolika pacnucaHusi.

2. Haxmute , 4TOGbI CKOMMPOBATL NapaMeTPbl PACMNUCAHNS.
MapaMeTpbl pacnucaHust MOXHO CKOMMPOBATb Ha AeHb UMK Ha
BCIO HeZlernto.

3. Hammme\/ ANS NOATBEPXAEHUS.

10.3.4 Copoc napameTpoB pacnucaHus
MoxHo yaanuTb BCce napameTpbl pacnncaHus 1 UCronb3oBaTh
3aBOJCKMe YCTaHOBKYW. 3aBOACKas HACTpOiika pacnncaHus no3sonseT
YCTpOICTBY paboTaTh BCe Yachl KaXAoro AHS Hegenu.
1. TMoeTopute warn 1-4 B pasgene 10.3.2 Hacmpolika pacnucaHus.
2. Haxmure \}, yT0BbI COPOCUTH NApPaMETPbI paclUCaHns 1
BEPHYTLCS K 3aBOACKVMM HACTPOMAKaM.

10.3.5 U3meHeHue pacnncanus

TioBble napameTpsl pacnucaHus MoryT ObITb BpEMEHHO OTMEHEHbI
nyTem BbIGOpa ONLUK N3MeHeHUs pacnncanmst. MoxXHO 3MeHUTb
pacnucaHue, BblbpaB 0auH U3 BapnaHToB: 24 yaca, 48 4acos nnu
72 vaca.

MosTtopute Wwaru 1-2 B pasgene 10.3.2 Hacmpolika pacnucaHusi.

2. Haxmunte 6'@ [ANsi HacTponku napameTpa MSMEHEHWE
PACTINCAHUA.

3. Bbl6epMTe HYXHbl€ Yacbl N HAXMUTE \/ ANA NoATBePXAEeHNA.
OTMeHa n3meHeHus pacnucaHns

1. Haxmute @@ An1s HacTponku napameTpa M3MEHEHWE
PACINCAHUA.

2. YkaxuTe BblOpaHHble Yachl U HAXMUTE \/ A5 NOATBEPXAEHUS.
10. 4 MapameTpbi BbICOTbI CKALIMBaHUA

BbicoTa ckalumBaHus MOXeT M3MeHsTbCs B Anana3oHe ot 20 4o 90 mv B
nonoxeHusx ot 1 go 15.

1. Beinonuute warv 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

-
2.  Haxmute M ans sxopa B [TAPAMETPBI BbICOTbI
CKALLMBAHUA.

3. Haxmute A ynn ¥ ans yCTaHOBKM BbICOTbI CKALLMBAHMS, 3aTEM
Hamute v ANsi NOATBEPXKAEHMS.

10.5 Hactpoiika pexnma paboTbi
10.5.1 Bbi6op paboyeit 30HbI

1. Beinonnute waru 1-3 B pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy

MEHI0.
Qf:

2. Haxwmute ANs BXOAA Ha 1-10 CTpaHuLy HaCcTpOWKW pexuma
ckaluvBaHus! (Haxmute P> nst Bxofa Ha 2-1o CTpaHuLly).

3. Haxwmute EX.id Ha cTpanuue 1-11 cTpaHuLe Ans Beibopa
paboyeit 30HbI, 3aTeM HaxMuTe ./ Anst NOATBEPKASHNS.

OcHoBHas 30Ha. JT0 CTaHAAPTHBINA PexiM paboTbl, K KOTOPOM
YCTPOWCTBO BbINOMHSET CKaLLMBaHWE W 3apsiaKy aBTOMaTUYECKN.
Paboueit 30HON N0 yMOMYaHWI0 SBNSIETCS OCHOBHAs 30Ha.

BropocTeneHHas 30Ha. Vicnonbayiite 310T pexum paboTsl Ans
BbINOMHEHNS CKALLMBAHWS BO BTOPOCTENEHHON 30HE. YCTPONCTBO
HeobX0AMMO BPYUHYI0 NepemeLLaTh MeXay OCHOBHO 1 BTOPOCTENEHHO
30HaMW. YCTPOICTBO BbIMOMHSIET CKALLMBAHWE B TEYEHWE BbIOPAHHOTO
nepvoga BpemMeHu Unu Ao paspsia akkyMynsropa.

MPUMEYAHME. Yto6b! 3apsauTh YCTPOACTBO, HAXOAALLEECS BO
BTOPWYHOI 30HE, HEODXOAMMO BPYUHYI0 MOMECTUTL €0 B 3apsaHYH0
cTaHuyo. Mocne 3apsgky akkyMynsTopa yCTPONCTBO OCTaHeTCs Ha
3apsigHoON CcTaHumK. [ins nepesanycka ycTponcTea Heobxoanmo Bbibpath
OCHOBHY0 pabouyto 30Hy.

10.5.2 Pexxum cnupanbHOro ckaluMBaHus

Ecnu TpaBa Bbicokas, yCTPOACTBO KOCUT ee no cnupanu. [ns
CNWPanbHOTo CKaLLMBaHWUS MOXET ObITb BbIOPaH OAUH U3 5 ypoBHel
(o1 1 go 5). CrmpanbHoe ckaluvBaHue byaeT cpabaTbiBaTh Yalle npu
HaCTPOIKe YPOBHEN.

1. Boinonnute waru 1-3 B pasgene 10.1 Jocmyn k 2nagHomy
MEHI0.

pexuma ckallnBaHua.

3. Haxmure @ 4To6bI yCTaHOBUTL pexum CMIMPAJIBHOMO
CKALLMBAHWA.

4. Y106bl BKNKOUMTL PEXIUM CTIMPANBHOTO CKALLMBAHMS!, HAXMUTE
wnu B> anst BbIGOPa YPOBHS! YyBCTBUTENLHOCTH.

5. Haxwure v ANS NOATBEPXKAEHNS.

10.5.3 Pexxnm ckalumBaHus no Kpato

B pexume ckallmBaHuA No Kparo ra3oHa yCTpOVICTBa Ha4yMHaeT KOCUTb
BAOINb rpaHunLbl ra3oHa B KaXXA0M HOBOM LIKKIE.

1. Beinonnute waru 1-3 B pasgene 10.1 [Jocmyn k enagHomy
MEHIO.

pexuma ckalnBaHua.

3. Haxmure |f®_J| uT06bI BOITM B pexum CKALLMBAHWA 10
KPA(O.

4. AKTVBMpPYITE PEXWUM CKALLMBAHWSA U HAXMUTE v ans
MOLTBEPKOEHNS.

10.5.4 Pexxum cucteMaTMyecKoro cKalwmBaHus

B pexume crCTEMaTYECKOTO CKaLLMBAHWS YCTPONCTBO ByaeT KOCUTb
naparnnensHo.

1. Beinonnute waru 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enagHomy
MEHIO.

pexunma CkallnBaHua.

3. Haxmute % 4T0obbl BOITH B pexum CUCTEMATUYECKOIO
CKALLIMBAHUA.
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4. AKTUBMPYITE PEXMM CKALUMBAHUS U HAXMUTE Vv ans
NOATBEPXKOEHMS.

10.6 Hactpolika rpaHuy

10.6.1 Bbixog 3a npoBog

3710 paccTosiHue, Ha KoTopoe hpOHTasbHash YacTb YCTPOCTBA MOXET
BbIATM 32 OrpaHUYMTENbHbI MPOBOA. 3aBOACKAs HACTPOMKa COCTaBNseT
30 cm. MoxHo BbIGpaTh paccTosiHue oT 20 Ao 55 cm.

1. Beinonnute waru 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

Haxmute [Ana HacTpowiku napameTpa PAHULIA.

Haxwure —2 A9 HacTponku napameTpa BbIXO/ 3A
[POBOL.

4. Haxmure dunn P gns BbIbOpa PaccTosHNSA, 3aTEM HaXMUTe
L1151 NOATBEPXKAEHNS.

10.6.2 Bbixog co cTaHUuK

YCTpoiicTBO BO3BpaLLAeTCs BAOMb NPOBOAA Ha 3aAaHHOE paccTosiHue,
a 3aTeM HauMHaeT ckalmBaHue. MOXHO YCTaHOBUTL PaccTosiHue OT
20 po 999 cm. 3aBoackast HacTpoika cocTaenseT 20 M.

1. Beinonnute warn 1-2 8 pasgene 10.6.1 Bbixod 3a nposod.

2. Haxmure |:7& [ins HacTpoitku napametpa YMHbBIN BbIXO/ C
3APAOHON CTAHUMN.

3. BBop paccTosiHie 1 HaxmuTe v ANS NOLTBEPXKAEHNS.

10.7 NMapameTpbI 6e30nacHOCTM
[ina poctyna k napameTpam Be3onacHocTi Heobxoanmo BeecTn PIN-
koA,

1. Beinonnute waru 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

2. Haxmute @ yT0ObI BBECTU PIN-KO/, 3aTEM HaxMuTe Vv ans
NOATBEPXAEHNS. 3aTeM BORAMTE Ha 1-10 CTPaHWULY NapameTpoB
Be3onacHocTh v HaxmuTe P> ans nepexoda Ha 2-t0 CTpaHuLy.

= PIN-kop
Bbl moxeTe nsamenntb PIN-koa.

1. Ha1-i cTpaHuue napameTpoB 6e30MacHOCTH HaXMUTE
ﬁl/’ yT10ObI M3MeHUTb PIN-kog. 3aTeM HaxmuTe
NOATBEPXAEHNS.

2. Bsepute PIN-kog elle pas 4515 npoBepKM, 3aTeM HaxXMUTE v
ANs NOATBEPXKAEHUS.

m  Hactpoiika curHana

ans

OTa (hyHKLMS NO3BONSIET HACTPOUTL 3BYKOBOW CUrHam, KOTopbIi 6yaeT
3ByYaTb NpY BO3HUKHOBEHWM KaK1X-NMBO HEWNCTPaBHOCTEN YCTPOIACTBA.
MOoXHO yCTaHOBUTb NPOACIKUTENBHOCTL cUrHana ot 1 4o 10 MuHyT.
[MpoJoMKMTENBHOCTL CUrHaMa Mo YMOMYaHWIK0 COCTABASIET 2 MUHYTHI.

MOoXHO aKTMBMpOBATh UMK AeakTuenposats HACTPOMKY CUTHATIA.

MoxHo akTvsMpoBaTb nnu AeakTvenposatb CueHar npu nodHsmuu
TOMNbKO Npu akTMBMPOBaHHOM pexume HACTPOMKA CUTHATIA.
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AKTMBaUMA HACTPONKKM CUrHana

1. Ha 1-it cTpaHuLe HaxmuTe @ QNS BXOAA B PEXNM
HACTPOUKA CUTIHATIA.

2. Axtvsupyitte pexium HACTPOUKA CUTHAJTA. HaxmuTe
Ay P> ons BEIBOPa NPOAOTKUTENEHOCTI CUTHana.
3. Bknwoumte nnm otknouute yHkUnio CueHan npu noGHImuu.
4.  Haxwvute \/ ANS NOATBEPXOEHUS.
= HacTpoika reo3oHbl

e030Ha — 3TO OKPY)KHOCTB, LIEHTPOM KOTOPOW SIBNSAETCS 3apsiaHas
CTaHLMsl, a paanycoM — PaccTOsiHWE OT LiEHTPa [0 TeKyLLEero
MOMOXEHNS YCTPOIACTBA.

MOXHO YCTaHOBUTb TPU YPOBHS YYBCTBUTENBHOCTM: HU3KMIA
(500 m), cpeaHui (250 m) 1 Bbicokmii (100 m). Yem BbiLLe ypoBeHb
YYBCTBUTENBHOCTM F€030HbI, TEM paHbLLUe BKIOYAeTCs CUrHan.

1. Ha 2-it cTpaHuLe HaxmuTe r_OX ANs BXOAA B pexum
HACTPOVKA MEO30HBI.

AKTUBMPYITE HACTPOIAKY re030HbI.

3. BblbepuTe ypoBeHb YyBCTBUTEMBHOCTU U HAXMUTE Vv ans
MOATBEPXKAEHNS.

10.8 CooOLieHus

B 9TOM MeHI0 MOXHO HalTV npegplayLyne coobLyeHuns o
HEMCNPaBHOCTSX M MHGOPMALMOHHbIE COOBLLEHNS.

10.8.1 CoobLieHMe O HeUCNPaBHOCTH

CoobuieHns, oTobpaxaeMble Ha Aucnee, ABNAOTCA hakTU4eckMmmn
HeucnpaBHOCTSMW. HoBble cirHarbl nepeyncrieHbl BBEpXY crincka.
Co06LLEHNs 0 HEMCTPABHOCTSIX COMPOBOXAAIOTCS COBETAMM W
pekomeHZaumamu no ux yctpanenuio. Cm. pasgen CrMCOK
COOBLUEHWA O HEMCIIPABHOCTSIX B fiaHHOM PYKOBOACTBE.

1. Beinonuute warv 1-3 B pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

2. Haxwvute Ans exopa B pexum COOBLYEHNA.

3. Haxmure ® 4T06bI 0TOBpasuTs COOBLYEHNS O
HEMCIPABHOCTSIX. Haxmute A unu ¥, 4to6bl npocMoTpeTh
Apyrve coobLeHUs 0 HEeMCNPABHOCTSIX.

4. Haxmute BbiGpaHHoe COOBLLEHVE O HENCTIPABHOCTH, YTODbI
0T0OPa3NTb CBEAEHUS O HENCMPABHOCTY.

10.8.2 UHchopmaLmoHHbIe cO00LWeHNs

CoobuieHust, oTobpaxaeMble Ha AUCnNee 1 He CBS3aHHbIe C pearbHo
HeMCcnpaBHOCTbH, COXPaHAKTCS NOA 3aronoBkoM «MHBopMaLMOHHbIE
CO00BLLEeHNsI». [iNs NonyyYeHnst AONOMHUTENBHON MHAOPMaLMK

0 BO3MOXHOW MpUYMHe kaxgoro coobiueHns cm. CMIMCOK
WH®OPMALIMOHHBIX COOBLLEHMM B naHHom PYKOBOACTBE.

1. Bbinonuute warn 1-2 B pasgene 10.8.1 MHgpopmayus o
HeucnpasHocmu 01151 8x00a 8 MeHto co0bLeHuUL.

2. Haxwmure O 4T00bI 0TOBPa3NTL MHOOPMALIMOHHBIE
COOBLLEHMS. HaxmuTe A ynn W, 4T06bI IPOCMOTPETH
Apyrie MHhopMaLMoHHbIE COOBLLEHMS.

3. HaxmuTe BbIbpaHHOe MH(OpMaLMOHHOE CoobLLEHe, YTOBbI
0T0BpasnTL NoAPOOHLIE CBEAEHNS.
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10.9 [ipyrue napameTpbl

10.9.1 HacTpoiika gatumka goxas

Mpu o6HapyxeHun goxaa poboT Bo3BpaLLaeTes Ha 3apsaHyHo CTaHLuio

W He nepesanyckaeTcs A0 TeX Nop, Noka AaTYUK JOXKAS HEe CTAHET CyXuM
1 He 3aKOHYNTCS BpeMst 3adepxKku. MOXHO yCTaHOBUTbL BPEMS 3a0ePXKM
o1 0 go 240 MuHYT. Bpems 3agepxku No yMOnYaHuio coctasnseT

180 MuHyT.

1. Beinonnute warv 1-3 B pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

oo
2. Haxmute OO ANs BXOAA Ha 1-10 CTPAHULY APYriX NapameTpoB,
HaxmuTe P> Ans Bxoaa Ha 2-10 CTpaHuLy.

3. Haxwure W—J anq exona & pexum HACTPOVIKA JATYMKA
JIOX2S.

4. AKTVBUMpYITE HACTPONKY JaTuMka AOXAA. YCTaHOBUTE BPEMS
3a[EPKKN U HXMUTE N/ 7151 OATBEPKOEHNS.
10.9.2 HacTpoiika ocBeLieHus

10.9.2.1 YcTaHOBKa pacnmcaHus OCBeLLEeHNs
—

2. Haxmute .E [O7151 BXOAA B PEXMM HACTPOUKA
OCBELLEHUA.

3. Haxmurte .=G-) ans exoga 8 PEXXWMM OCBELEHWA. Beibepute
Bcez0a BKJ1, Bceada BbIK/T vnn Yemarosums nepuod epemeHu.

4. Tpw BoIbOpe YecmaHosumb nepuod 8pPEMEHU YKAXKMTE TOUHbIIA
Mepuoa 1 HaxMUTe ONS NOATBEPXKAEHNS.

Boinonnute warv 1-2 B pasgene 10.9.1 Hacmpolika 0amyuka
0ox0s Ans BxoAa Ha 1-10 CTpaHuLy Apyrix napameTpos.

10.9.2.2 YcTaHOBKa LIBETOBOIO pexuma

1. Beinonuute warv 1-2 B pasgene 10.9.2.1 Yemaroeka
pacnucaHusi 0C8eU{EHUS], YTODbI BOTW B PEXIM HACTPOIKM
OCBELLEHNS.

[ 18]

2. Haxmute OO ang Bxoga B [TAPAMETPbI LIBETOBOIMO
PEXUMA.

3. Haxwmute n aktusupyinte Mueaem npu npedynpexdeHuu o
HeucnpagHocmu, 3aTeM BbibepuTe Ljgem oceeuieHus.

4. Haxunte v ANs NOATBEPXAEHNS.
10.9.3 MapameTtpbl SMS

OTa (pyHKUmMs oTnpaBnseT nonb3osatento SMS, koraa ycTponcTso
nepemeLLaeTcs 3a npeaenbl re030Hb!.

1. Beinonuute warv 1-2 B8 pasgene 10.9.1 Hacmpolika damyuka
00081 ANs BXOfA Ha 2-10 CTpaHuLy Apyrux napameTpoB.

Haxmunte Eh ans exoaa B pexum MNAPAMETPbI SMS.

3. Haxmute Menonbsosams SMS u ADD+, 4tobbl ykasaTb HOMEp
TenedoHa ¢ KogoM CTpaHbl, Hanpumep +49 172 12345678, satem
HaxmmuTe N/ Anst NoATBEpXKAEHNS.

10.9.4 ConpsikeHue no Bluetooth®

MpunoxeHne EGO Connect™ noakntoyeHo k yCTpOACTBY, ecru
MOBWbHOE YCTPOCTBO MMEET CBA3b C MOBUIIBHOI CETbIO, YCTPOCTBO
3apshkeHo, XKK-akpaH BKITHOYEH, a YCTPONCTBO NpeaBapuTENbHO
COMPSHKEHO C YYETHOW 3amnChbHo.

ConpsikeHue EGO Connect™ ¢ ycTpolicTBom

1. Beinonnute warn 1-2 8 pasgene 10.9.1 Hacmpolika damyuka
00x0s1 iNs BXOAA Ha 2-10 CTpaHuLy Apyrux napameTpos.

2. Haxwvwute D ans Bxoaa B pexum COMPAKEHNUE MO
BLUETOOTH.

3. CnepyiTe uHCTpyKUmsm B npunoxeHun EGO Connect™, uTobbl
[06aBuTb YCTPOICTBO.

MPUMEYAHMUE. CeeToanoaHbIi MHANKATOP COCTOSHWS Ha YCTPOCTBE
OyneT Muratb CUHAM LIBETOM BO BPEMSI COMPSHKEHMS.

CBeToaMOaHbII MHAMKATOP COCTOSHNS Ha U3aenum ByaeT cBeTUTLCS
CMHIM LIBETOM, KOTia U3fienie NoAKMioYeHo kK MoGUIbHOMY YCTPOICTBY
yepes Bluetooth®.

10.10

B pasgene OBLUME MNAPAMETPbI MOXHO U3MEHMTb 0BLLMe HACTPONKM
yCTponCTBa.

O6wme napameTpbl

10.10.1 YcTaHoBKa si3blka

1. Beinonnute warn 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

2.  Haxmure @I 4T0ObI NeperTH Ha 1 cTpaHmLy obLLmx
napameTpoB.
Haxmute @ ans Hactponku napametpa A3bIK.

4.  Haxmute & yunu W ans BbiOOpa A3blka, 3aTEM HAaXMUTE \/
ANs NOATBEPXAEHNS.

10.10.2 YcTaHoBKa cTpaHbl M 4acoBOro nosica
1. Boinonnute waru 1-2 B pasgene 10.10.1 Yemaroska s3bika.

2.  Haxmure @ nns exoaa B napametpblCTPAHA M YACOBOU
MOAC.

3. Haxmure & yin W ans BeibopaCTPAHbI UM YACOBOIO
[OSICA, 3aTeM HaxmuTe ANS NOATBEPXKAEHMS.

10.10.3 YcTaHoBKa chopmaTta eguHNL, M3MepeHus

1. Bbinonnute warn 1-3 B pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHIO.

2. Haxmure @I ANs Bxoda Ha 1-10 CTpaHuuy obLymx napameTpos,
3aTem HaxmuTe [P Anst BXopa Ha 2-0 CTpaHuLy.

3. Haxwmute E yT06bI ycTaHoBuTs ®OPMAT EAVHNL]
UBMEPEHWSI, 3aTeM HaxmuTe ANS NOATBEPXAEHUS.

10.10.4 YcTaHOBKa TOHanbHOro curHana

[Mocne BKMOYEHMS TOHANBHOTO CUrHana p060T 6WJ,9T n3naBatb
3ByKOBOI7I CUrHan npu HaxaTun Ha 3KpaH.

1. Boinonnute waru 1-2 B pasgene 10.10.3 Yemaroska hopmama
eQUHUY U3MepeHUs ANs BXOLA Ha 2-10 CTPaHuLy 0BLmx

napameTpoB.

2. Haxmute 4" [ins HacTpoitku napametpa TOHA/TbHbBIN
CUTHAIT.

3. AKTuBMpYITE TOHAMbBHBIN CUTHAN W HAaXMUTE v ans
NOATBEPKAEHNS.
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10.10.5 MeHio «O cucteme»
B meHto O CMICTEME otobpaxaeTcs uHchopmaLms 06 ycTpoiicTae.

1. Beinonnute waru 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHO.

2. Haxmure @I ANs BxoAa Ha 1-t0 CTpaHuLy obLumx napameTpos,
3aTem ABaxbl HaxmuTe [P Ans Bxoga Ha 3-10 CTpaHmLly obLmx
napameTpoB.

3. Haxmure E 4T06b!I 0TOOPa3UTL MHopmauno O CUCTEME.

10.10.6 Copoc napameTpoB nonb3oBarens

1. Beinonnute waru 1-2 B pasgene 10.10.5 Merto «O cucmeme»
[Ans Bxofa Ha 3-t0 cTpaHuLy obLuyx napameTpos.

2. Haxmute Oo ans exopa B pexumC6POC MAPAMETPOB
O/Ib3OBATE/IA.

3. Haxmute Vv ANs NOATBEPXAEHNS.
Beenute PIN-koz, utobbl cOpocuTh napameTpbl.
10.10.7 OGHOBNEHME MUKPONPOrPaMMbl

1. Beinonnute warm 1-3 8 pasgene 10.1 Jocmyn k enasHomy
MEHO.

2. Haxmure @I ANs BxoAa Ha 1-t0 CTpaHuLy obLumx napameTpos,
3aTem TpUKab! HaxxmuTe [P Anst BXoda Ha 4-1o CTpaHuLly oBLyyx

napameTpoB.

3. Haxmute L ans Bxoga 8 pexum OBHOB/IEHUE
MUKPOMPOIrPAMMB.

4. CnepyiTe VHCTPYKLMAM Ha 3kpaHe, YToObl 06HOBUTL BEPCUIO
MMKPOMPOrPaMMbI.

NPUMEYAHMUE. O6HoBREHME MUKPONPOrpaMMbl MOXET BbITb
BbINONHeHo ¢ nomoLbto EGO Connect™. Korga obHoBneHne byaet
BOCTYMHO, Bbl MomyuuTe coobLeHve.

UCMONb30BAHUE

A NMPEAYNPEXAEHUE. Nepen Havanom paboTkl ¢ yCTPOACTBOM
BHMMATENbHO NPOYUTaNTE MHCTPYKLMM MO TeXHMKe 6e30nacHoCTM.

A MPEOYNPEXOEHWUE. [lepxuTe pyku 1 HOrv noganbLue ot
BPALLAIOLMXCS PEXYLLMX dneMeHTOB. Hukorga He pasmellanTe pyku u
HOrM 61IM3KO K YCTPOMCTBY MM MOA HUM Npy paboTaroLLem ABuratene.

A\ NPENYNPEXOEHME. He ncnonb3ymnTe YCTPOWCTBO, eCh B €r0
paboyeil 30He HaxoaATCs Ntoau, 0COBEHHO AETU, UMK AOMALLHWE
KNBOTHbIE.

MEPEQ 3ANYCKOM YCTPOUCTBA

1. Tepen nepBbiM 3anyckom yBeanTech, YT0 YpoBEHb 3apsiaa
akkymynstopa coctasnsiet bonee 50%.

2. [ns npaBunbHol paboTbl CBETOANOAHBIV UHAMKATOP COCTOSHUS
3apSAHON CTaHLMW JOMKEH NOCTOSAHHO CBETUTLCS UMM MUraTb
3EJIEHbIM.
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3. YcTpoiictBo paboTaeT B COOTBETCTBUN C YCTAHOBMEHHBIM
pacnucanuem, cM. pasgen 10.3.2 Hacmpolika pacnucaHus.
HaxaTtne kHonku START BHe 3annaH1poBaHHOTO BpEMEHM
paboTbl 03HAYaET, YTO YCTPONCTBO OCTAETCS B PEXMME
OXWAAHWs 40 CeAyIoLLel onepaLym No PacnmcaHmio.
YCTpOWCTBO HaunHaeT paboTaTb HEMELNEHHO NpY MMEHEHUM
pacnucanms, cM. pasgen 10.3.5 MameHeHue pacnucaHus.

4. YBegnTeCh, YTO YCTPOWNCTBO HAXOAMTCA B BbibpaHHO! paboyeit
30He, cM. pa3aen 10.5 Hacmpolika pexuma pabome!.

5. Y6eautech, YTO YCTPOACTBO HAXOAMTCA B Npeaenax
OrpaH14MTEeNLHOrO NPoOBOAA.

3ANYCK YCTPOUCTBA

HaxwmuTe kHonky STOP, 4To6bl 0TKpbITb KpbILLKY XKK-3kpaHa.
Haxmute kHonky MUTAHWUSA, utobbl BKMIOUMTL YCTPOCTBO.
Beenute PIN-kog

4. Haxmure kHonky START 1 3aKponTe KPbILLIKY.

@~

MPUMEYAHMUE. Beeraa HaxumanTe kHonky START nepep 3akpbiTiem
KPbILLKM, YTOObI 3anyCTUTb YCTPONCTBO.

MPUMEYAHMUE. Mepen nepsoit onepawmeit yCTPONCTBO AOMKHO
3aBepLUNTb LMK KapTorpaupoBaHms.

NAPKOBKA YCTPOUCTBA

YCTpOﬂCTBO OCTaeTCa Ha 38pﬂﬂHOI7I CTaHUuun B Te4eHne 3adaHHoro
BPEMEHW, a 3aTeM aBTOMaTU4YECK/ BO3BPALLAETCA K 00bI4yHON pa60Te B
COOTBETCTBMM C pacnncaHnem.

1. Haxwmure kHonky PARK, 4T0Obl BOATY B PEXUM NAPKOBKY.
L

2. Haxwwte O 4TOObI YCTAHOBUTL BPEMSI MAPKOBKMU.

3. Haxmute \/ A5 NOATBEePXAEHUS.

OCTAHOBKA YCTPOUCTBA

HaxmuTe kHonky STOP, 4To6bl 0CTaHOBUTH YCTPOICTBO W ABUraTeNb
PEXYLLNX 3IEMEHTOB.

BbIKIIIOYEHWE YCTPOUCTBA

1. HaxwmwuTe kHonky STOP, 4To6bl OTKpbITb KpbILLKY XKK-3KkpaHa.
2. Haxwmwure kHonky MUTAHUA v yoepxusalite ee 6onee 2 cekyHa,
4TO6bI BBIKMHOYUTL YCTPOCTBO.

MPUMEYAHMUE. Takke moxHo yaepxmsatb kHonky MATAHWUSA Gonee
4 ceKkyHa, YTOObI NPUHYAUTENBHO BBIKIOYUTL YCTPONCTBO, ECAN HE
BBeaeH PIN-koa.

OTMNPABKA YCTPOMUCTBA HA 3APSAAHYIO CTAHLIMIO

Mpw HaxaTtuu kHonkm HOME Ha 3apsiiHOM CTaHLWu CBETOAMOLHIN
WHAMKATOP COCTOSIHUSA Ha 3apSIBHON CTaHLMK BbICTPO MUTHET 3 pasa, U
YCTPOWCTBO BEPHETCS K 3apsiAHON CTaHLMM.
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OBCITYXUBAHUE

A NMPEOYNPEXAEHUE. Bo nsbexaHue cepbesHbiX TpaBM Nepes
OYUCTKOM, BbINOMHEHEM NI0O0T0 TEXHUYECKOro 0BCMYXMBAHUS UK
TPaHCMOPTMPOBKOI HEO6XOAMMO BbIKMKOUMTL YCTPOMCTBO M yOeanTses,
4TO BCE ABMXKYLLMECS YaCTW MOMHOCTBH OCTAHOBUIMUCS.

A NPEOYNPEXOEHUE. Mpu peMoHTe 1cnonb3ynTe TONbko
WOEHTUYHbIEe 3anacHble YacTu. Vicnonb3oBaHue Apyrix 3anacHblx
yacTelt MOXeT NPUBECTN K BOHUKHOBEHMIO ONACHOM CUTYaLuu
NN NOBPEXAEHMIO ycTpoiicTBa. [ins obecneyeHus 6esonacHocTy
1 HaZleXHOCTM YCTPONCTBA €ro PEMOHT JOMKEH BbINOMHAT
KBanuULMPOBAHHBINA CELUanmcT.

A\ NPENYNPEXOEHME. [Mpu paboTe ¢ pexyLLMmMu aneMeHTamu
BCErfa HafieBaiTe 3allUTHbIE MepyaTky.

[ns achchekTnBHO paboTbl 1 Gonee ANMTENLHOTO CpoKa CryObl
00s13aTeNbHO perynspHoO OYnLLanTe YCTPONCTBO U 3aMeHsIiTe
W3HOLLEHHbIE AeTanu.

B Havare akcnnyataLum yCTPOACTBA PEXYLLME SNIEMEHTLI CriefyeT
ocMaTpuBaTh OAMH pa3 B HeZeno.

BaxHo, 4TOObI pexyLLMe 3neMeHTbI Nerko Bpatyanmck. Kpas pesxyLumx
3NEMEHTOB He JOMKHbI ObITb NOBpexaeHbl. CpoK CrykBbl pexXyLnX
3NEMEHTOB B 3HAUMTENBHOMN CTENEHU 3aBUCUT OT CMEAYHOLLNX
napameTpoB.

= Bpems paboThl 1 pa3mep paboyert 30Hbl.

m  Tun TpaBbl U CE30HHbBINA POCT.

= [loyBa, Necok v Mcnonb3oBaHue yaobpeHuit.

m  Hannuve Takux 0ObeKTOB, Kak LMLIKK, COUTbIE BETPOM MAOLbI,
WIPYLLKUA, MHCTPYMEHTbI, KAMHW, KOPHU 1 T. M.

MPUMEYAHMUE. Vcnonb3oBaHue TymbiX PeXyLLMX SNEMEHTOB
OTpULaTENbHO BNMSET Ha pe3ynbTaT. TpaBa CKalMBaeTCs HEPOBHO,
TpebyeTcs 6onblue 3HEPruM, B pe3ynbTaTe Yero YCTPONCTBO CKaLMBaET
MeHbLLYH NnoLaab.

OuucTka ycTpoicTea

A\ BHUMAHME! Huvorga He CMonb3ynTe MOWKY BbICOKOTO AABAEHMS
A0S OYUCTKM YCTPOMCTBA UMK 3apSAHOM CTaHUmMU. Hukorga He
1CNonb3ynTe ANs OYUCTKN PACTBOPUTENM.

Waccu u pexyLime aneMeHTbl
OcmaTpuBailTe pexyLyne aremMeHTbl pa3 B HeLento.

BbIkntounTe ycTpoIACTBO.
MonoxwuTe yCTPOCTBO Ha BOK.

3. OuucTuTe peXxyLUMe SNEMEHTBI 1 LAacCH C MOMOLLLIO LUETKN A
MbITbS! NOCY/bl. YBEAUTECh, UTO PeXyLLe SNEMEHTbI He UMEtT
MOBPEXAEHMIA 1 CBOBOAHO BpaLLatoTCs.

OuncTtka Konec

YCTPOICTBO HEYAOBNETBOPUTENBHO paboTaeT Ha CKMoHax, ecnu koneca
3abnoK1pOBaHbI TPaBOM.

m  /lcnonbayiTe MATkylo WETKy AN 04UCTKN KOMEC.

OumcTka kopnyca ycTponcTea

m  QuualiTe Kopnyc YCTPOACTBA NPy NOMOLLM BMaXHOM TKaHM 1
cnaboro MbINbHOTO pacTeopa.

OumncTka 3apagHON CTaHUUM
A NMPEAYNPEXOEHUE. Mepen obcnyxueaHnem oTknoumTe 610K
MUTaHUS OT PO3ETKM 3NEKTPOCETH.

A BHUMAHUE! He UCMONb3YMTE AN OYUCTKI 3apSIBHON CTaHLMM
MOI7IKy BbICOKOro AaBfieHnA Un NpoTOYHYHO BOAY.

MPUMEYAHMUE. YCTpoicTBO HEe CMOXET NONAacTb Ha 3apsiHYio
CTaHUMI0, ECI Ha Hel ecTb Kakue-nnbo npegmeTsbl. PerynsipHo
ouuLLanTe 3apSAHYI0 CTaHLMI.

= Y6epuTe Tpasy, BETKN 1 Apyrie 0ObEKTbI C 3apAAHON CTaHLUM.

3ameHa PexyLnx anemMeHToB

A MPEQYNPEXOEHUE. Mpu 3ameHe pexyLuux areMeHToB
HeobX0ANUMO 3aMeHUTb BUHTBI. MICNonb30BaHHbIe BUHTBI MOTYT GbICTPO
N3HaLLMBATLCS 1 0CnabnsTb pexyLumne aneMeHTbl, YTO MOXET NPUBECTY
K cepbesHbIM TpaBMaMm.

[ns obecneyeHns GesonacHocT paboTbl 3aMEHANTE U3HOLLIEHHbIE

NN NOBPEXAEHHbIE PEXYLLME 3NeMeHTbl. PerynsapHo 3ameHsiiTe
PEXYLLME SNEMEHTbI NS NOMyYeHisl YAOBNETBOPUTENBHOIO pesyrbTara
CKalLMBAHMS W HU3KOTO aHepronoTpebnerus. Bee 3 pexylumx anemeHTa
BMECTE C BUHTaMM A0MKHbI OblTb 3aMeHeHbl OAHOBPEMEHHO, YTOObI
Mony4uTh COANaHCUPOBAHHYI0 PEXYLLYIO CUCTEMY.

3ameHa pexywmx anemeHToB (Puc. T)

Haxmute kHonky STOP.
2. BblknounTe yCTPOMCTBO.

[epeBepHuTE YCTPONCTBO BBEPX AHOM. [10NIOXUTE YCTPONCTBO
Ha MSTKYI0 1 YUCTYIO NOBEPXHOCTb, Y4TOBbI HE NoLapanats ero.

4. TloBepHWUTE 3aLNTHYIO NIACTUHY TaK, YTOObI €€ OTBEPCTHS:
COBManu C BUHTAMM [N PEXYLLETO SrieMEHTa.

5. OTkpyTuTE 3 BUHTa C MOMOLLBIO NIOCKOI UMK KpecToobpasHoi
OTBEPTKN (He BXOZAT B KOMMIIEKT).

6. W3Brekute 3 pexyLymx anemeHTa.
YCTaHOBITE KOMMMNEKT X TPEX HOBbIX PEXYLLMX SMEMEHTOB U

BUHTOB.
8. Ybeautech, 4TO pexyLyMe 3neMeHTbI MoryT cBOBOAHO
MoBOpaYNBaTHCS .
Akkymynstop

ABHUMAHVE! lMepeq y6opkoi ycTpoiCcTBa Ha XpaHEHUE NOSTHOCTbIO
3apsauTe akkymynsTop. ECnu akkymynstop 3apstkeH He MOMHOCTBH, 3TO
MOXET NPUBECTU K €70 NOBPEXAEHMIO.

Ecrv Bpems paboThl yCTpolicTBa MeXAy 3apsiakamn COKpaTUIoCh, 3T0
03HauaeT, YTo CPOK CryXObl akkyMynsiTopa NOAOLLEN K KOHLY. 3aMeHuTe
aKkyMynsTop, YToGbl NPoAnNUTL Bpemst paboTbl YCTPOICTBa.

MPUMEYAHHUE. Cpok cnyx6bl akkymynstopa 3aBucuT ot
MPOJOIKUTENBHOCTW CE30Ha 1 OT TOTO, CKOMbKO YacoB B AeHb paboTaeT
YCTPOICTBO. MPOACIKUTENBHBIA CE30H UM BOMBLLOE KONMYECTBO YacoB
paboTbl B A€Hb O3HAYAET, YTO akKyMynsTop noTpebyeTcs 3aMeHsTb
Bonee yacTo. [1ns 3ameHbl akkyMynsTopa 40CTaBbTe U3AeNne B
cepBucHbIf LieHTp EGO.

214 POBOT-TASOHOKOCWIIKA — RM4000E




TPAHCINOPTUPOBKA U XPAHEHUE

[MonHOCTbIO 3apsguTe YCTPOHCTBO.
BhbIknioumnTe ycTponCTBO.
OuncTuTe yCTPOMCTBO.

31MOI1 XpaHUTE YCTPOICTBO B CYXOM, 3alLLIEHHOM OT MOpO3a
MOMELLEHMN,

Bo Bpems xpaHeHWs! YCTPOCTBO JOSMKHO CTOSITb BCEMM KONecamu
Ha POBHOW NOBEPXHOCTH.

Mpu XpaHeHWI 3apsiqHON CTaHLM B MOMELLEHMI OTCOEANHUTE
OT Hee GIIOK NUTaHNs 1 OTKIIoYMTeE BCe pasbeMbl. [TomecTute
KOHEL| KaXaoro COeAMHUTENBHOMO NPOBOAA B 3alUMTHYHO KOPOBKY
pasbema.

MopHsATHe 1 nepemelueHue yctpoictaa (Puc. U)

A NPEAYNPEXOEHWUE. MNepen nogHATMEM YCTPONCTBO HEOOXOAMMO
BbIKMKOYNT.

A\ BHUMAHME! He NoAHUMaiTe YCTPOICTBO, KOTAa OHO MPUNApKoBaHO
Ha 3apsAHON CTaHUMK. ITO MOXET NPUBECTM K MOBPEXAEHMIO 3apsSAHON
cTaHLUum u (unn) yctpoitctea. Haxmute kHonky STOP 1 usenekute
YCTPOWCTBO M3 3apSAHON CTaHLMK, NpexXae YeM NoAHUMATb ero.

BesonacHoe nepemMeLleHne 13 pa6oqel7| 30HbI U BHYTPKU HEE.

1.
2.

Haxmute kHonky STOP, 4T06bI 0CTAHOBUTL YCTPONCTBO.
Haxmute kHonky MUTAHWUA v yoepxusainTe ee 2 cekyHapl,
4TOObI BBIKIIOYNTb YCTPOICTBO.

[epeHocuTe YCTPOMCTBO 3a PYUKy Ans NEPEHOCKM, NPy 3TOM
pexyLLMe dreMeHTbl AOMKHbI ObITb HanpaBeHbl B CTOPOHY OT
Tena.
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OXPAHA OKPYXAIOLLEN CPEQbI

He BbIGpachiBaiiTe anekTponpubopsl BMECTE C
HEeOoTCOPTUPOBAHHBLIMU FOPOACKMUMU OTXOAaMU;
nomb3yNTeCh CneLmanbHbIMKU NyHKTamu cbopa BTOPCbIPbS.

[ng nomyyeHust MHGopMaLMM 0 AOCTYMHbIX MyHKTax cbopa
B 570pCLIPLS CBAXNTECH C NPEACTABUTENSAMN MECTHBIX
OpraHoB BNacTu.

Mpyn YTUNU3ALMY SNEKTPUYECKUX YCTPOICTB Ha CBakaX B
nMoa3eMHbIe BOAbI MOTYT NPOCOYMTLCS OMacHble BELLECTBa,
KoTopble 3aTeM ronaayT B MULLEBYIO LiEMb 1 NPUBEAYT K
obLLeMy yXyaLeHto 300pOoBbst 1 Gnarononyyns.
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YCTPAHEHWE HEMONALOK

CMUCOK COOBLUIEHNA O HEUCTIPABHOCTAX

B cnepgytoLLem cnvcke npuBeeHbl COOBLLEHNS O HEMCTPABHOCTSIX, oToBpaxaemble Ha XKK-akpaHe ycTpoiictea v npunoxennst EGO Connect™. Ecrin
O[IHO 1 TO e CoobLLEHe NOSBNSETCS YacTo, 0bpaTuTeCh B CepBUCHBIN LeHTp EGO.

XK-akpaH

Oencreue

lomepsH cueHan epaHuUb!

1. [posepbme caemoduod 8 8epxHell Yyacmu 3apsiOHOU cmaHyuU.

2. CBETOAMOL HE CBETUTCA: 3apadHas cmaHyus He ekmtodeHa. Ybedumeck, 4mo pozemka pabomaem, a
6710k numaHus u kabesib NOOKITYEHbI U HE UMEom nospexaeHud.

3. KPACHbIVI CBETOLMOL: 06pbi8 0zpaHuyumensHO20 nposoda. [posepbme coedUHeHUs 02paHUYUMEnbHbIX
npoeodoe ¢ 3apsOHoOl cmaHyuel U nposepbme, Hem U 8LUOUMBIX NOBPEXAEHUL KOHMYpPa O2paHUYUMesTbHO20
nposoda.

4. 3E/TEHBIV CBETOAMOL: 3apsdHas cmaHyus pabomaem HopManbHO. MHCMPYKUUL NO 2eHepayuL Ho8o2o
cueHana nemsnu cM. 8 pykosodcmee Nosb308ameris Usiu 8 MOBUTbHOM NPUMOXEHUU.

Pobom ebiwen 3a epaHuyy

1. Ybedumecb, Ymo coeduHeHuUss Mexdy 02paHu4umerbHbIM Nposodom u 3apsidHol cmaHyuel NOOKIIYEeHb!
NpasurbHO U He uMerom nepeceyerud.

2. Y6edumecs, Ymo 02paHu4yumesbHbIl npogod He Haxo0UmCs Ha KpYmom CKITOHE.

3. MNepemecmume poboma 0b6pamHo 8 paboyyto 30HY.

Pobom nonan 8 nogywky

nposepbme pabodyro 30Hy Ha Hanu4ue HeoXUOaHHbIX hpensimemeut.
COBET. Nsbezatime Hanu4usi npenamemeut 8 paboyeli 30He, KOmMopble Mo2ym 02paHu4ums docmyn poboma.

Owubka eo3gpama

1. [posepbme caemoduod 8 8epxHell Yyacmu 3apsiOHOU cmaHyuU.

2. CBETOAMOL HE CBETUTCA: 3apadHas cmaHuus He ekmtodeHa. Ybedumeck, 4mo poemka pabomaem, a
6710k numaHus u kabesib NOOKITYEHbI U HE UMEom nospexaoeHud.

3. KPACHbIV CBETOLMOL: 06pbi8 0zpaHuyUMenbHO20 npogoda. [posepbme coedUHeHUs 02paHUYUMEbHbIX
nposodoe ¢ 3apsdHOU cmaHyuel U nposepbme, Hem U 8UAUMbIX NOBPEXAEHUL KOHMYpPa 02paHU4UMeTbHO20
nposoda.

4. 3E/IEHBIV CBETOIMOL: 3apsdHas cmaHyus pabomaem HopManbHo. [Tepemecmume po6oma 06pamHo Ha
cmaHyur U 3anycmume e20. Pobom asmomamuyecku HayHem pabomamb nocre peseHepayuu cusHana.

5. Mepesanycmume poboma u 6a3osyro cmaHyuo.

COBET. Y6edumecs, ymo 3apsdHas cmaHus 3aKkpensieHa Ha Mecme 8 cO0mgemcmauu ¢ yCmaHOo8KOU.

Owubka cmbIKoBKU

1. YempaHume ece npensmemeus 60Kpye 3aps0Hol cmaHyuu.

2. Oyucmume ocHogaHue 3aps0HOU cmaHyuu U Koeca poboma.

3. Y6edumecs, 4mo cmaHyus ycmaHoesieHa Ha posHoU NOBEPXHOCMU U 3aKpenseHa Ha Mecme 8 coomeemcmauu
C yCmaHo8KoU.

4. Y6edumecs, Ymo ozpaHu4umebHbIl NPogod YCMaHoBIeH 8 COOMBEMCMaUU C UHCMPYKUUSIMU.

5. Omknroyume numanue u nepesanycmume cmaHyur.

Owubka ebixoda

1. Yempaxume ece npensmemeusi 80Kpy2 3aps0Hol craHyuu.

2. Oyucmume ocHogaHue 3apsiOHOU cmaHyuu U koneca poboma.
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XKK-3kpan

Dencreue

Owubka negoeo npugodHo20o
Oguzamerns

1. Beikntodume poboma.

2. lposepsme sedyujue koneca, ycmpaHume 8ce nPensmemeus.

3. [Jatime pobomy ocmbimb U nepesanycmume €2o.

Owubka npasozo
npusodHo20 deuzamensi

1. Boiknto4ume poboma.

2. Mposepbme gedyuyuie Kosieca, ycmpaHume 6ce Npensmemeus.

3. Hatime pobomy ocmbimb U nepesanycmume €20.

Owubka 0sueamens

1. Boikntodume poboma.

2. lposepsme pexywjue snemeHmsi u ydanume mpasy u Opyaue npensmcmeust.

cKawueanus 3. daiime po6omy ocmbimb U nepesanycmume e2o.
COBET. Ecnu mpasa 0nuHHasi, yeenuybme 8bICOMY CKaWUeaHUsi U CO 8pEMEHEM yMeHbLIUME.
1. Boikntodume poboma.
Owubka dsueamens
2. [posepbme pexywue 3eMmeHmb| U Waccu, ycmpaHume 6ce npensmemeust.
peaynuposKuU 8bIcOMbI
3. [atime pobomy ocmbimb U nepesanycmume €20.
1. Boikntodume poboma.
HecbanaHcuposarHas 2. [posepbme pexyujue anemeHms| Ha Hanu4yue nogpexdeHull unu npensmemeud.
pexywas cucmema

3. 3ameHume omcymcmeyrowue Uil NO8PEXOEHHbIE PEXYLIUE SEMEHMbI 8 COOMBeMCmeUU C UHCMPYKUUe no
aKcnmyamayuu.

pobnema ¢ Hacmpodikou
30HbI

[Tposepbme, coomeemcmayem nu Hacmpolika 30HbI (hakmuyeckol cumyayuu.

Po6om nodHsm Pasmecmume poboma e paboyel 30He.
Pasmecmume poboma g paboyel 30He.

Po6om HakioHeH Ybedumechb, Ymo makcumasbHbIU yKkiIoH 8 paboyeli 30He He npegbiiaem 803MOXHOCMU ycmpolicmea, yka3aHHble
8 UHCMPYKUUU NO ycmaHoeke.
Pasmecmume poboma 8 paboyel 30He.

Pobom nepesepHyncs Ybedumechb, Ymo MakcumarbHbIl yKIToH 8 paboyell 30He He npeesbiaem 803MOXHOCMU yempolicmea, yka3aHHble

8 UHCMpPYKyUU no ycmaHo8Ke.

Pobom cmonkHyncs ¢

CmornkHoseHue: nposepbme paboyyio 30Hy Ha Hanuyue HeoXudaHHbIX npensmemeud.

npensmcmeuem

HesepHbiti PIN-k0d (yxe Heseprbiii PIN-K00.

ecmb) BoccmaHosume K0 ¢ NOMOWbI0 NPUIOXEHUS Umu obpamumeck K MECMHOMY dunepy.
PaccmosHue mexdy pobomom u cmaHyuel 8b1xodum 3a donycmumble npederbi.

Pobom noxuweH

ﬂpoeepbme, HE NOXUWEH J1U OH.

CMUCOK UHOOPMALIMOHHBIX COOBLLEHWI

B cnepytowiem cnncke nprueegeHsl MHopMaLmMoHHbIe coobLyeHns, oTobpaxkaemble Ha XKK-akpaHe ycTpoiicTea u npunoxerus EGO Connect™.

XK-3kpan JewctBue
B ocHosHol paboyeli 30He y6edumech, Ymo pobom HayuHaem KapmoepaghuposaHue co cmaHyuu. He mewalme
pobomy u He nepemewalime e20 80 8peMs KapmoepaghuposaHus. He nepemewalime cmaHyUI0 80 8peMS
Ouwubka KapmoapaghuposaHUs.
KkapmoepaupogaHusi

1. Mepesanycmume kapmozpacghuposaHue ¢ nomowibio npunoxerus EGO Connect™.
2. Pobom 6ydem pabomams 00 criedyrowell Hedenu U agmomamuyecku nepesanycmum KapmoepachuposaHue.

CrawusaHue 2-20 yyacmka
3a8epUieHo

O6pabomka smopocmeneHHoll 30Hb1 3aeepuieHa. [omecmume poboma 6 criedyiulyio 30Hy Ul 6EPHUMECH 8
OCHOBHYI 30HY U 80306HOBUME CKaLLUBAHUE.
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XK-akpan Dencteue
HedocmamoyHo mowHocmu | Huskul yposeHs 3apsida akkymynsmopa. BmopocmeneHHas 30Ha obpabomaHa He noHocmbH. BepHume
0ns ckawugsaHus 2-U 30Hbl poboma Ha 3apsOHyt0 CmaHyuo.
Cboli onpedeneHusi
P Owubka GPS. Beikmoyume u nepesanycmume poboma. Ecru npobnema He ycmpaHeHa, obpamumech K
MecmononoXeHus ¢ VeCTHOMY dUe
nomouwpo GPS y py-
. Mepemecmume poboma Ha omKpbimoe mecmo u ybedumecs, Ymo Ha ducniee poboma omobpaxaemcs
Cboli 3aepy3ku g
xopowudl cueHan LTE.
5 Mosmopume nonbimky 3a2py3Ku.
Cboli sepucpukayuu P Y s8epy;
Ecnu npobniema He ycmpaHeHa, 0bpamumech K MecmHomy 0unepy.
Mepesanycmume poboma.
HenpasurnbHas sepcust
Ecnu npobriema He ycmpaHeHa, 0bpamumech K MECMHOMY Ourepy.
HEUCIMPABHOCTH

Ecnu ycTpolicTBo He paboTaeT Tak, kak 0uaanoch, cneayiTe NpUBEAEHHLIM HIKE PEKOMEHAALMUAM.
Obpatutech B cepBUCHbIN LieHTp EGO, ecnu HaitTy npuumHy HEWCNPaBHOCTY He YAanoch.

Mpo6nema

MpuunHa

PelueHne

HeT peakuumm Ha npukocHoBeHWe K XKK-akpaHy.

1. )KK-akpaH nospexzgeH.

1. OBpatutech B cepaucHbIN LeHTp EGO.

TpYBHOCTM CO CTHIKOBKON.

1. OrpaHn4nTenbHbI NPOBOA HE MPONOXEH MO
AMVHHON NPSIMON MIMHUM Ha AOCTATOYHOM
yAaneHum 0T 3apsiHOM CTaHLuM.

1. Ybegutech, YTo 3apsgHast CTaHUmUs
yCTaHOBMEeHa npasunbHO. CM. pasgen
4.2 YcmaHogka 3apsidHol cmaHyuu.

2. 3apsigHast CTaHUMs HaXOAMTCS Ha CKMOHE
Unu Ha HepOBHOI7I NOBEPXHOCTU.

2. Pasmectute 3apsgHyto CTaHLMI0 Ha pOBHOM
noeepxHocTu. Cm. pa3gen 3.1 PasmeuweHue
3apsi0Hol cmaHyuu.

3. 3apsaHas cTaHuus ycTaHoBneHa
HEeHafeXHo.

3. MpoBepbTe, He ocnabneHbl N WecTb
BWHTOB KpenneHus CTaHLuun.

YCTPOMCTBO NPOCKanb3bIBAET NPK CTHIKOBKE.

MPWYNHOIA CKOMBXEHNSI MOTYT BbITb MOKpast
Tpasa v rpsisb, NPUIUNLLKE K 3agHEMY Konecy.

OunctuTe Koneca.

YCTpONCTBO 3anyckaeTcs B HenogxoasLee
Bpems.

1. HenpaBunbHOe BpeMs Havana 1 0CTaHoBKM
cKalmMBaHu.

1. BbInonHuTe cHPOC BpeMeHn Havana u
OKOHYaHWs ckalwmeaHmus. Cm. pasgen
10.3.2 Hacmpolika pacnucaHus.

2. Heobxoaymo HacTpomMTL Yackl YCTPOACTBA.

2. Hacrpoitte yacsl. Cm. pasgen 10.10.2
YcmaHroeka cmpaHb! U 4acoeoeo nosica.

YcTpoicTo Bubpupyer.

1. ToBpexaeHHbIE PEXYLLME ANEMEHTbI

NPUBOASAT K AncbanaHcy pexyLuen cucTembi.

1. OcMOTpUTE pPEXYLLME ANEMEHThI U BUHTBI U
npy HeobXOAMMOCTY 3aMEHUTE UX.

2. Crnukom B60oMbLIOE KONMYECTBO PEXYLLUX
3NEMEHTOB B OHOM 11 TOM Xe MONOXEHNM
MpUBOANT K AncbanaHcy B pexyLuen
cucTeme.

2. Y6eaunTech, YTO Ha KaXOOM BUHTE
YCTaHOBIEH TOMbKO OAUH PEXYLLMIA
ANEMEHT.

3. OTCyTCTBME PEXyLLero aneMeHTa B
MOHT2KHOM MOOXEHNUM MPUBOAWT K
AucbanaHcy pexyLueil cucTembi.

3. Ybeputech, YTo TPU pPEXYLLUMX ArEMEHTa
YCTaHOBMEHbI B KaXA0M MOHTaXHOM
MONOXEHUN.

YcTpoicTBo paboTaeT, HO PeXyLLMe 3eMeHTbI
He BpaLLaroTCs.

1. YCTPONCTBO MLLET 3apsaHYIo CTaHLMIO Uin
BbIE3XAET U3 Hee 3aHUM XOZOM.

1. OevicTuin He TpebyeTcs. PexyLine
3MEMEHTBI He BpaLLakTCs, Koraa
YCTPOMCTBO ULLET 3apsHY0 CTaHLMIO.

2. [1BuraTenb CKalUMBaHWS NOBPEXAEH.

2. ObpaTuTech B cepBuMCHBIil LIeHTp EGO.
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Mpobnema

Mpuunna

PelueHune

Mexay 3apsiakamu yCTpOACTBO BbINOMHSAET
CcKalLMBaHWe MeHbLLEee KONM4YeCTBO BPEMEHM,
Yyem 00bIYHO.

1. TpaBa unv Apyroi NOCTOPOHHUIA NpeaMeT
OrOKVPYIOT PEXyLLME SNEMEHTDI.

1. CHAMUTE 1 QUMCTUTE LLacCH U pexyLume
aMNeMEeHTbI.

2. AKKYMYNSITOP Pa3psiKeH.

2. ObpatuTech B cepBuCHBbI LieHTp EGO.

3. Pexyline anemeHTbl 3aTynunuce. ns
ckallMBaHus TpaBbl TpebyeTcs Gonblue
SHeprum.

3. 3ameHuTE pexyLLme aneMeHTb.

KOpOTKOB BpeMA CKallMBaHNA U 3apAaKN.

AKKYMyNSITOP pa3psiKeH.

Obpatutech B cepBuCHbIit LeHTp EGO.

YCTPOICTBO YACTO ABIKETCS MO KPYry Ui
cnvpanu.

CnupanbHoe ckall1BaHue SBnseTcs
€CTECTBEHHOM YacTbio anroputma paboTh
yCTpOnCTBa.

OTperynupyiTe MHTEHCUBHOCTL CIMPAILHOTO
ckaluMBaHus.

Mpu He0BX0AMMOCTU 3TY PYHKLMIO MOXHO
oTkntounTb. Cm. pasgen 10.5.2 Pexum
CcnuparnbHo20 cKalusaHUs.

YCTPONCTBO BO3BpALLAETCS Ha 3apsaHyLo
CTaHLM0 BO BPEMS CKaLLMBAHWS.

HenpeaHamepeHHoe cpabarblsaHie
BLIKMIOYATENA AaTUMKa [OKAA.

MpoBepbTe BbIKIOYATENb JaATYNKA AOXAS.
Mpn HeOB6XOAMMOCTH ATy (PYHKLIMKO MOXHO
oTkmtounTb. Cm. pasgen 10.9.1 Hacmpolika
Oamyuka Aoxos.

HepaBHoMepHble pe3ynbTaTbl CkalUMBaHWs

1. YcTpoicTeo paboTaeT CrmwKoM Maso 4acos
B A€Hb.

1. YBenuubTe Bpems ckalumsanus. CM. pasgen
10.3.2 Hacmpolika pacnucaHus.

2. Paboyvas 30Ha cnmiukom 6onbLuas.

2. MonpobyinTe orpaHninTL paboyyto 30Hy
WUNK YBENUYUTL BPEMS B pacnucaqim. Cm.
pasgen 10.3.2 Hacmpolika pacnucaHus.

3. PexyLume anemeHTbl 3aTynunce.

3. 3ameHuTe BCe pexyLune aeMeHTbI 1
BUHTBI.

4. CrmwwKkoMm BbICOKas TpaBa No OTHOLUEHWUIO K
3a[jaHHOM BbICOTE CKaLLMBaHMS.

4. YBennibTe BbICOTY CKalllBaHU4, a 3aTeM
nocneaosaresnbHO yMeHbLIJaVITe ee.

5. CkonrieH1e TpaBbl Y PEXYLNX SNIEMEHTOB
N1 BOKPYT Baria JBuraTens.

5. YbeanTech, YTo pexyLme reMeHTb
BpalLatoTcs cBoboaHo 1 nerko. B
MPOTVUBHOM Cry4ae OTKpYTUTE pexyLLne
ANIEMEHTbI U yaanuTe Tpasy 1 NOCTOPOHHNE
npeameTsl.

CBETOAWOAHbLIN MHOANKATOP COCTOAHWUA 3APAAHON CTAHLIMK

[ins npaBunbHON paboTbl CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP COCTOSIHUS 3apSiAHON CTaHLMM AOIKEH NOCTOSAHHO CBETUTLCS Mnu Murath 3EMEHBLIM. B
NPOTUBHOM Cry4ae cnenyme NPUBELAEHHBLIM HUXE UHCTPYKLMNAM.

CBeTOANOAHbI MHANKATOP COCTOAHUA

3HayeHue

DevicTBune

Csetntcsa 3EJIEHBIM

XopoLuuii curHan. YCTpOcTBO He 3apshxaeTcs.

[JeiicTBuit He TpebyeTcs.

Muraet 3EMTEHBIM

XopoLuui curHan. YCTponcTBo 3apskaeTcs.

[Heicteuit He Tpebyetcs.

Csetutcs KPACHBIM

YCTPONCTBO He 3apshkaeTcs.

OrpaHnynTenbHbIA NPOBOA HE MOAKMHOYEH K
3apSOHON CTaHLM.

YBeauTech, 4TO OrpaHNYMTENbHbI MPOBOA
NpaBUIIbHO NOLACOEANHEH K 3apsifHON
craHumu. Cm. pasgen 4.1 Yemaroska
02paHu4umenbHo20 nposoda.

YCTPOMCTBO He 3apskaeTcs.
lMoBpesxaeHne orpaHNYMTENBHOTO NPOBOAA.

BolsicHuTe, roe HaxoguTes noBpexaeHne.
3ameHunTe ﬂOBpe)K/J,eHHbIVI y4acCTOK HOBbIM
OorpaHn4MTENbHLIM NPOBOAOM.
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CBeTOANOAHbII WHAWKATOP COCTOAHUA

3HayeHue

DelicTBue

Muraet KPACHbIM

YCTPONCTBO 3apsxaeTcs.

OrpaH14uTENbHbIN MPOBOA HE NOAKMIOYEH K
3apsiOHON CTaHLMM.

YbeauTech, Y4TO OrpaHN4MTENbHbI NPOBOA
NpaBuIbHO NOACOEAMHEH K 3apsiAHOM
craHumn. Cm. pasgen 4.1 YemaHoska
02paHu4uUMenbHo20 NPosooda.

YCTPOIICTBO 3apsxaeTcs.
MoBpexaeHue orpaHNuMTENBHOTO NPOBOAA.

BbisicHuTe, roe HaxoguTes noBpexaeHune.
3ameHunte I'IOBpe)K,D,eHHbIVI Y4aCTOK HOBbIM
OrpaHn4nTENBbHBLIM NPOBOAOM.

He cBetutca

3apsaHas CTaHLus He BKIoYeHa.

YBegunTech, 4to po3eTka paboTaeT, a brok
NUTaHNSA 1 Kaberb NOMKIIYEHb! U He UMEOT
NOBPEXAEHWN.

3apsaHas cTaHuus 0BHOBNSIeTCS Yepes

NOAOKIOYEH.

Ceetutcs XKEJITbIM YCTPOWCTBO, MHTephelic Bluetooth® He Hwvikaknx neicTeuit He Tpebyertcs.
NOAKIIOYEH.
3apsgHas cTaHums 0bHoBNSETCS Yepes

Muraet XKENTbIM YCTPOWCTBO, MHTepchelic Bluetooth® Huvikakux geicTeuit He Tpebyetcs.

CBETOAMOAHBLIA MHOUKATOP COCTOSAHUA HA YCTPOUCTBE
m CBeTOAMOHbIA MHAMKATOP COCTOAHMA CNEPen YCTPOMCTBA 0TOBpaKaeT TeKyLee COCTOSHME.

Wnaukatop 3HaueHue DelictBue
Hukakux geicTemit He Tpebyetcs. LiBet
y CBETOAMOAA 3aBUCUT OT HACTPOMKY,
CBETOANOAHbIN MHAMKATOP CBETUTCA Po6oT paboTaet HopmarbHo. N
onucanHow B pasgene 10.9.2.2 YemaHoska
18eMo8020 pexuMa.
Muraet CUHM BbinonHsieTcs conpsikeHie Bluetooth®. Hukakux feicTeuin He TpebyeTtcs.
ConpsikeHue no Bluetooth® BbinonHeHo L
Csetutcs CUHUM P Hukakux geincteuin He TpebyeTcs.
YCMELLHO.
IMpoBepbTe XKK-akpaH v npunoxenne EGO
Connect™ Ha Hanuure yBegomneHuin 06
owmbkax.
Muraet KPACHBIM Po60oT 06Hapy»wun HencnpaBHOCTb.
YTo6bl yaanuTb owmoKy, HaXXMUTE KHOMKY
STOP, 3aTem aKTMBMpYIiTE YCTPONCTBO C
nomoLbto kHomnku START.
Muraet XXEJTTbIM Haxara kHonka STOP. Haxmute kHonky START v 3aKpOITE KPBILLIKY.

FAPAHTUA

FAPAHTUAHASA NONUTUKA EGO

MoceTute Be6-canT egopowerplus.eu, YT06bI 03HAKOMUTLCS CO BCEMM YCMOBUSIMU U CPOKaMK rapaHTuitHoi nonntuku EGO.
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Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

UWAGA: Aby utatwi¢ korzystanie z instrukcji obstugi, w instrukcji
zastosowano nastepujacy format:

m  Tekst pisany kursywa to tekst wySwietlany na ekranie LCD lub
bedacy odniesieniem do innej czesci instrukcji obstugi.

m  Tekst pisany czcionka pogrubiong to jeden z przyciskow na
produkcie.

WPROWADZANIE

Opis produktu (rys. B)

UWAGA: Firma EGO regulamnie aktualizuje wyglad i funkcje swoich
produktow. Aby uzyska¢ najnowsze informacje nt. produktu, nalezy
skontaktowac si¢ ze swoim dystrybutorem i przedstawicielem
serwisowym firmy EGO.

Automatyczna kosiarka do trawy posiada wbudowany akumulator i
automatycznie kosi trawe. Zbieranie skoszonej trawy nie jest konieczne.
W zaplanowanych godzinach pracy maszyna w sposob ciagty na
przemian kosi trawnik i faduje sie. Urzadzenie porusza sie w sposéb
losowy. Przewdd ograniczajacy kontroluje ruch produktu w obszarze
roboczym. Czujniki w produkcie wykrywajg zblizanie si¢ produktu do
przewodu ograniczajgcego. Przdd produktu zawsze mija przewod
ograniczajacy na okre$long odlegto$¢ i dopiero potem produkt zawraca.
Kiedy produkt uderzy w przeszkode lub zblizy sie do przewodu
ograniczajacego, wybiera nowy kierunek.

Wszystkimi ustawieniami operacyjnymi mozna sterowac z poziomu
ekranu LCD lub z poziomu aplikacji EGO Connect™.

Technika koszenia: Produkt jest bezemisyjny, tatwy w obstudze i
energooszczedny. Czeste koszenie poprawia jakos¢ trawy i zmniejsza
zapotrzebowanie na nawozy.

Znajdowanie stacji fadowania: Produkt dziata do momentu
roztadowania sie akumulatora lub zakoriczenia harmonogramu koszenia,
po czym automatycznie wraca do stacji tadowania.

EGO Connect™

EGO Connect™ jest to aplikacja mobilna, ktéra umozliwia zdalne
sterowanie catym procesem koszenia. Patrz czes¢ 9 EGO Connect™.

Wyswietlacz LCD

Ekran LCD produktu pokazuje wszystkie informacje nt. produktu i
wszystkie jego ustawienia.

Aby uzyska¢ dostep do ekranu, wystarczy nacisna¢ przycisk STOP.

Przycisk na produkcie
Przycisk START: pozwala rozpocza¢ prace produktu.
Przycisk POWER: pozwala wiaczy¢/wytaczy¢ produkt.

Przycisk PARK: pozwala skierowa¢ produkt do stacji tadowania. Aby
ustawic czas parkowania, nalezy uzy¢ ekranu LCD.
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PRZECZYTAJ WSZYSTKIE
INSTRUKCJE!

A\OSTRZEZENIE: Aby zagwarantowa¢ bezpieczeristwo i
niezawodno$¢, wszystkie naprawy i wymiany czesci powinny byé
wykonywane przez wykwalifikowanych technikow serwisu.

A\ OSTRZEZENIE: Przed uzyciem maszyny nalezy koniecznie
przeczyta¢ ze zrozumieniem wszystkie instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa podane w podreczniku uzytkownika, tacznie z
wszystkimi ostrzezeniami oznaczonymi symbolami ostrzegawczymi
takimi jak ,NIEBEZPIECZENSTWO’, ,0STRZEZENIE” i ,OSTROZNIE’.
Niestosowanie sie do wszystkich podanych nizej instrukcji moze
doprowadzi¢ do porazenia pradem, pozaru i/lub powaznych urazéw ciata.

SYMBOLE BEZPIECZENSTWA

Ostrzezenie dotyczace bezpieczenstwa

Przeczytaj ze zrozumieniem instrukcje
uzytkownika

Przed czynno$ciami konserwacyjnymi nalezy
H aktywowac urzadzenie blokujace. Rece i stopy
nalezy trzymac z dala od ostrzy.

Krecacego sie ostrza nie wolno dotykac.

Uwaga na przedmioty wyrzucane w powietrze
— osoby postronne nalezy trzymac z daleka.

5
>

Nie nalezy jezdzi¢ na produkcie. Rece i stopy
nalezy trzymac z dala od ostrzy.

Ten produkt jest zgodny z obowigzujacymi
dyrektywami WE

Produkt jest zgodny z dyrektywami
obowigzujacymi w Wielkiej Brytanii.

Zuzytych wyrobow elektrycznych nie
nalezy wyrzucac¢ razem ze zwyktymi
odpadami domowymi. Nalezy je odda¢ do
autoryzowanego punktu recyklingu.

EiSialis

&

Bluetooth®

Prad staty (DC)

Konstrukcja klasy Il

Wyréb zaprojektowany do zasilania z
oddzielnego zrodta zasilania o bardzo niskim
napieciu (SELV)

Jem

Szeroko$¢ koszenia
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@7 SMPS (Zasilacz impulsowy) Skok regulacji wysokosci koszenia 5 mm/15 pozycji
Automatyczna IPX5
Zasilacz impulsowy (SMPS) z transformatorem | | Klasyfikacja | kOSiarka do trawy
zabezpieczajacym odpornym na zwarcia IP Stacja tadowania IPX4
(samoisine lub nié samoistne) __ Zasilanie IP56 (tylko korpus)
ﬁ Urzadzenia nalezy uzywac¢ wytacznie w .
pomieszczeniach Zalecang temperatura pracy i 15°C — 55°C
Y Prad przemienny fadowania
Min Minuty Zalecana tempfaratura 40°C - 70°C
IPX5 Stopien ochrony przed penetracjg przechowywania
V Napiecie Ciezar kosiarki (bez stacji tadowania) | 15,1 kg
W Wat
M| Argerogodany OPAKOWANIE (RYS. A)
kg Kilogram
m Metr
cm Centymetr O P I S
mm Milimetr 1. Korpus
C Celsjusz 2. Plytka stykowa
UWAGA: Znak stowny i logo Bluetooth® sg zastrzezonymi znakami 3. Wskazniki stanu LED
towarowymi firmy Bluetooth SIG, inc. a kazde uzycie wiw znakéw przez 4 Pok
firme EGO odbywa sie na podstawie licenciji. - Fokrywa
5. Wyswietlacz LCD
S P ECYF I KACJ A 6. Przycisk PARK (PARKOWANIE)
7. Przycisk STOP
RM4000E 8. Przycisk START
Wejscie/wyjscie zasilania 100-240 V'~ / 24 V prad staly 9. Przycisk POWER (ZASILANIE)
Moc zasilacza 147 W 10. Koto przednie
Dlugos¢ kabla niskiego napiecia 10m 1. Kolo tylne
. - 12. Ostrze
Akumulator Litowo-jonowy .
24\/ /10,0 Ah 13. Plytka Slizgowa
Srednie zuzycie energii 23.2 kWhimiesiac@4000sm 14. Port diagnostyczny (tylko serwis posprzedazowy)
Pobdr mocy podczas koszenia 36W £ 20% 5. Uchwyt do przenoszenia
- . . . 16. Przycisk HOME (BAZA)
Sredni czas tadowania 110 min . )
Sredni o - 220 i 17. Wskaznik stanu tadowania
redni czas Koszenia . min 18. Przycisk odblokowujgcy pokrywe
Mak§ymalne nachylenie przewodu 20% (11,3°) 19. Port zasilania
granicznego . o
Maksymalne nachylenie obszaru 20. Zacisk przewodu ograniczajacego
0, o
roboczego 50% (26,6°) 21. Plytka stykowa
— " . 22. Podstawa stacji fadowania
Minimalna szeroko$¢ przejazdu 60 cm
y 23. Zasilacz
Maksymalna dtugos¢ przewodu 1000 m .
ograniczajacego 24. Sruby (§)
Maksymalna odlegtos¢ od przewodu 40m 25. Ostrze '.Sryba ®) o
Ograniczajacego 26. Kabel nlSklegO napiecia
Wydajnos¢ koszenia 4000 m’ (£20%) 27. Miernik
. . . 28*. Palik
System koszenia 3 obracajace si¢ ostrza tnace
29*. Lacznik

Numer modelu zestawu ostrza i $rub

AB1009R

Szeroko$¢ koszenia

24 cm

Zakres regulacji wysokosci koszenia

20-90 mm

30*. Laczowka
31*. Przewdd petli do petli granicznej
*Zestawy instalacyjne i akcesoria s SPRZEDAWANE ODDZIELNIE.
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INSTALACJA

A\ OSTRZEZENIE: Przed zainstalowaniem produktu nalezy przeczyta¢
i zrozumiec¢ instrukcje dotyczace bezpieczenstwa.

A\ OSTROZNIE: Nalezy uzywa¢ oryginalnych czesci zamiennych i
materiatow instalacyjnych.

= Aby mie¢ pewnos¢, ze w czasie transportu nie doszto do zadnych
usterek i uszkodzen, produkt nalezy doktadnie skontrolowac.

m  Jesli jakiekolwiek czesci sg uszkodzone lub ich brakuje, nalezy
skontaktowac sie z centrum serwisowym EGO.

1. Giéwne elementy potrzebne do instalacji
m  Automatyczna kosiarka do trawy, ktéra automatycznie kosi
trawnik.

m  Stacja tadowania, ktéra spetnia 2 funkcje:

— Wysytanie sygnatéw sterujacych przez przewdd ograniczajacy,
aby produkt mégt podazac za przewodem do okreslonych
odlegtych czesci ogrodu i aby mdgt znalez¢ droge powrotng do
stacji fadowania.

— tadowanie produktu.

m  Zasilacz, do ktérego podtgcza si¢ stacje tadowania oraz gniazdko
elektryczne 100-240 V.

= Przewod petlowy uktadany wokét obszaru roboczego oraz wokot
obiektow i roslin, na ktore produkt nie powinien wjechaé. Przewdd
petlowy stuzy jako przewdd ograniczajgcy.

2. Przygotowania
A\ OSTROZNIE: Nierowna powierzchnia trawnika lub miejsca, w

ktorych zalega woda moga doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

UWAGA: Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczyta¢ cze$¢
Instalacja. Sposdb przeprowadzenia instalacji wptywa na dziatanie
produktu. Dlatego wazne jest, aby doktadnie zaplanowac instalacje.

= Wykonac plan obszaru roboczego i uwzgledni¢ na nim wszystkie
przeszkody.

m  Zaznaczy¢ na planie miejsce umieszczenia stacji tadowania i
przewodu ograniczajgcego.

= Wypetni¢ dziury w trawniku.

m  Przed zainstalowaniem produktu skosi¢ trawe. Dopilnowa¢, aby
trawa miata maksymalnie 10 cm wysokosci.

3. Przed zainstalowaniem przewodu ograniczajacego

Uzytkownik moze zdecydowac sie na instalacje przewodu
ograniczajacego za pomocg palikow lub zakopanie go. W tym samym
obszarze roboczym mozna potgczy¢ obydwa rozwigzania.

A\ OSTROZNIE: Jesli w obszarze roboczym uzywa sie wertykulatora,
przewdd ograniczajacy nalezy zakopaé, aby nie dopusci¢ do jego
uszkodzenia.
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3.1 Wybor miejsca na stacje fadowania

C-1 Przéd stacji tadowania
C-2
C-3
C-4

Tyt stacji tadowania

Lewa strona stacji tadowania

Prawa strona stacji tadowania

m  Przed stacjg tadowania nalezy zostawi¢ co najmniej 1,5 m
wolnego miejsca, a za stacjg tadowania co najmniej 40 cm. Od
strony granicy terenu nalezy zostawi¢ co najmniej 35 cm wolnego
miejsca. Od strony obszaru roboczego wokoét stacji tadowania
nalezy zachowac co najmniej 1,5 m wolnego miejsca (rys. C).

UWAGA: Tak jak pokazano na rys. C, PRAWA strona stacji tadowania
(C-4) musi znajdowac sie wewnafrz obszaru koszenia.
m  Stacje tadowania nalezy umiesci¢ w poblizu gniazdka
elektrycznego.
m Stacje fadowania nalezy umiesci¢ na ptaskiej powierzchni (rys. D).
m Podstawa stacji tadowania nie moze by¢ przechylona (rys. D).

m  Jesli obszar roboczy sktada sie z dwdch czesci oddzielonych
stromym zboczem, zalecamy umieszczenie stacji tadowania w
czesci dolnej.

m  Stacje tadowania nalezy ustawi¢ w miejscu ostonietym przed
storicem.

3.2 Wybér miejsca na zasilacz

A\ OSTRZEZENIE: Nie nalezy obcina¢ ani przedtuzac¢ kabla niskiego
napiecia. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

A\ OSTRZEZENIE: Aby unikna¢ uszkodzenia kabli, kabel zasilajacy i
przediuzacz muszg znajdowac sie poza obszarem roboczym.

INFORMACJA: Nalezy uzywac wytacznie jednego kabla niskiego
napiecia; uzycie wigkszej liczby kabli bedzie miato wptyw na wydajnos¢
tadowania produktu.

A\ OSTROZNIE: Nalezy pilnowac, aby ostrza produktu nie przeciety
kabla niskiego napiecia.

A\ OSTROZNIE: Kabla niskiego napiecia nie nalezy zwijac (rys. E) ani
uktada¢ pod podstawg stacji fadowania. Cewka powoduje zaktécenia
sygnatu ze stacji tadowania.

m Zasilacz nalezy ustawi¢ w miejscu zadaszonym i ostonigtym przed
storicem i deszczem.

m Zasilacz nalezy ustawi¢ w miejscu przewiewnym.

m  Podczas podtgczania zasilacza do gniazdka elektrycznego
nalezy zastosowac wytacznik roznicowopradowy (RCD) o pradzie
wytaczania nie wigkszym niz 30 mA.

3.3 Wybér miejsca na przewdd ograniczajacy

A\ OSTROZNIE: Jezeli obszar roboczy sasiaduje ze zbiornikami
wodnymi, skarpami, przepasciami lub drogg publiczng, przewod
ograniczajacy nalezy utozy¢ w obrebie bariery fizycznej. Wysokos¢
bariery musi wynosi¢ co najmniej 15 cm, nalezy tez zachowac odstep od
przewodu ograniczajacego wynoszacy 35 cm.

A\ OSTROZNIE: Nie nalezy pozwala¢ na prace produktu na zwirze.
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A\ OSTROZNIE: Podczas instalowania przewodu ograniczajgacego nie
nalezy robi¢ ostrych zakretow.

A OSTROZNIE: Aby zapewni¢ bezpieczne uzytkowanie, wszystkie
przeszkody, takie jak drzewa, korzenie i kamienie nalezy odizolowac.

Przewdd ograniczajacy nalezy utozy¢ w formie petli wokét obszaru
roboczego. Czujniki w produkcie wykrywaja, kiedy robot zbliza sie do
przewodu ograniczajgcego i robot wybiera wtedy inny kierunek.
Wszystkie czesci obszaru roboczego muszag znajdowac si¢ w odlegtosci
maks. 40 m od przewodu ograniczajgacego.
= Dopilnowac¢, aby wszystkie katy utworzone przez przewéd
ograniczajacy byty wieksze lub rowne 90°.
m  Utozy¢ przewdd ograniczajacy wokot catego obszaru roboczego.
Otoczenie przewodu ograniczajacego musi by¢ utrzymywane w
czystosci. Odlegtos$¢ pomiedzy przewodem ograniczajacym a

przeszkodami nalezy dostosowac odpowiednio do potrzeb (rys. F).

= Dla przeszkod o wysokosci wiekszej niz 5 cm przewod
ograniczajacy nalezy umiesci¢ w odlegtosci 35 cm (przypadek 1)
(rys. G1).

m  Dla przeszkod o wysokosci o wysokosci 1-5 cm przewod
ograniczajacy nalezy umiesci¢ w odlegtosci 30 cm (przypadek 2)
(rys. G2).

= Dla przeszkod o wysokosci mniejszej niz 1 cm przewod
ograniczajacy nalezy umiesci¢ w odlegtosci 10 cm (przypadek 3)
(rys. G3).

m Jezeli na terenie wystepujg Sciezki z kostki brukowej na poziomie
trawnika, przewdd ograniczajacy nalezy utozy¢ ponizej kostki
brukowe;.

UWAGA: Jesli szeroko$¢ kostki wynosi co najmniej 30 cm, aby skosi¢
calg trawe przylegajaca do kostki, mozna uzy¢ ustawienia fabrycznego
funkcji Wysuniecie za przewod. Patrz cze$¢ 10.6.1 Wysuniecie za
przewdd.

m  Aby zapewni¢ zachowanie odpowiednich odstepow, nalezy utozy¢
przewdd ograniczajacy wokot stupkdw bramek lub ogrodzenia.
W przypadku, gdy przewdd ograniczajacy zawraca w waskim
przesmyku o szerokosci < 100 cm wokot waskiej przeszkody
(< 30 cm), nalezy utozy¢ prosty odcinek o dtugosci 100 cm, tak jak
pokazano narys. H.

H-1 Stupek bramki/ogrodzenia

3.3.1 Przesmyki (rys. H)

H-2

Przesmyk

Przesmyk to odcinek z przewodem ograniczajagcym po obu stronach i
taczacy 2 czesci obszaru roboczego. Odlegtosé pomiedzy przewodem
ograniczajacym z kazdej strony przesmyku musi wynosi¢ co najmniej
60 cm.

3.3.2 Uktadanie przewodu ograniczajacego na pochylosci

Produkt moze pracowac¢ na pochytosciach o nachyleniu do 50%. Zbyt
strome pochyto$ci nalezy odizolowa¢ przewodem ograniczajacym.
Nachylenie (%) oblicza sie jako wysoko$¢ na m.

Przyktad: 10 cm /100 cm = 10% (rys. K).

m W przypadku pochytosci o nachyleniu przekraczajacym 50%
wewnatrz obszaru roboczego, pochytos¢ nalezy odizolowaé
przewodem ograniczajacym.

m W przypadku pochytosci o nachyleniu wiekszym niz 20% wzdtuz
zewnetrznej krawedzi trawnika, przewdd ograniczajacy nalezy
utozy¢ w odlegtosci 35 cm od krawedzi (rys. L).

m W przypadku skarp przylegajacych do drogi publicznej wzdtuz
zewnetrznej krawedzi skarpy nalezy ustawi¢ barierke o wysokosci
min. 15 cm. Jako barierki mozna uzy¢ Sciany lub ptotu.

3.3.3 Tworzenie wysp (rys. M)
Jesli tworzy sie wyspe, nalezy potaczy¢ ze sobg przewdd ograniczajacy
biegnacy do i z wyspy.

A\ OSTROZNIE: Nie nalezy uktada¢ jednego odcinka przewodu
ograniczajacego na drugim. Odcinki przewodu ograniczajacego muszg
by¢ réwnolegte, a nie skrzyzowane ze soba.

A OSTROZNIE: Przeszkody o wysoko$ci mniejszej niz 5 cm nalezy
odizolowa¢ albo usuna¢. Przeszkody lekko nachylone, na przyktad
kamienie, drzewa lub korzenie, nalezy odizolowac¢ albo usungc.
Zapobiegnie to uszkodzeniu ostrzy produktu.

Wysp uzywa sie, aby izolowa¢ okreslone miejsca w obszarze roboczym
za pomocg przewodu ograniczajacego. Zalecamy odizolowanie
wszystkich obiektdw mocujgcych w obszarze roboczym.

Niektore przeszkody sg odporne na zderzenia, np. drzewa lub krzewy o
wysoko$ci powyzej 5 cm. Produkt zderzy sie z przeszkodg, a nastepnie
wybierze nowy kierunek.

= Aby utworzy¢ wyspe, nalezy poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy
do przeszkody i wokot niej.

m  Utozy¢ 2 odcinki przewodu ograniczajacego biegnace blisko
siebie do i z wyspy. Spowoduije to, ze produkt przejezdzat przez
przewdd.

m  Utozy¢ 2 odcinki przewodu ograniczajgcego w tym samym paliku.
Patrz czes¢ 5. Mocowanie przewodu za pomocg palikow.

3.3.4 Tworzenie dodatkowego obszaru (rys. N)

Jesli obszar roboczy sktada si¢ z 2 obszaréw, ktére nie sg potaczone
przesmykiem, nalezy utworzy¢ obszar dodatkowy (B). Obszarem
gtéwnym (A) jest obszar roboczy, w ktdrym znajduje si¢ stacja tadowania.

UWAGA: Miedzy obszarem gtéwnym a obszarem dodatkowym produkt
nalezy przenosi¢ w rekach.

Utozy¢ przewod ograniczajacy wokdt obszaru dodatkowego (B), aby
utworzy¢ wyspe. Patrz czes¢ 3.3.3 Tworzenie wyspy. Wyspe nalezy
jednak utworzy¢ poza gtéwnym obszarem roboczym.

UWAGA: Przewod ograniczajacy nalezy poprowadzi¢ w postaci 1 petli
wokot catego obszaru roboczego (A + B).

UWAGA: Jesli urzadzenie kosi trawe na obszarze dodatkowym, nalezy
wybrac tryb obszaru dodatkowego. Patrz czes¢ 10.5.1 Wybieranie
obszaru roboczego.
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4. Instalacja produktu
4.1 Instalacja przewodu ograniczajacego

A\ OSTROZNIE: Nie nalezy wktada¢ nadmiarowego przewodu do
cewki. Cewka powoduje zaktécenia komunikacji z produktem.

1. Prosimy przeczyta¢ i zrozumie¢ instrukcje dotyczace stacji
tadowania. Patrz cze$¢ 3.1 Wybdr miejsca na stacje tadowania.

Ustawic stacje tadowania w wybranym obszarze.
Utozy¢ przewod ograniczajacy wokdt catego obszaru roboczego.
Rozpocza¢ i zakonczyc¢ instalacje za stacjq tadowania. Wiozy¢
przedni przewdd do szczeliny prowadzacej od spodu podstawy
stacji. Przetozy¢ oba konce przewodu ograniczajgcego przez
otwor z tytu stacji tadowania.

4.  Otworzy¢ taczéwke i wiozy¢ przewod ograniczajacy do taczowki
(rys. P1).
Zamkna¢ taczowke kombinerkami (rys. P2).
Wecisna¢ przycisk odblokowujacy, aby otworzy¢ pokrywe stacji
tadowania (rys. P3).

7. Wcisna¢ przednig taczowke na metalowy bolec na stacji
tadowania oznaczony literg ,F”. Wcisngg tylng taczowke na

metalowy bolec na stacji tadowania oznaczony literg ,B” (rys. P4).

UWAGA: Usuna¢ nadmiar kabla za pomocg przecinakéw do przewodow.

4.2 Instalacja stacji tadowania

A OSTROZNIE: Na podstawie stacji tadowania nie nalezy stawia¢ stop.

A\ OSTRZEZENIE: Przed podtgczeniem wtyczek kabla niskiego
napiecia i zasilacza nalezy sie upewnic, ze wtyczki te sg czyste i suche.

Przy podiaczaniu zasilacza, nalezy uzywac wytacznie gniazdka
podtaczonego do instalacji zabezpieczonej wytgcznikiem
réznicowopradowym (RCD).
Podtaczy¢ kabel niskiego napigcia do stacji tadowania (rys. Q1).
Podtaczy¢ zasilacz do przewodu niskiego napiecia.
Zasilacz nalezy umiesci¢ na wysokosci co najmniej 30 cm
(rys. Q2).
4. Podtaczy¢ przewdd zasilajacy do gniazdka elektrycznego
100-240 V.

UWAGA: Po podtaczeniu stacji fadowania mozna rozpoczaé tadowanie

produktu. Na czas uktadania przewodu ograniczajacego produkt nalezy

wiozy¢ do stacji tadowania. Wigczy¢ produkt. Przed zakonczeniem

instalacji nie nalezy kontynuowac ustawiania jakichkolwiek ustawien

produktu.

5. Kabel niskiego napiecia umiesci¢ w ziemi za pomocg palikow

lub zakopac¢. Patrz czes$¢ 5. Mocowanie przewodu za pomocq
palikéw lub 6. Zakopywanie przewodu ograniczajgcego.

6. Zamocowac stacje fadowania do podfoza za pomoca,
6 dostarczonych $rub.

5. Mocowanie przewodu za pomoca palikéw

A OSTROZNIE: Prosimy upewni¢ sie, ze paliki utrzymujg przewod
ograniczajacy nad ziemia,

Bedzie to tatwiejsze, jesli przed zainstalowaniem przewodu
ograniczajacego skosi sig trawe wokot granicy terenu.
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A\ OSTROZNIE: Skoszenie trawy zbyt krétko bezposrednio po instalacii
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia izolacji przewodu. Uszkodzenie
izolacji moze spowodowac zaktdcenia dopiero po kilku tygodniach lub
miesigcach.

1. Potozy¢ przewo6d ograniczajacy na ziemi.

2. Kotki nalezy ustawia¢ w odlegtosci maksymalnie 1 m od siebie.
UWAGA: W przypadku zmian nachylenia, aby mie¢ pewnos¢, ze

przewod bedzie ptasko przylegat do podtoza, nalezy uzy¢ dodatkowych
kotkow (rys. R).

3. Kotki nalezy mocowa¢ do podtoza za pomocg miotka (zwyktego
lub plastikowego).

UWAGA: Przewod porasta trawg i po kilku tygodniach przestaje by¢
widoczny.

6. Zakopywanie przewodu ograniczajacego

= Wykopa¢ w ziemi rowek za pomocg obcinaka do krawedzi lub
prostej fopaty lub uzy¢ specjalistycznej maszyny do uktadania
kabli.

m Whozy¢ przewdd ograniczajacy w ziemie na gteboko$¢ 1-20 cm.

W instalacji przewodu ograniczajacego moze pomoc dystrybutor marki
EGO.

7. Przedtuzanie przewodu ograniczajacego (rys. S)

UWAGA: Jesli przewdd ograniczajacy jest za krétki w stosunku do
obszaru roboczego, nalezy go przedtuzy¢. Nalezy uzywac oryginalnych
kabli i tacznikéw EGO.

Odtaczyc¢ stacje tadowania od gniazdka elektrycznego.

2. W miejscach, w ktorych konieczne jest zamontowanie
przedtuzenia, przecig¢ przewod ograniczajacy za pomocg,
obcinarki do kabli.

3. Dodac przewod tam, gdzie jest to konieczne, aby zainstalowaé
przediuzenie.

4. Utozy¢ przewdd ograniczajgcy na swoim miejscu.

5. Wiozy¢ konce przewodu do tgcznika.
UWAGA: Nalezy upewnic sie, ze korice przewodu ograniczajacego sg
widoczne przez przezroczyste okienko tacznika.

6. WcisnaC pokrywe tacznika za pomoca regulowanych szczypiec,
aby zamocowa¢ przewody w taczniku.

7. Ulozy¢ przewod ograniczajacy na miejscu za pomocg palikow.
tacznik mozna zakopac w ziemi, aby mie¢ pewno$¢, ze nie
zetknie sie z robotem podczas koszenia.

8. Podiaczy¢ stacje fadowania do gniazdka elektrycznego.
8. Po zainstalowaniu produktu
8.1 Kontrola wzrokowa stacji tadowania

Upewni¢ sie, ze wskaznik stanu LED na stacji tadowania $wieci $wiattem
cigglym na ZIELONO.

Jezeli wskaznik stanu LED nie Swieci Swiattem ciggtym na zielono,
nalezy sprawdzi¢ instalacje. Patrz czg$c 4.2 Instalacja stacji fadowania i
WSKAZNIK STANU LED NA STACJI t ADOWANIA w niniejszej instrukcji.
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8.2 Ladowanie produktu

Jesli produkt jest nowy lub byt przez diuzszy czas przechowywany,
akumulator moze by¢ roztadowany i przed uruchomieniem nalezy go
natadowac.

A\ OSTRZEZENIE: Produkt nalezy tadowac wytgcznie za pomoca stacji
tadowania i zasilacza, ktore jest do tego przeznaczone. Nieprawidtowe
uzycie moze doprowadzi¢ do porazenia pradem, przegrzania lub
wycieku zracej cieczy z akumulatora. W przypadku wycieku elektrolitu,
zabrudzone miejsce nalezy przeptuka¢ wodg, a w przypadku kontaktu
elektrolitu z oczami itp. nalezy skorzysta¢ z pomocy lekarza.

Umiescic¢ produkt w stacji tadowania.

2. Aby zapewni¢ odpowiednie kontaktowanie miedzy produktem a
stacjg tadowania, produkt nalezy wsuna¢ tak daleko, jak to tylko
mozliwe.

3. Migajaca ZIELONA dioda na stacji tadowania oznacza, ze trwa
tadowanie.

8.3 Definiowanie podstawowych ustawien

Przed pierwszym wigczeniem produktu nalezy uruchomi¢ maszyne i
zdefiniowa¢ ustawienia.

Nacisna¢ przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe ekranu LCD.
Nacisna¢ przycisk POWER, aby wiaczy¢ produkt.

3. Postepowa¢ zgodnie z instrukcjami wySwietlanymi na ekranie,
aby zdefiniowa¢ ustawienia: jezyk, o$wiadczenia dotyczace
bezpieczenstwa i kwestii prawnych, kraj i strefa czasowa, format
jednostki, PIN oraz wysoko$¢ koszenia.

UWAGA: Uzycie 0000 jako kodu PIN nie jest mozliwe.
4. Po zakonczeniu uruchomiania zostanie wy$wietlone menu
gtéwne.

9. EGO Connect™

Produkt jest kompatybilny z aplikacjg EGO Connect™. Wszystkie
ustawienia i harmonogram koszenia mozna ustawi¢ zdalnie za pomoca
aplikacji EGO Connect™.

UWAGA: Nalezy upewni¢ sig, ze podczas korzystania z funkcji zdalnego
sterowania na urzadzeniach mobilnych jest wigczona funkcjaBluetooth®.

Komunikacja z kosiarkg automatyczng RM4000E odbywa sie na duze
odlegto$ci przez sie¢ komdrkowa, natomiast na mate odlegtosci — przez
ztacze Bluetooth®.

9.1 Instalacja aplikacji EGO Connect™

1.

4.

Pobra¢ aplikacje EGO Connect™ na swoje urzadzenie mobilne
lub zeskanowaé ponizszy kod QR.
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Utworzy¢ nowe konto w EGO Connect™. Je$li posiada sie juz
konto, przejs¢ do kroku 4.

Na zarejestrowany adres e-mail zostanie wystana wiadomo$¢
e-mail. Aby zweryfikowac swoje konto, nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami podanymi w wiadomosci e-mail.

Zalogowac sie na swoje konto EGO w aplikacji EGO Connect™.

9.2 Parowanie aplikacji EGO Connect™ z produktem

Patrz cze$¢ 10.9.4 Parowanie Bluetooth®.

10. Ustawienia produktu

10.1 Dostep do menu gtéwnego

Nacisna¢ przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe ekranu LCD.
Nacisna¢ przycisk POWER, aby wtaczy¢ produkt.

Wprowadzi¢ kod PIN i nacisng¢ przycisk v , aby potwierdzi¢ i
przej$¢ na pierwsza strong menu gtéwnego, nacisngg przycisk
aby przej$¢ na drugq strone.

10.2 Struktura menu gtéwnego

Menu gtéwne zawiera 8 opciji:

HARMONOGRAM
WYSOKOSC KOSZENIA
UZYTKOWANIE
GRANICA
BEZPIECZENSTWO
WIADOMOSC

INNE

KWESTIE OGOLNE

Produkt ma zaprogramowane ustawienia fabryczne, ale mozna je
dostosowac do konkretnego obszaru roboczego.
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Przeglad struktury menu 1
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[TI-D-. -
oo @ Harn;onogram w
| I, Wysokos¢
Przeglad Sterowanie reczne koszenia
I |
Przeglad tygodniow I I |
giq ¥ y 24 godz. 48 godz. 72 godz.
Ustaw czas
I
I I
Dzienny fragment 1~ Dzienny fragment2  Dzienny fragment3  Kopiuj do Resetowanie
|
I I I I I I [
Wszystkiedni  Pon  Wto Sro  Czw Pia Sob  Nie
-EE' Uzytkowanie Granica
""" I I
I | . 1 I |
Obszar roboczy Koszenie spiralne Koszenie krawedzi Koszenie Za przewéd Wyjezdzanie
systematyczne taci
| | I I | ze stacji
Obszar Obszar 1 2 3 4 5
gtéwny dodatkowy
Przeglad struktury menu 2
@ Bezpieczenistwo I Wiadomos¢
| I
Wprowadz kod PIN
| Wyswietlanie Wyswietlanie informacii
| | ustere
Alarm Geo-ogrodzenie Szczegoty usterki Informacje szczegdtowe
| ————
Sprawdz kod PIN Ustawienie alarmu Niskie Srednie  Wysokie
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ine
Czujnik deszczu Reflektory SMS Bluetooth
Ustawienie czujnika | . | Ustawienie SMS-ow Parowanie Bluetooth
deszczu I Harmonogram o$wietlenia Tryb koloru
| | Ustawienie trybu koloru
Zawsze Zawsze Ustaw okres czasu
wiaczone wylaczone
Ustawienie czasu Swiecenia
‘@I Kwestie ogélne
Format jednostki DZzwiek
Jezyk Region ormalt jednosid przzvy\/ll;?skéw Informacije Resetowanie Aktualizacja
Ustawienie jezyka  Kraj i strefa Ustawienie formatu ~ Ustawienie dzwigku  Informacje Zresetu Aktualizacja
czasowa jednostki przyciskow ustawienie firmware
10.3 Ustawienia harmonogramu E%3) Dniltydzien Godziny pracy/dzien Przedziat czasowy
10.3.1 Obliczanie ustawienia harmonogramu 7 12 07:00 am - 7:00 pm

UWAGA: Wydajno$¢ roboczg szacuje si¢ przy zatozeniu ptaskiej i
otwartej przestrzeni. Jesli w miejscu pracy jest duzo pochytosci lub
przeszkdd, zaplanowany czas nalezy wydtuzy¢.
UWAGA: Godziny pracy obejmujg czas koszenia, wyszukiwania i
tadowania.

1. Nalezy obliczy¢ powierzchnie swojego trawnika w m?,

2. Nastepnie podzieli¢ powierzchnie trawnika przez wydajnosé
powierzchniowa produktu; wynik jest liczba godzin, przez ktére
produkt musi pracowa¢ kazdego dnia.

Przyktad: Trawnik o powierzchni 2000 m2, wydajno$¢ powierzchniowa
167 m?h

2000 m?/ 167 =12 h

10.3.2 Ustawianie harmonogramu

1. Wykonac kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gféwnego.

2. Nacisng¢ przycisk % aby przej$¢ do ustawienia SCHEDULE.

3. Nacisng¢ przycisk % aby przej$¢ do menu WEEKLY
OVERVIEW.

4. NacisnaC przycisk +, aby przej$¢ do menu SET TIME.
Wybra¢ odpowiednie godziny pracy.

6. Przyciskami i > wybrac dzien i nacisngC przycisk v , aby

przej$¢ do ustawienia DAILY SEGMENT. Kazdego dnia produkt
moze kosi¢ trawe na 1-3 fragmentach.

228 AUTOMATYCZNA KOSIARKA DO TRAWY — RM4000E




7. Nacisna¢ przycisk (9 aby przej$¢ do ustawienia okresu czasu i
nacisnac przycisk |/, aby potwierdzic.

10.3.3 Kopiowanie ustawien harmonogramu

Powtdrzy¢ kroki 1-4 z czesci 10.3.2 Ustawianie harmonogramu.
2. Nacisna¢ przycisk , aby skopiowa¢ ustawienia

harmonogramu. Uzytkownik moze skopiowac¢ ustawienia

harmonogramu z dnia na dzien lub na caty tydzien.

3. Nacisng¢ przycisk v , aby potwierdzic.

10.3.4 Resetowanie ustawien harmonogramu
Uzytkownik moze usuna¢ wszystkie ustawienia harmonogramu
i skorzysta¢ z ustawien fabrycznych. Fabryczne ustawienie
harmonogramu umozliwia dziatanie produktu we wszystkich godzinach
kazdego dnia tygodnia.

1. Powtdrzy¢ kroki 1-4 z czesci 10.3.2 Ustawianie harmonogramu.

2. Nacisnag przycisk R, aby zresetowac ustawienia
harmonogramu i powréci¢ do ustawien fabrycznych.

10.3.5 Reczna zmiana harmonogramu

Wszelkie ustawienia harmonogramu mozna tymczasowo zastapic,
wybierajac tryb recznej zmiany harmonogramu. Harmonogram mozna
zmieni¢: w tym celu nalezy wybrac jedng z opcji 24 godz., 48 godz. i
72 godz.

Powtorzy¢ kroki 1-2 z czesci 10.3.2 Ustawianie harmonogramu.

2. Nacisna¢ przycisk @@ aby przej$¢ do menu OVERRIDE
SCHEDULE.

3. Nacisng¢ zadane godziny i nacisngé przycisk v , aby
potwierdzic.

Anulowanie trybu recznego sterowania harmonogramem

1. Nacisng¢ przycisk &@, aby przejs¢ do menu OVERRIDE
SCHEDULE.

2. Nacisng¢ wybrane godziny i nacisng¢ przycisk v , aby
potwierdzic.

10.4 Ustawienie wysokosci koszenia

Wysokos¢ koszenia mozna zmienia¢ w zakresie od 20 do 90 mm w
pozycjach od 1 do 15.

1. Wykonac¢ kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
-
2. Nacisna¢ przycisk M aby przej$¢ do ustawienia CUTTING

HEIGHT SETTING.
3. Przyciskami & i ¥ ystawié wysokosé koszenia i nacisnaé
przycisk , aby potwierdzic.
10.5 Ustawianie trybu pracy

10.5.1 Wyhor obszaru roboczego

1. Wykona¢ kroki 1-3 6zeéci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
.EZ:

2. Nacisnag przycisk ==, aby przej$é na pierwsza strone
ustawien trybu koszenia (nacisnaé przycisk P, aby przejs¢ na
druga strone).

3. Nacisnag przycisk
roboczy i nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzi¢.

, na pierwsze;j stronie, aby wybra¢ obszar
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Obszar gtéwny: Obszar gtéwny to standardowy tryb pracy, w ktorym
produkt kosi i taduje sie automatycznie. Domy$inym obszarem roboczym
jest obszar gtéwny.

Obszar dodatkowy: Do koszenia dodatkowych obszaréw nalezy
uzywac trybu pracy Obszar dodatkowy. Miedzy obszarem gtéwnym a
dodatkowym produkt musi zosta¢ przeniesiony (recznie). Produkt pracuje
(kosi) przez wybrany okres czasu lub do momentu roztadowania si¢
akumulatora.

UWAGA: Gdy produkt znajduje sie w obszarze dodatkowym, aby go
natadowac, nalezy go recznie wiozy¢ do stacji tadowania. Podczas
tadowania akumulatora produkt pozostaje w stacji tadowania. Aby
ponownie uruchomi¢ produkt, trzeba wybra¢ gtéwny obszar roboczy.

10.5.2 Tryb koszenia spiralnego

Jesli na danym obszarze trawa jest dtuzsza, produkt kosi trawe w trybie
spiralnym. Koszenie spiralne mozna ustawi¢ na 5 poziomach: od 1 do 5.
Koszenie spiralne bedzie wiaczato sie czesciej na poziomach ustawien.

1. Wykonac¢ kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
2. Nacisna¢ przycisk @E, aby przej$¢ na pierwsza strone

ustawien trybu koszenia.

3. Nacisna¢ przycisk @ aby ustawi¢ tryb SPIRAL CUTTING.
Wigczy¢ tryb koszenia spiralnego i przyciskami< i b wybrac
poziom czutosci.

5. Nacisng¢ przycisk v , aby potwierdzi¢.

10.5.3 Tryb koszenia krawedzi

Jesli ustawiony jest tryb koszenia krawedzi, w kazdym nowym cyklu
koszenia produkt bedzie rozpoczynat prace od koszenia wzdtuz
przewodu ograniczajgcego trawnik.

1. Wykonac kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtownego.
2. Nacisng¢ przycisk @-E aby przej$¢ na drugq strong ustawien
trybu koszenia.
3. Nacisng¢ przycisk |L®_J|, aby przejs¢ do trybu EDGE CUTTING.
4. Wigczy¢ tryb koszenia i nacisng¢ przycisk v , aby potwierdzic.
10.5.4 Tryb koszenia systematycznego

W trybie koszenia systematycznego produkt bedzie kosit rownolegtymi
pasami.

1. Wykonac kroki 1-3 z czeSci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
2. Nacisna¢ przycisk ®€ aby przej$¢ na drugq strone ustawien
trybu koszenia.
3. Nacisnac przycisk E=, aby przejsé do trybu SYSTEMATIC-CUT.
Wigczy¢ tryb koszenia i nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzic.
10.6 Ustawienia granicy

10.6.1 Wysuniecie za przewod

Jest to odlegtos¢, na jakg przod produktu moze wysungé sie za przewod
ograniczajacy. Ustawienie fabryczne wynosi 30 cm. Odlegtos¢ te mozna
ustawi¢ w zakresie 20-55 cm.
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1. Wykonac¢ kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
Nacisna¢ przycisk 1, aby przej$¢ do ustawienia BOUNDARY.

3. Nacisng¢ przycisk |§—@, aby przejsc¢ do ustawienia DRIVE PAST
WIRE.

4. Przyciskami €i P wybraé odlegto¢ i nacisnag przycisk v/, aby
potwierdzic.

10.6.2 Wyjezdzanie ze stacji

Produkt cofnie sie wzdtuz przewodu na ustawiong odlegto$¢, a
nastepnie rozpocznie koszenie. Odlegto$¢ mozna ustawi¢ w zakresie od
20 do 999 cm. Ustawienie fabryczne wynosi 20 cm.

1. Wykonac¢ kroki 1-2 w czesci 10.6.1 Wysunigcie za przewdd.

2. Nacisna¢ przycisk l—&a, aby przej$¢ do ustawienia SMART
EXIT CHARGING STATION.

3. Wprowadzi¢ odlegtos$¢ i nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzic.

10.7 Ustawienia bezpieczenstwa
Aby uzyska¢ dostep do ustawien bezpieczenstwa, nalezy wprowadzi¢
kod PIN.

1. Wykonac kroki 1-3 z czeSci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.

2. Nacisna¢ przycisk =/, aby wprowadzi¢ kod PIN i nacisng¢
przycisk «/, aby potwierdzi¢. Nastepnie przej$¢ na pierwsza
pierwszej strone ustawien bezpieczenstwa i nacisnag przycisk P,
aby przej$¢ na drugq strong.

= KodPIN
Uzytkownik moze zmienic kod PIN.

1. Na pierwszej stronie ustawien bezpieczenstwa nacisna¢ przycisk
—(, aby zmieni¢ kod PIN. Nastepnie nacisna¢ przycisk v,
aby potwierdzic.

2. Ponownie wpisa¢ kod PIN w celu weryfikacji i nacisna¢ przycisk
, aby potwierdzic.

= Ustawienie alarmu
Ta funkcja sprawia, ze w przypadku pojawienia si¢ komunikatu o
usterce wigcza sie réwniez alarm. Czas trwania alarmu mozna ustawi¢

w zakresie od 1 do 10 minut. DomysIny czas trwania alarmu wynosi
2 minuty.

Uzytkownik moze wiaczy¢ lub wytaczy¢ ustawienie ALARM SETTING.

Alarm przy podniesieniu mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ tylko wtedy, gdy
wiaczone jest ustawienie ALARM SETTING.

Aby wiaczy¢ ustawienie alarmu
1. Na pierwszej stronie nacisna¢ przycisk @ aby przejs¢ do
ustawienia ALARM SETTING.

2. Wiaczy¢ ustawienie ALARM SETTING. Przyciskami i P> wybraé
czas trwania alarmu.

3. Wigczy¢ lub wytaczy¢ alarm przy podniesieniu (Alarm When Lift).
Nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzic.

m  Ustawienie geo-ogrodzenia

Geo-ogrodzenie jest to okrag utworzony wokot stacji tadowania jako
Srodka o promieniu réwnym odlegtosci od srodka okregu do aktualne;
pozycii.
Uzytkownik moze ustawi¢ poziom czuto$ci na niski (500 m), Sredni
(250 m) i wysoki (100 m). Im wyzszy poziom czuto$ci geo-ogrodzenia,
tym tatwiej wigcza sig alarm.
e . EO! e
1. Na drugiej stronie nacisna¢ przycisk , aby przejs¢ do
ustawienia GEOFENCE SETTING.
Wigczy¢ ustawienie geo-ogrodzenia.
3. Nacisnag¢ poziom czuto$ci i nacisna¢ przycisk v , aby
potwierdzic.

10.8 Wiadomosci

W tym menu mozna znalez¢ wcze$niejsze komunikaty o usterkach i
informacje.

10.8.1 Komunikaty o usterkach

Komunikaty wyswietlane na wyswietlaczu oznaczajq faktycznie
odnotowang usterke. Nowsze alarmy sg wyswietlane na gérze. W
komunikatach o usterkach podane sg wskazowki i porady, ktore pomogg
w usunieciu usterki. Patrz cze$¢ LISTA KOMUNIKATOW O USTERKACH
W niniejszej instrukciji.
1. Wykonac kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
2. Nacisna¢ przycisk , aby przej$¢ do menu MESSAGES.
3. Nacisng¢ przycisk @ aby wyswietli¢ KOMUNIKATY O
USTERKACH. Przyciskami 4 i ¥ sprawdzi¢ inne komunikaty o
usterkach.

4. Nacisna¢ wybrany komunikat o usterce, aby wyswietli¢ szczegoty
usterki.

10.8.2 Komunikaty informacyjne

Komunikaty wy$wietlane na wySwietlaczu, ktére nie sq spowodowane
faktyczna usterka, sg zamiast tego zapisywane jako komunikaty
informacyjne. Wiecej informacji na temat mozliwych przyczyn
kazdego komunikatu znalezé mozna w czesci LISTA KOMUNIKATOW
INFORMACYJNYCH w niniejszej instrukcii.

1. Wykonac kroki 1-2 z czesci 10.8.1 Komunikaty o usterkach, aby
przejs¢ do menu komunikatow.

2. Nacisng¢ przycisk @ aby wyswietlic KOMUNIKATY
INFORMACYJNE. Przyciskami & | W sprawdzi¢ inne
komunikaty informacyjne.

3. Nacisna¢ wybrany komunikat informacyjny, aby wyswietli¢
szczegoly informacji.

10.9 Inne ustawienia

10.9.1 Ustawienie czujnika deszczu

Po wykryciu deszczu robot wraca do stacji tadowania i wytacza sie do
czasu, az czujnik deszczu wyschnie i uptynie czas opdznienia. Czas
opo6znienia mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 240 minut. DomysIny czas
opo6znienia wynosi 180 minut.
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Wykonac kroki 1-3 z cze$ci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.

2. Nacisna¢ przycisk EE, aby przej$¢ na pierwszg strone
pozostatych ustawien lub nacisnac przycisk P>, aby przejsé na
druga strone.

3. Nacisna¢ przycisk D aby przejs¢ do ustawieniaRAIN
SENSOR SETTING.

4. Wigczy¢ ustawienie czujnika deszczu. Ustawi¢ czas opdznienia i
nacisng¢ przycisk Vv, aby potwierdzic.
10.9.2 Ustawienia reflektoréw

10.9.2.1 Ustawianie harmonogramu dla reflektorow

1. Wykonac¢ kroki 1-2 w cze$ci 10.9.1 Ustawienie czujnika deszczu,
aby przej$¢ na pierwsza strone pozostatych ustawien.

2. Nacisng¢ przycisk .E, aby przej$¢ do ustawienia HEADLIGHT
SETTING.

3. Nacisna¢ przycisk .=G) aby przej$¢ do ustawienia LIGHT
SCHEDULE. Wybra¢ miedzy opcjami Always ON (Zawsze

wigczone), Always OFF (Zawsze wytqczone) lub Set Time Period
(Ustaw okres czasu).

4. Powybraniu opcji Set Time Period, mozna ustawi¢ szczegotowy
okres czasu i nacisng¢ przycisk Vv, aby potwierdzic.

10.9.2.2 Ustawianie trybu koloru

1. Wykonac kroki 1-2 w 10.9.2.1 Ustawianie harmonogramu dla
reflektoréw, aby prz.ejéé do menu ustawien reflektorow.

2. Nacisnag¢ przycisk DO, aby przej$¢ do ustawienia COLOR
MODE SETTING.

3. Nacisna¢ i wiaczy¢ opcje Flashes when fault alert (Miga w
przypadku ostrzezenia o usterce), a nastepnie wybra¢ opcje Light

Color (Kolor $wiatta).
4. Nacisng¢ przycisk v , aby potwierdzi¢.
10.9.3 Ustawienie SMS

Funkcja SMS wysyta wiadomos¢ SMS, gdy produkt zostanie usuniety
poza geo-ogrodzenie.

1. Wykonac¢ kroki 1-2 w cze$ci 10.9.1 Ustawienie czujnika deszczu,
aby przej$¢ na drugq strone pozostatych ustawien.

2. Nacisna¢ przycisk Eh aby przej$¢ do ustawienia SMS
SETTING.

3. Nacisng¢ przycisk Use SMS and ADD+, aby ustawi¢ numer
telefonu z kodem kraju, na przyktad +49 172 12345678; nacisna¢
przycisk Vv, aby potwierdzic.

10.9.4 Parowanie Bluetooth®

Aplikacja EGO Connect™ jest zawsze potaczona z produktem
uzytkownika, o ile urzadzenie mobilne ma potaczenie z siecig,
komorkowa, produkt jest natadowany, ekran LCD jest wigczony, a
produkt zostat weze$niej sparowany z kontem uzytkownika.
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Parowanie aplikacji EGO Connect™ z produktem

1. Wykonac kroki 1-2 w cze$ci 10.9.1 Ustawienie czujnika deszczu ,
aby przej$¢ na drugq strong pozostatych ustawien.

2. Nacisna¢ przycisk )B aby przejs¢ do menu BLUETOOTH
PAIRING.

3. Aby ,doda¢ narzedzie”, postepowac zgodnie z instrukcjami
podanymi w aplikacji EGO Connect™.

INFORMACJA: Podczas parowania wskaznik stanu LED na produkcie
bedzie migac na niebiesko.

Wskaznik stanu LED na produkcie bedzie $wieci¢ na niebiesko swiattem
ciagtym, gdy produkt zostanie podtgczony do urzadzenia mobilnego za
posrednictwem zlacza Bluetooth®.

10.10

W menu GENERAL mozna zmienia¢ ogdlne ustawienia produktu.

Kwestie ogdlne

10.10.1 Ustawianie jezyka
1. Wykonac kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.

2. Nacisnag przycisk 2=l aby przej$¢ na pierwsza strone ustawien
ogolnych.

3. Nacisna¢ przycisk @, aby przejs¢ do ustawienia LANGUAGE.

Przyciskami 4 i W wybra¢ jezyk i nacisnaé przycisk v , aby
potwierdzic.
10.10.2 Ustawianie kraju i strefy czasowej
1. Wykonac¢ kroki 1-2 z czesci 10.10.1 Ustawianie jezyka.

2. Nacisng¢ przycisk @, aby przej$¢ do ustawienia KRAJ |
STREFA CZASOWA.

3. Przyciskami & i W wybra¢ KRAJ | STREFE CZASOWA i
nacisnag przycisk \/, aby potwierdzic.
10.10.3 Ustawianie formatu jednostki
1. Wykonac kroki 1-3 z czeSci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.

2. Nacisnag¢ przycisk “s£=l, aby przej$¢ na pierwsza strone ustawien
ogdlnych, a nastepnie nacisnaé przycisk |, aby przej$¢ na druga
strone.

3. Nacisna¢ przycisk E aby ustawi¢ ustawienie UNIT FORMAT i
nacisnaé przycisk «/, aby potwierdzié.
10.10.4 Ustawianie dzwieku przyciskow

Po wigczeniu ustawienia dzwigku przyciskow, po kazdym wcisnieciu
przycisku na ekranie robot wydaje sygnat dzwigkowy.

1. Wykonac kroki 1-2 z czesci 10.10.3 Ustawianie formatu jednostki,
aby przej$¢ na drugq strone ustawien ogéinych.
Nacisnag¢ przycisk 4“, aby przejs¢ do ustawienia TOUCH-TONE.
3. Wigczy¢ ustawienie dzwieku przyciskow i nacisnac przycisk v
, aby potwierdzic.
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10.10.5 Menu Informacje
Menu ABOUT wyswietla informacje o produkcie.
1. Wykonac¢ kroki 1-3 z cze$ci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.
2. Nacisna¢ przycisk 2=l aby przej$¢ na pierwszg strone ustawien
ogdlnych, a nastepnie nacisna¢ przycisk [p» dwa razy, aby przejsc
na trzecig strone ustawien ogélnych.

3. Nacisng¢ przycisk |l=1, aby wyswietli¢ menu informacyjne ABOUT.

10.10.6 Resetowanie ustawien uzytkownika

1. Wykonac¢ kroki 1-2 z cze$ci 10.10.5 Menu Informacje, aby przej$¢
na trzecig strone ustawien ogolnych.

2. Nacisna¢ przycisk @\ aby przej$¢ do menu RESET USER
SETTINGS.

3. Nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzic.
Wprowadzi¢ kod PIN, aby zresetowac¢ ustawienia.

10.10.7 Aktualizacja firmware
1. Wykonac kroki 1-3 z czesci 10.1 Dostep do menu gtéwnego.

2. Nacisng¢ przycisk @ aby przej$¢ na pierwsza strone ustawien
ogdlnych, a nastepnie nacisnaé przycisk [P trzykrotnie, aby
przej$¢ do czwartg strone ustawien ogoinych.

3. Nacisnag przycisk LL, aby przejs¢ do menu FIRMWARE
UPDATE.

4. Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe do nowszej wersji,
postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

UWAGA: Oprogramowanie sprzgtowe mozna zaktualizowa¢ z poziomu
aplikacji EGO Connect™- Gdy zostanie udostepniona jakas$ aktualizacja,
uzytkownik zostanie o tym powiadomiony.

UZYTKOWANIE

A\ OSTRZEZENIE: Przed uruchomieniem produktu nalezy uwaznie
przeczytac instrukcje dotyczace bezpieczenstwa.

A\ OSTRZEZENIE: Rece i stopy nalezy trzymac z dala od krecacych sie
ostrzy. Gdy silnik jest wtgczony, nigdy nie wolno wktada¢ dtoni lub stop
pod produkt ani nawet zbliza¢ do produktu.

A\ OSTRZEZENIE: Nie nalezy uzywac produktu, gdy w obszarze
roboczym znajduja sie jakiekolwiek osoby (zwlaszcza dzieci) lub zwierzeta.

PRZED URUCHOMIENIEM PRODUKTU

1. Przed pierwszym wigczeniem produktu nalezy upewnic sie, ze
poziom natadowania przekracza 50%.

2. Aby instalacja przebiegta prawidtowo, wskaznik stanu LED na
stacji tadowania musi $wieci¢ lub miga¢ na ZIELONO.

3. Produkt pracuje zgodnie z ustawionym harmonogramem, patrz
czes$¢ 10.3.2 Ustawianie harmonogramu (nacisniecie przycisku
START poza zaplanowanymi godzinami pracy bedzie oznaczac,
ze urzadzenie pozostanie w stacji az do nastepnego cyklu pracy
wynikajacego z harmonogramu). Jesli natomiast ustawiona
zostanie reczna zmiana harmonogramu, produkt rozpocznie
prace natychmiast — patrz cze$¢ 10.3.5 Reczna zmiana
harmonogramu.

4. Upewnij sie, ze produkt znajduje sie w wybranym obszarze
roboczym, patrz cze$¢10.5 Ustawianie trybu pracy.

5. Upewni¢ sig, ze produkt znajduje sie¢ wewnatrz obszaru
wyznaczonego przewodem ograniczajacym.

WLACZANIE PRODUKTU

1. Nacisng¢ przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe ekranu LCD.

2. Nacisng¢ przycisk POWER, aby wigczy¢ produkt.

3. Wprowadzi¢ kod PIN.

4. Nacisng¢ przycisk START i zamkna¢ pokrywe.
UWAGA: Przed zamknigciem pokrywy nalezy zawsze nacisna¢ przycisk
START, aby wiaczy¢ produkt.

UWAGA: Przed pierwszym uzyciem kosiarka musi ukoficzy¢ cykl
mapowania.

PARKOWANIE PRODUKTU

Produkt pozostaje w stacji tadowania przez ustawiony czas parkowania,
a nastepnie automatycznie powraca do normalnej pracy zgodnie z
harmonogramem.

1. Nacisng¢ przycisk PARK, aby przej$¢ w tryb parkowania.

2. Nacisng¢ przycisk @ aby ustawi¢ czas parkowania.
3. Nacisna¢ przycisk v , aby potwierdzic.

ZATRZYMYWANIE PRODUKTU

Aby zatrzymac produkt i silnik kosiarki, wystarczy nacisna¢ przycisk
STOP.

WYLACZANIE PRODUKTU

1. Nacisna¢ przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe ekranu LCD.

2. Aby wytgczy¢ produkt, wystarczy na ponad 2 sekundy wcisnac¢
przycisk POWER.

UWAGA: Mozna takze nacisna¢ przycisk POWER na ponad 4 sekundy,
aby wymusi¢ wytaczenie produktu, jesli uzytkownik nie wprowadzi kodu
PIN.

PRZYWOLYWANIE PRODUKTU DO STACJI LADOWANIA

Po nacisnieciu przycisku HOME na stacji tadowania, wskaznik stanu
LED na stacji tadowania zamiga szybko 3 razy, a produkt wréci w poblize
stacji tadowania.

KONSERWACJA

A\ OSTRZEZENIE: Aby unikna¢ powaznych obrazen ciata, przed
czyszczeniem, konserwacijg lub transportem kosiarki nalezy zawsze
wylaczy¢ kosiarke i upewnic sie, ze wszystkie ruchome czesci zostaty
catkowicie zatrzymane.

A\ OSTRZEZENIE: Podczas serwisowania nalezy uzywa¢ wytacznie
czesci zamiennych EGO identycznych z oryginalnymi. Uzywanie
jakichkolwiek innych czesci stwarza ryzyko i moze spowodowaé
usterke produktu. Aby zagwarantowa¢ bezpieczenstwo i niezawodnosc¢,
wszystkie naprawy powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych
technikow serwisu.
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A\ OSTRZEZENIE: Na czas wykonywania jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych przy ostrzach produktu nalezy zawsze zaktada¢
rekawice ochronne.

Aby zapewni¢ lepsze dziatanie produktu i zwigkszy¢ jego trwatos¢,
nalezy go regularnie czysci¢ i wymieniac jego zuzyte czesci.

Na poczatkowym etapie uzywania produktu ostrza nalezy kontrolowa¢
raz w tygodniu.

Wazne jest, aby ostrza fatwo sie obracaty. Krawedzie ostrzy nie powinny
by¢ uszkodzone. Trwato$¢ ostrzy moze by¢ bardzo rézna i zalezy na
przyktad od nastepujacych kwestii:

m  (Czas pracy i wielko$¢ obszaru roboczego.

= Rodzaj trawy i jej sezonowy wzrost.

m  Cleba, piasek i stosowanie nawozow.

m Obecnos¢ przedmiotéw takich jak szyszki, owoce spadajace z
drzew, zabawki, narzedzia, kamienie, korzenie i tym podobne.

UWAGA: Praca z uzyciem tepych ostrzy powoduije, ze efekty koszenia
sg gorsze. Trawa nie jest koszona réwno i skoszenie jej wymaga uzycia
wiekszej energii, przez co produkt nie kosi tak duzego obszaru.

Czyszczenie produktu

A\ 0STROZNIE: Do czyszczenia produktu lub stacji tadowania nie
nalezy nigdy uzywa¢ myjki wysokocisnieniowej. Do czyszczenia nigdy
nie nalezy uzywac rozpuszczalnikow.

Podwozie i ostrza

Ostrza nalezy kontrolowac¢ raz w tygodniu.
Whytaczy€ produkt.
Podnies¢ produkt na bok.

Oczysci¢ ostrza i obudowe za pomocg szczotki do naczyn.
Jednocze$nie sprawdzi¢, czy ostrza sq nieuszkodzone i czy
swobodnie sig kreca.

Czyszczenie kot

Jesli kota bedq zablokowane trawg, produkt nie bedzie dziatat
zadowalajgco na pochytosciach.

m Do czyszczenia kot nalezy uzywac migkkiej szczoteczki.

Czyszczenie korpusu produktu

m Do czyszczenia korpusu produktu nalezy wilgotnej szmatki i
mocno rozcienczonego roztworu mydta.

Czyszczenie stacji tadowania

A\ OSTRZEZENIE: Przed przystapieniem do czynnosci
konserwacyjnych nalezy odtgczy¢ zasilacz od gniazdka elektrycznego.
A 0STROZNIE: Do czyszczenia stacji tadowania nie nalezy uzywac
myjki wysokoci$nieniowej lub biezacej wody.

UWAGA: Jesli w stacji tadowania bedg znajdowac sie jakie$ przedmioty,

produkt nie bedzie mogt do niej wjechaé. Stacje tadowania nalezy
regularnie czyscic.

m  Usung( ze stacji tadowania trawe, gatazki i jakiekolwiek inne
przedmioty.
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A\ OSTRZEZENIE: Przy okazji wymiany ostrzy nalezy jednoczes$nie
wymieni¢ $ruby. Stare Sruby moga sie szybko zuzy¢, przez co ostrza
mogtyby sie obluzowac, co moze doprowadzi¢ do cigzkich obrazen.

Wymiana ostrzy

Aby zapewni¢ bezpieczng prace, zuzyte lub uszkodzone ostrza nalezy
wymieniac. Aby efekty koszenia byty zadowalajace, a zuzycie energii
niskie, nalezy regularnie wymienia¢ ostrza. Aby system koszenia

byt dobrze wywazony, nalezy wymienia¢ wszystkie 3 ostrza i Sruby
jednoczesnie.

Wymiana ostrzy (rys. T)

1. Nacisna¢ przycisk STOP.

2. Wyfaczy¢ produkt.

3. Odwraci¢ produkt do gory nogami. Potozy¢ produkt na migkkiej i
czystej powierzchni, aby unikna¢ zarysowania.

4. Obroc plytke Slizgowa tak, aby jej otwory znalazty sie nad
Srubami ostrza.

5. Wykreci¢ 3 $ruby za srubokretem ptaskim lub krzyzakowym
(Philips); Srubokret nie stanowi czesci zestawu.

6. Zdjgc¢ 3 ostrza.
7. Zamocowa¢ 3 nowe ostrza i dokreci¢ $ruby.
8. Upewnic sig, ze ostrza moga si¢ swobodnie krecic.

Akumulator

A\ OSTROZNIE: Przed schowaniem produktu nalezy catkowicie
natadowa¢ akumulator. Jezeli akumulator nie bedzie w petni natadowany,
moze to doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

Jesli czas pracy produktu miedzy tadowaniami jest krotszy niz zwykle,
oznacza to, ze cykl zycia akumulatora dobiegt korica. Aby wydtuzy¢ czas
pracy, nalezy wymieni¢ akumulator.

UWAGA: Zywotno$é akumulatora zalezy od diugo$ci sezonu i czasu,
przez ktory produkt dziennie pracuje. Diugi sezon lub wiele godzin
pracy dziennie powodujg, ze akumulator trzeba wymienia¢ czesciej.
W celu wymiany akumulator nalezy odda¢ swoj produkt do centrum
serwisowego EGO.

TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
m  Catkowicie natadowa¢ produkt.
= Wytgczy¢ produkt.
= Wyczysci¢ produkt.
m  Przez zime produkt nalezy przechowywa¢ w suchym
pomieszczeniu zabezpieczonym przed mrozem.

m  Podczas przechowywania produkt powinien sta¢ wszystkimi
kotami na réwnym podtozu.

m  Jesli stacje fadowania przechowuje sie w pomieszczeniu, nalezy
od stacji tadowania odtaczy¢ zasilacz i wyja¢ z niej oraz wszystkie
taczéwki. Whozy¢ koniec kazdego przewodu potgczeniowego do
skrzynki zabezpieczajacej ztacze.
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Jak podnosi¢ i przenosié produkt (rys. U) OCHRONA SRODOWISKA
A\ OSTRZEZENIE: Przed podniesieniem produkt nalezy wytaczy€. Urzadzen elektrycznych nie nalezy wyrzucac razem z

A\ OSTROZNIE: Nie nalezy podnosi¢ produktu, gdy jest on meposor@owanyn‘n odpadami k,o mun.alnyr.m, nalezy'
N : . . korzysta¢ z oddzielnych punktow zbierania odpaddw.
zaparkowany w stacji tadowania. Mogtoby to spowodowa¢ uszkodzenie

stacji tadowania i/lub produktu. Przed podniesieniem produktu nalezy Wiecej informaciji o dostepnych systemach zbiérki mozna
nacisnaé przycisk STOP i wyja¢ produkt ze stacji tadowania. B uzyskac od whadz lokalnych.

Aby bezpiecznie przestawi¢ produkt poza obszar roboczy lub w obrebie Wyrzucanie urzadzen elektrycznych na wysypisko grozi
obszaru, nalezy: wyciekiem niebezpiecznych substancji do wod gruntowych

i przedostaniem sie ich do tancucha pokarmowego, ze

1. Nacisnac przycisk STOP, aby zatrzymac produkt szkodg dla zdrowia i jako$ci zycia uzytkownika.

2. Nacisna¢ przycisk POWER na 2 sekundy, aby wytaczy¢ produkt.

3. Przenie$¢ produkt za uchwyt do przenoszenia z ostrzem z dala
od ciata.
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

LISTA KOMUNIKATOW O USTERKACH

Ponizsza lista przedstawia komunikaty o usterkach wy$wietlane na ekranie LCD produktu oraz w aplikacji EGO Connect™. Jesli ten sam komunikat
pojawia sie czesto, nalezy skontaktowac sie z centrum serwisowym EGO.

Wyswietlacz LCD

Dziatanie

Utrata sygnatu granicznego

1. Sprawdzic¢ diode LED u gory stacji fadowania.

2. LED NIE SWIECI: stacja fadowania nie ma zasilania. Sprawdzic, czy w gniazdku jest prad, czy zasilacz i kabel sq
podtaczone oraz czy nie sq one uszkodzone.

3. DIODA SWIECI NA CZERWONO: przerwa w przewodzie ograniczajacym. Skontrolowac potaczenia przewodu
granicznego ze stacjq fadowania i sprawdzic, czy nie ma widocznych uszkodzen petli przewodu granicznego.

4. DIODA SWIECI NA ZIELONO: stan stacji fadowania OK. Instrukcje dotyczace generowania nowego sygnatu petli
podane sq w instrukcji obstugi lub aplikacji mobilnej.

Robot poza granicg terenu

1. Upewnic sig, Zze pofgczenia miedzy przewodem ograniczajacym a stacjg fadowania sq prawidfowo podifgczone i
Ze pofgczenia nie zostaty wykonane na krzyz.

2. Upewnic sie, ze przewdd ograniczajacy nie biegnie po stromym zboczu.

3. Przesunac robota z powrotem do obszaru roboczego.

Robot uwigziony

Sprawdzi¢ obszar roboczy pod katem nieoczekiwanych przeszkéd.

WSKAZOWKA: Nalezy unika¢ umieszczania w obszarze roboczym przeszkéd, ktére moglyby ograniczac dostep
robota do cafego terenu.

Btad powrotu

1. Sprawdzic¢ diode LED u gory stacji fadowania.

2. LED NIE SWIECI: stacja fadowania nie ma zasilania. Sprawdzic, czy w gniazdku jest prad, czy zasilacz i kabel sq
podtaczone oraz czy nie sq one uszkodzone.

3. DIODA SWIECI NA CZERWONO: przerwa w przewodzie ograniczajacym. Skontrolowac potaczenia przewodu
granicznego ze stacjq fadowania i sprawdzic, czy nie ma widocznych uszkodzen petli przewodu granicznego.

4. DIODA SWIECI NA ZIELONO: stan stacji fadowania OK. Przesunac robota z powrotem do staji i wigczyé go. Po
ponownym wygenerowaniu Sygnatu robot automatycznie rozpocznie prace.

5. Ponownie wigczyc robota i stacje bazowa.

WSKAZOWKA: Upewnic sie, ze stacja tadowania nie przemieszcza sie wzgledem miejsca instalaji.

Btfad dokowania

1. Usungc wszelkie przeszkody wokét stacji fadowania.

2. Wyczyscic ptyte podstawy stacji i kofa robota.

3. Upewnic sie, ze stacja jest zainstalowana na pfaskiej powierzchni i ze nie zmienia potozenia w stosunku do
miejsca instalacji.

4. Upewnic sig, ze przewod ograniczajgcy jest zainstalowany zgodnie z instrukcja.

5. Odcigc zasilanie i ponownie uruchomic stacje.
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Wyswietlacz LCD

Dziatanie

Bfad wyjezdzania

1. Usuna¢ wszelkie przeszkody wokét stacji tadowania.

2. Wyczyscic plyte podstawy stacji i kofa robota.

1. Wytaczy¢ robota.

Btad silnika lewego napedu

2. Sprawdzic kofa napedowe, usunac wszelkie przeszkody.

3. Pozwoli¢ robotowi ostygnac i wigczyc go ponownie.

1. Wytaczyc robota.

Blad prawego silnika 2. Sprawdzi¢ kofa napedowe, usunac wszelkie przeszkody.
napedowego
3. Pozwoli¢ robotowi ostygna¢ i wigczy¢ go ponownie.
1. Wytaczyc robota.
o ) 2. SprawdZzic tarcze tnaca, usungc trawe lub inne przeszkody.
Bfad silnika koszenia - - - ;
3. Pozwoli¢ robotowi ostygnac i wigczyc go ponownie.
WSKAZOWKA: Jesli trawa jest dfuga, nalezy zwiekszyé wysokos¢ koszenia i z czasem jg zmniejszaé.
1. Wytgczyc robota.
Bfad silnika regulacji By . . . .
wysokosci 2. Sprawdzic tarcze tnacq i podwozie, usunac wszelkie przeszkody.
3. Pozwoli¢ robotowi ostygnac i wigczy¢ go ponownie.
1. Wytgczyc robota.
kNéiivg ,l;gzony system 2. Sprawdzic tarcze tnacq i ostrza pod katem uszkodzen lub przeszkod.

3. Wymienic brakujgce lub uszkodzone ostrza zgodnie z instrukcjg uzytkownika.

Problem z ustawieniem
obszaru

Sprawdzic, czy ustawienie obszaru jest zgodne z faktyczng sytuacja.

Robot podniesiony Ustawic robota w obszarze roboczym.
Ustawic robota w obszarze roboczym.

Robot przechylony Sprawdzic, czy maksymalne nachylenie w obszarze roboczym nie przekracza mozliwo$ci maszyny podanych w
instrukcji instalacji.
Ustawic robota w obszarze roboczym.

Robot sig przewrocit Sprawdzi¢, czy maksymalne nachylenie w obszarze roboczym nie przekracza mozliwo$ci maszyny podanych w

instrukcji instalacji.

Zderzenie z udziatem robota

Zderzenie: Sprawdzi¢ obszar roboczy pod katem nieoczekiwanych przeszkdd.

Nigprawidfowy PIN (juz mam)

Nieprawidfowy PIN.
Odzyskac hasto za pomoca aplikacji lub skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca.

Robota zostat ukradziony

Odlegtos¢ miedzy robotem a stacjq jest poza limitem.
Sprawdzi¢, czy nie zostat skradziony.
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LISTA KOMUNIKATOW INFORMACYJNYCH

Ponizsza lista przedstawia komunikaty informacyjne wy$wietlane na ekranie LCD produktu oraz w aplikacji EGO Connect™.
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Wyswietlacz LCD Dziatanie
Upewnic sie, ze w obszarze gtownym robot rozpoczat mapowanie ze stacji. Upewnic sie, Ze podczas mapowania
. nie przeszkadza sie robotowi ani nie porusza sie nim. Nie przesuwac stacji podczas mapowania.
Bfad mapowania

1. Ponownie uruchomi¢ mapowanie poprzez aplikacje EGO Connect™.
2. Robot bedzie dziatat do przysztego tygodnia i automatycznie zrestartuje mapowanie.

Zakonczono koszenie obszaru

dodatkowego koszenie.

Obszar dodatkowy gotowy. Ustawic robota w nastepnym obszarze lub wrécic do obszaru gtdwnego i wznowic¢

Koszenie obszaru
dodatkowego, niska moc

Staby akumulator. Obszar dodatkowy nie w petni gotowy. Skierowac robota do stacji fadowania.

Btad lokalizacji GPS

Bfad GPS. Wytaczyc i ponownie uruchomic robota. Jesli problem bedzie sie powtarzat, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym sprzedawca.

Bfad pobierania Przenie$c robota na otwarty obszar, upewnic sie, ze sygnat LTE na wyswietlaczu robota jest dobry.
Sprobowac powtorzyc pobieranie.

Bfad weryfikacji p’ ) wacp W, ye podt I. . (.
Jesli problemy nie zostang rozwigzane, nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca.

. Ponownie uruchomic robota.

Bfad wersji . . ) . (o

Jesli problemy nie zostang rozwigzane, nalezy skontaktowac sig z lokalnym sprzedawca.
OBJAWY

Jesli zakupiony produkt nie dziata tak jak mozna by tego oczekiwa¢ na podstawie powyzszej listy, nalezy przeanalizowa¢ objawy podane ponize;j.
Jesli nadal nie udaje sie znalez¢ przyczyny usterki, nalezy skontaktowac sie z centrum serwisowym EGO.

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Brak reakcji na dotknigcie ekranu LCD.

1. Ekran LCD jest uszkodzony.

1. Skontaktowac sig z centrum serwisowym
EGO.

Produkt ma trudno$ci z dokowaniem.

1. Przewdd ograniczajacy nie jest utozony
w dtugiej, prostej linii znajdujacej sie
wystarczajgco daleko od stacji fadowania.

1. Sprawdzi¢, czy stacja tadowania zostata
prawidtowo zainstalowana. Patrz cze$¢
4.2 Instalacja stacji fadowania.

2. Stacja tadowania znajduje sie na pochytosci
lub nie na ptaskiej powierzchni.

2. Umiesci¢ stacje tadowania na catkowicie
ptaskiej powierzchni. Patrz cze$¢ 3.1 Wybor
miejsca na stacje fadowania.

3. Stacja tadowania nie jest pewnie i mocno
zainstalowana.

3. Sprawdzi¢, czy sze$¢ $rub przymocowanych
do stacji jest poluzowanych.

Produkt $lizga sie podczas dokowania.

Mokra trawa i btoto przyklejone do tylnego kota
powodujq $lizganie sie produktu.

Wyczysci¢ kofa.

Produkt pracuje w niewtasciwych godzinach.

1. Godziny rozpoczecia i zakonczenia koszenia
sg nieprawidtowe.

1. Zresetowa¢ ustawienia godzin rozpoczecia i
zakonczenia koszenia. Patrz czes¢
10.3.2 Ustawianie harmonogramu.

2. Zegar produktu wymaga ustawienia.

2. Ustawi¢ zegar. Patrz czes¢ 10.10.2
Ustawianie kraju i strefy czasowey.

Produkt wpada w wibracje.

1. Uszkodzone ostrza prowadzg do
nierownowagi w uktadzie koszenia.

1. Sprawdzi¢ ostrza i Sruby i wymienic je, jesli
to konieczne.

2. Zbyt wiele ostrzy w tej samej pozycji
prowadzi do nierownowagi w uktadzie
koszenia.

2. Sprawdzi¢, czy na kazdej Srubie
zamocowane jest tylko jedno ostrze.

3. Brak ostrza w pozycji montazowej prowadzi
do nieréwnowagi w uktadzie koszenia.

3. Sprawdzi¢, czy w kazdej pozycji montazowe;j
zainstalowane sg trzy ostrza.
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Problem

Przyczyna

Rozwiazanie

Produkt dziata, ale ostrza sie nie kreca.

1. Produkt szuka stacji tadowania lub wyjezdza
tytlem ze stacji fadowania.

1. Nie ma potrzeby podejmowania
jakichkolwiek dziatan. Gdy produkt szuka
stacji tadowania, tarcza ostrza nie kreci sie.

2. Silnik koszenia jest uszkodzony.

2. Skontaktowac si¢ z centrum serwisowym
EGO.

Miedzy kolejnymi tadowaniami produkt kosi
krocej niz zwykle.

1. Trawa lub inne ciata obce blokujg ostrza.

1. Wyja¢ i wyczysci¢ podwozie i ostrza.

2. Zuzyty akumulator.

2. Skontaktowac si¢ z centrum serwisowym
EGO.

3. Tepe ostrza. Podczas koszenia trawy
potrzeba wigcej energii.

3. Wymieni¢ ostrza.

Krotkie czasy koszenia i tadowania.

Zuzyty akumulator.

Skontaktowa¢ sie z centrum serwisowym EGO.

Produkt czesto porusza sie po okregach lub
spiralach.

Koszenie spiralne jest naturalnym sposobem
poruszania sie produktu.

Dostosowac¢ intensywnos¢ koszenia
spiralnego.

W razie potrzeby funkcje te mozna wytaczy¢.
Patrz cze$¢ 10.5.2 Tryb koszenia spiralnego.

Produkt wraca do stacji tadowania w trakcie
koszenia.

Przetacznik czujnika deszczu zostat
uruchomiony w niezamierzony sposob.

Sprawdzi¢ przefacznik czujnika deszczu. W
razie potrzeby te funkcje mozna wytaczy¢.
Patrz cze$¢ 10.9.1 Ustawienie czujnika
deszczu.

Nieréwne efekty koszenia

1. Produkt pracuje zbyt mato godzin dziennie.

1. Wydtuzy¢ czas koszenia. Patrz czes¢
10.3.2 Ustawianie harmonogramu.

2. Obszar roboczy jest zbyt duzy.

2. Sprébowac¢ ograniczy¢ obszar roboczy lub
wydtuzy¢ harmonogram. Patrz czes¢
10.3.2 Ustawianie harmonogramu.

3. Tepe ostrza.

3. Wymieni¢ wszystkie ostrza i $ruby.

4. Wysoka trawa w stosunku do ustawionej
wysokosci koszenia.

4. Zwiekszy¢ wysoko$¢ koszenia, a nastepnie
sukcesywnie jg obnizac.

5. Nagromadzenie trawy na ostrzach lub wokét
walu silnika.

5. Sprawdzi¢, czy ostrza krecg sie swobodnie
i tatwo. Jezeli nie, odkreci¢ ostrza i usungé
trawe oraz ciata obce.

WSKAZNIK STANU LED NA STACJI tLADOWANIA
Aby instalacja przebiegta prawidtowo, wskaznik stanu LED na stacji tadowania musi $wieci¢ lub miga¢ na ZIELONO. Je$li tak nie jest, nalezy

postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

Wskaznik LED stanu Znaczenie Dziatanie
Swiecenie na ZIELONO Dobry sygnat. Produkt nie taduje sie. Nie jest potrzebne zadne dziatanie.
Miganie na ZIELONO Dobry sygnat. Produkt sie faduje. Nie jest potrzebne Zadne dziatanie.
Produkt nie faduje sie. Upewnic sig, ze przewdd ograniczajacy
. _ - jest prawidtowo zainstalowany w stacji
Przqwod ograniczajgcy nie jest podtaczony do | }aqowania. Patrz czes¢ 4.1 Instalacja przewodu
Swiecenie na CZERWONO stacj fadowania. ograniczajacego.
Produkt nie taduje sie. Ustali¢, gdzie jegt uszkodzenie. Wymienié
. _ uszkodzony odcinek na nowy przewéd
Uszkodzenie przewodu ograniczajgcego. ograniczajacy.
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Wskaznik LED stanu Znaczenie Dziatanie
Produkt jest w trakcie fadowania. Upewnic sig, ze przewod ograniczajacy
. . . jest prawidtowo zainstalowany w stacji
Ptrzelysiog ograniczajgcy nie jest podtaczony do | }aqowania. Patrz czes¢ 4.1 Instalacja przewodu
Miganie na CZERWONO slacjlfadowania. ograniczajgcego.
Produkt sie faduje. Ustali¢, gdzie jegt uszkodzenie. Wymienié
. . uszkodzony odcinek na nowy przewéd
Uszkodzenie przewodu ograniczajgcego. ograniczajacy.
. o Sprawdzi¢, czy w gniazdku jest prad, czy
Brak diody LED Staqa {adowama nie jest podtaczona do zasilacz i kabel sg podigczone oraz czy nie sg
zasilania.
one uszkodzone.
) N Stacja tadowania aktualizuje sie za
Swiecenie na ZOLTO posrednictwem produktu, a Bluetooth® nie Nie jest wymagane Zzadne dziatanie.
zostat podtgczony.
B Stacja tadowania aktualizuje si¢ za
Miganie na ZOLTO posrednictwem produktu i ztacze Bluetooth® Nie jest wymagane zadne dziatanie.
zostato podtgczone.

WSKAZNIK STANU LED NA PRODUKCIE

Wskaznik stanu LED znajdujacy sie z przodu produktu pokazuje aktualny stan:

Wskaznik Znaczenie Dziatanie
Nie jest wymagane Zzadne dziatanie. Kolor
Staty kolor diody LED Robot dziata prawidtowo. diody LED zalezy od ustawienia, patrz cze$¢
10.9.2.2 Ustawianie trybu koloru.
Miganie na NIEBIESKO Trwa parowanie Bluetooth®. Nie jest wymagane zadne dziatanie.

Swiecenie na NIEBIESKO

Parowanie Bluetooth® powiodto sie.

Nie jest wymagane Zzadne dziatanie.

Sprawdzi¢ ekran LCD/aplikacje EGO
Connect™ pod katem powiadomien o bledzie.

Miganie na CZERWONO Robot wykryt usterke. Skasowac btad przez naciéniecie przycisku
STOP, a nastegpnie aktywowa¢ produkt
przyciskiem START.

Miganie na ZOLTO Zostat nacisniety przycisk STOP. Nacisna¢ przycisk START i zamkna¢ pokrywe.

POLITYKA GWARANCYJNA EGO

W celu zapoznania sie z wszystkimi warunkami polityki gwarancyjnej EGO prosimy wejs¢ na strone egopowerplus.eu.
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POZNAMKA: V navodu k obsluze je pouzit nasledujici format, ktery
usnadriuje jeho pouzivani:
m Text psany kurzivou je text, ktery se zobrazuje na LCD obrazovce
nebo je odkazem na jinou ¢ast navodu k obsluze.

= Tuéné napsany text je jedno z tlaCitek na vyrobku.

Popis vyrobku (obr. B)

POZNAMKA: Spole¢nost EGO pravidelné aktualizuje vzhled a funkce
vyrobkd, pro nejnovéjsi podporu vyrobkl kontaktujte vaseho servisniho
prodejce EGO.

Roboticka sekacka ma vestavény akumulator a seka travu automaticky,
sbér travy neni nutny. Stroj béhem naplanované doby provozu
nepretrzité stfida seCeni a nabijeni. Vzor pohybu je néhodny.
Ohranicujici vodi¢ fidi pohyb vyrobku v pracovnim prostoru. Senzory ve
vyrobku detekuji, kdyz se pfiblii k ohrani¢ujicimu vodici. Celo vyrobku
vzdy prejede ohraniCujici vodic o urcitou vzdalenost, nez se vyrobek
otoCi. Kdyz vyrobek narazi na pfekazku nebo se pfiblizi k ohrani¢ujicimu
vodici, zvoli novy smér.

VeSkera provozni nastaveni Ize ovladat z LCD obrazovky nebo z EGO
Connect™.

Technika seceni: Vyrobek je bezemisni, snadno se pouziva a Setfi
energii. Casté seceni zlepSuje kvalitu travy a snizuje potfebu hnojiv.

Nalezeni nabijeci stanice: V/yrobek pracuje do vybiti akumulatoru nebo
do ukonceni planu seceni, poté se stroj automaticky vrati do nabijeci
stanice.

EGO Connect™

EGO Connect™ je mobilni aplikace, ktera umoZzriuje ovladat cely proces
seceni na dalku. Viz 9 EGO Connect™.

LCD obrazovka

Na LCD obrazovce vyrobku se zobrazuiji vSechny informace a nastaveni
vyrobku.

Chcete-li se dostat na obrazovku, stisknéte tladitko STOP.

Tlacitka na vyrobku
Tla¢itko START: Spusténi provozu vyrobku.
HLAVNI VYPINAC: Zapnuti/vypnuti vyrobku.

Tlagitko ZAPARKOVAT: Odeslani vyrobku do nabijeci stanice. Pomoci
LCD obrazovky nastavte dobu trvani parkovani.

PRECTETE SI VSECHNY
POKYNY!

A\ VAROVANI: Z divodu bezpecnosti by mél viechny opravy a vymény
provadét kvalifikovany servisni technik.

A\ VAROVANI: Pred poutitim tohoto stroje si prectéte a porozuméite
vSem bezpecnostnim pokynim v tomto navodu k obsluze, véetné
vSech bezpeénostnich vystraznych symbold, jako jsou ,NEBEZPECI’,

,VAROVANI“ a ,UPOZORNENI“. Nedodrzeni nize uvedenych pokyn(
muze mit za nasledek Uraz elektrickym proudem, pozar anebo vazna
zranéni osob.

BEZPECNOSTNIi SYMBOLY

Bezpednostni upozornéni

Je nutné si precist navod k obsluze
a porozumét pokyn(im v ném uvedenym

Pred udrzbou aktivujte vypinaci zafizeni.
Udrzujte ruce a nohy v dostatecné vzdalenosti
od Cepeli.

Nedotykejte se rotujiciho ostfi.

Pozor na odmrsténé pfedméty! Nedovolte
jinym osobam, aby se pfiblizovaly.

>

Na vyrobku nejezdéte. UdrZuijte ruce a nohy
v dostateCné vzdalenosti od Cepeli.

B>

e,

Tento vyrobek je v souladu s platnymi
smérnicemi ES

Tento vyrobek je v souladu s platnymi predpisy
ve Spojeném kralovstvi.

Odpadni elektrické vyrobky se nesmi likvidovat
s domovnim odpadem. Odevzdejte je do
autorizovaného recyklacniho stfediska.

Bluetooth®

N
I EE A

Stejnosmérny proud (=)

Konstrukce tfidy Il

Navrzeno pro napajeni z oddéleného zdroje
velmi nizkého napéti (SELV).

=

Sitka seceni

SMPS (spinany napajeci zdroj)

SMPS s bezpecnostnim oddélovacim
transformatorem odolnym proti zkratu
(inherentné nebo neinherentné)

Toto zafizeni pouzivejte vyhradné v interiéru

Stidavy proud

Minuty

Stupen ochrany pfed vniknutim

Napéti

Watt
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Ah Ampérhodiny
kg Kilogram

m Meter

cm Centimetr
mm Milimetr

°C Celsius

POZNAMKA: Slovni znacka a loga Bluetooth® jsou registrované
ochranné znamky spolecnosti Bluetooth SIG, inc. a jakékoli pouziti téchto
znacek spolegnosti EGO je podminéno licenci.

TECHNICKE UDAJE

RM4000E
Vstup/vystup napajeni 100-240 V~/24 V =
Napajeci vykon 147 W
Délka nizkonapétového kabelu 10m
Akumulator ;gh\llu/n%ogtg\rl]y
Primérna spotfeba energie 23.2 kwh/mésic pfi 4000 sm
Spotfeba energie pfi seceni 36W +20%
Primérna doba nabijeni 110 min
Primérna doba segeni 240 min
Maximalini sklon pro ohrani¢ujici vodi¢ | 20 % (11,3°)
Maximalni sklon pracovni plochy 50 % (26,6°)
Minimalni $itka prijezdu 60 cm
Maximalni délka ohraniéujiciho vodi¢e | 1000 m
Maximalni vzdalenost od 40m

ohranicujiciho vodice

Pracovni kapacita 4000 m" (£ 20 %)

Zaci systém 3 oto¢né fezné Cepele
Cislo modelu sady ¢epeli a $roub AB1009R
Sitka seceni 24 cm
Rozsah nastaveni vysky seceni 20-90 mm
Prirlstek nastaveni vySky seceni 5 mm/15 poloh
Roboticka sekacka IPX5
Klasifikace ——
P Nabijeci stanice IPX4
Napajeci zdroj IP56 (kun hovedkabinettet)

Doporucené provozni a nabijeci

-15°Caz55°C
teplota
Doporucena teplota skladovani -40°Caz70°C
Hmotnost sekacky (bez nabijeci 15,1 kg

stanice)

=00
BALENI (OBR. A)
POPIS

Karoserie

Kontakini deska

LED stavové kontrolky

Kryt

LCD obrazovka

Tlagitko ZAPARKOVAT
Tlacgitko STOP

Tladitko START

HLAVNi VYPINAC

Pfedni kolo

. Zadni kolo

Cepel

Smykova deska
Diagnosticky port (pouze poprodejni servis)
Pfenaseci rukojet

Tlagitko DOMU

Ukazatel stavu nabijeni
Tlacitko pojistky krytu
Napajeci port

Svorka ohranicujiciho vodice
. Kontaktni deska

. Z&kladna nabijeci stanice
Napajeni

Srouby (6)

Cepel a $roub (3)
Nizkonapétovy kabel

27. MEéfici pfistroj

28*. Kolik

29*. Spojka

30*. Konektor

31*. Smyckovy vodi¢ pro ohrani¢ujici smycku
*Instalaéni sady a prislusenstvi se prodavaji SAMOSTATNE.

INSTALACE

A\ VAROVANI: Pred instalaci vyrobku si prectéte bezpenostni pokyny

a porozuméjte jim.

A\ UPOZORNEN: Pouzivejte originalni nahradni dily a instalacni

materialy.

m  Peclivé zkontrolujte vyrobek, zda nedoslo k jeho rozbiti nebo
poskozeni béhem prepravy.

m  Pokud jsou nékteré dily poSkozené nebo chybi, kontaktujte servisni
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1. Hlavni soucasti potiebné pro instalaci
m  Roboticka sekacka, ktera automaticky seka travnik.
= Nabijeci stanice, kterd ma 2 funkce:
— Vysilani Fidicich signal( podél ohranicujiciho vodice, aby
vyrobek mohl sledovat vodi¢ do urcitych vzdalenych oblasti
v zahradé a mohl najit cestu zpét do nabijeci stanice.
— Nabijeni vyrobku.
m  Napajeci zdroj, ktery je pfipojen k nabijeci stanici a zasuvce
100-240 V.

m  Smyckovy vodic, ktery se poklada kolem pracovniho prostoru
a kolem pfedmétd a rostlin, do kterych vyrobek nesmi narazit.
Smyckovy vodi¢ se pouziva jako ohranicujici vodic.

2. Priprava
A\ UPOZORNEN:: Nerovny povrch travniku nebo mista se stojatou

vodou mohou zptsobit poskozeni vyrobku.
POZNAMKA: Pied zahajenim instalace si predtéte kapitolu Instalace.
ZpUsob instalace ovliviiuje vykonnost vyrobku. Proto je duleZité instalaci
peclivé naplanovat.
= \/ytvoite plén pracovni oblasti a zahriite do n&j vSechny prekazky.
m  Oznacte si na planu, kam umistit nabijeci stanici a ohrani¢ujici
vodic.
= Vyplite diry v travniku.

m  Pfed instalaci vyrobku posekejte travu. Dbejte na to, aby trava
byla vysok& maximalné 10 cm.

3. Pred instalaci ohraniéujiciho vodice

Muzete si vybrat, zda chcete ohranicujici vodic instalovat pomoci kolikd,
nebo jej zakopat. Oba pfistupy Ize kombinovat v jedné pracovni oblasti.

A\ UPOZORNENI: Pokud v pracovni oblasti pouzivate rozrjvag/

vertikutator, zakopejte ohranicujici vodi¢, abyste zabranili jeho poSkozeni.

3.1 Zkoumani mista umisténi nabijeci stanice

C-1 Predni ¢ast nabijeci stanice
C-2 Zadni ¢ast nabijeci stanice
C-3 Vlevo od nabijeci stanice
C-4 Vpravo nabijeci stanice

= Pfed nabijeci stanici udrzujte alespofl 1,5 m volného prostoru, za
nabijeci stanici 40 cm volného prostoru. UdrZujte alespori 35 cm
volného prostoru od hranice. Na pracovni plo$e nabijeci stanice
udrzujte volny prostor alespori 1,5 m (obr. C).

POZNAMKA: Prava strana nabijeci stanice (C-4), jak je znazornéno na
obr. C, musi byt umisténa uvnitf fezné plochy.

Umistéte nabijeci stanici do blizkosti elektrické zasuvky.
Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch (obr. D).

Zakladna nabijeci stanice nesmi byt ohnutéa (obr. D).

Pokud mé pracovni plocha dvé ¢asti oddélené strmym svahem,
doporucujeme umistit nabijeci stanici do spodni ¢asti.

= Nabijeci stanici umistéte na misto chranéné pfed sluncem.

3.2 Zkoumani, kam umistit napajeci zdroj

A\ VAROVANI: Nizkonapétovy kabel nepferuujte ani neprodluzuite.
Hrozi nebezpeci trazu elektrickym proudem.

A\ VAROVANI: Napajeci kabel a prodiuzovaci kabel musi byt mimo
pracovni prostor, aby nedoslo k jejich poskozeni.

POZNAMKA: Pouzivejte pouze jeden nizkonapétovy kabel, pouZiti vice
kabell ovlivni u€innost nabijeni vyrobku.

A\ UPOZORNENI: Dbejte na to, aby Eepele vyrobku nepfefizly
nizkonapétovy kabel.

A\ UPOZORNENI: Nizkonapétovy kabel (obr. E) nenavijejte
a neumistujte pod zakladnu nabijeci stanice. Civka zpUsobuje ruseni
signalu z nabijeci stanice.
= Umistéte napajeci zdroj na misto se stfechou a ochranou pfed
sluncem a destém.
= Umistéte napajeci zdroj na misto s dobrym proudénim vzduchu.
m  P¥i pfipojovani napajeciho zdroje do zasuvky pouzijte proudovy
chrani¢ (RCD) s vypinacim proudem maximalné 30 mA.
3.3 Zkoumani, kam umistit ohranicujici vodi¢

A\ UPOZORNENI: Pokud pracovni oblast sousedi s vodnimi plochami,
svahy, srazy nebo vefejnou komunikaci, musi byt ohraniéujici vodic¢
poloZen v ramci fyzické bariéry. Zabrana musi mit vy$ku min. 15 cm

a musi byt dodrzena vzdalenost 35 cm mezi ohrani¢ujicimi vodici.

A\ UPOZORNENI: Nenechaveite vjrobek pracovat na $térku.

A\ UPOZORNENI: P¥i instalaci ohranicujiciho vodice nedélejte ostré
ohyby.

A\ UPOZORNENI: Pro opatrnou praci oddélte viechny piekazky, jako
jsou stromy, kofeny a kameny.

Ohranicujici vodi¢ by mél byt umistén jako smycka kolem pracovniho
prostoru. Senzory ve vyrobku detekuji, kdyz se robot pfiblizi

k ohrani€ujicimu vodici, a robot zvoli jiny smér.

VSechny ¢asti pracovniho prostoru musi byt max. 40 m od ohranicujiciho
vodice.

m  Ujistéte se, Zze vSechny Uhly tvofené ohranicujicim vodiCem jsou
90° nebo V&tsi.

m  Kolem celé pracovni plochy umistéte ohraniéujici vodi€. Udrzujte
Cistotu podél ohranicujiciho vodice. Pfizplisobte vzdalenost mezi
ohranicujicim vodicem a pfekazkami (obr. F).

m  Umistéte ohranicujici vodi¢ 35 cm (pfipad 1) od prekazky, ktera je
vy$8inez 5 cm (obr. G1).

= Umistéte ohranicujici vodi¢ 30 cm (pfipad 2) od prekazky vysoké
1-5 cm (obr. G2).

= Umistéte ohranicujici vodic 10 cm (pfipad 3) od prekazky, ktera je
niz8i nez 1 cm (obr. G3).

m  Pokud mate cestiCku z dlazebnich kostek, ktera je v trovni
travniku, umistéte ohranicujici vodi¢ pod dlazebni kostky.

POZNAMKA: Pokud je dlazebni kostka $iroka minimalné 30 cm, pouZiite
tovarni nastaveni funkce Pfejezd vodice, abyste posekali veSkerou travu
pfiléhajici k dlazebni kostce. Viz 10.6.1 Pfejezd vodice.
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m  Umistéte ohranicujici vodi¢ kolem sloupkd brany nebo plotu,
abyste zajistili dostatecné odstupy; tam, kde se ohranicujici
vodi¢ staci sam k sobé tizkym priichodem < 100 cm kolem tizké
prekazky (< 30 cm), pouzijte 100 cm rovny prlchozi Usek, jak je
znazornéno na obrazku H.

H-1 Sloupek brany/plotu

3.3.1 Prachody (obr. H)

H-2 Priichod

Prlichod je Usek, ktery méa na kazdé strané ohranicujici vodi¢ a ktery
spojuje 2 Casti pracovniho prostoru. Vzdalenost mezi ohraniCujicim
vodi¢em na kazdé strané v prichodu musi byt minimélné 60 cm.

3.3.2 Umisténi ohranicujiciho vodice ve svahu

Vyrobek mize pracovat ve sklonu 50 %. PFili§ strmé svahy je tfeba
izolovat pomoci ohrani€ujiciho vodice. Sklon (%) se vypocita jako vyska
nam.

Priklad: 10 cm /100 cm = 10 % (obr. K).

m U svah strmé&jSich nez 50 % uvnitf pracovni oblasti izolujte svah
ohraniéujicim vodicem.

m U svahl strméjSich nez 20 % podél vnéjsiho okraje travniku
umistéte ohranicujici vodi¢ 35 cm od okraje (obr. L).

m U svah( pfiléhajicich k vefejné komunikaci umistéte podél
vnéjSiho okraje svahu zabranu o vySce min. 15 cm. Jako bariéru
muzete pouZit zed nebo plot.

3.3.3 Vytvoreni ostrivku (obr. M)

Pokud vytvofite ostriivek, spojte ohraniéujici vodice, které vedou
k ostrivku a z néj.

A\ UPOZORNENI: Nepokladejte &ast ohranicujiciho vodice napfic jinou.

Useky ohraniéujiciho vodige musi byt rovnob&zné, nikoliv kiizené.
A\ UPOZORNENI: Izolujte nebo odstrarite prekazky, které jsou meni
nez 5 cm. Izolujte nebo odstrarite pfekazky, které se mirné svazuiji,

napfiklad kameny, stromy nebo kofeny. Tim se zabrani poskozeni epeli
vyrobku.

Pomoci ostrivku oddélte oblasti v pracovni oblasti ohranicujicim
vodicem. Doporu€ujeme izolovat vSechny upeviovaci pfedméty
v pracovnim prostoru.

Nékteré prekazky jsou odolné proti nérazu, napfiklad stromy nebo kefe,
které jsou vy3Si nez 5 cm. Vyrobek narazi do prekazky a poté zvoli novy
Smér.
= Umistéte ohranicujici vodi¢ k prekazce a kolem ni, abyste vytvofili
ostravek.
= Umistéte 2 useky ohranicujiciho vodice k ostrovu a od ostrova
blizko sebe. Tim se vyrobek rozbéhne po vodici.

m  Obé ¢asti ohraniCujiciho vodiCe umistéte do stejného koliku. Viz 5
UloZeni vodice pomoci koliku.
3.3.4 Vytvoreni vedlejSi oblasti (obr. N)

Pokud mé pracovni plocha 2 oblasti, které nejsou propojeny priichodem,
vytvoite vedlejSi oblast (B). Pracovni prostor s nabijeci stanici je hlavni
prostor (A).
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POZNAMKA: Vyrobek je tfeba ruéné presouvat mezi hlavni a vedlejsi
oblasti.

Kolem vedlejSi oblasti (B) umistéte ohranicujici vodic, abyste vytvofili
ostrivek. Viz 3.3.3 Viytvoreni ostrivku. Viytvorte v3ak ostriivek mimo
hlavni pracovni prostor.

POZNAMKA: Ohranicuijici vodié musi byt polozen jako 1 smycka kolem
celé pracovni plochy (A + B).

POZNAMKA: Pokud vyrobek seka travu na vedlejsi oblasti, musi byt
zvolen rezim vedlejSi oblasti. Viz 10.5.1 Viybér pracovni oblasti.

4. Instalace vyrobku
4.1 Instalace ohraniujiciho vodice
A\ UPOZORNENI: Do civky nevkladejte prebytecny vodic. Civka
zpUsobuje ruseni vyrobku.
1. Prectéte si pokyny k nabijeci stanici a porozuméjte jim. Viz
3.1 Zkoumani mista umisténi nabijeci stanice.
Umistéte nabijeci stanici do vybrané oblasti.

3. Kolem celé pracovni plochy umistéte ohraniéujici vodic. Zanéte
a dokoncete instalaci za nabijeci stanici. VloZte pfedni vodi¢ do
vodici §térbiny na spodni strané zakladny stanice. Oba konce
ohranicujiciho vodice protahnéte otvorem v zadni ¢asti nabijeci
stanice.

4. Oteviete konektor a vlozte do néj ohraniéujici vodic (obr. P1).
5. Konektor uzavrete klestémi (obr. P2).

6. Oteviete kryt nabijeci stanice stisknutim tlacitka pojistky krytu
(obr. P3).

7. Zasunte predni konektor na kovovy kolik nabijeci stanice
s oznacenim ,F*. Zasunte zadni konektor na kovovy kolik nabijeci
stanice s oznacenim B (obr. P4).

POZNAMKA: Piebytedny kabel odstrarite pomoci §tipacich klesti.
4.2 Instalace nabijeci stanice
A\ UPOZORNENi: Nepokladejte nohy na zakladnu nabijeci stanice.

A\ VAROVANI: Pfed piipojenim se ujistéte, Ze jsou zastréky
nizkonapétového kabelu a napajeciho zdroje Cisté a suché.
Pfi pfipojovani napéjeni pouzivejte pouze zasuvku, ktera je pfipojena
k proudovému chrani¢i (RCD).
1. Pfipojte nizkonapétovy kabel k nabijeci stanici (obr. Q1).
2. Pripojte napajeci zdroj k nizkonapétovému kabelu.
3. Umistéte napajeci zdroj do minimalni vysky 30 cm (obr. Q2).
4. Pfipojte napajeci kabel do zasuvky 100-240 V.
POZNAMKA: Po pfipojeni nabijeci stanice je mozné vyrobek nabijet.
Béhem pokladani ohranicujiciho vodi¢e umistéte vyrobek do nabijeci

stanice. Zapnéte vyrobek. Pfed dokoncenim instalace nepokradujte
v zadném nastaveni vyrobku.

5. Nizkonapétovy kabel ulozte do zemé& pomoci kolikti nebo kabel
zakopejte. Viz 5 Ulozeni vodice pomoci kolik(i nebo 6 Zakopani
ohranicujiciho vodice.

6. Pripevnéte nabijeci stanici k zemi pomoci dodanych 6 Sroub0.
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5. Umisténi vodic¢e pomoci kolik
A\ UPOZORNENI: Ujistéte se, ze koliky drzi ohraniujici vodic u zemé.
Pred instalaci ohraniéujiciho vodi¢e mlZete travu kolem hranice
pozemku posekat, coz vam usnadni tento proces.
A\ UPOZORNENI: P¥ili§ nizké seceni travy ihned po instalaci maze
poskodit izolaci vodice. Poskozeni izolace mize zplisobit poruchy az po
nékolika tydnech nebo mésicich.

1. Polozte ohraniujici vodi¢ na zem.

2. Koliky umistéte do vzdalenosti maximalné 1 m od sebe.
POZNAMKA: V mistech, kde se méni sklon, pouZijte dal$i koliky, abyste
zajistili, Ze vodi€ zlistane v roviné se zemi (obr. R).

3. Koliky pfipevnéte k zemi pomoci kladiva nebo plastové
zatloukacky.

POZNAMKA: Vodié je zarostly travou a po nékolika tydnech neni vidét.

6. Zakopani ohranicujiciho vodice
m \/yfiznéte drazku v zemi pomoci frézy na hrany nebo rovné lopaty,
pfipadné pouzijte specializovany stroj na pokladani kabeld.
= Ohranicujici vodi¢ zapichnéte 1-20 cm do zemé.

Prodejce EGO vam pomUZe s instalaci ohraniéujiciho vodice.

7. Prodlouzeni ohranicujiciho vodice (obr. S)
POZNAMKA: Pokud je ohraniéujici vodic pro pracovni oblast pfili§
kratky, prodluzte jej. Pouzivejte originalni kabely a spojky EGO.
1. Odpojte nabijeci stanici od elektrické zasuvky.
2.V mistech, kde je nutné instalovat prodlouzeni, pfestfihnéte
ohraniéujici vodi¢ nizkami na vodic.
3.V mistech, kde je nutné instalovat prodlouzeni, pfidejte vodic.
Umistéte ohraniéujici vodi¢ na misto.
5. Konce vodi¢l viozte do spojky.
POZNAMKA: Ujistéte se, Ze pres prihlednou &ast spojky vidite konce
ohranicujiciho vodice.
6. Zatlacte kryt spojky nastavitelnymi kleStémi dold, aby se vodice
ve spojce upevnily.
7. Umistéte ohranicujici vodi¢ pomoci kolikd. Spojku Ize zakopat,
aby se pfi seCeni nedostala do kontaktu s robotem.

8. Pfipojte nabijeci stanici do elektrické zasuvky.
8. Poinstalaci vyrobku
8,1 Vizualni kontrola nabijeci stanice
Ujistéte se, ze LED stavova kontrolka na nabijeci stanici sviti ZELENE.

Pokud LED stavova kontrolka nesviti zelené, zkontrolujte instalaci.
Viz 4.2 Instalace nabijeci stanice a LED STAVOVA KONTROLKA NA
NABIJECI STANICI v tomto névodu.

8.2. Nabijeni vyrobku
Pokud je vyrobek novy nebo byl dlouho skladovan, muze byt akumulator
vybity a pred spusténim je tfeba jej nabit.
A\ VAROVANI: Vjrobek nabijejte pouze pomoci nabijeci stanice
a zdroje napajeni, ktery je pro né&j uréen. Nespravné pouziti mize
zpUsobit Uraz elektrickym proudem, prehfati nebo unik korozivni kapaliny
z akumulatoru. V pfipadé uniku elektrolytu jej vyplachnéte vodou a pfi
zasazeni oCi apod. vyhledejte lékafskou pomoc.

Umistéte vyrobek do nabijeci stanice.

2. Zasuiite vyrobek co nejdale, abyste zajistili spravny kontakt mezi
vyrobkem a nabijeci stanici.

3. Blikajici ZELENA na nabijeci stanici signalizuje, Ze probiha

nabijeni.
8.3 Definice zakladnich nastaveni
Pfed prvnim uvedenim vyrobku do provozu je tfeba uvést stroj do
provozu a zadefinovat nastaveni.

1. Stisknutim tlaCitka STOP otevfete kryt LCD obrazovky.

2. Stisknutim HLAVNIHO VYPINACE vyrobek zapnéte.

3. Podle pokyn( na obrazovce zadefinujte nastaveni: jazyk,
bezpe&nostni a pravni prohlaseni, zemi a casové pasmo, format
jednotek, nastaveni koliku a nastaveni vysky fezu.

POZNAMKA: Jako PIN kad nelze pouzit 0000.
4. Po dokonceni uvedeni do provozu se zobrazi hlavni nabidka.

9. EGO Connect™

Viyrobek je kompatibilni s EGO Connect™. VeSkera nastaveni a plan
seceni Ize nastavit na dalku pomoci EGO Connect™.

POZNAMKA: Pii pouzivani funkce dalkového ovladani se ujistéte, Ze je
na mobilnich zafizenich povolena funkce Bluetooth®.

Va8 RM4000E mé mobilni pfipojeni s dlouhym dosahem a pfipojeni
Bluetooth® s kratkym dosahem.

9.1 Instalace EGO Connect™

1. Stahnéte si EGO Connect™ do vaseho mobilniho zafizeni nebo
naskenujte QR kéd nize.

2L
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2. Vytvoite si novy tcet v EGO Connect™. Pokud jiz ucet mate,
prejdéte ke kroku 4.

3. Naregistrovanou e-mailovou adresu bude zaslan e-mail. Pfi
ovéfovani Uctu postupujte podle pokynl v e-mailu.
4. Prihlaste se ke svému Gétu EGO v aplikaci EGO Connect™.
9.2 Sparovani EGO Connect™ a vyrobku

Viz 10.9.4 Bluetooth® parovani.
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10. Nastaveni vyrobku
10.1 Pristup do hlavni nabidky
Stisknutim tlacitka STOP otevrete kryt LCD obrazovky.

2. Stisknutim HLAVNIHO VYPINACE vyrobek zapnéte.

3. Zadejte PIN kod a klepnéte na v pro potvrzeni a vstupte na
1.stranku hlavni nabidky, klepnutim na ® vstupte na 2. stranku.

10.2 Struktura hlavni nabidky

Hlavni nabidka obsahuje 8 moznosti:
= PLAN
m  VYSKA SECENI

Piehled struktury nabidky 1
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OBSLUHA
HRANICE
ZABEZPECENI
ZPRAVA
OSTATNI
OBECNE

Vyrobek ma tovarni nastaveni, ale nastaveni Ize pfizplsobit konkrétnimu
pracovnimu prostoru.

. -
Eom O
| | Vyska seceni
Prehled Pepsat y '
I |
Tydenni prehled I I |
y | P 24 hodin 48 hodin 72 hodin cz |
Nastaveni ¢asu
I
Denni segment 1 Denni segment 2 Denni segment 3  Kopirovat do Obnoveni
I
I I I I I I [
Véechny dny Po Ut st ¢t Pa  So Ne
-EE' Obsluha Hranice
""" I I
, o . 1 ! !
Pracovni oblast Spiralovy fez Sefiznuti okraju Systematicky fez 7a vodicem Opusténi
| i T T 1 stanice
Hlavni oblast 2. oblast 1 2 3 4 5
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Piehled struktury nabidky 2

@

Oveéit PIN kod

Zabezpeceni I Zprava
| I
Zadat PIN kod | |
| Zobrazeni poruchy Informacni disple;
Signalizace Geofence

Detail poruchy

| | 1
Nastaveni signalizace Nizka Stfedni  Vysoka

Podrobné informace

oo
oo

Destovy senzor

Nastaveni deStového senzoru |

Svétlomety SMS

Nastaveni SMS

Plan osvétleni Barevny rezim

| | Nastaveni barevného rezimu

Bluetooth

Parovani Bluetooth

Vzdy zapnuto VZdy vypnuto Nastavit Casové obdobi
Nastavit plan osvétleni
‘@I Obecné
Jazyk Region Format jednotky Dotykovy ton Informace Obnoveni Aktualizace
Nastaveni Zemé Nastaveni Nastaveni Informace Nastaveni Aktualizace
jazyka a Casové formatu dotykového tonu resetovani firmwaru
pasmo jednotky
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10.3 Nastaveni planu E%

10.3.1 Vypocet nastaveni planu

POZNAMKA: Provozni kapacita se odhaduje na zakladé rovné a

otevfené plochy. Pokud je na pracovisti hodné svah( nebo prekazek, je

tfeba planovany €as prodlouzit.

POZNAMKA: Provozni doba zahmuje dobu seéeni, hledani a nabijeni.
1. Vypocitejte plochu travniku v m2.

2. Vydélte plochu travniku ploSnou kapacitou vyrobku a vysledkem
bude pocet hodin, které musi byt vyrobek denné v provozu.

Priklad: Travnik o rozloze 2000 m?, plodna kapacita 167 m?/h
2000 m?/ 167 =12 h

Dny / tyden Provozni hodiny/den Casové obdobi

7 12 07:00 am - 7:00 pm

10.3.2 Nastaveni planu
1. Provedte kroky 1 az 3 v &asti 10.1 Pfistup do hlavni nabidky.
Klepnutim na % vstoupite do nastaveni PLAN.

Klepnutim na 46 vstoupite na TYDENNI PREHLED.
Klepnutim na + zadejte polozku NASTAVIT CAS.
Zvolte vhodné provozni hodiny.

Klepnutim na nebo P> vyberte den a klepnutim na VvV zadejte
DENNI SEGMENT. Vyrobek dokaze kazdy den posekat travu

v 1-3 segmentech.

7. Klepnutim na @ zadejte nastaveni Casového obdobi

a klepnutim na potvrdte.

ok w DN

10.3.3 Kopirovani nastaveni planu

Zopakujte krok 1 az 4 v ¢asti 10.3.2 Nastaveni planu.

2. Klepnutim na Ll zkopirujete nastaveni planu. Nastaveni planu
muzete kopirovat den po dni nebo na cely tyden.

3. Potvrdte klepnutim na V.

10.3.4 Resetovani nastaveni planu
Muzete odebrat vSechna nastaveni planu a pouZit tovarni nastaveni.
Tovarni nastaveni planu umoziuje, aby vyrobek pracoval vSechny hodiny
kazdéeho dne v tydnu.

1. Zopakuijte krok 1 az 4 v Casti 10.3.2 Nastaveni planu.

2. Klepnutim na "=¥ obnovite nastaveni planu a vratite se do

tovarniho nastaveni.

10.3.5 Pfepsani planu

Jakékoli nastaveni planu Ize doCasné pfepsat vybérem pfepsaného
planu. Plan je mozné prepsat vybérem mezi 24 hodinami, 48 hodinami
a 72 hodinami.

1. Zopakujte krok 1 az 2 v ¢asti 10.3.2 Nastaveni planu.
2. Klepnutim na @@ zadejte PREPSANI PLANU.
3. Klepnéte na pozadované hodiny a potvrdte klepnutim na V.
Zru$eni prepsani planu
. @ N S
1. Klepnutim na @ zadejte PREPSANI PLANU.
2. Klepnéte na vybrané hodiny a potvrdte klepnutim na V.
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V/y8ku seCeni Ize ménit v rozmezi 20 az 90 mm v 1 az 15 polohach.

10.4 Nastaveni vysky seceni

1. Provedte kroky 1 az 3 v &asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Kiepnutim na €9 zagejte NASTAVENI VYSKY SECENI.
3. Elﬂmutim na 4 nebo ¥ nastavte vysku seceni a klepnutim na
ji potvrdte.
10.5 Nastaveni provozniho rezimu

10.5.1 Vybér pracovni oblasti

1. Provedte krok% az 3 v Casti 10.1 Pfistup do hlavni nabidky.
t:

2. Klepnutim na 2 vstoupite na 1. strdnku nastaveni reZimu
seceni (klepnutim na P vstoupite na 2. stranku).

3. Klepnutim na k. na 1. strance vyberte pracovni oblast
a klepnutim na v potvrdte vybér.

Hlavni oblast: Hlavni oblast je standardni provozni rezim, ve kterém
se vyrobek nabiji a seCe automaticky. Vychozi pracovni oblasti je hlavni
oblast.

Vedlejsi oblast: Pro fezani vedlejSich oblasti pouZijte provozni reZim
VedlejSi oblast. Mezi hlavni a vedlejSi oblasti je nutné vyrobek pfesouvat
rucné. Vyrobek sece po zvolenou dobu nebo do vybiti akumulatoru.

POZNAMKA: Kdyz se vyrobek nachazi ve vedlejsi oblasti, musite jej
do nabijeci stanice vlozit ru¢né. Po nabiti akumulatoru zlistane vyrobek
v nabijeci stanici. Pro opétovné spusténi vyrobku je nutné vybrat hlavni
pracovni oblast.

10.5.2 Rezim spiralového seceni

Pokud je trava v oblasti delSi, seké vyrobek travu ve spiralovém rezimu.
Spiralové seceni Ize nastavit v 5 trovnich 1 az 5. Spiralové seceni se pfi
nastavovani drovni spusti Castéji.

1. Provedte krok@ az 3 v ¢asti 10.1 Pfistup do hlavni nabidky.
t:

2. Klepnutim na £ vstoupite na 1. stranku nastaveni rezimu

seceni.
3. Klepnutim na @ nastavte rezim SPIRALOVE SECENI.

Aktivujte rezim spiralového seceni, klepnutim na 9 nebo
vyberte Uroven citlivosti.

5. Potvrdte klepnutim na V.
10.5.3 Rezim seceni okraji

V reZimu seceni okraju zacne vyrobek v kazdém novém cyklu sekat
podél ohranicujiciho vodice travniku.

1. Provedte kroky 1 aZz 3 v ¢asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na @-E prejdéte na 2. stranku nastaveni rezimu
fezani.
3. Kiepnutim na Ly prejdéte do rezimu SEGEN] OKRAJU.
Aktivujte rezim seCeni a klepnéte na v pro potvrzeni.
10.5.4 Rezim systematického seceni
V reZimu systematického seceni bude vyrobek sekat paralelné.

1. Provedte kroky 1 az 3 v ¢asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.
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seceni.
3. Klepnutim na =] prejdéte do rezimu SYSTEMATICKE SEGEN.
4. Aktivujte rezim seceni a klepnéte na v pro potvrzeni.

10.6 Nastaveni hranic
10.6.1 Prejezd vodice

Jedna se o vzdalenost, kterou mize Eelo vyrobku pfekonat za
ohraniéujicim vodi¢em. Tovarni nastaveni je 30 cm. Mlzete zvolit
vzdalenost 20 az 55 cm.

1. Provedte kroky 1 az 3 v ¢asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na vstupte do nastaveni HRANIC.
3. Klepnutim na i—2 vstupte do nastaveni PREJEZD VODICE.
4. Klepnutim na dnebo P> vyberte vzdalenost a klepnutim na v
ji potvrdte.
10.6.2 Opusténi stanice

Vyrobek se vrati podél vodi¢e do nastavené vzdalenosti a poté odjede
sekat. MUzete nastavit vzdalenost 20 az 999 cm. Tovarni nastaveni je
20 cm.

1. Provedte kroky 1 az 2 v &asti 10.6.1 Pfejezd vodice.

2. Klepnutim na |=—& vstupte do nastaveni CHYTRE OPUSTENI
NABIJECI STANICE.

3. Zadejte vzdalenost a klepnéte na v pro potvrzeni.

10.7 Nastaveni zabezpeceni
Pro pfistup k nastaveni zabezpeceni je nutné zadat PIN kod.

1. Provedte kroky 1 az 3 v ¢asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na @ zadejte PIN kdd a klepnutim na v jej
potvrdte. Poté vstupte na 1. stranku nastaveni zabezpeceni
a klepnutim na P> vstupte na 2. stranku.

= PIN kéd
PIN kdd mlZete zménit.
1. Na 1.strance nastaveni zab\?eéeni klepnéte na Iil/ a zménte
PIN kdd. Poté klepnéte na a potvrdte.

2. Pro ovéfeni znovu zadejte PIN kod a klepnéte na v pro
potvrzeni.

= Nastaveni alarmu

Tato funkce znamena, Ze se spusti alarm, pokud se na vyrobku vyskytne
néjaké chybové hladeni. Délku alarmu miZzete nastavit na 1 az 10 minut.
Vychozi doba trvani alarmu je 2 minuty.

Muzete aktivovat nebo deaktivovat NASTAVEN! ALARMU.

Funkci Alarm pii zvednuti muZete aktivovat nebo deaktivovat pouze
tehdy, kdyZ je aktivovano NASTAVENI ALARMU.

Aktivace nastaveni alarmu
1. Naft.strance klepnéte na @ pro vstup do NASTAVEN/
ALARMU.

2. Aktivujte funkci NASTAVENI ALARMU. Klepnutim na € nebo P
vyberte dobu trvani alarmu.

. Aktivace nebo deaktivace Alarmu pfi zvednuti.
4.  Potvrdte klepnutim na V.
m Nastaveni Geofence

Geofence je kruh vytvofeny s nabijeci stanici jako stfedovym bodem
a polomérem od stfedového bodu k aktualni poloze.

MuZete nastavit Uroven citlivosti nizkou (500 m), stfedni (250 m)
a vysokou (100 m). Cim vy$Si je uroven citlivosti Geofence, tim snadnéji
se alarm spusti.
. 3 EO! , . ;
1. Na 2.strance klepnéte na a zadejte polozku NASTAVENI
GEOFENCE.
2. Aktivujte nastaveni Geofence.
3. Klepnéte na urover citlivosti a potvrdte klepnutim na V.

10.8 Zpravy
V této nabidce Ize nalézt pfedchozi chybova a informaéni hlaseni.

10.8.1 Chybové hlaseni
Zpravy zobrazené na displeji jsou aktualni poruchou. Novéjsi alarmy
jsou uvedeny nahofe. K chybovym hlaSenim jsou pfipojeny tipy a rady,
které pomohou zévadu odstranit. Viz Seznam chybovych hlaseni v tomto
navodu.

1. Provedte kroky 1az 3 v Casti 10.1 Pfistup do hlavni nabidky.

2. Klepnéte na ] a vstupte na stranku HLASENI.

3. Klepnutim na O zobrazite CHYBOVA HLASENI. Klepnutim na

Ao ¥V prohledejte dalSi chybova hlaseni.
4. Klepnutim na vybrané chybové hlaSeni zobrazite detail poruchy.

10.8.2 Informacni zprava

Zpravy zobrazené na displeji, které nejsou zplisobeny skute¢nou
poruchou, jsou misto toho ulozeny pod polozkou Informacni zpravy.
Dal3i informace o moznych pficinach jednotlivych zprav naleznete v ¢asti
SEZNAM INFORMACNICH ZPRAV v tomto navodu.

1. Pro vstup do nabidky zprav provedte kroky 1 az 2 v ¢asti
10.8.1 Chybové hlaseni.

2. Klepnutim na O zobrazite INFORMACNI ZPRAVY. Klepnéte
na A nebo W a prohlédnéte si dal$i informacni zpravy.

3. Klepnutim na vybranou informacni zpravu zobrazite detail
informace.

10.9 Dalsi nastaveni

10.9.1 Nastaveni destového senzoru

Pfi detekci desté se robot vrati do nabijeci stanice a znovu se spusti,
dokud neni destovy senzor suchy a neuplyne doba zpozdéni. Dobu
zpozdéni mlzete nastavit v rozmezi 0 az 240 minut. Vychozi doba
zpozdéni je 180 minut.
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Provedte kroky 1 az 3 v ¢asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na 55 vstoupite na 1. stranku dalSich nastaveni,
klepnutim na P> vstoupite na 2. stranku.

3. Klepnutim na W—J vstupte na NASTAVEN] DESTOVEHO
SENZORU.

4. Aktivujte nastaveni deStového senzoru. Nastavte dobu zpozdéni
a klepnéte na pro potvrzeni.

10.9.2 Nastaveni osvétleni

10.9.2.1 Nastaveni planu osvétleni

1. Provedte kroky 1 az 2 v &asti 10.9.1 Nastaveni destového
senzoru a vstupte na 1. stranu dalSich nastaveni.

2. Klepnutim na ¢ vstupte do nabidky NASTAVEN/ OSVETLENI.

3. Klepnutim na .=@ zadejte PLAN OSVETLENI. Vyberte mezi
Vzdy ZAPNUTO,VZdy VYPNUTO nebo Nastavit ¢asovy interval.

4.  Pfivybéru moznosti Nastavit asovy interval, miiZete nastavit
podrobny Casovy interval a potvrdit klepnutim na V.

10.9.2.2 Nastaveni barevného rezimu

1. Provedte kroky 1 az 2 v ¢asti 10.9.2.1 Nastaveni planu osvétleni
pro vstup do nastaveni osvétleni.

2. Klepnutim na OO vstoupite do NASTAVENI BAREVNEHO
REZIMU.

3. Klepnéte na a aktivujte moznost Blika pfi upozornéni na poruchu
a vyberte moZnost Barva svétla.

4. Potvrdte klepnutim na V.
10.9.3 Nastaveni SMS
Funkce SMS vam zasle SMS, kdyZz se vyrobek pfesune mimo Geofence.

1. Provedte kroky 1 aZ 2 v Casti 10.9.1 Nastaveni destového
senzoru a vstupte na 2. stranu dalSich nastaveni.
Klepnutim na EIJ vstupte do NASTAVENI SMS.

Klepnéte na moznost Pouzit SMS a PRIDAT+ a nastavte
telefonni Cislo s kodem zemé, napfiklad +49 172 12345678,
klepnéte na a potvrdte.

10.9.4 Bluetooth® parovani

Aplikace EGO Connect™ je vzdy pfipojena k vasemu vyrobku, pokud
je mobilni zafizeni pfipojeno k mobilni siti, vyrobek je nabity, LCD
obrazovka je zapnuté a vyrobek byl predtim sparovan s vasim uctem.

Sparovani EGO Connect™ a vyrobku

1. Provedte kroky 1 az 2 v ¢asti 10.9.1 Nastaveni destového
senzoru a vstupte na 2. stranu dalSich nastaveni.
Klepnutim na )B vstupte na stranku BLUETOOTH PAROVANI.
Pii pfidavani nastroje” postupujte podle pokynd v EGO
Connect™.

POZNAMKA: LED stavova kontrolka na vyrobku bude béhem parovani
blikat modre.

Kdyz je vyrobek pfipojen k mobilnimu zafizeni prostfednictvim
Bluetooth®, LED stavova kontrolka na vyrobku sviti modfe.
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10.10

V gasti OBECNE mizete zménit obecna nastaveni vyrobku.

Obecné

10.10.1 Nastaveni jazyka
1. Provedte kroky 1 az 3 v &asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.
Klepnutim na £l vstoupite na 1. stranku obecného nastaveni.

Klepnutim na @ vstupte do nastaveni JAZYK.

Klepnutim na 4 nebo W vyberte jazyk a klepnutim na v
potvrdte vybér.

N

10.10.2 Nastaveni zemé a ¢asového pasma
1. Provedte kroky 1 az 2 v &asti 10.10.1 Nastaveni jazyka.

2. Klepnutim na @ vstupte do nastaveni ZEME A CASOVE
PASMO.

3. Klepnutim na 4 nebo W vyberte moznost ZEME A CASOVE
PASMO a klepnutim na «/ potvrdte vybér.

10.10.3 Nastaveni formatu jednotek
1. Provedte kroky 1 az 3 v &asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na £zl vstoupite na 1. stranku obecného nastaveni
a poté klepnutim na [ na 2. stranku.

3. Klepnutim na
\}) potvrdte.
10.10.4 Nastaveni dotykového tonu

Robot pfi kliknuti na obrazovku zapipa po zapnuti dotykového tonu.

1. Provedte kroky 1 az 2 v &asti 10.10.3 Nastaveni formatu jednotek
pro vstup na 2. stranu obecného nastaveni.

2. Klepnutim na I vstupte do nastaveni DOTYKOVY TON.

3. Aktivujte dotykovy ton a klepnéte na v pro potvrzeni.
10.10.5 Nabidka Informace
V nabidce Informacese zobrazi informace o vyrobku.

1. Provedte kroky 1 az 3 v &asti 10.1 Pristup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na “£=l vstupte na 1. stranku obecného nastaveni
a poté klepnutim na > gvakrat vstupte na 3. stranku obecného
nastaveni.

3. Klepnutim na E zobrazite informace z nabidky INFORMACE.

10.10.6 Obnoveni uzivatelského nastaveni

1. Pro vstup na 3. stranku obecného nastaveni provedte
kroky 1 az 2 v &asti 10.10.5 Nabidka Informace.

2. Klepnutim na @\ vstupte do nabidky OBNOVEN|
UZIVATELSKYCH NASTAVENI.
3. Potvrdte klepnutim na Vv

4. Zadanim PIN kodu obnovite nastaveni.

ROBOTICKA SEKACKA - RM4000E 249

E nastavte FORMAT JEDNOTEK a klepnutim na m




=660

10.10.7 Aktualizace firmwaru
1. Provedte kroky 1 aZ 3 v ¢asti 10.1 Pfistup do hlavni nabidky.

2. Klepnutim na £l ystoupite na 1. stranku obecného nastaveni
a poté klepnutim na P> tikrat vstoupite na 4. stranku obecného
nastaveni.

3. Klepnutim na g zadejte AKTUALIZACE FIRMWARU.

4.  Podle pokyn( na obrazovce aktualizujte verzi firmwaru.

POZNAMKA: Aktualizaci firmwaru Ize provést prostfednictvim sluzby
EGO Connect™. Po zpfistupnéni aktualizace se zobrazi vyzva.

OBSLUHA

A\ VAROVANI: Pied spusténim vyrobku si pedlivé prectéte
bezpec€nostni pokyny.

A VAROVAN: Udrzujte ruce a nohy mimo dosah rotujicich cepeli.
Nikdy nedavejte ruce nebo nohy do blizkosti vyrobku nebo pod néj, kdyz
je motor v chodu.

A VAROVAN: Vyrobek nepouzivejte, pokud se v pracovnim prostoru
nachazeji osoby, zejména déti, nebo zvifata.

PRED SPUSTENIM VYROBKU
1. Ujistéte se, Ze nabiti vyrobku je poprvé vySi nez 50 %.

2. Pro spravnou instalaci musi LED stavova kontrolka na nabijeci
stanici svitit trvale nebo blikat ZELENE.

3. Vyrobek pracuje v ramci nastaveného pléanu, viz 10.3.2 Nastaveni
planu (stisknuti tlaCitka START mimo naplanovanou pracovni
dobu znamena, Ze stroj zlstane ve stanici aZ do pfisti operace
podle planu). Vyrobek pracuje okamzité, pokud nastavite
pfepsani planu, viz 10.3.5 Pfepséni planu.

4. Ujistéte se, Ze se vyrobek nachazi ve zvolené pracovni oblasti,
viz 10.5 Nastaveni provozniho rezimu.

5. Ujistéte se, Ze je vyrobek uvnitf ohraniCujiciho vodice.
SPUSTENi VYROBKU

1. Stisknutim tlaCitka STOP oteviete kryt LCD obrazovky.

2. Stisknutim HLAVNIHO VYPINACE vyrobek zapnéte.

3. Zadejte PIN kad.

4. Stisknéte tlaCitko START a zavrete kryt.

POZNAMKA: Pro spusténi vyrobku vzdy pfed zavFenim krytu stisknéte
tlagitko START.

POZNAMKA: Pied prvni operaci musi stroj dokongit mapovaci cyklus.
ZAPARKOVANi VYROBKU

Vyrobek zstane v nabijeci stanici po nastavenou dobu a poté se
automaticky vrati do bézného provozu podle planu.

1. Stisknutim tlagitka ZAPARKOVAT prejdéte do rezimu parkovani.

2. Klepnutim na @ nastavte ¢as parkovani.
3. Potvrdte klepnutim na V.

ZASTAVENi VYROBKU

Stisknutim tlagitka STOP se vyrobek a sekaci motor zastavi.

VYPNUTIi VYROBKU

1. Stisknutim tlaCitka STOP otevfete kryt LCD obrazovky.
2. Stisknutim HLAVNIHO VYPINACE na vice nez 2 sekundy
vyrobek vypnete.

POZNAI\@KA: Pokud nezadate PIN kod, mizete také stisknout HLAVNi
VYPINAC na dobu delSi neZ 4 sekundy, ¢imz dojde k nucenému vypnuti
vyrobku.

PRIVOLANI VYROBKU K NABIJECI STANICI

Po stisknuti tiacitka DOMU na nabijeci stanici LED stavova kontrolka
na nabijeci stanici tfikrat rychle zablika a vyrobek se vrati do blizkosti
nabijeci stanice.

A\ VAROVANI: Aby nedoslo k vaznému zranéni osob, pred Gidténim,
udrzbou nebo prepravou sekacky ji vzdy vypnéte a ujistéte se, Ze se
vSechny pohyblivé Casti zcela zastavily.

A\ VAROVANI: Pii opravach pouivejte pouze originalni nahradni

dily. PouZiti jinych dili mize pfedstavovat riziko nebo mize zpUsobit
poskozeni vyrobku. Z diivodu zajisténi bezpecnosti a spolehlivosti musi
vSechny opravy provadét kvalifikovany servisni technik.

A\ VAROVANI: PFi idrzbé Gepeli vyrobku vzdy pouZivejte ochranné
rukavice.

Pro lepSi provoz a delSi zivotnost dbejte na pravidelné cisténi vyrobku
a vyménu opotfebovanych dilli.

Pfi prvnim pouziti vyrobku je tfeba Cepele jednou tydné zkontrolovat.
Je dulezité, aby se Cepele snadno otacely. Okraje Cepeli by nemély byt
poskozené. Zivotnost Cepeli se velmi liSi a zavisi napfiklad na:

= Provozni dobé a velikosti pracovni plochy.

= Typu travy a sezénnim rdstu.

m  PUdé, pisku a pouzivani hnojiv.

m  Pritomnosti pfedmétd, jako jsou $iSky, opadané prfedméty, hracky,

nastroje, kameny, kofeny a podobné.

POZNAMKA: Pi praci s tupymi depelemi je vysledek seeni horsi. Trava
neni posekana Cisté a je potfeba vice energie, coz vede k tomu, Ze
vyrobek neposeka tak velkou plochu.
Cisténi vyrobku
A\ UPOZORNENI: K cisténi vyrobku nebo nabijeci stanice nikdy
nepouzivejte vysokotlaké mycky. K ¢isténi nikdy nepouzivejte
rozpoustédla.
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Podvozek a ¢epele
Jednou tydné zkontrolujte Cepele.

Viypnéte vyrobek.
Polozte vyrobek na bok.
Vycistéte Cepele a podvozek pomoci kartaCe na nadobi.
Soucasné zkontrolujte, zda jsou Cepele neporuSené a zda se
volné otéceji.
Cisténi kol
Pokud jsou kola zanesena travou, vyrobek nepracuje ve svahu
uspokojive.
m K CiSténi kol pouZijte mékky kartac.
Cisténi karoserie vyrobku
m K CiSténi karoserie vyrobku pouZijte vinky hadfik a slaby mydlovy
roztok.
Cisténi nabijeci stanice
A\ VAROVANI: Pied tdrzbou odpojte napajeci zdroj ze zasuvky.
A\ UPOZORNENI: K ¢iténi nabijeci stanice nepouzivejte vysokotlakou
mycku ani tekouci vodu.
POZNAMKA: Vyrobek nem(ize vstoupit do nabijeci stanice, pokud se
v ni nachazeji pfedméty. Nabijeci stanici pravidelné Cistéte.
= QOdstrarite z nabijeci stanice travu, vétvicky a jiné pfredméty.
Vyména ¢epeli
A\ VAROVANI: Pii vymené Gepeli je nutné vyménit $rouby. Pouzité
Srouby se mohou rychle opotfebovat a Cepele se mohou uvolnit, coz
mUze zpUsobit vazné zranéni.
Pro bezpecny provoz vymérnte opotfebované nebo poskozené Cepele.
Pro uspokojivy vysledek seceni a nizkou spotfebu energie ¢epele
pravidelné vyménuijte. Pro dosazeni vyvéZzeného zaciho systému je
nutné vyménit vSechny 3 Cepele a Srouby soucasné.
Vyména ¢epeli (obr. T)
Stisknéte tlacitko STOP.
Viypnéte vyrobek.

Otodte vyrobek vzhiru nohama. Vyrobek polozte na mékky
a Cisty povrch, aby nedoslo k jeho poskrabani.
4. Otocte smykovou desku tak, aby jeji otvory licovaly se Srouby pro
Cepel.
5. VySroubujte 3 Srouby pomoci plochého nebo kfizového
Sroubovaku, ktery neni soucasti dodavky.
Vyjméte 3 epele.
Pfipevnéte 3 nové Cepele a Srouby.
Ujistéte se, Ze se Cepele mohou volné otacet.

o
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Akumulator

A\ UPOZORNENI: Pfed uskladnénim vyrobku akumultor piné nabite.
Pokud neni akumulator piné nabity, mize dojit k jeho poskozeni.

Pokud je provozni doba vyrobku mezi jednotlivymi nabitimi kratSi
nez obvykle, znamena to, Ze Zivotnost akumulatoru je na konci. Pro
prodlouzeni provozni doby vyménte akumulator.

POZNAMKA: Zivotnost akumulator souvisi s délkou sezény a s tim, kolik
hodin denné je vyrobek v provozu. Dlouha sezéna nebo mnoho hodin
provozu denné znamena, Ze je tfeba akumulator pravidelngji vyménovat.
Odneste vyrobek do servisniho stfediska EGO, kde vam akumulator
vymeni.
PREPRAVA A SKLADOVANI
= PIné nabijte vyrobek.
= \ypnéte vyrobek.
= VyCistéte vyrobek.
=V zimé uchovavejte vyrobek v suchém, nezamrzajicim prostoru
v interiéru.
m  Béhem skladovani udrzujte vyrobek se vSemi koly na rovném
podkladu.
m  Pokud méate nabijeci stanici v interiéru, odpojte a vyjméte
z nabijeci stanice napajeci zdroj a vSechny konektory. Konec

kazdého vodice konektoru viozte do ochranné krabicky konektoru. m

ZpUsob zvedani a premist'ovani vyrobku (obr. U)
A\ VAROVANI: Pied zvednutim vyrobku je nutné jej vypnout.

A\ UPOZORNENI: Nezvedejte vyrobek, kdyz je zaparkovany v nabijeci
stanici. Mize dojit k poSkozeni nabijeci stanice anebo vyrobku. Pred
zvednutim vyrobku stisknéte tlacitko STOP a vytahnéte jej z nabijeci
stanice.

Bezpecny pohyb v rdmci pracovniho prostoru:

. Stisknutim tlacitka STOP vyrobek zastavite.
2. Stisknutim HLAVNIHO VYPINACE na 2 sekundy vyrobek
vypnete.
3. Vyrobek pfenasejte za rukojet tak, aby byl kotou¢ s Cepelemi od
téla.

OCHRANA ZIVOTNIHO PROSTREDI

Nevyhazuijte elektrické spotfebice jako netfidény komunalni
odpad, pouzijte oddélené shérné zafizeni.

Informace o dostupnych systémech sbéru odpadu ziskate
u mistnich organu.

Pokud se elektricka zafizeni likviduji na zavazkach
nebo skladkach, mohou do podzemni vody proniknout
nebezpecné latky, dostat se do potravniho fetézce

a poskodit tak vaSe zdravi a zdravotni stav.
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ODSTRANOVANI ZAVAD

SEZNAM CHYBOVYCH HLASENI

Nize uvedeny seznam uvadi fadu chybovych hlaseni, ktera se zobrazuiji na displeji LCD vyrobku a vaseho zafizeni EGO Connect™. Pokud se stejna
zprava objevuje Casto, kontaktujte servisni stfedisko EGO.

LCD obrazovka

Postup

Ztraceny hrani¢ni signal

1. Zkontrolujte LED kontrolku na horni strané nabijeci stanice.

2. ZADNA LED: nabijeci stanice neni napajena. Zkontrolujte, zda je z&suvka napéjena a zda jsou adaptér a kabel
pfipojeny a neposkozeny.

3. CERVENA LED: preruseni ohranicujiciho vodice. Zkontrolujte pfipojeni ohraniujiciho vodice k nabijeci stanici
a zkontrolujte, zda neni smycka ohranicujiciho vodice viditelné poskozena.

4. ZELENA LED: stav nabijeci stanice OK. Pokyny pro generovani nového signalu smycky naleznete v ndvodu
k obsluze nebo v mobilni aplikaci.

1. Zkontrolujte, zda jsou spoje mezi ohranicujicim vodi¢em a nabijeci stanici spravné zapojeny a zda nedo$lo ke
kfizeni spoji.

Robot mimo hranice 2. Ujistéte se, ze ohranicujici vodic neni umistén na prudkém svahu.
3. Presurite robota zpét do pracovni oblasti.
m Zkontrolujte, zda v pracovnim prostoru nejsou neoCekavané prekazky.
Uvéznény robot / P P 4 P Y

TIP: Neumistujte do pracovniho prostoru pfekaZzky, které by mohly omezit pfistup robota.

Navratova chyba

1. Zkontrolujte LED kontrolku na horni strané nabijeci stanice.

2. ZADNA LED: nabijeci stanice neni napéjena. Zkontrolujte, zda je z&suvka napéjena a zda jsou adaptér a kabel
pfipojeny a neposkozeny.

3. CERVENA LED: preruseni ohranicujiciho vodice. Zkontrolujte pfipojeni ohraniujiciho vodice k nabijeci stanici
a zkontrolujte, zda neni smycka ohranicujiciho vodice viditelné poskozena.

4. ZELENA LED: stav nabijeci stanice OK. Pfesufite robota zpét na stanici a spustte jej. Robot zaéne automaticky
pracovat po obnoveni signalu.

5. Restartujte robota a zakladnovou stanici.

TIP: Zajistéte, aby nabijeci stanice zdstala upevnéna na misté podle instalace.

Chyba pfi dokovéni

1. Odstrarite vSechny pfekazky v okoli nabijeci stanice.

2. VyCistéte zakladni desku stanice a kola robota.

3. Ujistéte se, Ze je stanice nainstalovana na rovném povrchu a zlstava upevnéna na misté podle instalace.

4. Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodi¢ nainstalovan podle pokynd.

5. Vypnéte napajeni a znovu spustte stanici.
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LCD obrazovka

Postup

Chyba ukonceni

1. Odstrarite vSechny pfekazky v okoli nabijeci stanice.

2. Vycistéte zakladni desku stanice a kola robota.

Chyba levého motoru pohonu

1. Vypnéte robota.

2. Zkontrolujte hnaci kola, odstrarite pfipadné pfekazky.

3. Nechte robota vychladnout a znovu jej spustte.

Chyba motoru pravého
pohonu

1. Vypnéte robota.

2. Zkontrolujte hnaci kola, odstrarite pfipadné prekazky.

3. Nechte robota vychladnout a znovu jej spustte.

Chyba Zaciho motoru

1. Vypnéte robota.

2. Zkontrolujte Zaci kotouc, odstrarite travu nebo jiné piekazky.

3. Nechte robota vychladnout a znovu jej spustte.

TIP: Pokud je trava dlouha, zvyste vysku seceni a casem ji sniZujte.

Chyba motoru pro nastaveni
vySky

1. Vypnéte robota.

2. Zkontrolujte Zaci kotou¢ a podvozek, odstrarite pfipadné prekazky.

3. Nechte robota vychladnout a znovu jej spustte.

Nevyvazeny Zaci systém

1. Vypnéte robota.

2. Zkontrolujte, zda nejsou Zaci kotou¢ a cepele poskozené nebo zablokované.

3. Vymérite chybéjici nebo poskozené Cepele podle pokynti uzZivatele.

Problém s nastavenim oblasti

Zkontrolujte, zda nastaveni oblasti odpovida skutecné situaci.

Robot zvednuty Umistéte robota do pracovniho prostoru.
.. Umistéte robota do pracovniho prostoru.
Naklonény robot . o . L ) o L -
Zkontrolujte, zda maximalni sklon v pracovni oblasti nepfesahuje moznosti stroje uvedené v navodu k montazi.
. Umistéte robota do pracovniho prostoru.
Robot se prevratil . o . L ) . L -
Zkontrolujte, zda maximalni sklon v pracovni oblasti nepfesahuje moznosti stroje uvedené v navodu k montazi.
Srézka robota Srézka: Zkontrolujte, zda v pracovnim prostoru nejsou neocekavané prekazky.

Nespravny PIN (jiZ byl zadan)

Nespravny PIN.
Heslo ziskate pomoci aplikace nebo se obratte na mistniho prodejce.

Odcizeni robota

Vzdéalenost mezi robotem a stanici je mimo limit.
Zkontrolujte, zda neni odcizeny.
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SEZNAM INFORMACNICH ZPRAV

NiZe uvedeny seznam zobrazuje fadu informacnich hla$enti, ktera se zobrazuji na LCD obrazovce vyrobku a vaseho zafizeni EGO Connect™.

LCD obrazovka

Postup

V hlavni oblasti se ujistéte, Ze robot zaCina mapovat ze stanice. Dbejte na to, abyste béhem mapovani do robota

Selhani mapovani

nezasahovali ani s nim nehybali. BEhem mapovani stanici nepfemistujte.
1. Restartujte mapovani prostfednictvim EGO Connect™,
2. Robot bude pracovat aZ do pfistiho tydne a automaticky znovu spusti mapovani.

Dokonceni seceni 2. plochy

Vedlejsi oblast dokoncena. Umistéte robota do dalsi oblasti nebo se vratte do hlavni oblasti a pokracujte v seceni.

Seceni 2. oblasti s nizkym
vykonem

Viybity akumulator. Vedlej$i oblast netplna. Vratte robota do nabijeci stanice.

Selhani lokalizace GPS

Chyba GPS. Viypnéte a restartujte robota. Pokud problém pfetrvava, obratte se na mistniho prodejce.

Selhani pfi stahovani

Presurite robota na volné prostranstvi a zkontrolujte, zda je na displeji robota dobry LTE signal.

Selhani ovérovani

Zkuste stahnout znovu.
Pokud se problémy nevyfe§i, obratte se na mistniho prodejce.

Selhani verze

Restartujte robota.
Pokud se problémy nevyfe§i, obratte se na mistniho prodejce.

SYMPTOMY

Pokud vas vyrobek nefunguje podle ocekavani uvedenych vyse, postupujte podle nize uvedenych pfiznaku.

m Pokud stale nemdzete zjistit pri¢inu zavady, obratte se na servisni stfedisko EGO.

Problém

Pricina

Reseni

Pfi dotyku LCD obrazovka nereaguije.

1. LCD obrazovka je poSkozena.

1. Kontaktujte servisni stiedisko EGO.

Vyrobek ma potize s dokovanim.

1. Ohranicujici vodi¢ neni polozen v dlouhé
rovné linii dostatecné daleko od nabijeci
stanice.

1. Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravné
nainstalovana. Viz 4.2 Instalace nabijeci
stanice.

2. Nabijeci stanice je ve svahu nebo neni na
rovném povrchu.

2. Umistéte nabijeci stanici na zcela rovny
povrch. Viz 3.1 Zkoumani mista umisténi
nabijeci stanice.

3. Nabijeci stanice neni pevné nainstalovana.

3. Zkontrolujte, zda Sest Sroubd pfipevnénych
na stanici neni uvolnénych.

Viyrobek pfi dokovéni klouze.

Mokra trava a blato pfilepené k zadnimu kolu
vedou k prokluzovani vyrobku.

Vycistéte kola.

V/yrobek se spousti v nespravny Cas.

1. Casy zahajeni a ukondeni seceni jsou
nespravné.

1. Obnovte nastaveni Casu zahajeni
a ukonceni seceni. Viz 10.3.2 Nastaveni
planu.

2. Je tfeba nastavit hodiny vyrobku.

2. Nastavte hodiny. Viz 10.10.2 Nastaveni
zemé a ¢asového pasma.

Vyrobek vibruje.

1. PoSkozené Cepele vedou k nevyvazenosti
zaciho systému.

1. Zkontrolujte Cepele a Srouby a v pfipadé
potfeby je vymérite.

2. P¥ilis mnoho Cepeli ve stejné poloze vede
k nevyvazenosti Zaciho systému.

2. Zkontrolujte, zda je na kazdém Sroubu
nasazena pouze jedna Cepel.

3. Chybéjici ¢epel v montazni poloze vede
k nevyvazenosti Zaciho systému.

3. Zkontrolujte, zda jsou v kazdé montazni
poloze nainstalovany tfi Cepele.

Vyrobek béZi, ale Cepele se neotéceji.

1. Vyrobek hleda nabijeci stanici nebo couva
z nabijeci stanice.

1. Zadn4 akce. Kdyz vyrobek hleda nabijec
stanici, kotou¢ s Cepelemi se neotaci.

2. Zaci motor je poskozeny.

2. Kontaktujte servisni stfedisko EGO.
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Problém

Pric¢ina

Reseni

Vyrobek seka mezi jednotlivymi nabijenimi
kratSi dobu nez obvykle.

1. Trava nebo jiny cizi pfedmét blokuje Cepele.

1. Vyjméte a vyCistéte Sasi a Cepele.

2. Akumulator je vybity.

2. Kontaktujte servisni stfedisko EGO.

3. Tupé Cepele. Pfi se€eni travy je potieba vice
energie.

3. Vyménte Cepele.

Kratka doba seceni a nabijeni.

Akumulator je vybity.

Kontaktujte servisni stfedisko EGO.

Vyrobek se Casto pohybuje v kruzich nebo
spiralach.

Spiralové seceni je pfirozenou soucasti
pohybového vzorce vyrobku.

Nastavte intenzitu spiralového seceni.

Tuto funkci Ize v pfipadé potfeby vypnout. Viz
10.5.2 ReZim spiralového seceni.

Béhem seceni se vyrobek vraci do nabijeci

stanice.

Spina¢ destového senzoru se spusti
neumysiné.

Zkontrolujte spina€ deStového senzoru. Tuto
funkci Ize v pfipadé potieby vypnout
Viz 10.9.1 Nastaveni deStového senzoru.

Nerovnomérné vysledky seceni

1. Vyrobek funguije pfili§ malo hodin denné.

1. Prodluzte dobu seceni.
Viz 10.3.2 Nastaveni planu.

2. Pracovni plocha je pfili§ velka.

2. Zkuste omezit pracovni oblast nebo
prodlouZit plan. Viz 10.3.2 Nastaveni planu.

3. Tupé Cepele

3. Vymérite vSechny Cepele a Srouby.

4. Dlouha trava vzhledem k nastavené vysce
seceni.

4. Zvyste vySku seceni a poté ji postupné
snizujte.

5. Hromadéni travy u Cepeli nebo kolem
hfidele motoru.

5. Zkontrolujte, zda se Cepele volné a snadno
otaceji. Pokud ne, seSroubuijte Cepele
a odstrarite travu a cizi pfedméty.

LED STAVOVA KONTROLKA NA NABIJECi STANICI

Pro spravnou instalaci musi LED stavova kontrolka na nabijeci stanici svitit trvale nebo blikat ZELENE. Pokud ne, postupuijte podle nasledujicich
pokynd:

LED stavova kontrolka Vyznam Postup
Svitici ZELENA Dobry signal. Vyrobek se nenabiji. Z4dna akee.
Blikajici ZELENA Dobry signal. Vyrobek se nabiji. Z4dn4 akce.

Svitici CERVENA

Viyrobek se nenabiji.
Ohranicujici vodi¢ neni pfipojen k nabijeci
stanici.

Ujistéte se, Ze je ohranicujici vodi€ spravné
nainstalovan v nabijeci stanici.
Viz 4.1 Instalace ohranicujiciho vodice.

Vyrobek se nenabiji.
PoSkozeni na ohrani¢ujicim vodici.

Zjistéte, kde je poskozeni. Poskozeny usek
vyménte za novy ohranicujici vodic.

Blikajict CERVENA

Viyrobek se nabiji.
Ohranicujici vodi¢ neni pfipojen k nabijeci
stanici.

Ujistéte se, Ze je ohranicujici vodiC spravné
nainstalovan v nabijeci stanici.
Viz 4.1 Instalace ohranicujiciho vodice.

Vyrobek se nabiji.
PoSkozeni na ohrani€ujicim vodiCi.

Zjistéte, kde je poSkozeni. Poskozeny usek
vyménte za novy ohranicujici vodic.

Z4dn4 LED

Nabijeci stanice neni napajena.

Zkontrolujte, zda je zasuvka napajena a zda
jsou adaptér a kabel pfipojeny a neposkozeny.

Svitici ZLUTA

Nabijeci stanice se aktualizuje prostrednictvim
vyrobku a Bluetooth® nebyl pfipojen.

Neni tfeba pfijimat zadna opatfeni.

Blikajici ZLUTA

Nabijeci stanice se aktualizuje prostrednictvim
vyrobku a Bluetooth® byl pfipojen.

Neni tfeba pfijimat zadna opatfeni.
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LED STAVOVA KONTROLKA NA VYROBKU

LED stavova kontrolka v pfedni ¢asti vyrobku zobrazuje aktualni stav:

Kontrolka Vyznam Postup
Neni tfeba pfijimat zadna opateni. Barva LED
Svitici LED Robot pracuje spravné. zavisi na nastaveni v ¢asti 10.9.2.2 Nastaveni
barevného rezimu.
Blikajici MODRA Probiha parovani Bluetooth®. Neni tfeba pfijimat zadna opatfeni.
Svitici MODRA Parovani Bluetooth® probéhlo Uspésné. Neni tfeba pfijimat zadna opatfeni.

Blikajici CERVENA

Robot zjistil zavadu.

Zkontrolujte LCD obrazovku/ EGO Connect™,
zda se neobjevilo chybové hlaseni.

Chybu vymaZte stisknutim tlacitka STOP

a poté vyrobek zapnéte stisknutim tlacitka
START.

Blikajici ZLUTA

Bylo stisknuto tlagitko STOP.

Stisknéte tlacitko START a zavrete kryt.

ZARUKA

ZARUCNi PODMINKY SPOLECNOSTI EGO

Uplné zaruéni podminky spoleénosti EGO naleznete na webové strance egopowerplus.eu.
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Preklad originalnych pokynov

POZNAMKA: V navode na obsluhu sa pouziva nasledujlici format, ktory
ulahCuje jeho pouzivanie:
m  Text napisany kurzivou je text, ktory sa zobrazuje na LCD
obrazovke alebo je odkazom na inu ¢ast v navode na obsluhu.

= Text napisany tuénym pismom je jedno z tlaCidiel na vyrobku.

uvoD
Popis vyrobku (obr. B)

POZNAMKA: Spoloénost EGO pravidelne aktualizuje vzhlad a funkcie
vyrobkov, pre najnovsiu podporu vyrobkov sa obrétte na vasho
servisného predajcu EGO.

Roboticka kosacka méa zabudovany akumulator a kosi travu automaticky,
zber travy nie je potrebny. Stroj pocas planovaného ¢asu prevadzky
nepretrzite strieda kosenie a nabijanie. Vzor pohybu je nahodny.
Ohranicujuci drdt riadi pohyb vyrobku v pracovnej oblasti. Senzory vo
vyrobku zistuju, kedy sa bliZi k ohraniujucemu drotu. Predna Cast
vyrobku vzdy prechadza cez ohraniéujici drét o urcitl vzdialenost, nez
sa vyrobok otoCi. Ked vyrobok narazi na prekazku alebo sa pribliZi

k ohrani€ujucemu drétu, vyrobok zvoli novy smer.

V8etky prevadzkové nastavenia mozno ovladat z LCD obrazovky alebo
z aplikacie EGO Connect™.

Technika kosenia: VVyrobok je bez emisii, ahko sa pouziva a Setri
energiu. Casté kosenie zlep3uje kvalitu travy a znizuje potrebu hnojiv.

Najdenie nabijacej stanice: Vyrobok pracuje, kym sa akumulator
nevybije alebo kym sa neukonci plan kosenia, potom sa stroj automaticky
vrati do nabijacej stanice.

EGO Connect™

EGO Connect™ je mobilna aplikacia, ktora umoZzriuje ovladat cely proces
kosenia na dialku. Pozrite si 9 EGO Connect™

LCD obrazovka

Na LCD obrazovke vyrobku sa zobrazuju v3etky informacie a nastavenia
vyrobku.

Ak sa chcete dostat na obrazovku, stlacte tlacidlo STOP.

Tlacidla na vyrobku
Tlaéidlo START: Spustenie prevadzky vyrobku.
Tlagidlo HLAVNY VYPINAC: Ak chcete vyrobok vypnit alebo zapndt.

Tlagidlo ZAPARKOVAT: Odoslanie vyrobku do nabijacej stanice.
Pomocou LCD obrazovky nastavte trvanie parkovania.

PRECITAJTE SI VSETKY
POKYNY!

A\ VAROVANIE: Pre zaistenie bezpeénosti a spolahlivosti je
nevyhnutné, aby vSetky opravy a vymeny vykonaval len kvalifikovany
servisny technik.

A\ VAROVANIE: Pred pouzitim tohto stroja si pre€itajte a pochopte
vSetky bezpecnostné pokyny v tomto nédvode na obsluhu vratane
vSetkych bezpeénostnych vystraznych symbolov ako napriklad
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,NEBEZPECENSTVO*, VAROVANIE* a ,POZOR". Nedodrzanie nizsie
uvedenych pokynov mdze mat za nasledok uraz elektrickym pridom,
poziar a/alebo vazne zranenie.

BEZPECNOSTNE SYMBOLY

Bezpecnostné upozornenie

Precitajte si a pochopte navod na obsluhu

Pred udrzbou zapnite vypinacie zariadenie.
Ruky a nohy drzte mimo dosahu Cepeli.

Nedotykajte sa rotujucej Eepele.

Déavaijte pozor na odhodené predmety -
nepustajte okoloiducich do blizkosti.

Na vyrobku nejazdite. Ruky a nohy drzte mimo
dosahu Eepeli.

Tento vyrobok je v stlade s platnymi
smernicami ES

Tento vyrobok je v sulade s platnou legislativou
Spojeného kralovstva.

Odpadoveé elektrické vyrobky sa nesmu
likvidovat spolu s domovym odpadom.
Odovzdajte do autorizovaného recyklaéného
strediska.

Bluetooth®

Jednosmerny prad (DC)

KonStrukcia triedy Il

Navrhnuté na napajanie z oddeleného zdroja
velmi nizkeho napatia (SELV)

Sirka kosenia

SMPS (spinac viacerych napajacich zdrojov)

SMPS obsahujlice bezpecnostny oddelovaci
transformator odolny proti skratu
(inherentne alebo neinherentne)

PouZivajte toto zariadenie iba v interiéri.

Striedavy prud
Min Minuty
IPX5 Stupen ochrany pred vniknutim
V Napatie
W Watt
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Ah Ampérhodiny
kg Kilogram

m Meter

cm Centimeter
mm Milimeter

°C Celzius

POZNAMKA: Slovna znacka a loga Bluetooth® sii registrované ochranné
znamky vo vlastnictve spolo¢nosti Bluetooth SIG, inc. a akékolvek
pouZzitie tychto znaciek spolo¢nostou EGO je na zaklade licencie.

TECHNICKE UDAJE

RM4000E
Vstup/vystup napajania 100-240 V~/24 V=
Napajaci vykon 147 W
Dizka nizkonapatového kabla 10m
. Litium-idnovy
Akumulator 24V /10,0 Ah

Priemerna spotreba energie

23.2 kwh/mesiac pri 4000 m?

ohraniujuceho drotu

Spotreba energie pocas kosenia 36W +20%
Priemerny Cas nabijania 110 min
Priemerny ¢as kosenia 240 min
Maximalny sklon ohrani¢ujliceho drétu | 20 % (11,3°)
Maximalny sklon pracovnej oblasti 50 % (26,6°)
Minimalna Sirka priechodu 60 cm
(I;/Irgﬁjmélna dizka ohrani¢ujiceho 1000 m
Maximalna vzdialenost od 40m

Pracovna kapacita

4000 m’ ( 20 %)

Zaci systém

3 otoCné zacie Cepele

Cislo modelu stipravy &epele

stanice)

a skrutky AB1009R

Sirka kosenia 24 cm

Rozsah nastavenia vy$ky kosenia 20 az 90 mm

Prirastok nastavenia vysky kosenia 5 mm/15 pol6h
Roboticka kosacka IPX5

Klasifikacia — -

P Nabijacia stanica IPX4
Napajanie IP56 (len pre teleso)

Odport¢ana prevadzkova a nabijacia 15°C 55 °C

teplota

Odporucana skladovacia teplota -40°C-70°C

Hmotnost kosacky (bez nabijace; 151 kg

BALENIE (OBR. A)
POPIS

Karoséria

Kontaktna doska

LED stavové kontrolky

Kryt

LCD obrazovka

Tlagidlo ZAPARKOVAT
Tlacidlo STOP

Tlagidlo START

Tlacidlo HLAVNY VYPINAC
Predné koleso

. Zadné koleso

Cepel

ProtiSmykova doska
Diagnosticky port (len popredajny servis)
Rukovét na prenasanie
Tlacidlo DOMOV

Kontrolka stavu nabitia
Tlacidlo uvolnenia krytu
Napajaci port

. Svorka ohrani¢ujuceho drdtu
. Kontaktna doska

. Zékladna nabijacej stanice

. Napéjanie

. Skrutky (6)

. Cepel a skrutka (3)

. Nizkonapatovy kabel

27. Meracie zariadenie

28*. Kolik

29*. Spojka

30*. Konektor

31*. Sluckovy drét pre ohrani€ujicu slucku
*InStalacné sUpravy a prisluSenstvo sa predavaju samostatne.

INSTALACIA

A\ VAROVANIE: Pred instalaciou vyrobku si precitajte a pochopte

bezpecnostné pokyny.

A\ UPOZORNENIE: Pouzivajte originalne nahradné diely a montazne

materialy.

= Naradie starostlivo skontrolujte, aby ste sa presvedcili, Ze po¢as
prepravy nedo$lo k Ziadnemu zlomeniu alebo poSkodeniu.

m Ak sU niektoré diely poSkodené alebo chybaju, kontaktujte servisné
stredisko EGO.
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1. Hlavné komponenty potrebné na instalaciu
m  Roboticka kosacka, ktora automaticky kosi travnik.
m  Nabijacia stanica, ktora ma 2 funkcie:
— Vysielanie riadiacich signalov pozdiz ohraniéujiceho drtu, aby
vyrobok mohol sledovat' drét do urcitych vzdialenych oblasti
v zéhrade a mohol njst’ cestu spat do nabijacej stanice.
— Nabijanie vyrobku.
= Napajaci zdroj, ktory je pripojeny k nabijacej stanici a zasuvke
100-240 V.
= Sluckovy drét sa kladie okolo pracovnej oblasti a okolo predmetov
a rastlin, do ktorych vyrobok nesmie narazit. Sluckovy drét sa
pouziva ako ohrani¢ujuci drot.

2. Priprava
A\ UPOZORNENIE: Nerovny povrch travnika alebo miesta so stojatou
vodou mozu poSkodit’ vyrobok.

POZNAMKA: Pred zadatim instalacie si precitajte kapitolu In$talacia.
Spdsob instalacie ovplyviuje fungovanie vyrobku. Preto je dolezité
inStalaciu dokladne naplanovat.

= \lyhotovte plan pracovnej oblasti a zahrfite do nej vSetky prekazky.

= Oznatte si na plane, kam umiestnit nabijaciu stanicu
a ohranicéujuci drét.
= Vyplite diery v travniku.

m  Pred inStal&ciou vyrobku pokoste travu. Uistite sa, Ze trava je
vysokd maximalne 10 cm.

3. Pred instalaciou ohrani¢ujiceho drétu

Mbzete si vybrat, i chcete ohranicujuci drét inStalovat pomocou kolikov,
alebo ho zakopat. Oba pristupy mozno kombinovat v tej istej pracovne;
oblasti.

A\ UPOZORNENIE: Ak v pracovnej oblasti pouZivate rozryvac/
vertikutator, zakopte ohranicujuci drét, aby ste zabranili ich poSkodeniu.

3.1 Preskumanie miesta pre nabijaciu stanicu

C-1 Predné Cast nabijacej stanice

C-2 Zadné Cast nabijacej stanice

C-3 Vlavo od nabijacej stanice

C-4 Vpravo od nabijacej stanice

= Pred nabijacou stanicou ponechajte volny priestor aspori 1,5 m,
za nabijacou stanicou 40 cm. Od hranice nechajte volny priestor
aspon 35 cm. V pracovnej oblasti nabijacej stanice udrziavajte
volny priestor asporl 1,5 m (obr. C).

POZNAMKA: PRAVA strana nabijacej stanice (C-4), ako je znazornené
na obr. C, musi byt umiestnena vo vnutri oblasti kosenia.

= Nabijaciu stanicu umiestnite do blizkosti elektrickej zasuvky.

= Nabijaciu stanicu umiestnite na rovny povrch (obr. D).

m  Zakladia nabijacej stanice nesmie byt ohnuta (obr. D).

m Ak mé& pracovna oblast dve Casti oddelené strmym sklonom,
odportucame umiestnit nabijaciu stanicu do niz3ej Casti.

= Nabijaciu stanicu umiestnite na miesto chranené pred sinkom.
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3.2 Preskimanie, kam umiestnit napajaci zdroj

A\ VAROVANIE: Nizkonapatovy kabel neprerusujte ani nepredlzujte.
Hrozi nebezpecenstvo Urazu elektrickym pridom.

A\ VAROVANIE: Napajaci kabel a prediZzovaci kabel musia byt mimo
pracovnej oblasti, aby sa zabranilo poSkodeniu kablov.

POZNAMKA: Pouzivajte len jeden nizkonapétovy kabel. Pouzitie
viacerych kablov ovplyvni i¢innost nabijania vyrobku.

A\ UPOZORNENIE: Dbajte na to, aby &epele na vyrobku neprerezali
nizkonapéatovy kabel.

A\ UPOZORNENIE: Nizkonapatovy kabel (obr. E) nenavijajte
a neumiestriujte pod zakladiu nabijacej stanice. Cievka spdsobuje
ruSenie signalu z nabijacej stanice.
= Napdjaci zdroj umiestnite na miesto so strechou a ochranou pred
sinkom a dazdom.
= Umiestnite napéjaci zdroj na miesto s dobrym prudenim vzduchu.
= Pri pripajani napajacieho zdroja do elektrickej zasuvky pouzite
pradovy chrani¢ (RCD) s vypinacim priddom maximalne 30 mA.
3.3 Preskimanie miesta umiestnenia ohranicujticeho drétu

A\ UPOZORNENIE: Ak pracovna oblast susedi s vodnymi plochami,
svahmi, zrazmi alebo verejnou cestou, ohraniéujici drét musi byt
poloZeny v ramci fyzickej bariéry. Zabrana musi mat vySku min. 15 cm
a musi byt dodrZané vzdialenost medzi ohranicujucimi drétmi 35 cm.

A\ UPOZORNENIE: Nedovolte, aby vyrobok pracoval na $trku.

A\ UPOZORNENIE: Pri in3talacii ohrani¢ujuceho drétu nerobte ostré
ohyby.

A\ UPOZORNENIE: Pre opatrnu prevadzku oddelte vSetky prekazky,
ako su stromy, korene a kamene.

Ohranicujuci drot by sa mal umiestnit' ako slucka okolo pracovnej oblasti.
Senzory vo vyrobku zistia, ked sa robot priblizi k ohrani¢ujucemu drétu,
a robot zvoli iny smer.

Vetky Casti pracovnej oblasti musia byt maximéalne 40 m od
ohraniujlceho drétu.
m  Uistite sa, ze vSetky uhly vytvorené ohranicujucim drétom su
90° alebo vacsie.
= Okolo celej pracovnej oblasti umiestnite ohranicujuci drot. Udrzujte
Cistotu pozdIz ohraniujiceho drétu. Upravte vzdialenost medzi
ohranicujucim drétom a prekazkami (obr. F).
m  Ohraniéujuci drot umiestnite 35 cm (1. pripad) od prekazky, ktora
je vy3sia ako 5 cm (obr. G1).
= Ohranicujuci drot umiestnite 30 cm (2. pripad) od prekazky vysokej
1az5 cm (obr. G2).
= Ohraniéujuci drot umiestnite 10 cm (3. pripad) od prekazky, ktora
je nizsia ako 1 cm (obr. G3).
m Ak mate chodnik z dlazobnych kociek, ktory je na urovni travnika,
umiestnite ohrani¢ujuci drét pod dlazobnu kocku.

POZNAMKA: Ak je dlazobna kocka $iroka minimalne 30 cm, pouzite
tovarenské nastavenie funkcie Prejazd drdtu, aby ste pokosili vietku
travu priliehajucu k dlazobnej kocke. Pozrite si East 10.6.1 Prejazd drotu.
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= Umiestnite ohranicujuci drét okolo stipikov brany alebo stipikov
plota, aby ste zabezpecili dosiahnutie primeranych vzdialenosti,
ak sa ohranicujuci drot otaCa smerom k sebe cez Uzky priechod
<100 cm okolo uzkej prekazky (< 30 cm), pouzite 100 cm rovny
Usek cez priechod, ako je zndzornené na obrézku H.

H-1 Brana/plotovy stipik

3.3.1 Priechody (obr. H)

H-2 Priechod

Priechod je Usek, ktory mé na kaZdej strane ohrani¢ujuci drét a ktory
spaja 2 Casti pracovnej oblasti. Vzdialenost medzi ohranicujucim drétom
na kazdej strane priechodu musi byt minimaine 60 cm.

3.3.2 Umiestnenie ohranicujiceho drétu vo svahu

Vyrobok moze pracovat v 50% sklone. Prili§ strmé svahy sa musia
izolovat pomocou ohrani€ujuceho drétu. Sklon (%) sa vypocita ako vyska
nam.

Priklad: 10 cm /100 cm = 10 % (obr. K).

m V pripade svahov strmejSich ako 50 % vo vnutri pracovnej oblasti
izolujte svah ohrani¢ujucim drotom.

= Pri svahoch strmejsich ako 20 % pozdiz vonkajsieho okraja
travnika umiestnite ohranicujuci drot 35 cm od okraja (obr. L).

m V pripade svahov priliehajicich k verejnej ceste umiestnite pozdiz
vonkajSieho okraja svahu zabranu s vy$kou min. 15 cm. Ako
bariéru mdZete pouzit stenu alebo plot.

3.3.3 Vytvorenie ostrova (obr. M)

Ak vytvorite ostrovéek, spojte ohraniCujuce droty, ktoré vedu k ostrovéeku
azneho.

A UPOZORNENIE: Neprekladajte jednu Cast ohranicujceho drotu cez
druhu. Useky ohranicujuceho drotu musia byt rovnobezné, nie skrizené.

A\ UPOZORNENIE: Izolujte alebo odstrarite prekazky, ktoré su nizSie
ako 5 cm. Izolujte alebo odstrarite prekazky, ktoré sa mierne naklanaju,
napriklad kamene, stromy alebo korene. Tym sa zabrani poSkodeniu
Cepeli vyrobku.

Pomocou ostrovéeka oddelte oblasti v pracovnej oblasti pomocou
ohrani¢ujuceho drétu. Odporicame izolovat vSetky upeviovacie
predmety v pracovnej oblasti.

Niektoré prekézky su odolné voci narazu, napriklad stromy alebo kriky,
ktoré su vysSie ako 5 cm. Ak vyrobok narazi do prekazky, vyberie si novy
smer.

= Umiestnite ohraniCujuci drét k prekazke a okolo nej, aby ste
vytvorili ostrov.

= Umiestnite 2 useky ohrani€ujuceho drotu na ostrov a z ostrova
blizko seba. Tym sa vyrobok rozbehne po drote.

= Umiestnite 2 asti ohrani¢ujiceho drétu do rovnakého kolika.
Pozrite si East' 5 Umiestnenie drétu pomocou kolikov.

3.3.4 Vytvorenie vedl'ajSej oblasti (obr. N)

Ak ma pracovna oblast 2 oblasti, ktoré nie st spojené priechodom,
vytvorte vedlajSiu oblast (B). Pracovna oblast s nabijacou stanicou je
hlavna oblast (A).

POZNAMKA: Vyrobok sa musi medzi hlavnou a vedrajsou oblastou
presuvat ruéne.

Okolo vedlajSej oblasti (B) umiestnite ohranicujlci drét, aby ste vytvorili
ostrov. Pozrite si Cast' 3.3.3 Vytvorenie ostrova. Ostrov vSak vytvorte
mimo hlavnej pracovnej oblasti.

POZNAMKA: Ohranicujuici drt musi byt umiestneny ako 1 slucka okolo
celej pracovnej oblasti (A + B).

POZNAMKA: Ked vyrobok kosi travu na vedlajsej oblasti, musi byt
zvoleny rezim vedlajSej oblasti. Pozrite si ¢ast 10.5.1 Viyber pracovnej
oblasti.

4. Instalacia vyrobku
4.1 InStalacia ohranic¢ujuceho drétu

A\ UPOZORNENIE: Do cievky nevkladajte prebyto¢ny drét. Cievka
spbsobuije interferenciu s vyrobkom.

1. Precitajte si pokyny k nabijacej stanici a porozumejte im. Pozrite
si Cast 3.1 Preskumanie miesta umiestnenia nabijacej stanice.
2. Umiestnite nabijaciu stanicu do vybranej oblasti.

Okolo celej pracovnej oblasti umiestnite ohranicujuci drét. Zacnite
a dokoncite inStal&ciu za nabijacou stanicou. Vlozte predny kabel
do vodiaceho otvoru na spodnej strane zakladne stanice. Oba
konce ohrani€ujuceho drotu prestréte cez otvor v zadnej Casti
nabijacej stanice. Oba konce ohraniCujuceho drétu prestréte cez
otvor v zadnej Casti nabijacej stanice.

4. Otvorte zastr¢ku a vlozte ohrani¢ujuci drdt do zastrcky (obr. P1).
Konektor zatvorte pomocou kliesti (obr. P2).

6. Otvorte kryt nabijacej stanice stlacenim uvolfiovacieho tlacidla
(obr. P3).

7. Nasurite predny konektor na kovovy kolik na nabijacej stanici
s oznaCenim ,F*. Nasunte zadny konektor na kovovy kolik na
nabijacej stanici s oznaCenim ,B* (obr. P4).

POZNAMKA: Prebytoény drét odstrarite pomocou kliestov na dréty.
4.2 Instalacia nabijacej stanice
A\ UPOZORNENIE: Na zakladiiu nabijacej stanice nekladte nohy.

A\ VAROVANIE: Pred pripojenim sa uistite, Ze zastrcky
nizkonapatového kabla a napajacieho zdroja su Cisté a suché.
Pri pripajani napajacieho zdroja pouzivajte iba zasuvku, ktora je
pripojena k prudovému chraniéu (RCD).

1. Pripojte nizkonapatovy kabel k nabijacej stanici (obr. Q1).

2. Pripojte napajaci zdroj k nizkonapatovému kablu.

3. Napéjaci zdroj umiestnite do vySky minimélne 30 cm (obr. Q2).

4. Pripojte napajaci kabel do elektrickej zasuvky 100-240 V.
POZNAMEKA: Po pripojeni nabijacej stanice je mozné vyrobok nabijat.
Vyrobok umiestnite do nabijacej stanice po&as kladenia ohraniCujuceho

drétu. Zapnite vyrobok. Pred dokoncenim inStalacie nepokracujte
v Ziadnych nastaveniach vyrobku.

5. Umiestnite nizkonapatovy kabel do zeme pomocou kolikov alebo
ho zakopte. Pozrite si ¢ast 5 Umiestnenie drétu pomocou kolikov
alebo 6. Zakopanie ohranicujuceho drotu.

6. Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou dodanych 6 skrutiek.
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5. Umiestnenie drétu pomocou kolikov

A\ UPOZORNENIE: Uistite sa, 7e koliky drZia ohranicujuci drot pri zemi.

Pred instalaciou ohrani¢ujuceho drotu mozete tento proces ulahéit
pokosenim travy okolo hranice.

A\ UPOZORNENIE: Prili§ nizke kosenie travy hned po indtalacii méze
poskodit' izolaciu drotov. PoSkodenie izolacie méze spdsobit poruchy az
o niekolko tyzdriov alebo mesiacov neskor.

1. Polozte ohranicujuci drét na zem.

2. Koliky umiestnite do vzdialenosti maximalne 1 m od seba.
POZNAMKA: V miestach, kde sa meni sklon, pouzite dalie koliky, aby
ste zabezpedili, Ze drét zostane rovny voci zemi (obr. R).

3. Koliky pripevnite k zemi pomocou kladiva alebo plastového
kladiva.

POZNAMKA: Drét zarastie travou a po niekolkych tyzdiioch nie je
viditelny.
6. Zakopanie ohrani¢ujuceho drétu

m VyreZte draZku v zemi okrajovym nozom alebo rovnou lopatou,
pripadne pouZite Specializovany stroj na kladenie kéblov.

= Umiestnite ohrani€ujuci drét 1 az 20 cm do zeme.

Va$ predajca EGO vam moze pomdct s indtalaciou ohraniéujiceho
drétu.

7. Predizenie ohraniéujiceho drdtu (obr. S)
POZNAMKA: Predizte ohraniujlici drot, ak je pre pracovn oblast prili§
kratky. Pouzivajte originalne droty a spojky EGO.
1. Odpojte nabijaciu stanicu od elektrickej zasuvky.
2.V mieste, kde je potrebné nainstalovat prediZenie, prestrihnite
ohranicujtci drét klieStami na dréty.
3. Tam, kde je potrebné nainstalovat predizenie, pridaijte drot.
Umiestnite ohranicujuci drot na miesto.
5. Konce drétov vlozte do spojky.
POZNAMKA: Uistite sa, Ze cez priehladnu &ast spojky vidite konce
ohranicujuceho drétu.
6. Kryt na spojke zatlaCte nastavite/nymi klieStami, aby ste pripojili
dréty v spojke.
7. Umiestnite ohraniCujuci drét pomocou kolikov. Spojku mozno
zakopat, aby sa poCas kosenia nedostala do kontaktu s robotom.
8.  Pripojte nabijaciu stanicu do elektrickej zasuvky.

8. Poinstalacii vyrobku
8.1 Vizualna kontrola nabijacej stanice

Uistite sa, Zze LED stavova kontrolka na nabijacej stanici svieti na
ZELENO.

Ak LED stavova kontrolka nesvieti na zeleno, skontrolujte inéta[éciu.
Pozrite si Cast 4.2 Instalacia nabijacej stanice a LED STAVOVA
KONTROLKA NA NABIJACEJ STANICI v tomto navode.

8.2. Nabijanie vyrobku

Ak je vyrobok novy alebo bol dlho skladovany, akumulator méze byt
vybity a pred spustenim ho treba nabit.
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A\ VAROVANIE: V/yrobok nabijajte len pomocou nabijacej stanice
a zdroja napajania, ktory je na to urCeny. Nespravne pouzivanie moze
sposobit uraz elektrickym pridom, prehriatie alebo unik korozivnej
kvapaliny z akumulatora. V pripade uniku elektrolytu ho oplachnite vodou
a vyhladajte lekérsku pomoc, ak sa dostane do odi atd'.

1. Umiestnite vyrobok do nabijacej stanice.

2. Vyrobok zasurite ¢o najdalej, aby ste zabezpedili spravny kontakt
medzi vyrobkom a nabijacou stanicou.

3. Blikajica ZELENA na nabijacej stanici signalizuje, Ze prebieha
nabijanie.
8.3 Definovanie zakladnych nastaveni

Pred prvym uvedenim vyrobku do prevadzky musite stroj uviest do
prevadzky a zadefinovat nastavenia.

. Stla¢enim tlacidla STOP otvorite kryt LCD obrazovky.
2. Stlagenim tlatidla HLAVNY VYPINAC zapnete vyrobok.

3. Podla pokynov na obrazovke definujte nastavenia: jazyk,
bezpecnostné a pravne vyhlasenia, krajina a Casové pasmo,
format jednotiek, nastavenie PIN a nastavenie vySky kosenia.

POZNAMKA: Ako PIN kéd nie je mozné pouzit 0000.
4. Po dokonceni uvedenia do prevadzky sa zobrazi hlavna ponuka.

9. EGO Connect™

Viyrobok je kompatibilny s EGO Connect™. VSetky nastavenia a plan
kosenia mozno nastavit na dialku pomocou EGO Connect™.

POZNAMKA: Pri pouzivani funkcie dialkového ovladania sa uistite, Ze je
na mobilnych zariadeniach povolena funkcia Bluetooth®.

Va$ RM4000E ma mobilné pripojenie s velkym dosahom a pripojenie
Bluetooth® s kratkym dosahom.

9.1 Instalacia EGO Connect™

1. Stiahnite si EGO Connect™ do vasho mobilného zariadenia alebo
naskenujte QR kod nizsie.

@ ®
L
S

2. Vytvorte si novy et v EGO Connect™. Ak uz mate Ucet, prejdite
na krok 4.

3. Na zaregistrovanu e-mailovu adresu bude odoslany e-mail. Podla
e-mailovych pokynov overte vas Ucet.
4. Prihlaste sa na vas u¢et EGO v EGO Connect™.

9.2 Sparovanie EGO Connect™ a vyrobku
Pozrite si ¢ast 10.9.4 Bluetooth® parovanie.

10. Nastavenia vyrobku

10.1 Pristup do hlavnej ponuky

1. Stlaenim tlacidla STOP otvorite kryt LCD obrazovky.
2. Stlagenim tlatidla HLAVNY VYPINAC zapnete vyrobok.
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3. Zadajte PIN kod a tuknutim na polozku v potvrdte

a vstupte na 1. stranu hlavnej ponuky, tuknutim na polozku >

vstupte na 2. stranu.
10.2 Struktira hlavnej ponuky

Hlavna ponuka obsahuje 8 moznosti:
= PLAN
m  VYSKAKOSENIA
m PREVADZKA

Prehl'ad struktury ponuky 1

HRANICA
ZABEZPECENIE
SPRAVA
DALSIE
VSEOBECNE

V/yrobok ma tovarenské nastavenia, ktoré vSak mézete prispdsobit

konkrétnej pracovnej oblasti.

|§§‘=' Plén

I
Prehlad

Tyzdenny prehfad

Nastaveny ¢as

Denny Usek 1 Denny Usek 2 Denny Usek 3

Nadradeny plan
I
| | 1
24 hodin 48 hodin 72 hodin
Kopirovat do  Obnovenie

I I I I I
Po Ut St St Pi

S~

Vyska kosenia

I | | | | | | 1
Hlavna oblast  VedlajSia 1 2 3 4 5
oblast

VSetky dni So Ne
-EE' Prevadzka Hranica
""" | |
o ol o ) ! !
Pracovna oblast Spiralové kosenie Kosenie okrajov  Systematické kosenie Prejazd drotu Opustenie stanice
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Prehlad Struktary ponuky 2
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@

Zabezpecenie

ﬁl Sprava

Zadat PIN kod |

| Zobrazenie poruchy

Alarm Geofence

| | |
Nizke Stredné  Vysoké

Detail poruchy

Informacéna obrazovka

Podrobné informéacie

Overenie PIN kodu Nastavenie alarmu
.
Dalsie
Dazdovy senzor Svetlomety SMS Bluetooth
Nastavenie dazdového senzora . | o Nastavenie SMS Bluetooth parovanie
Plan osvetlenia Farebny rezim
| | Nastavenie farebného rezimu
Vzdy zapnuté  VZdy vypnuté Nastavit Casovy usek
Nastavenie Casu osvetlenia
‘@I Vseobecné
Jazyk Region Format jednotky Dotykovy ton Informéacie Obnovenie Aktualizacia
Nastavenie Krajina a Casové  Nastavenie Nastavenie Informéacie Obnovenie Aktualizacia
jazyka pasmo formatu jednotiek  dotykového tonu nastavenia firmvéru
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10.3 Nastavenie planu%

10.3.1 Vypocet nastavenia planu

POZNAMKA: Prevadzkova kapacita sa odhaduje na zaklade rovnej a
otvorenej plochy. Ak je na pracovisku vefa svahov alebo prekazok, je
potrebné predIzit planovany Cas.

POZNAMKA: Prevadzkové hodiny zahffiaju ¢as kosenia, hladania a
nabijania.

1. Vypocitajte plochu travnika v m?.

2. Ak plochu travnika vydelite ploSnou kapacitou vyrobku,
vysledkom bude pocet hodin, po€as ktorych musi byt vyrobok
kazdy defi v prevadzke.

Priklad: Travnik s rozlohou 2000 m?, plo$na kapacita 167 m#h
2000 m?/ 167 =12h

Dniltyzden Prevadzkové hodiny/den Casové obdobie

7 12 07:00 - 19:00

10.3.2 Nastavenie planu

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

Tuknutim na % vstpite do nastavenia PLAN.

Fuknutim na &4 vstapite na TYZDENNY PREHLAD.
Tuknutim na polozku + vstiipite do polozky NASTAVIT CAS.
Viyberte vhodné prevadzkové hodiny.

Tuknuti,mlna alebo P> vyberte defi a tuknutim na v zadajte
DENNY USEK. Viyrobok dokéZze kazdy deri pokosit 1 az 3 Useky
travy.

7. Tuknutim na (9 zadajte nastavenie ¢asového obdobia

a tuknutim na ~” ho potvrdte.

ok w DN

10.3.3 Kopirovanie nastavenia planu

Zopakujte krok 1 az 4 v Casti 10.3.2 Nastavenie planu.

2. Tuknutim na skopirujte nastavenie planu. Nastavenia planu
moZzete kopirovat zo dia na def alebo na cely tyzden.

3. Tuknite na v a potvrdte.

10.3.4 Obnovenie nastavenia planu
Mb&Zete odstrénit vSetky nastavenia planu a pouzit tovarenské
nastavenie. Vyrobné nastavenie planu umozriuje, aby vyrobok pracoval
vetky hodiny kazdy def v tyzdni.

1. Zopakujte krok 1 az 4 v Casti 10.3.2 Nastavenie planu.

2. Tuknutim na polozku "<¥ obnovite nastavenia planu a vratite sa
do tovarenského nastavenia.

10.3.5 Nadradeny plan

Akékolvek nastavenie planu je mozné docasne prepisat vyberom
nadradeného planu. Pl&n je mozné prepisat vyberom medzi
24 hodinami, 48 hodinami a 72 hodinami.

1. Zopakuijte krok 1 az 2 v asti 10.3.2 Nastavenie planu.

2. Tuknutim na polozku @@ zadajte NADRADENY PLAN.

3. Tuknite na pozadované hodiny a tuknutim na v potvrdte.
ZruSenie nadradeného planu

1. Tuknutim na polozku @@ zadajte NADRADENY PLAN.

2. Tuknite na vybrané hodiny a tuknutim na v potvrdte.
10.4 Nastavenie vysky kosenia
V/ySku kosenia mozno menit v rozsahu 20 az 90 mm v 1 az 15 polohach.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.
2. Tuknutim na M vstipte doNASTAVENIE VYSKY KOSENIA.
Tuknutim na 4 alebo ¥ nastavte vysku kosenia a tuknutim na
ju potvrdte.

10.5 Nastavenie prevadzkového rezimu

10.5.1 Vyber pracovnej oblasti

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az3v Casti éoj Pristup do hlavnej ponuky.
t:

2. Tuknutim na <54 vstupite na 1. strdnku nastavenia reZzimu
kosenia (tuknutim na > vstapite na 2. stranku).

3. Tuknutim na 1 na 1.stranke vyberte pracovnu oblast
a klepnutim na v ju potvrdte.

Hlavna oblast’: Hlavna oblast je Standardny prevadzkovy rezim,
v ktorom vyrobok kosi a automaticky sa nabija. Predvolena pracovna
oblast je hlavna oblast.

Vedlajsia oblast’: Na kosenie vedlajSich pléch pouZite prevadzkovy
rezim VedlajSia oblast. Vyrobok musite medzi hlavnou a vedlajSou
oblastou presunut ruéne. Vyrobok kosi poCas zvoleného obdobia alebo
kym sa akumulator nevybije.

POZNAMKA: Ak chcete vyrobok nabit, musite ho ruéne vloZit do
nabijacej stanice, ked sa nachadza vo vedlajSej oblasti. Po nabiti
akumulatora zostane vyrobok v nabijacej stanici. Na opatovné spustenie
vyrobku musite vybrat hlavni pracovnu oblast.

10.5.2 Rezim Spiralového kosenia

Ak je trava v oblasti dlhSia, vyrobok kosi travu v Spiralovom rezime.
Spiralové kosenie je mozné nastavit' v 5 trovniach 1 az 5. Spiralové
kosenie sa pri nastavovani drovni spusti ¢astejSie.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az3v Casti éOJ Pristup do hlavnej ponuky.
1=

2. Tuknutim na &5 vstupte na 1. stranku nastavenia rezimu

kosenia.
Fuknutim na @) nastavte rezim SPIRALOVE KOSENIE.

4. Aktivujte rezim Spiralového kosenia, tuknutim na 4 alebo
vyberte Uroven citlivosti.

5. Tuknite na v a potvrdte.
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10.5.3 Rezim kosenia okrajov

V rezime kosenia okrajov za¢ne vyrobok kosit pozdiz ohranigujiiceho
drétu trévnika v kazdom novom cykle.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

kosenia.
3. Tuknutim na [, vstapite do rezimu KOSENIE OKRAJOV.
4.  Aktivujte reZim kosenia a tuknutim na poloZku v ho potvrdte.
10.5.4 Rezim systematického kosenia
V rezime systematického kosenia bude vyrobok kosit paralelne.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

kosenia.

3. Tuknutim na 53 vstipite do rezimu SYSTEMATICKE KOSENIE.

4.  Aktivujte rezim kosenia a tuknutim na polozku Vv ho potvrdte.
10.6 Nastavenie hranic

10.6.1 Prejazd drétu

Je to vzdialenost, o ktorll sa mdze predna &ast vyrobku posunut za
ohraniCujuci drét. Vyrobné nastavenie je 30 cm. MéZete si vybrat
vzdialenost 20 az 55 cm.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.
Tuknutim na [2..] vstlpte do nastavenia HRANICA.
Fuknutim na =8 vstipte do nastavenia PREJAZD DROTU.

Tuknutim na € alebo P vyberte vzdialenost a tuknutim na v ju
potvrdte.

10.6.2 Opustenie stanice

Vyrobok sa vrati pozdiz drétu do nastavenej vzdialenosti a potom
pokracuje v koseni. MéZete nastavit vzdialenost 20 az 999 cm. Viyrobné
nastavenie je 20 cm.

1. Vykonajte kroky 1 a 2 v asti 10.6.1 Prejazd drétu.

2. Tuknutim na |:—E§ vstipte do nastavenia INTELIGENTNE
OPUSTENIE NABIJACEJ STANICE.

3. Zadajte vzdialenost a tuknite na v pre potvrdenie.
10.7 Nastavenie zabezpecenia
Na pristup k nastaveniu zabezpecenia musite zadat PIN kdd.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Tuknutim na polozku @ zadajte PIN kdd a tuknutim na polozku
ho potvrdte. Potom vstupte na 1. stranku nastavenia
zabezpedenia, tuknutim na P> vstipte na 2. stranku.
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= PIN kod
PIN kéd méZete zmenit.
1. Na 1.stranke nastavenia zabezpecenia klepnite na [il/
a zmente PIN kod. Potom tuknite na a potvrdte.

2. Opétovne zadajte PIN kdd na overenie a tuknite na polozku v
na potvrdenie.

= Nastavenie alarmu
Této funkcia znamend, Ze sa spusti alarm, ak sa na vyrobku vyskytnu

niektoré chybové hlasenia. Trvanie alarmu mdzete nastavit na
1 az 10 minut. Predvolené trvanie alarmu je 2 minGty.

Mozete aktivovat alebo deaktivovat NASTAVENIE ALARMU.

Alarm pri zdvihnuti mdzete aktivovat alebo deaktivovat len vtedy, ked je
aktivované NASTAVENIE ALARMU.

Aktivacia nastavenia alarmu
1. Na 1.stranke tuknite na @ a vstpte do NASTAVENIA
ALARMU.

2. Aktivuite NASTAVENIE ALARMU. Tuknutim na alebo P> vyberte
trvanie alarmu.

3. Aktivujte alebo deaktivujte alarm Pri zdvihnuti.
. Tuknite na v a potvrdte.
m Nastavenie Geofence

Geofence je kruh tvoreny stredovym bodom nabijacej stanice
a polomerom od stredového bodu k aktualnej polohe.

MbZete nastavit uroven citlivosti nizku (500 m), strednu (250 m) a vysoku
(100 m). Cim vy3Sia je uroven citlivosti Geofence, tym lahSie sa spusti
alarm.
1. Na 2.strénke tuknite na l__ox a zadajte polozku NASTAVENIE
GEOFENCE.
Aktivujte nastavenie geografického ohranicenia.
3. Tuknite na drover citlivosti a tuknutim na polozku v ju

potvrdte.
10.8 Spravy

V tejto ponuke néjdete predchadzajlce chybové a informacné hlasenia.

10.8.1 Sprava o poruche

Hl&senia zobrazené na displeji su aktualnou poruchou. Novsie alarmy su
uvedené v hornej Casti. K chybovym hldseniam su pripojené tipy a rady,
ktoré pomdzu poruchu odstranit. Pozrite si ZOZNAM CHYBOVYCH
HLASENI v tomto navode.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte kroky
1az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Tuknutim na polozku vstipte na SPRAVY.

3. Tuknutim na &) zobrazite CHYBOVE HLASENIA. Tuknutim na
Ao Y prehladajte dalSie chybové hlasenia.

4. Tuknutim na vybrané chybové hlasenie zobrazite podrobnosti
0 poruche.
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10.8.2 Informacna sprava

Spravy zobrazené na displeji, ktoré nie st spésobené skutoénou
poruchou, sa namiesto toho ulozia do zahlavia Informacné spravy.
Dalsie informacie 0 moznych pricinach jednotlivych sprav najdete v &asti
ZOZNAM INFORMACNYCH SPRAV v tomto navode.

1. Ak chcete vstlpit do ponuky sprav, vykonajte kroky 1 a 2 v Casti
10.8.1 Spréava o poruche.

2. Tuknutim na polozku @ zobrazite INFORMACNE SPRAVY.
Tuknutim na poloZku 4 alebo W skontrolujete dalSie informaéné
spravy.

3. Tuknutim na vybrand informaén(i spravu zobrazite podrobné
informacie.

10.9 Dal$ie nastavenia

10.9.1 Nastavenie dazd'ového senzora

Ked sa zisti dazd, robot sa vrati do nabijacej stanice a znovu sa spusti,
ked dazdovy senzor vyschne a skonéi sa &akacia doba. Cakaciu

dobu méZete nastavit na 0 az 240 minut. Predvolena ¢akacia doba je
180 minut.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte
kroky 1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Tuknutim na 55 vstupite na 1. stranku dalSich nastaveni,
tuknutim na P vstupite na 2. stranku.

3. Tuknutim na W—J vstipite do NASTAVENIE DAZDOVEHO
SENZORA.

4. Aktivujte nastavenie dazdového senzora. Nastavte akaciu dobu
a tuknite na pre potvrdenie.

10.9.2 Nastavenie svetlometov

10.9.2.1 Nastavenie planu pre svetlomety

1. Vykonajte kroky 1 a 2 v Casti 10.9.1 Nastavenie dazdoveho
senzora, aby ste vstupili na 1. stranku dalSich nastaveni.

2. Tuknutim na polozku .E vstlpte na strankuNASTAVENIE
SVETLOMETOV.

3. Tuknutim na polozku .=G) vstupte na stranku PLAN
OSVETLENIA. Vyberte si medzi Vzdy ZAP, Vzdy VYP alebo
Nastavit' ¢asovy usek.

4. Ked vyberiete moZnost Nastavit casovy Usek, mbZete nastavit
podrobny Casovy Usek a tuknutim na ho potvrdit.

10.9.2.2 Nastavenie farebného rezimu

1. Vykonajte kroky 1 a 2 v Casti 10.9.2.1 Nastavenie planu pre
svetlomety, agy Dste vstupili do nastavenia svetiometov.

2. Tukputim na JO vstlipite do NASTAVENIE FAREBNEHO
REZIMU.

3. Tuknite a aktivujte polozku Bliké pri upozorneni na poruchu
a vyberte moznost Farba svetla.

4. Tuknite na v a potvrdte.

10.9.3 Nastavenie SMS

Funkcia SMS vam odoSle textovu spravu, ked sa vyrobok presunie mimo
Geofence.

1. Vykonaijte kroky 1a 2 v Casti 10.9.1 Nastavenie dazdového
senzora, aby ste vstlpili na 2. stranku dalSich nastaveni.
Tuknutim na polozku J vstupte do NASTAVENIE SMS.

3. Tuknite na Pouzit SMS a PRIDAT+ a nastavte telefonne Cislo
s kodom krajiny, napriklad +49 172 12345678. Tuknite na polozku
a potvrdte.

10.9.4 Bluetooth® parovanie

EGO Connect™ je vzdy pripojena k vamu vyrobku, pokial je mobilné
zariadenie pripojené k mobilnej sieti, vyrobok je nabity, LCD obrazovka je
zapnuta a vyrobok bol predtym sparovany s vasim G¢tom.

Sparovanie EGO Connect™ a vyrobku

1. Vykonajte kroky 1a 2 v Casti 10.9.1 Nastavenie dazdového
senzora, aby ste vstupili na 2. stranku dalSich nastaveni.

2. Tuknutim na polozku /D> vstpte na stranku BLUETOOTH

PAROVANIE.

3. Postupuijte podla pokynov v EGO Connect™ a ,pridajte
zariadenie®.

POZNAMKA: LED stavova kontrolka na vyrobku bude pogas parovania
blikat na modro.

LED stavova kontrolka na vyrobku bude svietit na modro, ked je vyrobok
pripojeny k mobilnému zariadeniu cez Bluetooth®.

10.10

V gasti VSEOBECNE mozete zmenit veobecné nastavenia vyrobku.

VSeobecné

10.10.1 Nastavenie jazyka

1. Ak cheete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte
kroky 1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.
2. Tuknutim na %2l vstupite na 1. stranku vieobecnych nastaveni.
3. Tuknutim na @ vstupte do nastavenia JAZYK.
4. Tuknutim na 4 alebo W vyberte jazyk a tuknutim na v vyber
potvrdte.

10.10.2 Nastavenie krajiny a ¢asového pasma
1. Vykonaijte kroky 1 a 2 v Casti 10.10.1 Nastavenie jazyka.

2. Tulfnutim na polozku @ vstupte do nastavenia KRAJINA
A CASOVE PASMA.

3. Klepnutim na 4 alebo W vyberte KRAJINAA CASOVE PASMA
a klepnutim na potvrdte.

10.10.3 Nastavenie formatu jednotiek
1. Vykonajte kroky 1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Klepnutim na “£=l vstUpite na 1. stranku véeobecnych nastaveni
a potom klepnutim na » vstlpite na 2. stranku.

3. Tuknutim na [E| nastavte FORMAT JEDNOTIEK a tuknutim na

potvrdte.
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10.10.4 Nastavenie dotykového tonu
Po zapnuti dotykového tonu bude robot pipat pri kliknuti na obrazovku.

1. Vykonajte kroky 1 a 2 v €asti 10.10.3 Nastavenie formatu
jednotiek, aby ste vstupili na 2. stranku vSeobecnych nastaveni.

2. Fuknutim na NI vstlpte do nastavenia DOTYKOVY TON.
3. Axtivujte dotykovy ton a tuknutim na v potvrdte.

10.10.5 Informacie
V ponuke INFORMACIE sa zobrazia informécie o vyrobku.

1. Ak chcete ziskat pristup do hlavnej ponuky, vykonajte
kroky 1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Klepnutim na %Z=l vstUpite na 1. stranku vSeobecnych nastaveni
a potom klepnutim na P> dvakrat vstlpite na 3. stranku
vSeobecnych nastaveni.

3. Tuknutim na E zobrazite informécie v ponuke INFORMACIE.

10.10.6 Obnovenie pouzivatel'skych nastaveni

1. Vykonajte kroky 1 a 2 v Casti 10.10.5 Informécie, aby ste vstipili
na 3. stranku vSeobecnych nastaveni.

2. Tuknqtjm na polozku @\ vstlpte na OBNOVENIE
POUZIVATELSKYCH NASTAVENI.

3. Tuknite na v a potvrdte.
Zadanim PIN kédu obnovite nastavenia.

10.10.7 Aktualizacia firmvéru

1. Ak chcete ziskat' pristup do hlavnej ponuky, vykonajte
kroky 1 az 3 v Casti 10.1 Pristup do hlavnej ponuky.

2. Klepnutim na 2=l vstlpite na 1_stranku véeobecnych
nastaveni a potom klepnutim na [# trikrat vstupite na 4. stranku
vSeobecnych nastaveni.

3. Tuknutimna Y vstupte na AKTUALIZACIA FIRMVERU.
4. Podla pokynov na obrazovke aktualizujte verziu firmvéru.

POZNAMKA: Aktualizaciu firmvéru je mozné aktualizovat z EGO
Connect™. Po spristupneni aktualizacie sa zobrazi vyzva.

PREVADZKA

A VAROVANIE: Pred spustenim vyrobku si pozorne precitajte
bezpecnostné pokyny.

A\ VAROVANIE: Ruky a nohy drzte mimo dosahu rotujtcich ¢epeli.
Nikdy nedavajte ruky alebo nohy do blizkosti vyrobku alebo pod vyrobok,
ked je motor v chode.

A VAROVANIE: Nepouzivajte vyrobok, ked sa v pracovnej oblasti
nachadzaju osoby, najma deti, alebo zvierata.

PRED SPUSTENIM VYROBKU
1. Pri prvom pouZiti sa uistite, ze je vyrobok nabity na viac ako
50 %.

2. Pre spravnu inStalaciu musi LED stavova kontrolka na nabijacej
stanici svietit alebo blikat ZELENO.
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3. Vyrobok pracuje v ramci nastaveného planu, pozri
10.3.2 Nastavenie plénu (stladenie tiagidla START mimo
naplanovaného pracovného ¢asu znamena, Ze stroj zostane
v stanici az do dalSej ¢innosti podla rozvrhu). Vyrobok pracuje
okamzite, ak nastavite prepisanie planu, pozri 10.3.5 Nadradeny
pléan.

4. Skontrolujte, &i sa vyrobok nachadza vo vybranej pracovnej
oblasti, pozrite si ¢ast 10.5 Nastavenie prevadzkového rezimu.

5. Uistite sa, Ze sa vyrobok nachadza v rdmci ohrani€ujuceho drétu.

SPUSTENIE VYROBKU

1. StlaCenim tlacidla STOP otvorite kryt LCD obrazovky.
2. Stlagenim tlatidla HLAVNY VYPINAC zapnete vyrobok.
3. Zadajte PIN kéd.

4.  Stlagte tlatidlo START a zatvorte kryt.

POZNAMKA: Pred zatvorenim krytuvzdy stladte tiagidlo START, aby
ste vyrobok spustili.

POZNAMKA: Pred prvym kosenim musi stroj dokongit cyklus
mapovania.

ZAPARKOVANIE VYROBKU

V/yrobok zostane v nabijacej stanici nastaveny ¢as a potom sa
automaticky vrati do beznej prevadzky podla planu.

1. Stlacenim tlagidla ZAPARKOVAT vstupite do parkovacieho
rezimu.

2. Tuknutim na G nastavte ¢as parkovania.

3. Tuknite na v a potvrdte.

ZASTAVENIE VYROBKU

Stlacte tlacidlo STOP, aby sa vyrobok a Zaci motor zastavili.

VYPNUTIE VYROBKU

1. Stlatenim tlaCidla STOP otvorite kryt LCD obrazovky.
2. Stlagenim tlacidia HLAVNY VYPINAC na viac ako 2 sekundy
vyrobok vypnete.

POZNAMKA: Ak nezadate PIN kod, moZete tieZ stlacit tlacidlo HLAVNY
VYPINAC na viac ako 4 sekundy, aby sa vyrobok nutene vypol.

PRIVOLANIE VYROBKU K NABIJACEJ STANICI

Po stlageni tlacidla DOMOV na nabijacej stanici LED stavova kontrolka
na nabijacej stanici 3-krat rychlo zablika a vyrobok sa vrati do blizkosti
nabijacej stanice.
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UDRZBA
A\ VAROVANIE: Pred Gistenim, Gdrzbou alebo prepravou kosacky ju

vzdy vypnite a uistite sa, Ze sa vSetky pohyblivé Casti Upine zastavili, aby
ste predisli vaznemu zraneniu os6b.

A\ VAROVANIE: Pri servise pouzivajte len identické nahradné diely.
PouZitie inych sucasti moze vyvolat nebezpecenstvo, alebo sposobit
poskodenie vyrobku. Pre zaistenie bezpeénosti a spolahlivosti je
nevyhnutné, aby vSetky opravy vykonaval len kvalifikovany servisny
technik.

A\ VAROVANIE: Pri akejkolvek udrzbe &epeli vyrobku vzdy pouzivajte
ochranné rukavice.

Pre lepSiu prevadzku a dlhSiu Zivotnost dbajte na pravidelné Cistenie
vyrobku a vymenu opotrebovanych ¢asti.

Pri prvom pouziti vyrobku by sa ¢epele mali kontrolovat raz tyzdenne.
Je dolezité, aby sa Cepele fahko otacali. Okraje Cepeli by nemali byt
poskodené. Zivotnost Cepeli sa velmi liSi a zavisi napriklad od:

m  Prevadzkového Casu a velkosti pracovnej oblasti.

= Typu travy a sezonneho rastu.

m  Pody, piesku a pouzivania hnojiv.

= Pritomnosti predmetov, ako su $iSky, opadané predmety, hracky,

nastroje, kamene, korene a podobne.

POZNAMKA: Praca s tupymi Gepelami prinasa horsie vysledky kosenia.
Tréva nie je pokosena Cisto a je potrebna vécsia energia, o vedie
k tomu, ze vyrobok nepokosi taku velku plochu.
Cistenie vyrobku

A\ UPOZORNENIE: Na Gistenie vyrobku alebo nabijacej stanice nikdy
nepouzivajte vysokotlakové umyvacky. Na Cistenie nikdy nepouzivajte
rozpustadla.

Podvozok a éepele
Raz tyzdenne skontrolujte Cepele.

Vypnite vyrobok.

PoloZte vyrobok na bok.

Vyistite Cepele a podvozok pomocou kefky na riad. Zaroven

skontrolujte, i st Cepele nepoSkodené a ¢i sa volne otacaju.
Cistenie kolies

Vyrobok nepracuje uspokojivo na svahoch, ak su kolesa zablokované
travou.

= Na Cistenie kolies pouzite makku kefu.

Cistenie karosérie vyrobku
= Na Cistenie karosérie vyrobku pouzite vihkd handricku a slaby
mydlovy roztok.
Cistenie nabijacej stanice
A\ VAROVANIE: Pred udrzbou odpojte napéjaci zdroj od elektrickej
zasuvky.

A\ UPOZORNENIE: Na Gistenie nabijacej stanice nepouZivajte
vysokotlakovu umyvacku ani te€lcu vodu.

POZNAMKA: Vyrobok neméze vstipit do nabijacej stanice, ak st
v nabijacej stanici predmety. Nabijaciu stanicu pravidelne Gistite.

m 7 nabijacej stanice odstrarite travu, vetvicky a iné predmety.
Vymena ¢epeli

A\ VAROVANIE: Pri vymene Cepeli musite vymenit' skrutky. Pouzité
skrutky sa mozu rychlo opotrebovat a ¢epele sa mozu uvolnit, o moze
spdsobit vazne poranenie.

V zaujme bezpeCnej prevadzky vymerite opotrebované alebo poskodené
Cepele. Pravidelne vymieriajte Cepele, aby ste dosiahli uspokojivy
vysledok kosenia a nizku spotrebu energie. V8etky 3 Cepele a skrutky sa
musia vymenit sucasne, aby bol zaci systém vyvazeny.
Vymena cepeli (obr. T)

1. Stlacte tlacidlo STOP.

2. Vypnite vyrobok.

3. Obratte vyrobok hore nohami. Vyrobok polozte na makky a Cisty
povrch, aby ste ho neposkriabali.

4.  Otocte protiSmykovu dosku tak, aby jej otvory boli zarovnané so
skrutkami pre Cepel.

5. Odstrante 3 skrutky pomocou plochého alebo krizového
skrutkovaca, ktory nie je sucastou dodavky.

6. Odstrante 3 Cepele.
7. Pripevnite 3 nové Cepele a skrutky.
8. Uistite sa, Ze sa Cepele mozu volne otacat.

Akumulator

A\ UPOZORNENIE: Pred uskladnenim vyrobku Uplne nabite
akumulator. Ak akumulator nie je Uplne nabity, moze dojst k jeho
poskodeniu.

Ak je prevadzkovy €as vyrobku medzi jednotlivymi nabitiami kratsi ako
zvycajne, znamena to, ze akumulator je na konci svojho Zivotného cyklu.
Ak chcete pred|Zit ¢as prevadzky, vymerite akumulator.

POZNAMKA: Zivotnost akumulatora sivisi s dizkou sezény a s tym,
kolko hodin denne je vyrobok v prevadzke. DIha sezona alebo mnoho
hodin prevadzky denne znamena, ze akumulator sa musi vymiefat
pravidelnejSie. Odneste vyrobok do servisného strediska EGO, kde vam
vymenia akumulator.

PREPRAVA A SKLADOVANIE

= Plne nabite vyrobok.

= Vypnite vyrobok.

m  Vydistite vyrobok.

=V zime vyrobok skladujte v suchom, nezamrzajicom priestore
v interiéri.

m  Pocas skladovania udrZiavajte vyrobok so vSetkymi kolesami na
rovnom podklade.

m Ak méte nabijaciu stanicu v interiéri, odpojte a vyberte z nej
napéjaci zdroj a vSetky konektory. Koniec kazdého pripojovacieho
drétu vlozte do ochrannej zasuvky konektora.
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Ako zdvihat' a premiestriovat’ vyrobok (obr. U)
A\ UPOZORNENIE: Pred zdvihanim musi byt vyrobok vypnuty.

A\ UPOZORNENIE: Nezdvihajte vyrobok, ked je zaparkovany

v nabijacej stanici. M6ze dojst k poskodeniu nabijacej stanice a/alebo
vyrobku. Pred zdvihnutim vyrobku stlacte tladidlo STOP a vytiahnite ho
z nabijace;j stanice.

Bezpecny pohyb z pracovnej oblasti alebo v ramci nej:

Stlacenim tlacidla STOP vyrobok zastavte.
Stlacte tlacidlo HLAVNY VYPINAC na maximalne 2 sekundy.

Viyrobok prenaSajte za rukovat s Cepelovym kot(i¢om smerom od
tela.

=60

OCHRANA ZIVOTNEHO PROSTREDIA

Nevyhadzujte elektrické spotrebice ako netriedeny
komunalny odpad, pouzite oddelené zberné zariadenia.

Obratte sa na vaSe miestne zastupitel'stvo pre informéacie
tykajuce sa dostupnych systémov triedeného zberu odpadu.

Ak su elektrické spotrebice likvidované na
neorganizovanych skladkach alebo smetiskach, mozu
nebezpecné latky unikat do podzemnych véd, dostat sa do
potravinového retazca a poskodzovat zdravie.
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ODSTRANOVANIE PORUCH

ZOZNAM CHYBOVYCH HLASENI

V nasledujicom zozname je uvedenych niekolko chybovych hldseni, ktoré sa zobrazuji na LCD obrazovke vyrobku a vasej aplikacie EGO
Connect™. Ak sa rovnaka sprava zobrazuje ¢asto, obratte sa na servisné stredisko EGO.

LCD obrazovka

Opatrenie

Strata ohranicujuceho signélu

1. Skontrolujte LED kontrolku na hornej strane nabijacej stanice.

2. ZIADNA LED: nabijacia stanica nie je napéjané. Skontrolujte, i je zasuvka napajana a ¢i su adaptér a kébel
pripojené a nepoSkodené.

3. CERVENA LED: prerusenie ohraniéujiceho drétu. Skontrolujte pripojenie ohranicujticeho drétu k nabijacej stanici
a skontrolujte, ¢i nie je viditelné poSkodenie slucky ohranicujuceho drétu.

4. ZELENA LED: stav nabijacej stanice OK. Pokyny na vygenerovanie nového sluékového signélu néjdete v nédvode
na obsluhu alebo v mobilnej aplikacii.

Robot mimo hranice

1. Uistite sa, Ze st spoje medzi ohranicujucim drétom a nabijacou stanicou spravne zapojené a Ze nedo$lo ku
kriZeniu spojov.

2. Uistite sa, Ze ohraniCujuci drdt nie je umiestneny na strmom svahu.

3. Presurite robota spét’ do pracovnej oblasti.

Uviaznuty robot

Skontrolujte pracovnui oblast, ¢i sa v nej nenachadzaji neocakavané prekazky.
TIP: V pracovnej oblasti neumiestriujte prekazky, ktoré by mohli obmedzovat pristup robota.

Néavratova chyba

1. Skontrolujte LED kontrolku na hornej strane nabijacej stanice.

2. ZIADNA LED: nabijacia stanica nie je napéjané. Skontrolujte, i je zasuvka napajana a ¢i su adaptér a kébel
pripojené a nepoSkodené.

3. CERVENA LED: prerusenie ohraniéujticeho drétu. Skontrolujte pripojenie ohraniujiceho drétu k nabijacej stanici
a skontrolujte, ¢i nie je viditelné poSkodenie slucky ohranicujiuceho drétu.

4. ZELENA LED: stav nabijacej stanice OK. Presurite robota spét na stanicu a zapnite ho. Robot zacne automaticky
pracovat' po obnoveni signalu.

5. Restartujte robota a zékladriovu stanicu.

TIP: Zabezpecte, aby nabijacia stanica zostala upevnena na inStalacnom mieste.

Dokovacia chyba

1. Odstrérite vSetky prekazky v okoli nabijacej stanice.

2. Vycistite zakladnu dosku stanice a kolesa robota.

3. Uistite sa, Ze je stanica nain$talovana na rovnom povrchu a zostava upevnena na instalacnom mieste.

4. Skontrolujte, Ci je ohranicujtci drét nainstalovany podfa pokynov.

5. Vypnite napajanie a restartujte stanicu.

Vystupna chyba

1. Odstrarite vSetky prekazky v okoli nabijacej stanice.

2. Vycistite zakladnt dosku stanice a kolesa robota.
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LCD obrazovka

Opatrenie

1. Vypnite robota.

Chyba lavého motora pohonu

2. Skontrolujte pohonné kolesa, odstrarite pripadné prekazky.

3. Nechajte robota vychladnit a restartujte ho.

Chyba motora pravého
pohonu

1. Vypnite robota.

2. Skontrolujte pohonné kolesa, odstrante pripadné prekazky.

3. Nechajte robota vychladnit a restartujte ho.

Chyba Zacieho motora

1. Vypnite robota.

2. Skontrolujte Zaci kotuc, odstrarite travu alebo iné prekazky.

3. Nechajte robota vychladnit a restartujte ho.

TIP: Ak je trava dlha, zvySte vysku kosenia a potom ju zniZte.

Chyba motora nastavenia
vysky

1. Vypnite robota.

2. Skontrolujte Zaci kotu¢ a podvozok, odstrante pripadné prekazky.

3. Nechajte robota vychladnut a restartujte ho.

NevyvaZeny Zaci systéem

1. Vypnite robota.

2. Skontrolujte, Ci Zaci kottc a epele nie st poskodené alebo zablokované.

3. Chybajlce alebo poskodené cepele vymerite podla navodu na obsluhu.

Problém nastavenia oblasti

Skontrolujte, ¢i nastavenie oblasti zodpoveda skutocnej situacii.

Zavihnuty robot Umiestnite robota do pracovnej oblasti.
, Umiestnite robota do pracovnej oblasti.
Nakloneny robot _— o . . . o o e
Skontrolujte, ¢i maximalny sklon v pracovnej oblasti nepresahuje moznosti stroja uvedené v navode na instalaciu.
. Umiestnite robota do pracovnej oblasti.
Robot sa prevratil Y L . . ) . L e
Skontrolujte, ¢i maximalny sklon v pracovnej oblasti nepresahuje moznosti stroja uvedené v navode na instalaciu.
ZréZka robota Zrézka: Skontrolujte pracovnui oblast, ¢i sa v nej nenachadzaji neoCakavané prekazky.

Nespravny PIN kod (uz mate)

Nespravny PIN kod.
Ziskajte heslo pomocou aplikacie alebo sa obratte na miestneho predajcu.

Ukradnuty robot

Vzdialenost medzi robotom a stanicou je mimo limit.
Skontrolujte, ¢i nie je ukradnuty.

ZOZNAM INFORMACNYCH SPRAV

V nasledujicom zozname je uvedenych niekolko informaénych sprav, ktoré sa zobrazuju na LCD obrazovke vyrobku a vasej aplikacie EGO

Connect™.
LCD obrazovka Opatrenie
V hlavnej oblasti sa uistite, Ze robot zacne mapovat' zo stanice. Dbajte na to, aby ste po¢as mapovania do robota
. ' nezasahovali ani s nim nehybali. Po¢as mapovania stanicu nepresuvajte.
Zlyhanie mapovania

1. ReStartujte mapovanie prostrednictvom EGO Connect™.
2. Robot bude pracovat' az do budtceho tyzdria a automaticky restartuje mapovanie.

Kosenie vedlajSej oblasti
dokoncené

Ved/ajsia oblast dokoncena. Umiestnite robota do dalSej oblasti alebo sa vratte do hlavnej oblasti a pokralujte
v koseni.

Kosenie vedlajSej oblasti so
slabym vykonom

Viybity akumulator. Vedlajsia oblast’ nedokoncena. Vratte robota do nabijacej stanice.

Zlyhanie GPS lokalizacie

Chyba GPS. Viypnite a re$tartujte robota. Ak problém pretrvéva, obratte sa na miestneho predajcu.
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LCD obrazovka Opatrenie

Zlyhanie pri stiahnuti

Presurite robota na volné priestranstvo a skontrolujte, Ci je na obrazovke robota dobry LTE signal.

Neuspe$né overovanie

Skuste stiahnut znova.
Ak sa problémy nevyrieSia, obratte sa na miestneho predajcu.

Zlyhanie verzie

Restartujte robota.
Ak sa problémy nevyrieSia, obratte sa na miestneho predajcu.

PRIZNAKY

Ak vas vyrobok nefunguje podla o¢akavani uvedenych v zozname, postupujte podla nizSie uvedenych priznakov.
Ak stale nemozete zistit pricinu poruchy, obratte sa na servisné stredisko EGO.

Problém

Pric¢ina

Riesenie

Ziadna odozva pri dotyku LCD obrazovky.

1. LCD obrazovka je poSkodena.

1. Kontaktujte servisné stredisko EGO.

Vyrobok ma problémy s dokovanim.

1. Ohrani€ujuci drét nie je polozeny v dlhej
priamej linii, ktora je dostatoéne vzdialena
od nabijacej stanice.

1. Skontrolujte, ¢i bola nabijacia stanica
spravne nainstalovana. Pozrite si Cast 4.2
Instalacia nabijacej stanice.

2. Nabijacia stanica je na svahu alebo nie je na
rovnom povrchu.

2. Nabijaciu stanicu umiestnite na Uplne rovny
povrch. Pozrite si Cast' 3.1 Preskiumanie
miesta umiestnenia nabijacej stanice.

3. Nabijacia stanica nie je pevne
nainStalovana.

3. Skontrolujte, Ci nie je uvolnenych Sest
skrutiek upevnenych na stanici.

V/yrobok sa pri dokovani Smyka.

Mokra trava a blato prilepené na zadnom
kolese vedu k Smykaniu vyrobku.

Vycistite kolesa.

Vyrobok sa spusta v nespravnom Case.

1. Cas spustenia a zastavenia kosenia je
nespravny.

1. Vynulujte nastavenia ¢asu spustenia
a zastavenia kosenia. Pozrite si ¢ast 10.3.2
Nastavenie planu.

2. Je potrebné nastavit hodiny vyrobku.

2. Nastavte hodiny. Pozrite si ¢ast 10.10.2
Nastavenie krajiny a asového pasma.

Vyrobok vibruje.

1. PoSkodené Cepele vedu k nevyvazenosti
Zacieho systému.

1. Skontrolujte Cepele a skrutky a v pripade
potreby ich vymerite.

2. Prili§ vela Cepeli v rovnakej polohe vedie
k nevyvazenosti zacieho systému.

2. Skontrolujte, ¢i je na kazdej skrutke
nasadena len jedna Cepel.

3. Chybajuca Eepel v montaznej polohe vedie
k nevyvazenosti zacieho systému.

3. Skontrolujte, &i su v kazdej montaznej
polohe nainstalované tri Cepele.

Vyrobok beZi, ale ¢epele sa neotacaju.

1. Vyrobok hladé nabijaciu stanicu alebo sa
z nej vracia spat.

1. Ziadne opatrenie. Ked vyrobok hlada
nabijaciu stanicu, kotu¢ s Cepelami sa
neotaca.

2. Zaci motor je podkodeny.

2. Kontaktujte servisné stredisko EGO.

Vyrobok kosi medzi jednotlivymi nabijaniami
kratSiu dobu ako zvy€ajne.

1. Trava alebo iny cudzi predmet blokuje
Cepele.

1. Odstrarite a vyCistite podvozok a &epele.

2. Akumulator je vybity.

2. Kontaktujte servisné stredisko EGO.

3. Tupé Cepele. Pri koseni trévy je potrebna
vacsia energia.

3. Vymeiite Cepele.

Kratky Cas kosenia a nabijania.

Akumulator je vybity.

Kontaktujte servisné stredisko EGO.

Vyrobok sa ¢asto pohybuje v kruhoch alebo
Spiralach.

Spiralové kosenie je prirodzenou stidastou
pohybového vzorca vyrobku.

Nastavte intenzitu Spiralového kosenia.

Tuto funkciu mozno v pripade potreby vypnut.
Pozri ¢ast 10.5.2 ReZim Spiralového kosenia.
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Problém

Priéina

Riesenie

Vyrobok sa pocas kosenia vracia do nabijacej
stanice.

Spina¢ dazdového senzora sa spusti
neumyselne.

Skontrolujte spina¢ dazdového senzora. Tuto
funkciu je mozné v pripade potreby vypnut.
Pozri 10.9.1 Nastavenie dazdového senzora.

Nerovnomerné vysledky kosenia

1. Vyrobok funguije prili§ malo hodin denne.

1. Predizte ¢as kosenia. Pozrite si ast
10.3.2 Nastavenie planu.

2. Pracovna oblast je prili§ velka.

2. Skuste obmedzit pracovnu oblast
alebo prediZit plan. Pozrite si Cast
10.3.2 Nastavenie planu.

3. Tupé Cepele

3. Vymenite vSetky Cepele a skrutky.

4. DIha trava vzhfadom na nastavenu vy$ku
kosenia.

4. Zvyste vySku kosenia a potom ju postupne
znizujte.

5. Hromadenie travy pri Cepeliach alebo okolo
hriadela motora.

5. Skontrolujte, Ci sa Cepele volne a fahko
otacaju. Ak nie, odskrutkujte Cepele
a odstrante trdvu a cudzie predmety.

LED STAVOVA KONTROLKA NA NABIJACEJ STANICI
Pre spravnu instalaciu musi LED stavova kontrolka na nabijacej stanici svietit alebo blikat ZELENO. Ak nie, postupuijte podia nasledujucich pokynov:

LED stavova kontrolka

Vyznam

Opatrenie

Svietiaca ZELENA

Dobry signal. Vyrobok sa nenabija.

Ziadne opatrenie.

Blikajiica ZELENA

Dobry signal. Vyrobok sa nabija.

Ziadne opatrenie.

Svietiaca CERVENA

V/yrobok sa nenabija.
HraniCny drét nie je pripojeny k nabijacej
stanici.

Skontrolujte, €i je ohraniujuci drot spravne
nainstalovany v nabijacej stanici. Pozrite si
Cast 4.1 InStalacia ohranicujiceho drétu.

V/yrobok sa nenabija.
Poskodenie hraniéného drétu.

Zistite, kde je poSkodenie. PoSkodeny usek
vymente za novy ohraniCujuci drot.

Blikajuca GERVENA

V/yrobok sa nabija.
HraniCny drét nie je pripojeny k nabijacej
stanici.

Skontrolujte, €i je ohraniujuci drot spravne
nainStalovany v nabijacej stanici. Pozrite si
Cast 4.1 InStalacia ohranicujuceho drétu.

Vyrobok sa nabija.
Poskodenie hraniéného drétu.

Zistite, kde je poSkodenie. Poskodeny Usek
vymente za novy ohraniCujuci drot.

Ziadna LED

Nabijacia stanica nie je napajana.

Skontrolujte, €i je zasuvka napajana a €i su
adaptér a kabel pripojené a nepoSkodené.

Svietiaca ZLTA

Nabijacia stanica sa aktualizuje cez vyrobok
a Bluetooth® nebol pripojeny.

Nevyzaduje sa Ziadne opatrenie.

Blikajuca ZLTA

Nabijacia stanica sa aktualizuje cez vyrobok
a Bluetooth® bol pripojeny.

Nevyzaduje sa Ziadne opatrenie.
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LED STAVOVA KONTROLKA NA VYROBKU

LED stavova kontrolka v prednej Casti vyrobku zobrazuje aktualny stav:

Kontrolka Vyznam Opatrenie
Nevyzaduje sa Ziadne opatrenie.
Svietiaca LED Robot pracuje spravne. Farba LED zavisi od nastavenia v Casti

10.9.2.2 Nastavenie farebného rezimu.

Blikajica MODRA

Bluetooth® sa paruje.

Nevyzaduje sa Ziadne opatrenie.

Svietiaca MODRA

Sparovanie cez Bluetooth® je Uspesné.

Nevyzaduje sa Ziadne opatrenie.

Blikajuca CERVENA

Robot zistil poruchu.

Skontrolujte LCD obrazovku/ EGO Connect™,
¢i sa na nej nenachadza chybové hlasenie.
Chybu vymazte stlatenim tlacidla STOP

a potom aktivujte vyrobok stlacenim tlacidla
START.

Blikajica ZLTA

Bolo stladené tlacidlo STOP.

Stlacte tlagidlo START a zatvorte kryt.

ZARUKA

ZARUCNA POLITIKA EGO

Uplné znenie zaruénych podmienok EGO néjdete na webovej stranke egopowerplus.eu.
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Az eredeti Utmutatok forditasa

MEGJEGYZES: A hasznalati Gtmutato kdvetkezé formatuma megkdnnyiti
a hasznalatat:

m A ddlt betlivel irt szoveg az LCD-képernyén megjelend szoveg
vagy a hasznalati utmutat6 egy masik szakaszara valo hivatkozas.

m Afélkovér betlivel irt szoveg a termék egyik gombja.

BEVEZETES

Termékleiras (B abra)

MEGJEGYZES: Az EGO rendszeresen frissiti a termékek megjelenését
és mlkodését, a legujabb terméktdamogatésra vonatkozdn forduljon az
EGO szervizkereskedjéhez.

A robotflinyiré beépitett akkumulatorral rendelkezik, automatikusan
vagja a flvet, és a fi 6sszegy(jtése nem sziikséges. A gép a ltemezett
lizemidében folyamatosan valtogatja a flinyirast és a toltést. A
mozgasmintazat véletlenszer(. A hatarol6 kébel szabalyozza a termék
mozgasat a munkater(leten beliil. A termékben |év6 érzékeldk érzékelik,
ha a termék megkozeliti a hatarold kabelt. A termék eleje mindig egy
bizonyos tavolsagra halad at a hatarolé kabelen, mielétt a termék
megfordulna. Amikor a termék akadalyba tkozik vagy megkozeliti a
hatarold kabelt, a termék Uj irdnyt valaszt.

Minden mikddési beallitds az LCD képernyén vagy az EGO Connect™
segitségével vezérelhetd.

Flinyirasi technika: A termék kibocsatasmentes, konnyen hasznélhato
és energiatakarékos. A gyakori nyirasi technika javitja a fii minéségét, és
csokkenti a mtragyaigényt.

Keresse meg a toltéallomast: A termék addig mikddik, amig az
akkumulator le nem mertil, vagy a vagasi itemezés be nem fejezédik,
ezutan a gép automatikusan visszatér a toltdallomasra.

EGO Connect™

Az EGO Connect™ egy mobilalkalmazas, amely lehetévé teszi a teljes
finyirasi folyamat tavoli vezérlését. Lasd: 9 EGO Connect™.

LCD képerny6

Atermék LCD-képerny&jén a termék dsszes informacioja és bedllitdsa
lathato.

Aképernyd eléréséhez nyomja meg a STOP gombot.
Gombok a terméken

START gomb: A termék miikodésének elinditasa.
FOKAPCSOLO gomb: A termék be-/kikapcsolasa.

PARKOLAS gomb: A termék elkiildése a toltdallomasra. Az LCD-
képernyd segitségével allithatja be a parkolas idétartamat.

OLVASSA EL AZ OSSZES
UTASITAST!

A FIGYELMEZTETES: A biztonsag és megbizhatosag biztositasa
érdekében minden javitast és cserét szakképzett szerviztechnikus
hajtson végre.
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A\ FIGYELMEZTETES: A gép hasznéalata el6tt feltétlendl olvassa el és
értse meg a jelen kezelési Utmutatoban talalhaté valamennyi biztonsagi
utasitast, valamint a ,VESZELY”, ,FIGYELMEZTETES’ és ,FIGYELEM’
biztonsagi figyelmeztetd szimbolumokat is. Az alabb felsorolt utasitasok
be nem tartasa dramiitést, tlizveszélyt és/vagy sulyos személyi sérilést
idézhet elé.

BIZTONSAGI SZIMBOLUMOK

Biztonsagi figyelmeztetés

Olvassa el és értelmezze a hasznalati utmutatét

Karbantartas el6tt aktivalja a letiltd eszkozt.
Tartsa tavol kezét és labat a késektdl.

Ne érintse meg a forgo kést.

Ugyelien a repiild targyakra; tartsa tavol a
nézel6doket.

Ne alljon a termékre annak haladasa kozben.
Tartsa tavol kezét és labat a késektdl.

Atermék megfelel az érvényes EK
iranyelveknek

Ez a termék megfelel az Egyesiilt Kiralysag
hatalyos jogszabalyainak.

Az elhasznalodott elektromos termékek nem
helyezheték a haztartasi hulladékok kozé.
Vigye hivatalos Ujrahasznosit6 telephelyre.

Bluetooth®

Egyenaram (DC)

Il osztalyl konstrukcio

Elkilonitett torpefesziiltségli (SELV)
aramellatasra késziilt

Vagasszélesség

SMPS (kapcsoléizem(i tapegyséq)

Zarlatbiztos biztonsagi levalaszto
transzformatorral (beépitve vagy beépités
nelkil) ellatott SMPS

Akésziléket csak beltéren hasznalja

Valtakozd aram

Perc

Kiils6 behatasokkal szembeni védelem
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v Feszliltség
W Watt
Ah Amperora
kg Kilogramm
m Méter
cm Centiméter
mm Milliméter
°C Celsius

MEGJEGYZES: A Bluetooth® szovédjegy és logok a Bluetooth SIG, inc.
bejegyzett védjegyei és az ilyen védjegyek EGO altali hasznalata licenc

alapjan torténik.

JELLEMZOK

RM4000E

Tapegység bemenet/kimenet 100-240 V~/24 V DC
Aramellatas teljesitménye 147 W
Kisfesziiltségli kabel hossza 10m
Akkumulator ;zliméog A
Atlagos energiafogyasztas 23.2 kwh/hé 4000 sm-en
Energiafogyasztas vagas kozben 36W £ 20%
Atlagos toltési id6 110 perc
Atlagos fiinyirasi id6 240 perc
Ahatarold kabel maximalis lejtése 20% (11,3°)
A munkatertlet maximalis lejtése 50% (26,6°)
Minimalis atjardszélesség 60 cm
Ahatarolé kabel maximalis hossza 1000 m
Maximalis tdvolsag a hatarold kabeltdl | 40 m
Uzemi kapacitas 4000 m’ (+20%)
Végobrendszer 3 forgod vagokés
Kés- és csavarkészlet modellszama | AB1009R
Vagasszélesség 24 cm
?;:’:t%érsgrr?;?asség beallitasi 20-90 mm
Vagasi magassag beallitasi fokozata | 5 mm/15 pozicio

Robotflinyiré IPX5
IP-besorolas | Toltsallomas IPX4

Aramellatas IP56 (csak a test esetében)
Javasolt izemi és toltési hdmérséklet | -15 °C és 55 °C kozott
Javasolt tarol&si hémérséklet -40 °C és 70 °C kozott
Aflinyiré sulya (téltéallomas nélkul) 15,1 kg

CSOMAG (A ABRA)
LEIRAS

© 0 N o Ok 0w~

[ O G T NG T NG T NG T NG T NG YN U i U U U U U U O
S TR BN 2SO0 ND RN 2O

27.

28",
29",
30",
31

Test

ErintkezSlemez
LED-allapotjelzék
Burkolat

LCD kijelzé
PARKOLAS gomb
STOP gomb

START gomb
FOKAPCSOLO gomb
Ellls6 kerék

. Hatsd kerék

Penge

Védblemez

Diagnosztikai csatlakozd (csak értékesités uténi szolgaltatas)
Hordoz6 fogantyl

KIINDULASI HELYZET gomb

Toltési allapotjelzd

Burkolat kioldogomb

Aramellatas csatlakozé

. Hatarol6 kabel csatlakozo
. Erintkez6lemez

. Toltéallomas bazis

. Aramellatas

. Csavarok (6)

. Kés és csavar (3)

. Kisfesziiltség kabel

Mérémiiszer

Covek

Osszekdto elem

Csatlakoz6

Hurokhuzal a hatarol6 hurokhoz

*A szerelokészletek és tartozékok kiilon KAPHATOK.

TELEPITES

A\ FIGYELMEZTETES: A termék beszerelése elétt olvassa el és értse
meg a biztonsagi utasitasokat.

A\ VIGYAZAT: Eredeti potalkatrészeket és szerelési anyagokat
hasznaljon.

m  Gondosan vizsgalja meg a terméket, és ellendrizze, hogy a szallitas

soran nem tort-e el vagy sérilt-e meg.

m  Ha barmelyik alkatrész sérlilt vagy hianyzik, kérjlk, vegye fel a
kapcsolatot az EGO szervizkdzponttal.
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1. Atelepitéshez sziikséges f6 alkatrészek
Robotflinyiré, ami automatikusan nyirja a flivet.
Egy toltéallomas, ami 2 funkcioval rendelkezik:

— Vezérlgjelek kiildése a hatarold kabel mentén, hogy a termék
kovetni tudja a kabelt a kert meghatarozott tavoli terlileteire, és
vissza tudjon talélni a toltéallomasra.

— Atermék toltése.

m  Egy tdpegység, ami a toltéallomashoz és egy 100-240 V-os
konnektorhoz csatlakozik.

m  Hurokhuzal, amit a munkaterilet kordl, valamint olyan targyak és
novények korll fektetnek le, amelyekbe a termék nem futhat bele.
A hurokhuzal hatarolo kabelként szolgal.

2. El6kesziiletek
A VIGYAZAT: Az egyenetlen gyepfelillet vagy az allévizzel boritott
terliletek karosithatjak a terméket.

MEGJEGYZES: A telepités megkezdése elétt olvassa el a Telepités
cimi fejezetet. A telepités mddja befolyasolja a termék teljesitményét.
Ezért fontos, hogy a telepitést gondosan megtervezze.

m  Készitsen tervrajzot a munkateriletrdl, és tlintessen fel minden
akadalyt.

= Jeldlje be a tervrajzon, hogy hova kell elhelyezni a toltdallomast és
a hatérol6 kabelt.

= TOmje be a gyepben léve lyukakat.
m  Atermék telepitése eltt vagja le a fiivet. Ugyelien arra, hogy a fii
legfeliebb 10 cm magas legyen.

3. Ahatarold kabel felszerelése elatt

Eldontheti, hogy a hatarol6 kébelt covekkel szereli be vagy betemeti.
Mindkét megkozelités kombinalhaté ugyanazon a munkateriileten.

A VIGYAZAT: Ha a munkateriileten boronat/tarcsazot hasznal,
temesse be a hatarol¢ kabelt, hogy megakadéalyozza a sériilést.

3.1 Atoltéallomas elhelyezésének vizsgalata

C-1 Atoltéallomas eleje

C-2 Atoltéallomas hatulja
C-3 Atoltéallomas bal oldala
C-4 At6ltéallomas jobb oldala

= Tartson legalabb 1,5 m szabad helyet a tolt6allomas el6tt, 40 cm
szabad helyet a toltdallomas mogott. Tartson legalabb 35 cm
szabad helyet a hatartol. Tartson legalabb 1,5 m szabad helyet a
toltéallomas munkatertletén (C abra).

MEGJEGYZES: A toltéallomas (C-4) JOBB oldal4t a C abran lathato
maédon a vagasi terilet belsejébe kell helyezni.

m  Helyezze a toltéallomast konnektor kdzelébe.

= Helyezze a toltdallomast vizszintes felliletre (D &bra).

m  Atoltéallomas talpat nem szabad meghaijlitani (D abra).

= Ha a munkaterilet két, meredek lejtével elvalasztott részbél all,
javasoljuk, hogy a toltdallomast az alacsonyabb részbe helyezze.

m Atoltéallomast a naptdl védett helyre tegye.
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3.2 Atapegység elhelyezésének vizsgalata

A\ FIGYELMEZTETES: Ne vagja el és ne hosszabbitsa meg a
kisfeszliltségl kabelt. Fennall az dramiités veszélye.

A\ FIGYELMEZTETES: Atapkabelnek és a hosszabbitokabelnek
a munkatertileten kivil kell lennie a kabelek sériilésének elkeriilése
érdekében.

MEGJEGYZES: Csak egy kisfesziiltség(i kabelt hasznaljon, tobb kabel
hasznélata befolyasolja a termék toltési hatékonysagat.

A VIGYAZAT: Ugyeljen arra, hogy a terméken 1évé kések ne vagjéak el
a kisfeszliltségi kabelt.

A VIGYAZAT: Ne tekerje fel a kisfesziltségU kabelt (E abra), és ne
helyezze a toltéallomas talpa ala. A tekercs zavarja a t6ltéallomas jelét.
= QOlyan helyre tegye a tapegységet, ahol tetd van, és védett a
naptdl és az es6tol.
= QOlyan helyre tegye tapegységet, ahol megfeleld a légaramlas.
m  QOlyan dram-védékapcsolot (RCD) hasznaljon, aminek a
kapcsolasi arama legfeljebb 30 mA, amikor a tapegységet a
konnektorhoz csatlakoztatja.

3,3 Ahatarol6 kabel helyének vizsgalata

A\ VIGYAZAT: Ha a munkaterilet viztest, lejtd, szakadék vagy kozut
mellett van, a hatéarol6 kabelt fizikai korlaton beldl kell lefektetni. A
korlatnak legalabb 15 cm magasnak és 35 cm-es tavolséagra kell lennie
hatarolé kabeltdl.

A VIGYAZAT: Ne engedje a terméket kavicson mUikodni.

A\ VIGYAZAT: A hatérol6 kabel felszerelésekor ne végezzen éles
hajlitasokat.

A\ VIGYAZAT: Az dvatos hasznalat érdekében zarjon el minden
akadalyt, példaul fakat, gyokereket és koveket.

A hatarol6 kabelt hurokként kell elhelyezni a munkaterdlet korl. A
termékben |évd érzékeldk érzékelik, ha a robot megkdzeliti a hatérol6
kébelt, és a robot mas iranyt valaszt.

A munkatertlet minden részének max. 40 m-re kell lennie a hatarold
kabeltdl.

m  Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hatarold kabel altal bezart szogek
90°-0sak vagy nagyobbak.

= Tegye a hatarol6 kabelt a teljes munkatertilet koré. Tartsa tisztan a
terlletet hatérolé kabel mentén. Allitsa be a hatarol6 kébel és az
akadalyok kozotti tavolsagot (F abra).

m Helyezze a hatérol6 kabelt 35 cm-re (1. eset) egy 5 cm-nél
magasabb akadalytol (G1 abra).

m  Helyezze a hatarolé kabelt 30 cm-re (2. eset) egy 1-5 cm magas
akadalytél (G2 abra).

m  Helyezze a hatarold kabelt 10 cm-re (3. eset) egy 1 cm-nél kisebb
magassagu akadalytol (G3 bra).

= Ha a gyeppel egy szintben lévo térkével burkolt Utja van, helyezze
a hatérol¢ kabelt a térkd ala.

MEGJEGYZES: Ha a térks legalabb 30 cm széles, akkor a Drive Past
Wire funkcio gyari beallitasaval a térkd melletti teljes fifeliletet vagja le.
Lasd a 10.6.1 Haladas a kabel mellett.
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m  Helyezze a hatarold kabelt a kapuoszlopok vagy keritésoszlopok
koré annak érdekében, hogy megfeleld legyen a tavolsag ott, ahol
a hatarold kabel egy keskeny (< 30 cm) akadaly korili keskeny
atjaron (< 100 cm) keresztiil nmagara fordul vissza, hasznaljon
egy 100 cm-es egyenes szakaszt az atjaron keresztil a H abran
lathatd madon.

H-1 Kapu/keritésoszlop

3.3.1 Atjarok (H abra)

H2 | Atars

Az atjaro egy olyan szakasz, aminek mindkét oldalan van hatarold kabel,
és ami a munkaterilet 2 részét koti 6ssze. Az atjaréban a hatarold
kabelek kozotti tavolsagnak mindkét oldalon legalabb 60 cm-nek kell
lennie.

3.3.2 A hatarolo kabel elhelyezése lejton

Atermék 50%-os lejt6kon is mikddhet. A tdl meredek lejtdket
hatarolé kabellel kell elkiloniteni. A meredekséget (%) méterenkénti
magassagként kell kiszamitani.

Példa: 10 cm /100 cm = 10% (K &bra).

= Amunkaterileten bellil 50%-nal meredekebb lejték esetében a
lejtét hatarold kabellel kell elkiloniteni.

m A 20%-nal meredekebb lejték esetén a gyep kiils6 szélén a
hatarol6 kabelt a szélétél 35 cm-re helyezze el (L abra).

m  KozUttal hataros lejték esetében a lejtd kiils6 szélén legalabb
15 cm magas korlatot kell elhelyezni. Korlatként hasznélhat falat
vagy keritést.

3.3.3 Sziget készitése (M abra)

Ha szigetet készit, akkor a szigetre és a szigetrdl kifutd hatérold kabelt
tegye egymés mellé.

A VIGYAZAT: Ne tegye a hatérolé kabel egyik szakaszat a méasikra.
A hatarol6 kabel szakaszainak parhuzamosnak kell lenniik, nem
keresztezhetik egymést.

A VIGYAZAT: Kilénitse el vagy tavolitsa el az 5 cm-nél kisebb
magassagu akadalyokat. Kulonitse el vagy tavolitsa el az enyhén
lejtd akadalyokat, példaul kveket, fakat vagy gyokereket. Ez
megakadalyozza a termék késeinek sériilését.

Hasznaljon szigetet, hogy elkeritse a munkater(let részeit a hatarold
kabellel. Javasoljuk, hogy a munkateriileten minden rogzit6 targyat
keritsen el.

Egyes akadalyok ellenalinak az (itkdzésnek, példaul az 5 cm-nél
magasabb fak vagy bokrok. A termék (itkdzik az akadallyal, majd uj iranyt
vélaszt.

m  Helyezze a hatérold kabelt az akadalyhoz és tekerje koré, hogy
szigetet alkosson.

= Aszigetre vezet0 és a szigetrdl induld 2 hatarkabel-szakaszt
helyezze szorosan egymas mellé. Igy a termék atfut a kabelen.

m  Tegye a 2 hatarkabel-szakaszt ugyanarra a covekre.
Lasd az 5. A kabel elhelyezése cévekekkel cimii bekezdést.

3.3.4 Masodlagos teriilet Iétrehozasa (N abra)

Készitsen egy masodlagos teriletet (B), ha a munkateriletnek 2 olyan
része van, amelyek nincsenek dsszekotve atjaroval. A toltéallomassal
ellatott munkateriilet a 6 terilet (A).

MEGJEGYZES: A terméket kézzel kell mozgatni a f6 és a masodlagos
terllet kdz6tt.

Helyezze a hatarol6 kabelt a masodlagos teriilet (B) koré, hogy
szigetet alkosson. Lasd a 3.3.3 Sziget készitése cimii bekezdést. A f6
munkaterileten kivil hozza azonban létre a szigetet.

MEGJEGYZES: A hatarolé kabelt 1 hurokként kell elhelyezni a teljes
munkaterilet (A + B) kordl.

MEGJEGYZES: Ha a termék a méasodlagos teriileten vag fiivet, akkor
a méasodlagos terilet izemmadot kell kivalasztani. Lasd a 10.5.1 A
munkateriilet kivalasztasa cim{ bekezdést.

4. Atermék telepitése
4.1 A hatarol6 kabel telepitése

A VIGYAZAT: Ne tekercselje fel a folosleges kabelt. A tekercs
zavarhatja a terméket.

1. Olvassa el és értse meg a toltdallomasra vonatkozé utasitasokat.
Lasd a 3.1. A télt6allomas elhelyezésének vizsgalata cimii
bekezdést.

2. Helyezze a toltallomast a kivalasztott terlletre.

Tegye a hatarolo kabelt a telies munkaterilet koré. Kezdje el és
fejezze be a telepitést a toltdallomas mogott. Helyezze az ellilsé
kabelt az allomas talpanak aljan 1évé vezetényilasba. Vezesse
at a hatérol6 kabel mindkét végét a toltdallomas hatuljan 1évo
nyiléson.

4. Nyissa ki a csatlakozot, és helyezze a hatarol6 kabelt a
csatlakozoba (P1 abra).

5. Zarjale a csatlakozot egy fogéval (P2 &bra).

6. Nyissa ki a toltéallomas fedelét a kioldogomb megnyomasaval
(P3 abra).

7. Nyomja az eliils§ csatlakozét a téltéallomas ,F” jelzéssel ellatott
fémcsapjara. Nyomja a hatso csatlakozét a toltéallomas ,B”
jelzésli fémcsapjara (P4 abra).

MEGJEGYZES: Tavolitsa el a felesleges kabelt drotvagoval.
4.2 A toltéallomas telepitése
A VIGYAZAT: Ne tegye a labat a toltéallomas talpara.

A\ FIGYELMEZTETES: Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kisfesziltségl
kabel és a tapegység dugaszai tisztak és szarazak, mielétt csatlakoztatja
Oket.

Atapegység csatlakoztatasakor csak olyan konnektort hasznéljon, amely
aram-véddkapcsoléval (RCD) van 0sszekotve.

1. Csatlakoztassa a kisfeszliltségl kabelt a toltéallomashoz
(Q1 &bra).

2. Csatlakoztassa a tapegységet a kisfesziiltségi kabelhez.
Helyezze a tapegységet legalabb 30 cm magasségba (Q2 abra).

4. Csatlakoztassa a tapkabelt egy 100-240 V-os halozati
csatlakozohoz.
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MEGJEGYZES: Ha a toltallomas csatlakoztatva van, a termék
feltdlthetd. Helyezze a terméket a toltéallomasba, mikdzben a hatarolo
kabelt fektetik. Kapcsolja be a terméket. A telepités befejezése elétt ne
folytassa a termék beallitasait.

5. Helyezze a kisfesziiltségli kabelt covekekkel a foldbe, vagy assa
be a kébelt. Lasd az 5. A kabel elhelyezése civekekkel vagy 6.
A hatéarolo kabel betemetése cimii bekezdéseket.

6. Rogzitse a toltéallomast a talajhoz a tartozék 6 csavarral.

5. Akabel elhelyezése covekekkel

A VIGYAZAT: Ugyelien arra, hogy a covekek a talajhoz rogzitsék a
kabelt.

Ha a hatarol6 kabel telepitése el6tt levagja a flivet a hatar koril, azzal
megkonnyiti ezt a folyamatot.

A VIGYAZAT: Ha tul alacsonyra vagja a flivet kozvetlentil telepités
utan, karosithatja a kabel szigetelését. El6fordulhat, hogy a szigetelés
karosodasa csak hetekkel vagy honapokkal késébb okoz fennakadast.
1. Tegye a hatarol6 kabelt a foldre.
2. Acdvekeket egymastdl legfeljebb 1 m tavolsagra helyezze el.
MEGJEGYZES: Hasznaljon tovabbi peckeket a lejtés megvaltozasakor,
hogy a vezeték laposan simuljon a talajhoz (R abra).

3. Acdvekeket kalapaccsal vagy miianyag kalapaccsal rogzitse a
talajhoz.

MEGJEGYZES: A kabelt benétte a fii, és néhany hét mélva mar nem
|athato.

6. A hatarold kabel betemetése

= Vagjon egy barazdat a talajba élvagdval vagy egy egyenes
lapattal, vagy hasznaljon specidlis kabelfektetd gépet.

= Ahatarolo kabelt 1-20 cm mélyen a talajba kell helyezni.

Az EGO maérkakereskeddje tdmogatni tudja a hatarolé kabel
telepitésében.

7. Ahatarolo kabel meghosszabbitasa (S abra)

MEGJEGYZES: Hosszabbitsa meg a hatérold kabelt, ha az tul rovid a
munkatertilethez. Eredeti EGO kabelt és csatlakozokat hasznaljon.
1. Huzza ki a toltdallomas dugaszat a konnektorbol.

2. Végja el a hatarol6 kabelt drotvagé olloval ott, ahol ez a
hosszabbitas felszereléséhez szikséges.

3. Egészitse ki kabellel ott, ahol ez a hosszabbitas felszereléséhez
szilkséges.

4. Helyezze a hatarold kabelt a helyére.

5. Tegye a kabelvégeket egy csatlakozoba.
MEGJEGYZES: Gy6z6djon meg rola, hogy a csatlakozo atlatszo részén
keresztl 1atja a hatérolo kabel végeit.

6. Nyomja le a csatlakozé fedelét allithato fogoval, hogy rogzitse a
kébeleket a csatlakozdban.

7. Helyezze a hatarol6 kébelt a covekekkel a helyére. A csatlakozd
eltemethetd, hogy flinyiras kdzben ne érintkezzen a robottal.

8. Csatlakoztassa a toltéallomast a konnektorhoz.
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8. Atermék telepitése utan
8.1 Atoltéallomas szemrevételezése

Gy6z6djon meg arrol, hogy a toltoallomason 1évo LED allapotjelzé
folyamatosan ZOLD szinnel vilagit.

Ha a LED allapotjelz6 nem vilagit folyamatosan zdld szinnel,
ellendrizze a telepitést. Lasd a 4.2 A télt6allomas telepitése és a LED
ALLAPOTJELZO A TOLTOALLOMASON cimii fejezetet ebben a
kézikonyvben.

8.2. Atermék toltése

Ha a termék Uj, vagy ha hosszu ideig taroltak, az akkumulator lemeriilhet,
és inditas el6tt fel kell tolteni.

A\ FIGYELMEZTETES: A terméket csak toltoallomassal és az erre

a célra szolgalo tapegységgel toltse. A helytelen hasznalat aramitést,
tulmelegedést vagy az akkumulatorbdl mar¢ folyadék szivargasat
okozhatja. Szivargasa esetén oblitse le vizzel az elektrolitot, és forduljon
orvoshoz, ha szembe keriil stb.

Helyezze a terméket a toltéallomasra.

2. Csusztassa be a terméket a lehetd legmesszebbre, hogy
biztositsa a termék és a toltéallomas kdzotti megfeleld
érintkezést.

3. Atdltéalloméson a villogd ZOLD jelzi, hogy a tdltés folyamatban
van.
8.3 Az alapbeallitasok meghatarozasa

Atermék els6 hasznalata el6tt izembe kell helyeznie a gépet, és meg
kell hataroznia a beallitasokat.

1. Nyomja meg a STOP gombot az LCD-képernyd fedelének
kinyitasahoz.

2. Nyomja meg a FOKAPCSOLO gombot a termék
bekapcsolasahoz.

3. Kovesse a képerny6n megjelend utasitdsokat a kovetkezd
beallitasok megadasahoz: nyelv, biztonsagos és jogi
nyilatkozatok, orszag és id6zéna, egységformatum, csapbeallitas
s vagasi magassag beallitasa.

MEGJEGYZES: A 0000 nem hasznalhaté PIN kodként.
4. Ha az lizembe helyezés befejezédott, megjelenik a fémend.

9. EGO Connect™

Atermék kompatibilis az EGO Connect™ rendszerrel. Az EGO Connect™
segitségével minden beallitas és flinyirasi temezés tavolrol is
bedllithato.

MEGJEGYZES: Gyéz6djon meg rola, hogy a Bluetooth® engedélyezve
van a mobileszk6zokon, amikor a taviranyitd funkciét hasznalja.

Az RM4000E késziilék nagy hatétavolsagi mobiltelefonos és rovid
hatotavolsagu Bluetooth® kapcsolattal rendelkezik.
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9.1 Az EGO Connect™ telepitése 2.

1. Toltse le az EGO Connect™-et mobilkész(ilékére, vagy szkennelje
be az alabbi QR-kédot.

Nyomja meg a FOKAPCSOLO gombot a termék
bekapcsolasahoz.

irja be a PIN-kddot, és a megerdsitéshez koppintson a v
gombra, és Iépjen be a fémenii 1. oldalara, a 2. oldalra lIépéshez

g@%ﬁ@g koppintson a p> gombra.
=GO 10.2 A fémenii felépitése
Fﬁ Afémenii 8 lehetdséget tartalmaz:
Q7 v » TEMEZES
2. Hozzon létre yj fiokot az EGO Connect™-ben. Ha mar rendelkezik VAGASMAGASSAG
fiokkal, ugorjon a 4. 1épésre. . HASZNALAT
3. Aregisztralt e-mail cimre egy e-mailt fogunk kildeni. Kdvesse az ]
e-mailben megadott utasitasokat a fiékjanak érvényesitéséhez. = HATAR )
4. Jelentkezzen be EGO-fiskjaba az EGO Connect™-ben. = BIZTONSAG
™A Lo res m UZENET
9.2 Az EGO Connect™ és a termék parositasa EGYER
u
10. Termékbeallitasok Atermék gyari beallitasokkal rendelkezik, de a beallitasok az On sajat

10.1 A fémenii elérése

1. Nyomja meg a STOP gombot az LCD-képerny6 fedelének
kinyitasahoz.

A meniiszerkezet attekintése 1

munkater(letéhez igazithatok.

|§§“ Utemezés

S~

I Vagasmagassa
Attekintés Feliiliras g gassdg
Heti attekintés L L L
| 24 dra 48 6ra 72 bra
Id6
I I I
Napi 1. szakasz Napi 2. szakasz Napi 3. szakasz ~ Masolas ide Visszaallitas

I I I I I I I
Minden nap Hé Ke Sze Csi Pé Szo

Va
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Munkaterulet Spiralisan vagott Szegélyvagas Szisztematikus Kabel mellett Kiléps
I_I_I | 1 I I | o allomas
Fo terllet 2. terllet 1 2 3 4 5
A meniiszerkezet attekintése 2

@ Biztonsag I Uzenet

| I
Pin-kod megadasa | |

| Hiba-kijelzd Informéacio-kijelzé

Ebresztés

Foldrajzi kerités

Hiba részletei

|
Alacsony

1
Magas

Informacié részletei

Mindig

Mindig

Pin-kod megerésitése Ebresztés bedllitasa Kézepes
,
Egvleb
Esbérzékeld Fényszorok SMS Bluetooth
Es6érzekel6 beallitasa ' | . . ) | . SMS bedllitasa Bluetooth parositas
Vilagitasi itemezés Szines mod

|d6tartam beallitasa

Szines lizemmdd beallitasa

bekapcsolva

kikapcsolva

Vilagitasi id6 bedllitasa
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@I Altalanos

Nyelv Régio Egység formatum  Erintési hang A termékrdl Visszaallitas Frissités

Nyelv Orszag és Egység Erintési hang A termékrél Beallitas Firmware

beallitasa id6zona formatum beallitasa visszadllitasa  frissitése
bedllitasa

10.3 Utemezés beallitasa B

10.3.1 Az iitemezés beallitasanak kiszamitasa

MEGJEGYZES: A miikddési kapacitas becslése a teriilet domborzata
és a rajta elhelyezkedd akadalyok alapjan torténik. Meg kell nvelnie a
tervezett id6t, ha a munkateriileten sok lejté vagy akadaly van.

MEGJEGYZES: Az iizemérak szama magaban foglalja a flinyirasi,
keresési és toltési iddt.
Szamitsa ki a gyep teriiletét m>ben.

2. Ossza el a gyepterlletet a termék teriileti kapacitasaval, az
eredmény az az 6raszam, amennyit a terméknek minden nap
mkodnie kell.

Példa: A gyep teriilete 2000 m?, terlileti kapacitas 167 m?6ra
2000 m?/ 167 = 12 ¢6ra

Nap/hét Uzemorak szamalnap Idészak

7 12 07:00 - 19:00

10.3.2 Az litemezés beallitasa

1. Végezze el a 10.1 A f6menii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.

2. Koppintson a % gombra az UTEMEZES beéllitasa
megnyitasahoz

3. Erintse meg a kG lehetdséget a HETI ATTEKINTES
megnyitasahoz.
Erintse meg a + gombot az IDO BEALLITASA megnyitasahoz.
Vélassza ki a megfeleld lizemidét.

Erintse meg a dvagy a P> lehetdséget a nap kivalasztasahoz,
majd érintse meg a </ lehet6séget a NAPI SZAKASZ

megadasahoz. A termék naponta 1-3 szakaszban vagja le a fiivet.

7. Erintse meg a (9 lehetdséget az id6tartam beallitasanak
megadasahoz, majd a megerdsitéshez érintse meg a
lehetdséget.

10.3.3 Az litemezés beallitasanak masolasa

1. Ismételje meg az 1-4. lépést a 10.3.2 Az (itemezés bedllitasa
bekezdésben.

2. Az iitemezés beallitasanak masolasahoz koppintson a
gombra. Az (itemezési bedllitasokat naprol napra vagy az egész
hétre atmasolhatja.

3. Amegerdsitéshez koppintson a v gombra.

10.3.4 Az iitemezés beallitasanak visszaallitasa

Eltavolithatja az dsszes litemezeési bedllitast, és hasznélhatja a gyari
beallitast. A gyari litemezés beallitasa lehetévé teszi, hogy a termék a
hét minden napjan minden éraban mikadjon.

1. Ismételje meg az 1-4. |épést a 10.3.2 Az (itemezés beéllitasa
bekezdésben.

2. Erintse meg a XY lehetéséget az (itemezési beallitasok
visszaallitdsahoz és a gyari bedllitdsok visszadllitasahoz.

10.3.5 Az iitemezés feliilirasa

Az (itemezés fellilirasanak kivalasztasaval barmelyik itemezési beallitas
ideiglenesen felllirhatd. 24, 48 és 72 éra kozotti valaszthat, hogy felllirja
az Utemezést.

1. Ismételje meg az 1-2. 1épést a 10.3.2 Az (itemezés beéllitasa

bekezdésben.

2. Erintse meg a @@ lehetéséget az UTEMEZES FELULIRASA
megnyitasahoz.

3. Koppintson a kivant 6rakra, majd a megerdsitéshez koppintson a
W/ gombra.

Az lizemezés fellilirasanak visszavonasa

1. Erintse meg a @@ lehetéséget az UTEMEZES FELULIRASA
megnyitasahoz.

2. Koppintson a kivalasztott drékra, majd a megerdsitéshez
koppintson a gombra.

10.4 Vagasi magassag beallitasa
A vagasi magassag 1-15 pozicioban 20 és 90 mm kozott valtoztathato.

1. Végezze el a 10.1 Afémenii elérése bekezdés 1-3. épéseit.
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2. Koppintson a M lehetdségre A VAGASI MAGASSAG
BEALLITASA megnyitasahoz.

3. Avagasi magassag beallitasahoz koppintson a 4 vagy a ¥
gombra, majd a megerdsitéshez koppintson a v gombra.

10. 5 Miikddési méd beallitésa

10.5.1 A munkateriilet kivalasztasa

1. Végezze el a 10.1 Afémenu elérése bekezdés 1-3. lépései.

)3

2. Koppintson a <1 lehet6ségre a vagasi mod bedllitasa
1. oldalanak megnyitasahoz (koppintson a P> lehetSségre a
2. oldal megnyitasahoz).

3. Koppintson a O ] gombra az 1.oldalon a munkatertilet
kivalasztasahoz, majd a Vv gombra a megerdsitéshez.

Fé teriilet: A f6 terillet a standard miikddési mad, ahol a termék
automatikusan nyir fiivet és t6ltédik. Az alapértelmezett munkateriilet a
foteriilet.

Masodlagos teriilet: A masodlagos teriletek vagasahoz hasznélja a
mésodlagos terilet izemmadot. A terméket manualisan kell athelyeznie
a f6 és a masodlagos teriilet kozott. A termék a kivalasztott ideig vagy az
akkumulator lemertiléséig vag.

MEGJEGYZES: A termék feltoltéséhez a terméket kézzel kell a
toltballomasra helyeznie, ha az egy masodlagos tertleten van. A termék
a toltéallomason marad, amikor az akkumulator feltoltédik. A termék
Ujrainditasahoz ki kell valasztania a f6 munkateriletet.

10.5.2 Spiralis vagasi mod
A termék spirélis médban vagja a filvet, ha egy terlileten hosszabb a fi.

A spirdlis vagas 5 szintben allithat6 be 1 és 5 kdzott. A spirdlis vagas
gyakrabban Iép miikodésbe a szintek beallitasakor.

1. Végezze el a 10.1 A fomenu elérése bekezdés 1-3. lépései.

2. FErintsemega @_tn gombot a vagasi mod bedllitasanak
1 oldalanak megnyitasahoz.

3. Erintse meg a (®) gombot a SPIRALIS VAGAS med
bedllitasahoz.

4. Aktivalja a spiralis vagasi lzemmaodot, az érzékenységi szint
kivalasztasahoz koppintson a <g vagy a :} gombra.

5. Amegerdsitéshez koppintson a / gombra.

10.5.3 Szegélyvagas mod
A termék minden (j ciklusban a hatarold kabel mentén kezdi el a gyep
vagasat, amikor a szegélyvagas tizemmaodban van.
1. Végezze el a 10.1 A fémenii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.
2. Koppintson a @-E lehetdségre a vagasi mod beallitasa
2  oldalanak megnyitasahoz.
3. FErintsemega |L®_J| gombot a SZEGELYVAGAS méd
megnyitasahoz.

4.  Aktivalja a vagasi mddot, és a megerdsitéshez koppintson a v
gombra.
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Szisztematikus vagasi modban a termék parhuzamos mintazatokban
nyirja a fivet.

10.5.4 Szisztematikus vagasi méd

1. Végezze el a 10.1 A fémenii elérése bekezdés 1-3. lépéseit.

2. Koppintson a ®€ lehetdségre a vagasi mod bedllitasa
2. oldalanak megnyitasahoz.

3. Erintse meg a 5.2 gombot a SZISZTEMATIKUS VAGAS méd
megnyitasahoz.

4.  Aktivalja a vagasi mddot, és a megerdsitéshez koppintson a v
gombra.

10.6 Hatar beallitasa
10.6.1 Haladas a kabel mellett

Ez az a tavolsag, ameddig a termék eleje a hatarold kabel mellett
elmozdulhat. A gyari beallitds 30 cm. A tavolsag 20 és 55 cm kozott
valaszthato.

1. Végezze el a 10.1 A f6menii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.

. Koppintson a gombra a HATAR beéllitasa megnyitasahoz.
3. Koppintson a i—= gombra a HALADAS A KABEL MELLETT
beallitas megnyitasahoz.
4. Atavolsag kivalasztasahoz koppintson a dvagy a P> gombra,
majd a megerdsitéshez koppintson a gombra.

10.6.2 Kilép6 allomas

Atermék a beallitott tavolsagig hatral a kabel mentén, majd elindul a
nyirashoz. A tavolsag 20 és 999 cm kdzott allithato be. A gyari beallitas
20 cm.

1. Végezze el a 10.6.1 Haladas a kabel mellett bekezdés
1-2. [épéseit.

2. Koppintson a |=’—E§ gombra az OKOS KILEPES A
TOLTOALLOMASROL beéllitas megnyitasahoz.

3. Adja meg a tavolsagot, és a megerdsitéshez koppintson a v
gombra.

10.7 Biztonsagi beallitas
A biztonsagi bedllités eléréséhez a PIN-kodot kell megadnia.

1. Végezze el a 10.1 A fémenii elérése bekezdés 1-3. lépéseit.

2. Koppintson a <\ lehetéségre a PIN-kéd megadasahoz, majd a
megerdsitéshez érintse meg a lehetdséget. Ezutan lépjen
a biztonsagi beallitas 1. oldalara, koppintson a P> lehetéségre a
2. oldal megnyitasahoz.

= PIN-kéd
Megvaltoztathatja a PIN-kddot.

1. Abiztonsagi bedllitas 1. oldalan a PIN-kod médositaséhoz
koppintson a [— lehetGségre. Ezutan a megerdsitéshez
koppintson a v gombra.

2. Adja meg Ujra a PIN-kddot, majd koppintson a v gombra a
megerdsitéshez.
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m  Riasztas beallitasa

Ez a funkcié azt jelenti, hogy riasztas hangzik el, ha a termék
hibalizeneteket kap. A riasztas idétartamat 1 és 10 perc kozott allithatja
be. Ariasztas alapértelmezett idétartama 2 perc.

ARIASZTAS BEALLITASA be- és kikapcsolhato.

A Riasztés emeléskor csak akkor kapcsolhato be vagy ki, ha a
RIASZTAS BEALLITASA aktivalva van.

A riasztasi beallitas aktivalasa

1. Az 1. oldalon koppintson a @ gombra a RIASZTAS
BEALLITASA lehet6ség megnyitasahoz.
2. Aktivalja a RIASZTAS BEALLITASA lehet6séget. A riasztas

iddtartamanak kivalasztasahoz koppintson a dvagy a P> gombra.

3. Aviasztas be- vagy kikapcsolasa emelésnél.
. Amegerdsitéshez koppintson a v gombra.
m  Foldrajzi kerités beallitasa
Afoldrajzi kerités a toltdallomas kdzéppontjaval és a kdzépponttdl az
aktualis pozicioig terjedd sugarral alkotott kor.

Az érzékenységet alacsony (500 m), kozepes (250 m) és magas (100 m)
szintre allithatja be. Minél magasabb a foldrajzi kerités érzékenységi
szintje, annal konnyebben indul a riasztas.

1. A2. oldalon koppintson a r_OX gombra, a FOLDRAJZI KERITES
BEALLITASA lehet6ség megnyitasahoz.
Aktivalja a foldrajzi kerités beallitasat.

3. Erintse meg az érzékenységi szintet, majd a megerdsitéshez
koppintson a gombra.

10.8 Uzenetek

Ebben a meniiben a korabbi hiba- és informéacios lizenetek talalhatok.

10.8.1 Hibalizenet

AKkijelz6n megjelend lizenetek a tényleges hibat jelzik. Az Ujabb
riasztasok a lista tetején szerepelnek. A hibalizenetekhez tippek és
tanacsok tartoznak, amelyek segitenek a hiba elharitadsaban. Lasd a
HIBAUZENETEK LISTAJA cimii részt ebben a kézikdnyvben.

1. Végezze el a 10.1 Af6menii elérése bekezdés 1-3. lépéseit.
oson o E:M gomora 20
2. Koppintson a gombra az UZENETEK megnyitasahoz.

3. Koppintson a ® lehetéségre a HIBAUZENETEK
megnyitasahoz. A tobbi hibaiizenet attekintéséhez koppintson a
A gy a ¥ gombra.

4. Koppintson a kivalasztott hibalizenetre a hiba részleteinek
megjelenitéséhez.

10.8.2 Informaciés lizenet

Akijelzdn megjelend, nem tényleges hiba altal okozott iizenetek az Info
Uzenetek cimszoé alatt lesznek elmentve. Az egyes Uizenetek lehetséges
okaira vonatkoz6 tovabbi informaciokért lasd a jelen kézikdnyvben
talalhaté INFORMACIOS UZENETEK LISTAJA cimii részt.

1. Végezze el a 10.8.1 Hiba informéciok bekezdés 1-2. Iépéseit az
lizenet menti megnyitasahoz.

2. Koppintson a @ lehetéségre az INFORMACIOS UZENETEK
megnyitasahoz. A tobbi informéacid attekintéséhez koppintson a
A vagy a ¥ gombra.

3. Koppintson a kivalasztott informéaciora a informacio részleteinek
megjelenitéséhez.

10.9 Egyéb beallitas

10.9.1 Eséérzékel6 beallitasa

Ha es6t észlel, a robot visszatér a toltdallomasra, és Ujraindul, amikor az
es6érzékeld szaraz lesz, és a késleltetési idd lejar. A késleltetési idé 0 és
240 perc kozott allithato be. Az alapértelmezett késleltetési idd 180 perc.

1. Végezze el a 10.1 A fémenii elérése bekezdés 1-3. lépéseit.

2. Koppintson a E1E lehetéségre a tobbi beallitas 1. oldalanak
megnyitasahoz (koppintson a P> lehetdségre a 2. oldal
megnyitasahoz.

3. FErintsemega 07 lehet6séget az ESOERZEKELO
BEALLITASA megnyitasahoz.

4. Aktivalia az esdérzékeld beallitasat. Allitsa be a késleltetési idét,
és a megerdsitéshez koppintson a gombra.

10.9.2 Fénysz6ré beéllitasa

10.9.2.1 A fényszoro litemezésének beallitasa

1. A 10.9.1 Es6érzékel6 beéllitasa cimii fejezet 1-2. Iépéseit
végezze el a tobbi beallitas 1. oldalanak megnyitasahoz.

2. Koppintson a .5 lehetéségre A FENYSZORO BEALLITASA
megnyitdsahoz.

3. Erintse meg a .=G) lehetéséget a VILAGITAS UTEMEZES
megnyitasahoz. Vélasszon a Mindig BE, mindig Kl vagy ldétartam
beallitasa kozott.

4. Ha az Id6tartam beallitésa lehet6séget valasztja ki, beallithatja
a részletes idétartamot, és a megerésitéshez koppintson a
lehetdségre.

10.9.2.2 A szinmdd beallitasa

1. A10.9.2.1 Afényszoré litemezésének beéllitasa bekezdés
1-2. lépéseinek elvégzésével [épjen a fényszoro beallitasa
lehetdségbe.

2. Koppintson a OO lehetdségre A SZINMOD BEALLITASA
megnyitasahoz.

3. Erintse meg és aktivalia a Villog hibajelzéskor lehetdséget, és
valassza ki a Fényszint.

4. Amegerésitéshez koppintson a v gombra.

10.9.3 SMS beallitasa

Az SMS funkcié SMS-t kiild, ha a termék a foldrajzi keritésen kiviilre
kertl.

1. A10.9.1 Esbérzékel6 bedllitasa cimi fejezet 1-2. |épéseit
végezze el a tobbi beallitas 2. oldalanak megnyitasahoz.

2. Koppintson ab—=l lehetéségre Az SMS BEALLITASA
megnyitdsahoz.
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3. Az SMS és ADD+ hasznélata lehetéségre koppintva allitsa be
telefonszamat az orszagkoddal egytt, pl. +49 172 12345678,
koppintson a lehetdségre megerdsitéskent.

10.9.4 Bluetooth® parositas

Az EGO Connect™ alkalmazas mindig kapcsolatban van a termékkel,
amennyiben a mobileszk6z csatlakozik a mobilhal6zathoz, a termék fel
van téltve, az LCD-képerny® be van kapcsolva, és a termék korabban
parositva lett az On fiokjaval.

Az EGO Connect™ és a termék parositasa

1. A10.9.1 Es6érzékel6 beallitasa cimi fejezet 1-2. Iépéseit
végezze el a tobbi bedllitas 2. oldalanak megnyitasahoz.

2. Koppintson a /D lehetéségre A BLUETOOTH PAROSITAS

megnyitasahoz.

3. Kovesse az EGO Connect™ utasitasait az "eszkoz
hozzaadasahoz".

MEGJEGYZES: A terméken 16v6 LED allapotjelzd kék szinnel villog a
parositas soran.

Aterméken lévd LED allapotjelz6 kék szinnel vilagit, ha a termék
Bluetooth®-on keresztlil csatlakozik a mobileszkdzéhez.

10.10

Az ALTALANOS meniipontban médosithatja a termék altalanos
beallitasait.

10.10.1 Nyelv beallitasa

1. Végezze el a 10.1 Afémenii elérése bekezdés 1-3. lépéseit.

Altalanos

2. Erintse meg a 522l gombot az 4ltalanos beallitas 1. oldalanak
megnyitasahoz.

3. Koppintson a @ gombra a NYELV beéllitisa megnyitasahoz.
Anyelv kivélasztasahoz koppintson a 4 vagy a W gombra, majd
a megerdsitéshez koppintson a v gombra.

10.10.2 Orszag és id6zoéna bedllitasa
1. Végezze el a 10.10.1 Nyelv beallitasa bekezdés 1-2. épéseit.

2. Koppintson a @ lehetdségre AZ ORSZAG ES IDOZONA
beéllitasa megnyitasahoz.

3. Az ORSZAG ES IDOZONA kivalasztasahoz koppintson a A vagy
a ¥ gombra, majd a megerésitéshez koppintson a gombra.

10.10.3 Egységformatum beallitasa
1. Végezze el a 10.1 Afémenii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.

2. Koppintson a £zl lehet6ségre az altalanos beallitas
1. oldalénak megnyitaésahoz, majd koppintson a » lehetbségre a
2. oldal megnyitasahoz.

3. Az EGYSEGFORMATUM kivalasztasahoz koppintson a E vagy
a gombra, majd a megerésitéshez koppintson a /" gombra.
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A robot a képernydre kattintaskor hangjelzést ad, miutan engedélyezte
az érintési hang bekapcsolasat.

10.10.4 Erintési hang beallitasa

1. A 10.10.3 Egységformatum beallitésa cim(i fejezet 1-2. |épéseit
végezze el az altalanos bedllitas 2. oldalanak megnyitasahoz.

2. Koppintson a 4" gombra az ERINTESI HANG beallitas

megnyitasahoz.
3. Aktivalja az érintési hangot, és a megerésitéshez koppintson a
gombra.
10.10.5 A Termék menii

A TERMEK menii a termékkel kapcsolatos informaciokat jeleniti meg.
1. Végezze el a 10.1 A f6menii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.

2. Koppintson a £zl lehet6ségre az altalanos beallitas
1. oldalanak megnyitdsdhoz, majd koppintson kétszer a 4
lehetdségre az altalanos bedllitas 3. oldalanak megnyitasahoz.

3. Koppintson a E gombra a TERMEK menii informécidinak
megjelenitéséhez.

10.10.6 A felhasznaloi beallitas visszaallitasa

1. A 10.10.5A termék mendii cim(i fejezet 1-2. |épéseit végezze el az
altalanos bedllités 3. oldalanak megnyitasahoz.

2. Koppintson a @\ lehet6ségre A FELHASZNALOI
BEALLITASOK VISSZAALLITASA megnyitasahoz.

3. Amegerbsitéshez koppintson a v gombra.

4. Abeallitasok visszaallitasahoz adja meg a PIN-kddot.

10.10.7 A firmware frissitése
1. Végezze el a 10.1 A f6menii elérése bekezdés 1-3. Iépéseit.

2. Koppintson a 4=l lehetdségre az altalanos beallitas
1. oldalanak megnyitdsdhoz, majd koppintson haromszor a | 2
lehetbségre az altalanos bedllitas 4. oldalanak megnyitasahoz.

3. Erintse mega Y. lehetdséget a FIRMWARE FRISSITESE
megnyitasahoz.

4. Kovesse a képernyén megjelend utasitasokat a firmware verzié
frissitéséhez.

MEGJEGYZES: A firmware frissitése az EGO Connect™ segitségével
frissithetd. A frissités elérhetdségeérdl értesitést fog kapni.

HASZNALAT

A\ FIGYELMEZTETES: A termék hasznélatba vétele elétt figyelmesen
olvassa el a biztonsagi utasitasokat.

A\ FIGYELMEZTETES: Tartsa tavol kezét és labat a forgd késektdl.
Soha ne tegye kezét vagy labat a termék kdzelébe vagy ala, amikor a
motor mikadik.

A\ FIGYELMEZTETES: Ne hasznalja a terméket, ha a munkaterileten
személyek, kilondsen gyermekek vagy allatok tartdzkodnak.
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A TERMEK BEINDITASA ELOTT

1. Gy6z8djon meg rola, hogy a termék toltése 50% folott van az elsd
alkalommal.

2. Atoltdallomas LED allapotjelz&jének folyamatosan kell vilagitania,
vagy ZOLD szinben kell villognia megfeleld telepités esetén.

3. Atermék a beallitott Gtemezésen bellil mikodik, lasd a
10.3.2 Az (itemezés beéllitasa cimi fejezetet (a START gomb
megnyomasa a beallitott munkaid6n kivil azt jelenti, hogy a gép
a kovetkez6 Utemezett miiveletig az &llomason marad). A termék
azonnal miikodik, ha a fellilbiralasi litemezést llitja be, lasd a
10.3.5 Az (itemezés feliilirasa cim(i fejezetet.

4. Gy6z06djon meg rola, hogy a termék a kivalasztott munkater(leten
van, lasd a 10.5 Miikodési mod beallitasa cim(i részt.

5. Gyb6z6djon meg réla, hogy a termék a hatarold kabelen bellil van.

A TERMEK ELINDITASA
1. Nyomja meg a STOP gombot az LCD-képernyd fedelének
kinyitasahoz.
2. Nyomja meg a FOKAPCSOLO gombot a termék
bekapcsolasahoz.

3. Adja meg a PIN-kddot.
4. Nyomja meg a START gombot, és zarja be a fedelet.

MEGJEGYZES: A termék inditasahoz mindig nyomja meg a START
gombot, miel6tt lezarja a fedelet.

MEGJEGYZES: Az els6 miivelet elétt a gépnek be kell fejeznie a
feltérképezési ciklust.

A TERMEK LEPARKOLASA

Atermék a toltdallomason marad a beallitott parkolasi idére, majd
automatikusan visszatér a szokasos lizemmaddba a menetrend szerint.

1. Nyomja meg a PARK gombot a parkolasi izemmod
megnyitasahoz.

2. Aparkolasi idd beallitasahoz koppintson a gombra.

3. Amegerdsitéshez koppintson a v gombra.

A TERMEK LEALLITASA

Nyomja meg a STOP gombot a termék és a vagomotor ledllitasahoz.

A TERMEK KIKAPCSOLASA

1. Nyomja meg a STOP gombot az LCD-képerny6 fedelének
kinyitdésahoz.

2. Atermék kikapcsolasahoz nyomja meg a FOKAPCSOLO gombot
tobb mint 2 masodpercig.

MEGJEGYZES: Ha nem adja meg a PIN-kodot, a FOKAPCSOLO
gombot 4 mésodpercnél hosszabb ideig megnyomva a terméket
kikapcsolasra kényszeritheti.

A TERMEK VISSZAHIVASA A TOLTOALLOMASHOZ

Atdltéallomason lévé KIINDULASI HELYZET gomb megnyomasakor a
toltéallomason 1évé LED allapotjelzd 3 alkalommal gyorsan felvillan, és a
termék visszatér a toltdallomas kozelébe.

KARBANTARTAS

A\ FIGYELMEZTETES: A sulyos személyi sérllések elkerllése
érdekében mindig kapcsolja ki a flnyirot, és gyézédjon meg arrol, hogy
minden mozgd alkatrész teliesen megallt, miel6tt a flinyirét tisztitja,
karbantartast végez rajta, vagy szallitja.

A\ FIGYELMEZTETES: Szervizeléskor csak azonos cserealkatrészeket
hasznaljon. Barmilyen mas alkatrész hasznalata veszélyt okozhat,

vagy megrongalhatja a terméket. A biztonsagossag és megbizhatosag
biztositasa érdekében minden javitast szakképzett szerviztechnikusnak
kell elvégeznie.

A\ FIGYELMEZTETES: A termék késeinek karbantartasakor mindig
viseljen védokesztydit.

A jobb miikddés és a hosszabb élettartam érdekében gondoskodjon
a termék rendszeres tisztitasarol és az elhasznalddott alkatrészek
cseréjérdl.
Atermék els6 hasznalatakor a késeket hetente egyszer ellendrizni kell.
Fontos, hogy a kések kdnnyen forogjanak. A kések éle nem lehet sértilt.
Akeések élettartama rendkivil eltérd, és példaul a kovetkezoktdl fligg:

= Mikodési idd és a munkatertlet mérete.

m  Af{itipusa és a szezonalis ndvekedés.

= Talaj, homok és miitragyak hasznalata.

m  Targyak, példaul kupok, szélkakasok, jatékok, szerszamok, kovek,

gyokerek és hasonldk jelenléte.

MEGJEGYZES: A tompa késekkel végzett munka rosszabb fiinyirasi
eredményt ad. A fli vagasa nem egyenletes, és tobb energidra van
szlkség, ami azt eredményezi, hogy a termék nem nyir le ekkora
terliletet.

A termék tisztitasa

A\ VIGYAZAT: Soha ne hasznéljon nagynyomasu mosogépet a termék
vagy a toltdallomas tisztitdsara. Soha ne hasznaljon oldészereket a
tisztitashoz.

Alvaz és kések
Hetente egyszer ellendrizze a késeket.

Kapcsolja ki a terméket.
2. Emelje a terméket az oldalara.
Tisztitsa meg a késeket és az alvazat mosogatokefével. Ezzel
egyidejlileg ellendrizze, hogy a kések épek és szabadon
forognak-e.
A kerekek tisztitasa
Atermék nem miikodik kielégitben a lejtékon, ha a kerekeket eltomiti a
fii.
m  Hasznaljon puha kefét a kerekek tisztitdsahoz

A terméktest tisztitasa

= Atermék testét nedves ruhaval és gyenge szappanoldattal tisztitsa
meg.
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A toltballomas tisztitasa
A\ FIGYELMEZTETES: Karbantartas elétt huzza ki a tapegységet a
konnektorbal.

A VIGYAZAT: Ne hasznéljon nagynyomasu mosogépet vagy folyovizet
a toltéallomas tisztitdsahoz.

MEGJEGYZES: A termék nem keriilhet a toltéallomasba, ha a
toltdallomason targyak vannak. Rendszeresen tisztitsa meg a
toltdallomast.

m  Tavolitsa el a flivet, gallyakat és egyéb targyakat a toltéallomasrol.

A kések cseréje

A\ FIGYELMEZTETES: A csavarokat a kések cseréjekor ki kell
cserélni. A hasznalt csavarok gyorsan elhasznélédhatnak, és a kések
meglazulhatnak, ami sulyos sérilést okozhat.

A biztonsagos miikodés érdekében cserélje ki a kopott vagy sériilt
késeket. A kielégitd vagasi eredmény és az alacsony energiafelhasznalas
érdekében cserélje rendszeresen a késeket. Mind a 3 kést és csavart
egyszerre kell kicserélni a kiegyensulyozott vagorendszer érdekében.

A kések cseréje (T abra)

Nyomja meg a STOP gombot.

Kapcsolja ki a terméket.

Forditsa a terméket fejjel lefelé. A terméket puha és tiszta

fellletre helyezze, hogy elkeriilje a termék megkarcolodasat.
4. Forgassa el a védélemezt ugy, hogy a lyukak egy vonalban

legyenek a kés csavarjaival.

5. Tévolitsa el a 3 csavart egy laposfejii vagy csillagfej
csavarhuzéval, amely nem tartozék.

6. A3 kés eltavolitasa.
7. Szerelien be 3 U] kést és csavart.
8. Gybzbdjon meg arrdl, hogy a kések szabadon forognak.

Akkumulator

A VIGYAZAT: Téltse fel teljesen az akkumulatort, miel6tt a terméket
taroloba helyezi. Ha az akkumulator nincs teljesen feltdltve, az
karosithatja az akkumulatort.

Ha a termék m(ikddési ideje a szokasosnal rovidebb a két toltés kdzott,
ez azt jelenti, hogy az akkumulator az életciklusa végén jér. Az tizemid6é
meghosszabbitasahoz cserélje ki az akkumulatort.

MEGJEGYZES: Az akkumulator élettartama a szezon hosszatol és
attdl fligg, hogy a termék naponta hany érat lizemel. A hosszu szezon
vagy a napi tébb orés mikadés azt jelenti, hogy az akkumulatort
rendszeresebben kell cserélni. Vigye el termékét az EGO kdzpont
szervizébe az akkumulator cseréje céljabol.
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SZALLITAS ES TAROLAS
= Teljesen toltse fel a terméket.
Kapcsolja ki a terméket.
Tisztitsa meg a terméket.
Aterméket télen szaraz, fagymentes helyen, beltérben tarolja.

Aterméket a tarolas soran minden kerekével tartsa vizszintes
talajon.

m  Ha a toltéallomast zart térben tartja, vélassza le és tavolitsa el a
tapegységet és az dsszes csatlakozot a toltéallomasrdl. Tegye az
egyes csatlakozéhuzalok végét egy csatlakozdvédd dobozba.

A termék felemelése és mozgatasa (U abra)
A\ FIGYELMEZTETES: A terméket a felemelés eldtt ki kell kapcsolni.

A VIGYAZAT: Ne emelje fel a terméket, amikor az a toltéallomason all.
Ez kérosithatja a toltéallomast és/vagy a terméket. Nyomja meg a STOP
gombot, és hlizza ki a terméket a toltdallomasbdl, mielétt felemelné.

Biztonsagos mozgas a munkatertiletrél vagy a munkatertleten beldl:

Atermék ledllitasdhoz nyomja meg a STOP gombot.

2. Nyomja meg a BEKAPCSOLO gombot 2 masodpercig a termék
kikapcsolasahoz.

3. Aterméket a hordozéfogantyunal fogva, a késkoronggal a testtél
tavolabb hordozza.

KORNYEZETVEDELEM

Ne dobja ki az elektromos késziilékeket a szelektalatlan
haztartasi hulladékkal egyiitt, szelektiv hulladékgyijtd
helyeken helyezze el ezeket.

Forduljon a helyi 6nkormanyzathoz a rendelkezésre allo
gy(jtéhelyekkel kapcsolatos informacidért.

Ha az elektromos berendezéseket hulladéklerakoban vagy
szeméttelepeken artalmatlanitjak, olyan veszélyes anyagok
kertlhetnek beldllik a talajvizbe, majd onnan a taplalkozasi
l&ncba, amelyek veszélyeztetik az egészséget és az emberi
jolétet.
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HIBAELHARITAS

HIBAUZENETEK LISTAJA

Az alabbi lista a termék és az EGO Connect™ LCD-képerny&jén megjelend hibaiizeneteket tartalmazza. Ha gyakran jelenik meg ugyanaz az iizenet,
forduljon az EGO szervizkdzpontjahoz.

LCD kijelzo Miivelet

1. Ellendrizze a téltéallomas tetején 1évé LED-et.

2. NINCS LED: a tolt6allomas nem kap aramot. Ellendrizze, hogy az aljzat &ram alatt van-e, és hogy az adapter és
a kabel csatlakoztatva van-e, és nem sériilt-e meg.

Elveszett hatéarjel
vesz ! 3. PIROS LED: a hatarol6 kabel megszakadasa. Ellenérizze a téltéallomashoz csatlakoztatott hatarolokabel-

csatlakozasokat, és ellenbrizze, hogy a hatarolokabel-hurok nem sériilt-e meg lathatéan.

4. ZOLD LED: téltééllomés &llapota rendben. Az (j hurokjelzés létrehozasara vonatkoz6 utasitésokat lasd a
felhasznaloi kézikényvben vagy a mobilalkalmazasban.

1. Ellenérizze, hogy a hatarolo kabel és a toltéallomés kézotti csatlakozasok megfelelden vannak-e csatlakoztatva,
€s hogy a csatlakozasok nem keresztezték-e egymast.

Robot a hataron kiviil 2. Gy6zbdjén meg réla, hogy a hatérold kdbel nem meredek lejtén helyezkedik el.

3. Vigye vissza a robotot a munkateriiletre.

Ellendrizze a munkatertileten a vératlan akadélyokat.

A robot dab ft
foRot csapaana ese TIPP: Keriilje az olyan akadalyok elhelyezését a munkatertileten, amelyek korlatozhatjak a robot hozzaférését.

1. Ellendrizze a toltéallomas tetején 1évé LED-et.

2. NINCS LED: a tolt6allomas nem kap aramot. Ellendrizze, hogy az aljzat &ram alatt van-e, és hogy az adapter és
a kabel csatlakoztatva van-e, és nem sériilt-e meg

3. PIROS LED: a hatarol6 kdbel megszakadasa. Ellenérizze a téltéallomashoz csatlakoztatott hatarolokabel-
Visszatérési hiba csatlakozasokat, és ellenbrizze, hogy a hatarolokabel-hurok nem sériilt-e meg lathatéan.

4. 70LD LED: télt6allomas allapota rendben. Vigye vissza a robotot az allomésra, és inditsa el. A robot a jel
regeneralodasa utan automatikusan megkezdi a munkat.

5. Inditsa ujra a robotot és a bazisallomast.

TIPP: Biztositsa, hogy a téltéallomas a telepitésnek megfeleléen a helyén maradjon.

1. Tavolitson el minden akadalyt a t6lt6allomas kordl.

2. Tisztitsa meg az allomas alaplapjat és a robot kerekeit.

Dokkolasi hiba 3. Gy6z6djén meg rdla, hogy az allomas sik feliiletre van telepitve, és a telepitésnek megfeleléen a helyén marad.
4. Gy6zbdjén meg rdla, hogy a hatéarolo kabelt az utasitasoknak megfeleléen szerelték fel.
5. Kapcsolja ki az aramot és inditsa Ujra az allomast.
1. Tavolitson el minden akadalyt a tolt6allomas kordl.

Kilépési hiba

2. Tisztitsa meg az allomas alaplapjat és a robot kerekeit.
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LCD kijelzé

Miivelet

Bal oldali hajtémotor hibaja

1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Ellenérizze a meghajté kerekeket, tavolitsa el az esetleges akadalyokat.

3. Hagyja a robotot kihilni és inditsa ujra.

Jobb oldali hajtomotor hibaja

1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Ellendrizze a meghajto kerekeket, tavolitsa el az esetleges akadélyokat.

3. Hagyja a robotot kihdilni és inditsa ujra.

Flinyirémotor hiba

1. Kapcsolja ki a robotot

2. Ellenérizze a vagétarcsat, tavolitsa el a fiivet vagy egyéb akadalyokat.

3. Hagyja a robotot kihilni és inditsa ujra.

TIPP: Ha a fii hosszu, névelje a vagasi magassagot, és idével csékkentse.

Magasséagbeallito motor
hibéja

1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Ellenérizze a vagotarcsat és az alvazat, tavolitsa el az esetleges akadalyokat.

3. Hagyja a robotot kihdilni és inditsa djra.

Kiegyenstulyozatlan
vagorendszer

1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Ellenérizze a vagotarcsan és a késeken a sériiléseket és az elzarédasokat.

3. A hidnyzd vagy sériilt késeket a felhasznaldi utasitasoknak megfelel6en cserélje ki.

Teriiletbeallitasi kérdés

Ellenérizze, hogy a tertilet beallitasa megfelel-e a tényleges helyzetnek.

A robot felemelkedett Helyezze a robotot a munkateriiletre.
Helyezze a robotot a munkateriiletre.

A robot feldoit Ellenérizze, hogy a munkateriilet legnagyobb lejtése nem haladja meg a gép teljesitményét a telepitési ttmutatoban
megadottak szerint.
Helyezze a robotot a munkateriiletre.

A robot felborult Ellenérizze, hogy a munkateriilet legnagyobb lejtése nem haladja meg a gép teljesitményét a telepitési ttmutatoban
megadottak szerint.

A robot (itkbzott Utkézés: Ellendrizze a munkaterileten a vératlan akadélyokat.
APIN hibas.

PIN hibas (mér az volt .

( ) Allitsa vissza a jelszot az APP segitségével, vagy forduljon a helyi keresked6hoz.
i Arobot és az allomas kéz6tti tavolsag hatarértéken kiviil van.
A robotot elloptak

Ellenérizze, hogy nem loptak-e el.
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INFORMACIOS UZENETEK LISTAJA

Az alabbi lista a termék és az EGO Connect™ LCD-képerny6jén megjelend informacios lizeneteket tartaimazza.

LCD kijelzé Miivelet

Feltérképezési hiba

A5 teriileten gy6z6djén meg réla, hogy a robot az &llomésrol inditja a térképezést. Ugyeljen arra, hogy a
feltérképezés soran ne zavarja vagy mozgassa a robotot. Ne mozgassa az allomast a térképezés soran.

1. Inditsa Ujra a feltérképezést az EGO Connect™ segitségével.
2.A robot jévé hétig fog miikédni, és automatikusan Ujrainditja a térképezést.

A 2. teriilet nyirasa

Maésodlagos tertilet kész. Helyezze a robotot a kbvetkez( teriiletre, vagy térjen vissza az elsédleges tertiletre, és

befejez6dott folytassa a nyirast.
2 ?en’lletlny Irasa kis Alacsony akkumulator toltottségi szint. Masodlagos teriilet hianyos. Tegye vissza a robotot a téltéallomasra.
teljesitményen

GPS helymeghatarozasi hiba

GPS hiba. Kapcsolja ki és inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a helyi keresked6hoz.

Letéltési hiba

Vigye a robotot nyilt teriiletre, és gy6z6djén meg rola, hogy az LTE-jel j6 a robot kijelzéjén.

Ellenérzési hiba

Probalja meg ujra letolteni.
Ha a problémak nem oldédnak meg, forduljon a helyi keresked6héz.

Verzibhiba

Inditsa Ujra a robotot.
Ha a problémak nem oldédnak meg, forduljon a helyi keresked6héz.

TUNETEK

Ha a termék nem miikédik a fenti listan szerepl6 elvarasoknak megfelel6en, kdvesse az alabbi tiineteket.
Ha még mindig nem talélja a hiba okat, forduljon az EGO szervizkdzpontjahoz.

Probléma

Ok

Megoldas

Az LCD képernyé megérintésekor nem reagal.

1. Az LCD képernyé megsériilt.

1. Vegye fel a kapcsolatot az EGO
szervizkozponttal.

A termék nehezen dokkol.

1. A'hatarolé kabelt nem egy hosszu egyenes
vonalban fektették le, amely elég messze
van a toltéallomastol.

1. Ellendrizze, hogy a toltéallomas megfeleléen
lett-e telepitve. Lasd a 4.2 A t6lt6allomas
telepitése cimi részt.

2. A toltéallomas lejtdn vagy nem sik fellileten
van.

2. Helyezze a toltéallomast olyan felliletre,
amely teljesen vizszintes. Lasd a 3.1. A
toltéallomas elhelyezésének vizsgélata cimii
bekezdést.

3. A toltéallomas nincs stabilan felszerelve.

3. Ellenérizze, hogy az alloméasra rogzitett hat
csavar nem lazult-e meg.

Atermék dokkolaskor megcsuszik.

A nedves fii és a hatsé kerékhez tapadt sar a
termék megcsuszésahoz vezet.

Tisztitsa meg a kerekeket.

Atermék rossz idében fut.

1. Aflinyiras inditasi és leallitasi ideje
helytelen.

1. Allitsa vissza a flinyiras kezdd és befejezé
idépontjanak bedllitasait. Lasd a 10.3.2 Az
litemezés bedllitasa cimi részt.

2. Atermék orajat be kell allitani.

2. Allitsa be az érét. Lasd a 10.10.2 Az orszég
és az idbzona beéllitasa.

Atermék rezeg.

1. A sérlilt kések a vagorendszer
egyensulyhianyahoz vezetnek.

1. Ellendrizze a késeket és a csavarokat, és
szilkség esetén cserélje ki 6ket.

2. Ha tul sok kés van ugyanabban
a helyzetben, az a vagérendszer
egyensulyhianyahoz vezet.

2. Ellendrizze, hogy minden csavarra csak egy
kés van-e felszerelve.

3. Ha hianyzik egy kés a szerelési helyzetben,
az a vagorendszer egyensulyhianyahoz
vezet.

3. Ellendrizze, hogy a harom kés minden egyes
szerelési pozicidban be van-e szerelve.
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Probléma

Ok

Megoldas

1. Atermék keresi a toltéallomast, vagy tolat ki
a toltéallomasbol.

1. Nincs miivelet. A késkorong nem forog,
amikor a termék keresi a toltéallomast.

Atermék mlikodik, de a kések nem forognak.

2. Aflinyirémotor megseriilt.

2. Vegye fel a kapcsolatot az EGO
szervizkdzponttal.

Atermék a szokdsosnal rovidebb ideig nyir a
toltések kozott.

1. Fi vagy mas idegen targy blokkolja a
késeket.

1. Tavolitsa el és tisztitsa meg az alvézat és a
késeket.

2. Az akkumulator lemertilt.

2. Vegye fel a kapcsolatot az EGO
szervizkdzponttal.

3. Tompa kések. A flinyirashoz tobb energiara
van szlkség.

3. Cserélje ki a késeket.

Rovid fiinyirasi és toltési id6k.

Az akkumulator lemerdilt.

Vegye fel a kapcsolatot az EGO
szervizkdzponttal.

Atermék gyakran korkordsen vagy spiralisan
mozog.

A spiralis vagas a termék mozgasmintazatanak
természetes része.

Allitsa be a spiralis vagas intenzitasat.
Ez a funkcié szilkség esetén kikapcsolhato.
Lasd a 10.5.2 Spirélis vagasi mod bekezdést.

A termék flinyiras kdzben visszatér a
toltéallomasra.

Az esbérzékeld kapcsoloja akaratlanul
miikodésbe 1ép.

Ellenérizze az eséérzékeld kapcsolojat. Ez
a funkcié szikség esetén letilthato Lasd a
10.9.1 Esb6érzékel6 beéllitasa cimi fejezetet.

Egyenetlen flnyirasi eredmények

1. Atermék tul kevés drat dolgozik naponta.

1. Novelje a flinyirasi id6t. Lasd a
10.3.2 Az iitemezés beallitasa cimii részt.

2. Amunkaterilet tul nagy.

2. Probalja meg a munkateriilet korlatozasat
vagy az id6beosztas meghosszabbitasat.
Lasd a 10.3.2 Az (itemezés beéllitasa cimii
részt.

3. Tompa kések

3. Cserélje ki az 6sszes kést és csavart.

4. Hosszu fii a bedllitott vagasi magassaghoz
képest.

4. Novelje a vagasi magassagot, majd
fokozatosan csokkentse azt.

5. Af(i felhalmozddasa a késeknél vagy a
motor tengelye koril.

5. Ellenérizze, hogy a kések szabadon és
konnyen forognak-e. Ellenkezé esetben
csavarja le a késeket, és tavolitsa el a fiivet
és az idegen targyakat.

LED ALLAPOTJELZO A TOLTOALLOMASON

Atoltdallomas LED allapotjelzsjének folyamatosan kell vilagitania, vagy ZOLD szinben kell villognia megfeleld telepités esetén. Ellenkezd esetben

kovesse az alabbi utasitasokat:

LED allapotjelz6 Jelentés Miivelet
Folyamatos ZOLD Jo jel. A termék nem toltédik. Nincs mivelet.
Villogd ZOLD Jo jel. A termék toltédik. Nincs mivelet.
Atermeék nem toltsdik. Gyézédjén meg arrél, hogy a hatarold
L ) kabel megfeleléen van-e felszerelve a
A hatarol6 kabel nincs csatlakoztatva a t6lt6allomasba. Lésd a 4.1. A hatérol6 kabel
Folyamatos PIROS oltdallomashoz. felszerelése bekezdést.
Atermek nem toltodik. Keresse meg, hol van a kar. Cserélje ki a sériilt
Sériilés a hatarold kabelben. szakaszt Uj hatarolo kabellel.
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LED allapotjelzé Jelentés Miivelet
Atermék toltés alatt van. Gyc’izt’idjén meg arrdl, hogy a hatarold
L ) kabel megfeleléen van-e felszerelve a
A hatarol kabel nincs csatiakoztatva a 6ltéallomasba. Lasd a 4.1. A hatarold kabel
Villogé PIROS oltSallomashoz. felszerelése bekezdést.
Atermék tGltSdik. Keresse meg, hol van a kar. Cserélje ki a sériilt
Sériilés a hatarold kabelben. szakaszt Uj hatarold kabellel.
Ellenérizze, hogy az aljzat aram alatt van-e,
Nincs LED At6ltéallomas nem kap aramot. és hogy az adapter és a kabel csatlakoztatva
van-g, és nem sérilt-e meg.
; Atéltéallomas frissitése a terméken keresztil . .
Folyamatos SARGA torténik, és a Bluetooth® nincs csatlakoztatva. Nem szlikseges mivelet.
) Atéltéallomas frissitése a terméken keresztil
Villogd SARGA torténik, és a Bluetooth® csatlakoztatas Nem szlikséges miivelet.
megtortént.

LED ALLAPOTJELZO A TERMEKEN

Atermék elején talalhato LED allapotjelz6 mutatja az aktudlis allapotot:

Jelzd Jelentés Miivelet
Nem szlikséges mivelet. ALED szine a

Folyamatos LED szin A robot megfeleléen mikadik. 10.9.2.2 A szinmdd beéllitasa bekezdésben
elvégzett beallitastol fiigg.

Villogd KEK A Bluetooth® parositasa folyamatban van. Nem szlikséges mivelet.

Folyamatos KEK A Bluetooth® parositas sikeres. Nem szlikséges mivelet.

Ellenérizze az LCD-képernyén/ EGO
Connect™ App-ban a hibalizenetet.

Villogé PIROS Arobot hibat észlelt. Torolje a hibat a STOP gomb megnyomasaval,
majd aktivélja a terméket a START gomb
megnyomasaval.

Villogd SARGA A STOP gombot megnyomtak. f’\gg;?gf meg a START gombot, és zérja be a

GARANCIA

EGO GARANCIALIS FELTETELEK

Keérjuk, latogasson el az egopowerplus.eu oldalra, ahol megtaldlja a részletes EGO garancialis feltételeket.
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Traducere a instructiunilor originale

NOTA: Urmétorul format este utilizat in manualul de utilizare pentru a
facilita utilizarea acestuia:

= Textul scris cu, caractere italice este un text care este afisat pe
ecranul LCD sau este o trimitere la o alta sectiune din manualul de
utilizare.

= Textul scris ingrosat este unul dintre butoanele de pe produs.

INTRODUCERE

Descrierea produsului (Fig. B)

NOTA: EGO actualizeaza in mod regulat aspectul si functiile produselor,
contactati distribuitorul EGO pentru asistenta pentru cele mai recente
produse.

Robotul de tuns iarba are o baterie incorporat si taie iarba in mod
automat, nefiind necesara colectarea ierbii. Masina alterneaza continuu
intre cosit si incarcare in timpul orelor de functionare programate.
Modelul de miscare este aleatoriu. Firul delimitator controleaza miscarea
produsului in interiorul zonei de lucru. Senzorii din produs detecteaza
momentul in care acesta se apropie de firul delimitator. Partea din fata a
produsului trece Tntotdeauna peste firul delimitator pe o anumité distanta
inainte ca produsul sa se intoarca. Atunci cand produsul loveste un
obstacol sau se apropie de firul de delimitare, produsul selecteaza o
noua directie.

Toate setarile de functionare pot fi controlate de pe ecranul LCD sau de
pe EGO Connect ™,

Tehnica de cosit: Produsul nu produce emisii, este usor de utilizat
si economiseste energie. Tehnica de taiere frecventd imbunatateste
calitatea ierbii si reduce nevoia de ingrasaminte.

Gésirea statiei de incarcare: Produsul functioneaza pana cand
incarcatura bateriei este scazuta sau pana cand programul de taiere este
finalizat, apoi masina se va intoarce automat la statia de incarcare.

EGO Connect™

EGO Connect™ este o aplicatie mobila care face posibil controlul de la
distanta al intregului proces de cosire. Consultati 9 EGO Connect™.

Ecran LCD

Ecranul LCD al produsului afiseaza toate informatiile si setarile
produsului.

Pentru a accesa ecranul, apasati butonul STOP.
Butoane pe produs

Butonul START: Pentru a porni functionarea produsului.
Buton de alimentare POWER: Pentru a porni/opri produsul.

Buton de blocare PARK: Pentru a trimite produsul la statia de incércare.
Utilizati ecranul LCD pentru a seta durata parcari.

CITITI TOATE INSTRUCTIUNILE!

A\ AVERTISMENT: Pentru siguranta si fiabilitatea produsului, toate
reparatiile si inlocuirile de piese ar trebui efectuate de catre un tehnician
de service autorizat.
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A\ AVERTISMENT: Asigurati-va ca ati citit si intelegeti toate
instructiunile privind siguranta din acest Manual de utilizare, inclusiv
toate simbolurile de alerta privind siguranta precum ,, PERICOL”,
LAVERTISMENT" si ,ATENTIE" inainte de a utiliza aceasta masina.
Nerespectarea tuturor instructiunilor enumerate mai jos poate duce la
electrocutare, incendiu si/sau vatamari corporale grave.

SIMBOLURI PRIVIND
SIGURANTA

Alerta privind siguranta

Cititi si intelegeti manualul de instructiuni

A

Activati dispozitivul de dezactivare inainte de
intretinere. Tineti mainile si picioarele departe
de lame.

He

S

Nu atingeti lama rotativa.

Atentie la obiectele aruncate - tineti la distanta
persoanele aflate in apropiere.

B

picioarele departe de lame.

Acest produs este in conformitate cu directivele
europene aplicabile

Acest produs este in conformitate cu legislatia
aplicabila din Marea Britanie.

Deseurile produselor electrice nu trebuie s&
fie eliminate Tmpreuna cu deseurile menajere.
Predati-le unui punct de reciclare autorizat.

B alls

Bluetooth®

<

Curent continuu (DC)

Produs cu structura de clasa Il

Proiectat pentru a fi alimentat de la o sursa de
alimentare separata de foarte joasa tensiune
(SELV)

A=

Latime de taiere

SMPS
(Comutator mai multe unitéti de alimentare)

SMPS care incorporeaza un transformator de
izolare de siguranta impotriva scurtcircuitelor
(inerent sau ono-inerent)

Utilizati acest aparat numai in interior

D@

Curent alternativ
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NOTA: Marca verbala si logo-urile Bluetooth® sunt marci comerciale

inregistrate detinute de Bluetooth SIG, inc. si orice utilizare a acestor

marci de catre EGO este sub licenta.

SPECIFICATII

RM4000E
Intrarealiesirea sursei de alimentare | 100-240 V~/24 V DC
:ltétce.;rrie; ge alimentare cu energie 147 W
Lungimea cablului de joasa tensiune | 10 m
Acumulator EZIL\J/-l/O?o,o Ah
Consumul mediu de energie 23.2 kwh/luna@4000m?
Consumul de energie in timpul taierii | 36W + 20%
Timp mediu de incarcare 110 min
Timp mediu de cosire 240 min

Panta maxima pentru cablul de
delimitare

20% (11,3°)

delimitator

Panta maxima pentru zona de lucru 50% (26,6°)
Latimea minima de trecere 60 cm
Lqulmea maxima a cablului 1000 m
delimitator

Distanta maxima pana la cablul 40m

Capacitate de lucru

4000 m’ (20%)

Sistem de taierea

3 lame de taiere pivotante

Numarul de model al setului de lame

Alimentare cu energie
electrica

. . AB1009R
si suruburi
Latime de taiere 24 cm
Gama de reglare a inaltimii de taiere | 20-90 mm
Irjprementul de reglare a inaltimii de 5 mm/15 pozii
taiere ’

Robot de tuns iarba IPX5

Clasificare | Statie de fncarcare IPX4
IP

IP56 (numai pentru corp)

Min Minute Temperatura de functionare si de 15°C - 55°C
IPX5 Grad de protectie impotriva factorilor externi incarcare recomandata
V Tensiune Temperatura de depozitare o o
W Waj recomandata A0°c-roc
Ah Amperi-ore Greutatea cositoarei
. e s T 15,1 kg

kg Kilograme (fara statie de incarcare)

m Metru

cm Centimetru ( )

mm Milimetru PACHET FIG' A

°C Celsius

DESCRIEREA

© ©® N o kR W~

[\ O NG T NG T NG T NG T NG TN (NG, YU G U (i U U U G U G
SO E BN SO0 RE®N 2O

Corp

Placa de contact
Indicatoarele de stare LED
Capac

Ecran LCD

Buton de parcare PARK
Butonul de oprire STOP
Butonul de pornire START
Buton de alimentare POWER
Roata frontala

. Roata posterioara

Lama
Placa de alunecare

Port de diagnosticare (numai pentru servicii post-vanzare)

Maner de transport

Butonul acasa HOME

Indicatorul starii de incarcare

Butonul de eliberare a capacului

Port de alimentare cu energie electrica

. Terminal de s&rma de delimitare
. Placa de contact

. Baza statiei de incarcare

. Sursa de alimentare electrica

. Suruburi (6)

. Lama si surub (3)

. Cablu de joasa tensiune

217.

Dispozitiv de masurare

28*. Tarus

29*. Cuplor

30*. Conector

31*. Fir de bucla pentru bucla de delimitare

*Kiturile de instalare si accesoriile sunt VANDUTE SEPARAT.
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INSTALAREA

A\ AVERTISMENT: Cititi si Intelegeti instructiunile de siguranta inainte
de a instala produsul.
A ATENTIE: Utilizati piese de schimb si materiale de instalare originale.

m  Inspectati cu atentie produsul pentru a va asigura ca aceasta nu a
suferit defectiuni sau avarii pe durata transportului.

m  Daca unele piese sunt deteriorate sau lipsesc, va rugam sa
contactati centrul de service EGO.

1. Principalele componente necesare pentru instalare
= Un robot de tuns iarba care tunde gazonul in mod automat.
m O statie de incarcare, care are 2 functii:

— Pentru a trimite semnale de control de-a lungul firului de
delimitare, astfel incat produsul sa poata urmari firul pana la
anumite zone indepartate din gradina si s& se poata intoarce la
statia de incarcare.

— Pentru a incarca produsul.

m O sursa de alimentare, care este conectatd la statia de incarcare
sila o priz& de alimentare de 100-240V.

= Fir cu bucla, care este asezat in jurul zonei de lucru si in jurul
obiectelor si plantelor in care produsul nu trebuie sa intre. Firul cu
bucla este utilizat ca fir de delimitare.

2. Pregatiri
A ATENTIE: Suprafata neuniforma a gazonului sau zonele cu apa

statatoare pot deteriora produsul.

NOTA: Cititi capitolul Instalare inainte de a incepe instalarea. Modul in
care se face instalarea afecteaza performanta produsului. Prin urmare,
este important sa se planifice cu atentie instalarea.

= Realizati o schita a zonei de lucru si includeti toate obstacolele.

= Marcati pe schita locul in care se va amplasa statia de incarcare si
firul de delimitare.

= Umpleti gaurile din gazon.

m Taiati iarba Tnainte de a instala produsul. Asigurati-va ca iarba are
o fnaltime maxima de 10 cm.

3. inainte de instalarea firului de delimitare

Puteti alege sa instalati firul de delimitare cu tarusi sau s i ingropati.
Ambele abordari pot fi combinate in aceeasi zona de lucru.

A ATENTIE: Daca folositi un scarificator/detalificator in zona de lucru,
ingropati firul de delimitare pentru a preveni deteriorarea acestora.

3.1 Pentru a examina unde sa se amplaseze statia de
incarcare

C-1 Partea din fata a statiei de incércare
C-2 Partea din spate a statiei de incércare
C-3 Stanga statiei de incarcare

C-4 Dreapta statiei de incarcare
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m  Pastrati un spatiu liber de cel putin 1,5 m in fata statiei de
incdrcare si un spatiu liber de 40 cm in spatele statiei de
incércare. Pastrati un spatiu liber de cel putin 35 cm fata de limita.
Péstrati un spatiu liber de cel putin 1,5 m in zona de lucru a statiei
de incarcare (Fig. C).

NOTA: Partea DREAPTA a statiei de incarcare (C-4), asa cum se araté
in Fig. C, trebuie sa fie plasata in interiorul zonei de taiere.

m  Asezati statia de incarcare in apropierea unei prize de curent.

m  Asezati statia de incarcare pe o suprafata plana (Fig. D).

m Baza statiei de Tncarcare nu trebuie s fie indoita (Fig. D).

» In cazul in care zona de lucru are dous parti separate de o panté
abruptd, va recomandam sa amplasati statia de incarcare in
sectiunea inferioara.

m  Asezati statia de incarcare intr-o zona protejata de soare.
3.2 Pentru a examina unde sa plasati sursa de alimentare

A\ AVERTISMENT: Nu taiati si nu prelungiti cablul de joasa tensiune.
Exista riscul de electrocutare.

A\ AVERTISMENT: Cablul de alimentare si cablul de prelungire trebuie
sa se afle in afara zonei de lucru pentru a evita deteriorarea cablurilor.

OBSERVATIE: Utilizati un singur cablu de joasa tensiune, iar utilizarea
mai multor cabluri va afecta eficienta de incércare a produsului.

A ATENTIE: Asigurati-va ca lamele de pe produs nu taie cablul de
joasa tensiune.

A ATENTIE: Nu infagurati cablul de joasa tensiune (Fig. E) si nul
asezati sub baza statiei de incarcare. Bobina provoaca interferente cu
semnalul de la statia de incarcare.
m  Asezati sursa de alimentare intr-o zona cu acoperis si protectie
impotriva soarelui si a ploii.
m  Asezati sursa de alimentare intr-o zona cu o buna circulatie a
aerului.
= Folositi un dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu un curent de
declansare de maximum 30 mA atunci c&nd conectati sursa de
alimentare la priza de curent.

3.3 Pentru a examina unde sa se plaseze firul de delimitare

A ATENTIE: Tn cazul in care zona de lucru este adiacentd unor corpuri
de apa, pante, prapastii sau drumuri publice, firul de delimitare trebuie
sa fie asezat in interiorul unei bariere fizice. Bariera trebuie sa aiba o
inaltime de cel putin 15 cm si trebuie s& se mentina o distantd de 35 cm
intre firul de delimitare.

A ATENTIE: Nu lasati produsul s& functioneze pe pietris.

A ATENTIE: Nu faceti curbe ascutite atunci cand instalati firul de
delimitare.

A ATENTIE: Pentru o functionare atenta, izolati toate obstacolele, cum
ar fi copacii, radacinile si pietrele.

Firul de delimitare trebuie sa fie pus sub forma de bucla in jurul zonei
de lucru. Senzorii din produs detecteaza momentul in care robotul se
apropie de firul delimitator, iar robotul selecteaza o alta directie.

Toate partile zonei de lucru trebuie sa fie maxime. 40 m de la firul de

delimitare.
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= Asigurati-va ca toate unghiurile formate de firul delimitator sunt de
90° sau mai mari.

= Puneti firul de delimitare in jurul intregii zone de lucru. Pastrati
curatenia de-a lungul firului de delimitare. Adaptati distanta dintre
firul delimitator si obstacole (Fig. F).

m  Se plaseaza firul delimitator la 35 cm (cazul 1) de un obstacol care
are o fnéltime mai mare de 5 cm (Fig. G1).

m  Se plaseaza firul delimitator la 30 cm (cazul 2) de un obstacol inalt
de 1-5 cm (Fig: G2).

m  Se plaseaza firul delimitator la 10 cm (cazul 3) de un obstacol care
are o fnaltime mai mica de 1 cm (Fig. G3).

= Daca aveti 0 alee cu pavaj care este la nivelul gazonului, puneti
firul de delimitare sub pavaj.

NOTA: Dac pavajul are o 4time minimé de 30 cm, utilizati setarea din
fabrica pentru functia Drive Past Wire (Conducere peste fir) pentru a taia
toata iarba adiacenta pavajului. Consultati 10.6.7 Conducere peste fir.

m Puneti firul de delimitare n jurul stélpilor portii sau a stélpilor
gardului pentru a va asigura ca se realizeaza distante adecvate, in
cazul in care firul de delimitare se intoarce printr-un pasaj ingust
de < 100 cm in jurul unui obstacol ingust (< 30 cm), utilizati o
sectiune dreapta de 100 cm prin pasaj, asa cum se arata in Fig. H.

H-1 Stélp de poartad/ gard

3.3.1 Pasaje (Fig. H)

H-2

Pasaj

Un pasaj este o sectiune care are un fir delimitator pe fiecare parte si
care leaga 2 parti ale zonei de lucru. Distanta dintre firul de delimitare de
fiecare parte a pasajului trebuie sa fie de minimum 60 cm.

3.3.2 Pentru a plasa firul de delimitare intr-o panta

Produsul poate functiona in pante de 50%. Pantele prea abrupte trebuie
izolate cu ajutorul firului de delimitare. Gradientul (%) se calculeaza ca
inaltime pe metru.

Exemplu: 10 cm /100 cm = 10% (Fig. K).

m  Pentru pante mai abrupte de 50% in interiorul zonei de lucru,
izolati panta cu fir de delimitare.

= In cazul pantelor mai abrupte de 20% de-a lungul marginii
exterioare a gazonului, puneti firul de delimitare la 35 cm de
margine (Fig. L).

= Pentru pantele adiacente unui drum public, puneti o bariera de
cel putin 15 cm inaltime de-a lungul marginii exterioare a pantei.
Puteti folosi un perete sau un gard ca bariera.

3.3.3 Pentru a realiza o insula (Fig. M)

Daca faceti o insuld, puneti impreuna firul de delimitare care merge spre
si dinspre insula.

A ATENTIE: Nu puneti o sectiune de fir de delimitare peste cealalta.
Sectiunile firului de delimitare trebuie sa fie paralele, nu incrucisate.

A ATENTIE: Izolati sau indepartati obstacolele care au o inaltime
mai micé de 5 cm. |zolati sau indepartati obstacolele care au o usoard
panta, de exemplu, pietre, copaci sau radacini. Acest lucru va preveni
deteriorarea lamelelor produsului.

Folositi 0 insulé pentru a izola zonele din zona de lucru cu ajutorul firului
de delimitare. Va recomandédm s izolati toate obiectele de fixare din
zona de lucru.

Unele obstacole sunt rezistente la coliziune, de exemplu, copacii sau
tufisurile care au o inaltime mai mare de 5 cm. Produsul se va ciocni cu
obstacolul si apoi va selecta o0 noud directie.

= Puneti firul de delimitare la si in jurul obstacolului pentru a forma
o insula.

m  Puneti cele 2 sectiuni ale firului de delimitare spre si dinspre insuld
aproape una de cealalta. Acest lucru va face ca produsul sa treaca
pe fir.

m  Puneti cele 2 sectiuni de fir de delimitare in acelasi tarus.
Consultati 5 Pentru a pune firul in pozitie cu ajutorul tarusilor.

3.3.4 Pentru a crea o zona secundara (Fig. N)

Se creeaza 0 zona secundara (B) daca zona de lucru are 2 zone care
nu sunt legate printr-un pasaj. Zona de lucru cu statia de incércare este
zona principald (A).

NOTA: Produsul trebuie s& fie mutat manual intre zona principald si zona
secundara.

Puneti firul delimitator in jurul zonei secundare (B) pentru a forma o
insula. Consultati 3.3.3 Pentru a realiza o insula. Dar creati insula in
afara zonei principale de lucru.

NOTA: Firul de delimitare trebuie s& fie pus sub forma 1 bucle in jurul
intregii zone de lucru (A + B).

NOTA: Cand produsul taie iarba in zona secundara, trebuie selectat
modul zona secundara. Consultati 10.5.1 Pentru a selecta zona de lucru.

4. Instalarea produsului
4.1 Pentru a instala firul delimitator

A ATENTIE: Nu puneti fir in exces intr-o bobina. Bobina provoacé
interferente cu produsul.

1. Cititi si intelegeti instructiunile referitoare la statia de incércare.
Consultati punctul 3.1 Pentru a examina unde s& se amplaseze
statia de incércare.

2. Asezati statia de incércare in zona selectata.

Puneti firul de delimitare in jurul intregii zone de lucru. Incepeti si
finalizati instalarea in spatele statiei de incarcare. Introduceti firul
din fata in fanta de ghidare din partea inferioara a bazei statiei.
Treceti ambele capete ale firului de delimitare prin deschiderea
din spatele statiei de incarcare.

4. Deschideti conectorul si introduceti firul de delimitare in conector
(Fig. P1).

5. Inchideti conectorul cu o pereche de clesti (Fig. P2).

6. Deschideti capacul statiei de incarcare prin apasarea butonului
de eliberare (Fig. P3).

7. Impingeti conectorul frontal pe stiftul metalic de pe statia de
incércare cu marcajul "F". Impingeti conectorul din spate pe stiftul
metalic de pe statia de incércare cu marcajul "B" (Fig. P4).

NOTA: Indepértati excesul de firul cu un cleste de taiat sarma.
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4.2 Pentru a instala statia de incarcare
A ATENTIE: Nu v& puneti picioarele pe baza statiei de incarcare.

A\ AVERTISMENT: Asigurati-va ca fisele cablului de joasa tensiune i
ale sursei de alimentare sunt curate si uscate inainte de a le conecta.

La conectarea sursei de alimentare, utilizati numai o prizé de curent care
este conectata la un dispozitiv de curent rezidual (RCD).

1. Conectati cablul de joas tensiune la statia de incércare
(Fig. Q1).

2. Conectati sursa de alimentare la cablul de joasa tensiune.

3. Asezati sursa de alimentare la o inaltime minima de 30 cm
(Fig. Q2).

4. Conectati cablul de alimentare la o priz& de alimentare de
100-240 V.

NOTA: Atunci cand statia de incarcare este conectata, este posibila
incércarea produsului. Asezati produsul in statia de incarcare in timp
ce se aseaza firul de delimitare. Porniti produsul. Nu continuati cu nicio
setare a produsului inainte de finalizarea instalarii.

5. Puneti cablul de joasa tensiune Tn pamant cu ajutorul unor tarusi
sau ingropati cablul. Consultati 5 Pentru a pune firul in pozitie cu
ajutorul tarusilor sau 6 Pentru a ingropa firul de delimitare.

6. Atasati statia de incércare la sol cu cele 6 suruburi furnizate.

5. Pentru a pune firul in pozitie cu ajutorul tarusilor

A ATENTIE: Asigurati-vé c& tarusii mentin firul de delimitare pe sol.
Taierea ierbii din jurul limitei inainte de instalarea firului de delimitare va
facilita acest proces.

A ATENTIE: Taierea ierbii prea jos imediat dupé instalare poate
deteriora izolatia firelor. Deteriorarea izolatiei poate sa nu provoace
intreruperi decat dupa cateva saptamani sau luni.

1. Puneti firul de delimitare pe sol.

2. Puneti tarusii la o distantd de maximum 1 m unul fata de celalalt.
NOTA: Folositi cuie suplimentare acolo unde se schimba panta pentru a
v& asigura ca firul rimane plat fata de sol (Fig. R).

3. Atasati tarusii la sol cu un ciocan sau un ciocan de plastic.
NOTA: Firul este acoperit de iarbé si nu se mai vede dupé cteva
saptamani.

6. Pentru aingropa firul de delimitare

m  Taiati o canelura in pAmant cu un taietor de margini sau cu o
lopata dreaptd, sau folositi o masina specializatd pentru instalarea
cablurilor

= [ntroduceti firul de delimitare 1-20 cm in pdmant.

Distribuitorul EGO va poate ajuta cu instalarea firului de delimitare.

7. Pentru a prelungi firul delimitator (Fig. S)

NOTA: Prelungiti firul de delimitare daca acesta este prea scurt pentru
zona de lucru. Utilizati cabluri si conectori originali EGO.
1. Deconectati statia de incércare de la priza de curent.

2. Taiati firul de delimitare cu o pereche de clesti de tdiat sdrma
acolo unde este necesara instalarea extensiei.
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3. Ad&ugati s&rma acolo unde este necesar pentru a instala
extensia.

4. Puneti cablul de delimitare in pozitie.

5. Puneti capetele firelor intr-un conector.
NOTA: Asigurati-vé ca puteti vedea capetele firului delimitator prin zona
transparenta a conectorului.

6. Impingeti in jos capacul de pe conector cu un cleste reglabil
pentru a fixa firele in conector.

7. Asezati firul de delimitare cu ajutorul unor tarusi. Conectorul
poate fi ingropat pentru a se asigura ca nu intra in contact cu
robotul in timpul cositului.

8. Conectati statia de incércare la priza electrica.

8. Dupa instalarea produsului
8.1 Pentru a face o verificare vizuala a statiei de incarcare

Asigurati-va c& indicatorul de stare cu LED de pe statia de incércare
lumineaza VERDE continuu.

Daca indicatorul de stare LED nu lumineaza in verde continuu, verificati
instalatia. Consultati sectiunea 4.2 Instalarea statiei de incarcare si
INDICATORUL DE STARE CU LED PE STATIA DE INCARCARE din
prezentul manual.

8.2. Pentru aincarca produsul

Atunci cand produsul este nou sau a fost depozitat pentru o perioada
lunga de timp, bateria poate fi descarcata si trebuie incarcata inainte de
pornire.

A\ AVERTISMENT: Incércati produsul numai cu ajutorul unei statii de
incércare si al unei surse de alimentare care fi este destinata. Utilizarea
incorecta poate duce la socuri electrice, supraincalzire sau scurgere de
lichid coroziv din baterie. In caz de scurgere a electrolitului, spalati cu
apa si solicitati ajutor medical dacé intré in contact cu ochii etc.

Asezati produsul in statia de incarcare.

2. Introduceti produsul cat mai mult posibil pentru a asigura un
contact adecvat intre produs si statia de incarcare.

3. Lumina VERDE intermitent& de pe statia de incarcare indica
faptul ca incarcarea este in curs.
8.3 Pentru a defini setarile de baza

Tnainte ca produsul sa inceapa sa functioneze pentru prima data, trebuie
sa puneti in functiune aparatul si sa definiti setarile.
1. Apasati butonul STOP pentru a deschide capacul ecranului LCD.
2. Apésati butonul POWER pentru a porni produsul.

3. Urmati instructiunile de pe ecran pentru a defini setarile: limba,
declaratii legale si de sigurantd, tara si fusul orar, formatul unitatii,
setarea codului pin si setarea inaltimii de taiere.

NOTA: Nu este posibild utilizarea codului 0000 ca cod PIN.

4. Cand punerea in functiune este finalizata, va fi afisat meniul
principal.
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9. EGO Connect™

Produsul este compatibil cu EGO Connect™. Toate setarile si programul
de tuns iarba pot fi setate de la distanta cu ajutorul EGO Connect™.

NOTA: Asigurati-va c& Bluetooth® este activat pe dispozitivele mobile
atunci cand utilizati functia de telecomanda.

RM4000E are conectivitate celulara cu raza lunga de actiune i
conectivitate Bluetooth® cu raza scurta de actiune.

9.1 Pentru a instala EGO Connect™

1. Descarcati EGO Connect™ pe dispozitivul dumneavoastra mobil
sau scanati codul QR de mai jos.

2EHES
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2. Creati un cont nou in EGO Connect™. Daca aveti deja un cont,
treceti la pasul 4.

3. Une-mail va fi trimis la adresa de e-mail inregistrata. Urmati
instructiunile din e-mail pentru a va valida contul.

4. Conectati-va la contul dumneavoastra EGO in EGO Connect™.
9.2 Pentru a asocia EGO Connect™ si produsul

Consultati 10.9.4 Asocierea Bluetooth ®.

Prezentare generala a structurii meniului 1

10. Setarile produsului
10.1 Pentru a avea acces la meniul principal

Apésati butonul STOP pentru a deschide capacul ecranului LCD.
Apésati butonul POWER pentru a porni produsul.

Introduceti codul PIN si atingeti v pentru a confirma si intrati
pe pagina 1 ®meniului principal, atingeti ® pentru a intra pe a 2-a
pagina.

10.2 Structura meniului principal

Meniul principal contine 8 optiuni:

m  PROGRAMUL

INALTIMEA DE TAIERE

FUNCTIONARE

LIMITE

SECURITATE

MESAJ

ALTELE

GENERALITATI

Produsul are setari din fabrica, dar setarile pot fi adaptate la zona dvs. de
lucru specifica.

|§§”@ Programul

-

Prezentare generald

Prezentare saptamanala

Setati timpul

| Tnaltime de
Anulare tiiere

| ]
48 de ore 72 de ore

|
24 de ore

Segmentul zilnic 1 Segmentul zilnic 2

Segmentul zilnic 3 Copiati la

Resetare

Toate zilele Luni Marti Miercuri  Joi

Vineri Sambatd Duminica
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Limite

Zona de lucru

I_I_l | ! | |

Zona Zona 2 1 2 3 4 5
principala

Taiere pe muchie  Taiere sistematica

Statia de
iesire

trecere peste fir

Prezentare generala a structurii meniului 2

@ Securitate
I

Introducerea codul PIN

Mesaj
I
I |

Afisarea defectiunilor  Afisarea de informatii

de ploaie Program de lumina
Intotdeauna  Tntotdeauna Setati perioada de timp
ON (pornit) OFF (oprit)

Setarea timpului de lumina

Alarma Gard geografic Detaliile defectiunilor Informatii detaliate
| ————
Verificati codul PIN Setarea alarmei Joasa Medie Ridicata
Altele
Senzor de ploaie Faruri SMS Bluetooth
Setarea senzorului | | Setare SMS Asocierea Bluetooth

Mod de culoare

Setarea modului de culoare
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@I Generalitati

Limba Regiune Formatul unitati ~ Ton de atingere Despre Resetare Actualizare

Setarea Tara si Setarea Setarea tonului Despre Resetarea Actualizarea

limbii fusul orar formatului de atingere setarii firmware-ului
unitatii

10.3 Setarea programului £

10.3.1 Pentru a calcula setarea programului

NOTA: Capacitatea de operare este estimata pe baza suprafetei plane
si deschise. Trebuie sa mariti impul programat dacé zona de lucru are
multe pante sau obstacole.

NOTA: Orele de functionare includ timpul de cosire, de cautare si de
incarcare.

1. Calculati aria gazonului dvs. in m?.

2. Impartiti suprafata gazonului la capacitatea suprafetei produsului,
rezultatul sunt orele care produsul trebuie s& functioneze in fiecare zi.

Exemplu: Un gazon de 2000 m?, capacitate suprafetei de 167 m?h
2000 m?/ 167 =12 h

Zile / saptaméana | Ore de functionare /zi | Perioada de timp

7 12

07:00 am - 7:00 pm

10.3.2 Pentru a seta programul

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

Atingeti % pentru a intra in setareaPROGRAMUL

Atingeti E46 pentru a intra pe PREZENTARE SAPTAMANALA.
Atingeti + pentru a intra in SETATI TIMPUL.
Selectati orele de functionare adecvate.

Atingeti <sau P pentru a selecta ziua, apoi atingei v pentru
a introduce SEGMENTUL ZILNIC. Produsul poate taia iarba
1-3 segmente in fiecare zi.

7. Atingeti (9 pentru a introduce setarea perioadei de timp si
atingeti W/ pentrua confirma.

o gk w DD

10.3.3. Pentru a copia setarea programului

1. Repetati pasii 1-4 de la 10.3.2 Pentru a seta programul.

2. Atingeti pentru a copia setarea programului. Puteti copia
setarile programului zi de zi sau pentru intreaga saptamana.

3. Atingeti v pentru a confirma.

10.3.4 Pentru a reseta setarea programului

Puteti sa eliminati toate setarile de programare si sa utilizati setarile
din fabrica. Setarea din fabrica a programului permite produsului sa
functioneze toate orele din fiecare zi a sdptamani.

1. Repetati pasii 1-4 de la 10.3.2 Pentru a seta programul.

2. Atingeti O pentru a reseta setarile programului si a reveni la
setarile din fabrica.

10.3.5 Pentru a suprascrie programul

Orice setari ale programului pot fi inlocuite temporar prin selectarea
programului de Tnlocuire. Este posibil sa se anuleze programul prin
selectarea intre 24 de ore, 48 de ore si 72 de ore.

1. Repetati pasul 1-2 de la 10.3.2 Pentru a seta programul.
2. Atingeti @@ pentru a intra InSUPRASCRIE PROGRAMUL.
3. Atingeti orele dorite si atingeti v pentru a confirma.
Pentru a anula programul de suprascriere
C o
1. Atingeti "~O} pentru a intra inSUPRASCRIE PROGRAMUL.
2. Atingeti orele selectate si atingeti v pentru a confirma.
10. 4 Setarea inaltimii de taiere
Inaltimea de taiere poate fi variatd de la 20-90 mm pe 1-15 pozitii.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

- A
2. Atingeti €% pentry a intra in SETAREA INALTIMII DE
TAIERE.
3. Atingeti 4 sau ¥ pentru a seta inéltimea de taiere si atingeti
«/ pentru a confirma.
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10. 5 Setarea modului de functionare

10.5.1 Pentru a selecta zona de lucru

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti __._E_:i pentru a intra pe pagina 1 a setarii modului de
taiere (atingeti P pentru a intra pe a 2-a pagind).

3. Atingeti pe pagina 1 pentru a selecta zona de lucru si
atingeti »/ pentru a confirma.

Zona principala: Zona principald este modul de functionare standard, in
care produsul tunde si incarca automat. Zona de lucru implicité este zona
principala.

Zona secundara: Folositi modul de functionare a zonei secundare
pentru a taia zonele secundare. Trebuie s& mutati manual produsul intre
zona principala si cea secundara. Produsul taie pentru o perioada de
timp selectata sau pana cand bateria este descarcata.

NOTA: Trebuie s introduceti manual produsul in statia de incarcare
pentru a incarca produsul atunci cand acesta se afla intr-o zona
secundara. Produsul va rdméne in statia de incarcare atunci cand
bateria este incarcatd. Trebuie s& selectati zona principala de lucru
pentru a reporni produsul.

10.5.2. Modul de taiere in spirala

Produsul taie iarba in spirala daca iarba este mai lunga intr-o zona.
Taierea in spirala poate fi setata pe 5 niveluri de 1-5. Taierea in spirala
se va declansa mai frecvent la stabilirea nivelurilor.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2 Atinget QF
taiere.
3. Atingeti ®) pentru a seta modul TAIERE IN SPIRALA.

Activati modul de téiere in spirald, atingeti 4 sau b pentru a
selecta nivelul de sensibilitate.

5. Atingeti v pentru a confirma.
10.5.3 Modul de taiere a marginilor

Produsul va incepe sa taie de-a lungul firului delimitator al gazonului la
fiecare nou ciclu atunci cand se afla in modul de taiere a marginilor.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

taiere.
3. Atingeti Lo pentru a intra in modul TAIERE A MARGINILOR.
4. Activati modul de taiere si atingeti v/ pentru a confirma.
10.5.4. Modul de tdiere sistematica

Cand este in modul de taiere sistematica, produsul va tunde in modele
paralele.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

taiere.
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3. Atingeti 5= pentru a intra in modul TAIERE SISTEMATICA.
4. Activati modul de taiere, apoi atingeti v pentru a confirma.

10.6 Stabilirea limitelor

10.6.1. Conducere peste fir

Aceasta este distanta pe care partea frontala a produsului se poate
deplasa dincolo de firul de delimitare. Setarea din fabrica este de 30 cm.
Puteti selecta o distanta de 20-55 cm.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la

. Atingeti pentru a intra in setarea LIMITA.
3. Alingeti = pentru a intra in setareaCONDUCERE PESTE FIR.
Atingeti < sau P> pentru a selecta distanta si atingeti v pentru
a confirma.

10.6.2. Statia de iesire

Produsul va da inapoi de-a lungul firului pana la distanta setata si apoi va
pleca s& tunda. Puteti seta o distanta de 20-999 cm. Setarea din fabrica
este de 20 cm.

1. Efectuati pasii 1-2 de la punctul 10.6.1. Conducere peste fir.

2. Atingeti |=—& pentru a intra in setarea STATIE DE INCARCARE
IESIRE INTELIGENTA.

3. Introduceti distanta si atingeti v pentru a confirma.

10.7 Setare de securitate
Trebuie s& introduceti codul PIN pentru a accesa setarile de securitate.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti @ pentru a introduce codul PIN si atingeti v pentru a
confirma. Apoi, intrati pe pagina 1 a setérii de securitate, atingeti
P pentru a intra pe a 2-a pagina.
= Codul PIN
Puteti modifica codul PIN.
1. Pe pagina ! a setdrilor de securitate, atingeti Iil/ pentru a
modifica codul PIN. Apoi atingeti pentru a confirma.

2. Introduceti din nou codul PIN pentru a verifica, atingeti v pentru
a confirma.

m  Setarea alarmei

Aceasta functie inseamna c& o alarma va suna in cazul in care apar
anumite mesaje de defectiune ale produsului. Puteti seta durata alarmei
la 1-10 minute. Durata implicita a alarmei este de 2 minute.

Puteti s activati sau s& dezactivati SETAREA ALARMEI.

Puteti activa sau dezactiva Alarm When Lift( Alarma la ridicare) numai
atunci cand SETAREA ALARMEI este activata.

Pentru a activa setarea alarmei

1. Pe pagina 1 atingeti@ pentru a intra in SETAREA ALARMEI.
2. Activati SETAREA ALARMEI. Atingeti 4 sau P pentru a selecta

durata alarmei.
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3. Activati sau dezactivati alarma Alarm When Lift( Alarma la
ridicare).
4. Atingeti v/ pentru a confirma.
m Setare gard geografic

Gardul geografic este cercul format cu statia de incércare ca punct
central si raza de la punctul central pana la pozitia curenta.

Puteti seta un nivel de sensibilitate scézut (500 m), mediu (250 m) si
ridicat (100 m). Cu cét nivelul de sensibilitate al gardului geografic este
mai ridicat, cu atat alarma porneste mai usor.

1. Pea2-apaging, atingeti l__os pentru a intra in SETARE GARD
GEOGRAFIC.
Activati setarea gard geografic.
Atingeti nivelul de sensibilitate si atingeti v/ pentru a confirma.

10.8 Mesaje

Tn acest meniu pot fi gasite mesajele anterioare de defectiune si de
informare.

10.8.1. Mesaj de defectiune

Mesajele afisate pe ecran reprezinta defectiunea reala. Cele mai noi
alarme sunt enumerate in partea de sus. Mesajele de defectiune sunt
insotite de sugestii si sfaturi pentru a ajuta la remedierea defectiunii.
Consultati LISTA MESAJELOR DE DEFECTIUNE din acest manual.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti pentru a intra in MESAJE.

3. Atingeti @ pentru a afisa MESAJE DE DEFECTIUNE. Atingei
A 55, Y pentru a scana celelalte mesaje de avarie.

4. Atingeti usor mesajul de defectiune selectat pentru a afisa
detaliile defectiunii.

10.8.2. Mesaj de informare

Mesajele afisate pe ecran care nu sunt cauzate de o defectiune reala
sunt in schimb salvate la rubrica Mesaje informative. Pentru mai multe
informatii privind cauzele posibile ale fiecarui mesaj, consultati LISTA
MESAJELOR DE INFORMARE din acest manual.

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.8.1 Informatii despre defectiuni pentru
a intra in meniul de mesaje.

2. Atingeti usor i pentru a afisa MESAJE INFORMATIVE.
Atingeti A sau W pentru a scana celelalte mesaje de informare.

3. Atingeti usor mesajul de informatii selectat pentru a afisa detaliile
informatiilor.

10.9 Alte setari

10.9.1 Setarea senzorului de ploaie

Atunci cand este detectata ploaia, robotul se intoarce la statia de
incarcare si reporneste pana cand senzorul de ploaie este uscat si timpul
de intérziere s-a terminat. Puteti seta un timp de intarziere de 0-240 de
minute. Timpul de intarziere implicit este de 180 de minute.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti EE pentru a intra pe pagina 1a celorlalte setari, atingeti
P pentru a intra pe a 2-a pagina.

3. Atingeti \—J pentru a intra pe SETAREA SENZORULUI DE
PLOAIE.

4. Activati setarea senzorului de ploaie. Setati timpul de intérziere si
atingeti v pentru a confirma.

10.9.2 Reglarea farurilor

10.9.2.1 Pentru a seta programul pentru faruri

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.9.1 Setarea senzorului de ploaie
pentru a intra pe pagina 1-a celorlalte setari.

2. Atingeti usor._ pentru a intra in SETAREA FARURILOR.

3. Atingeti .'@ pentru a intra pe LIGHT SCHEDULE
(PROGRAM DE LUMINA). Selectati intre Intotdeauna activat,
Intotdeauna dezactivat sau Stabiliti perioada de timp.

4. Atunci cand selectati Setafi perioada de timp, puteti seta o
perioada de timp detaliata si atingeti pentru a confirma.

10.9.2.2 Pentru a seta modul de culoare

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.9.2.1 Pentru a seta programul pentru
far uri pentru a introduce setarea farurilor.

2. Atingeti JO pentru a intra in SETAREA MODULUI DE
CULOARE.

3. Atingeti usor si activati Clipeste cand apare o alerta de
defectiune, apoi selectati Culoarea luminii.

4. Atingeti v pentru a confirma.

10.9.3 Setarea SMS

Functia SMS va trimite un SMS atunci cand produsul este mutat in afara
gardului geografic.

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.9.1 Setarea senzorului de ploaie
pentru a intra pe pagina a 2-a a celorlalte setari.
2. Atinget usor [ =] pentru a ntra in SETAREA SMS.

Atingeti Use SMS si ADD+ pentru a seta numérul de telefon cu
codul térii, de exemplu +49 172 12345678, atingeti pentru a
confirma.

10.9.4 Asocierea Bluetooth®

Aplicatia EGO Connect™ este intotdeauna conectata la produsul dvs.
atata timp cat dispozitivul mobil este conectat la reteaua de telefonie
mobild, produsul este incarcat si ecranul LCD este pornit, iar produsul a
fost asociat in prealabil cu contul dvs.

Pentru a asocia EGO Connect™ si produsul

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.9.1 Setarea senzorului de ploaie
pentru a intra pe pagina a 2-a a celorlalte setari.
2. Atingeti /P pentru a intra in ASOCIERE BLUETOOTH.
Urmati instructiunile din EGO Connect™ pentru a "adauga un
dispozitiv".
OBSERVATIE: Indicatorul LED de stare de pe produs va clipi in albastru
in timpul asocierii.
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Indicatorul LED de stare de pe produs se va aprinde in albastru continuu
atunci cand produsul este conectat la dispozitivul dvs. mobil prin
Bluetooth®.

10.10

In GENERAL puteti modifica setarile generale ale produsului.

Generalitati

10.10.1 Pentru a seta limba

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

Atingeti “£=l pentru a intra pepagina 1 a setarilor generale.
Atingeti @ pentru a intra in setarea LIMBA.

4. Afingeti 4 sau W pentru a selecta limba si atingei v pentru a
confirma.

10.10.2 Pentru a seta tara si fusul orar
1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.10.1 Pentru a seta limba.

Atingeti @ pentru a intra in SETAREA TARA SI FUS ORAR.

Atingeti 4 sau W pentru a selecta TARA SI FUS ORAR si
atingeti v pentru a confirma.

10.10.3 Pentru a seta formatul unitatii

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti @I pentru a intra pe pagina 1a setarii generale, apoi
atingeti [P pentru a intra pe a 2-a pagina.

3. Atingeti E pentru a seta FORMAT DE UNITATII si atingeti v/
pentru a confirma.

10.10.4 Pentru a seta tonul tactil

Robotul va emite un semnal sonor atunci cand se face clic pe ecran dupa
activarea functiei tonul tactil activat.

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.10.3 Pentru a seta formatul unitatii
pentru a intra pe pagina a 2-a a setarii generale.

Atingeti I pentru a intra in setarea TONUL TACTIL.
Activati tonul tactil si atingeti v pentru a confirma.
10.10.5 Meniul Despre
Meniul DESPRE afiseaza informatii despre produs.

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti ’£=l pentru a intra pe pagina 1 a setarii generale, apoi
atingeti de doua ori [p> pentru a intra pe a 3-a pagina a setarii
generale.

3. Atingeti IE' pentru a afisa DESPRE informatii din meniu.

10.10.6 Pentru a reseta setarile utilizatorului

1. Efectuati pasii 1-2 de la 10.10.5 Meniul Despre pentru a intra pe
pagina a 3-a a setarilor generale.
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2. Atingeti @\ pentru a intra in RESETAREA SETARILOR
UTILIZATORULUIL.

3. Alingeti v pentru a confirma.
4. Introduceti codul PIN pentru a reseta setarile.

10.10.7 Pentru a actualiza firmware-ul

1. Efectuati pasii 1-3 de la punctul 10.1 Pentru a avea acces la
meniul principal.

2. Atingeti 4=l pentru a intra pe pagina 1-a setarii generale, apoi
atingeti P> de trei ori pentru a intra pe a 4-a pagina a setarii
generale.

3. Atingeti LL pentru a intra pe ACTUALIZARE FIRMWARE.
Urmati instructiunile de pe ecran pentru a actualiza versiunea de
firmware.

NOTA: Actualizarea firmware-ului poate fi actualizatd din EGO
Connect™ Veti fi anuntat atunci cand actualizarea va fi disponibila.

FUNCTIONARE

A\ AVERTISMENT: Cititi cu atentie instructiunile de siguranta inainte de
a porni produsul.

A\ AVERTISMENT: Tineti-va méinile si picioarele la distanta de lamele
rotative. Nu va apropiati niciodatad méinile sau picioarele de sau sub
produs atunci cand motorul este in functiune.

A\ AVERTISMENT: Nu utilizati produsul atunci cand in zona de lucru se
afla persoane, in special copii sau animale.

INAINTE DE A PORNI PRODUSUL
1. Asigurati-va ca incarcarea produsului este mai mare de
50% pentru prima data.

2. Indicatorul de stare cu LED de pe statia de incércare trebuie
sa arate un VERDE continuu sau intermitent pentru o instalare
corecta.

3. Produsul functioneaza in cadrul programului setat, consultati
10.3.2Pentru a seta programul (apasarea butonului START in
afara orelor de lucru programate va insemna ca masina rémane
in statie pana la urmatoarea operatiune de programare).Produsul
functioneaza imediat daca se seteaza programul de anulare,
consultati 10.3.5 Pentru a suprascrie programul.

4. Asigurati-va ca produsul se afld in zona de lucru selectatd,
consultati 10.5 Setarea modului de functionare.

5. Asigurati-va ca produsul se afla in interiorul firului delimitator.

PENTRU A PORNI PRODUSUL

1. Apasati butonul STOP pentru a deschide capacul ecranului LCD.
2. Apésati butonul POWER pentru a porni produsul.
3. Introduceti codul PIN.

4. Apasati butonul START si inchideti capacul.

NOTA: Apasati intotdeauna butonul START inainte de a inchide capacul
pentru a porni produsul.

NOTA: Inainte de prima operatiune, masina trebuie s finalizeze ciclul de

cartografiere.
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PENTRU A PARCA PRODUSUL

Produsul réméne in statia de incarcare pentru o perioada de timp
stabilita si apoi revine automat la functionarea obisnuita conform
programului.

1. Apasati butonul PARCAREpentru a intra in modul parcare.

2. Afingeti @ pentru a seta ora parcarii.
3. Atingeti v pentru a confirma.

PENTRU A OPRI PRODUSUL

Apasati butonul STOP pentru a opri produsul si motorul de taiere.
PENTRU A OPRI PRODUSUL

1. Apasati butonul STOP pentru a deschide capacul ecranului LCD.

2. Apésati butonul POWER timp de mai mult de 2 secunde pentru a
opri produsul.

NOTA: Puteti, de asemenea, sa apasati butonul de POWER
(ALIMENTARE) timp de mai mult de 4 secunde pentru a opri fortat
produsul dacé nu introduceti codul PIN.

PENTRU A RECHEMA PRODUSUL LA STATIA DE
INCARCARE

Cénd apasati butonul ACASA de pe statia de incarcare, indicatorul de
stare cu LED de pe statia de incarcare va clipi rapid de 3 ori, iar produsul
va reveni in apropierea statiei de incarcare.

INTRETINEREA

A\ AVERTISMENT: Pentru a evita vatamari corporale grave, opriti
intotdeauna masina de tuns iarba si asigurati-va ca toate piesele in
miscare s-au oprit complet inainte de a o curata, de a efectua orice
operatiune de intretinere sau de a o transporta.

A\ AVERTISMENT: La lucrérile de service, utilizati numai piese de
schimb identice. Utilizarea oricaror altor piese poate crea un pericol sau
poate produce o deteriorare. Pentru siguranta si fiabilitatea produsului,
toate reparatiile trebuie efectuate de catre un tehnician de service
autorizat.

A\ AVERTISMENT: Purtati intotdeauna ménusi de protectie atunci cand
efectuati orice operatiune de intretinere a lamelelr produsului.

Pentru o functionare mai buna si o duraté de viatd mai lunga, asigurati-va
c& curatati produsul in mod regulat si inlocuiti piesele uzate.

Cand produsul este utilizat pentru prima data, lamele trebuie inspectate o
data pe saptamana.

Este important ca lamele s& se roteasca usor. Marginile lamelor nu
trebuie sa fie deteriorate. Durata de viata a lamelor variaza foarte mult si
depinde, de exemplu, de:

= Timpul de functionare si dimensiunea zonei de lucru.
= Tipul de iarba si cresterea sezoniera.
= Solul, nisipul si utilizarea Ingrasamintelor.

= Prezenta obiectelor, cum ar fi conuri, fructe scuturat de vant,
jucarii, unelte, pietre, radacini si altele asemenea.

NOTA: Lucrul cu lame neascutite da un rezultat mai slab al cositului.
larba nu este taiata curat si este nevoie de mai multd energie, ceea ce
face ca produsul sa nu tunda o suprafata atat de mare.

Curatarea produsului

A ATENTIE: Nu utilizati niciodata un aparat de spélat cu presiune
ridicata pentru a curéta produsul sau statia de incércare. Nu folositi
niciodata solventi pentru curatare.

Sasiu si lame
Inspectati lamele o daté pe saptdméana.

1. Opriti produsul.
2. Ridicati produsul pe o parte.

3. Curatati lamele si sasiul cu ajutorul unei perii de vase. in acelasi
timp, verificati daca lamelele sunt intacte si se rotesc liber.

Pentru a curata rotile

Produsul nu functioneaza in mod satisfacétor in pante daca rotile sunt
blocate cu iarba.

m  Utilizati o perie moale pentru a curata rotile

Pentru a curata corpul produsului
= Utilizati o carpa umeda si o solutie slaba de s&pun pentru a curéta
corpul produsului.

Pentru a curata statia de incarcare
A\ AVERTISMENT: Deconectati sursa de alimentare de la prizé inainte
de intretinere.

A ATENTIE: Nu utilizati un aparat de spélat cu presiune inalta sau apé
curenta pentru a curata statia de incarcare.

NOTA: Produsul nu poate intra in statia de incarcare dac exista obiecte
in statia de incércare. Curatati periodic statia de incarcare.

m Indepartati iarba, crengile si alte obiecte de pe statia de incarcare.

Inlocuiti lamele

A\ AVERTISMENT: Trebuie sa inlocuiti suruburile atunci cand inlocuiti
lamele. Suruburile folosite se pot uza rapid si pot face ca lamele sa se
desprindd, ceea ce poate provoca rani grave.

Tnlocuiti lamele uzate sau deteriorate pentru o functionare sigura.
Tnlocuiti lamele in mod regulat pentru un rezultat de taiere satisfacétor
si o utilizare redusa a energiei. Toate cele 3 lamele si suruburile trebuie
inlocuite n acelasi timp pentru a obtine un sistem de taiere echilibrat.

Pentru a inlocui lamelele (Fig. T)

. Apasati butonul STOP.
2. Opriti produsul.
Intoarceti produsul cu susul in jos. Asezati produsul pe o
suprafata moale si curatd pentru a evita zgarierea acestuia.

4. Rotiti placa de alunecare astfel incat gaurile sale sa se alinieze cu
suruburile pentru lama.

5. Indepartati cele 3 suruburi cu o surubelnitd cu cap plat sau
Philips, care nu este inclusa.

6. Indepértati cele 3 lame.
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7. Atasati 3 lame si suruburi noi.
8.  Asigurati-va ca lamele pot pivota liber.

Acumulator

A ATENTIE: Incarcati complet bateria inainte de a depozita produsul.
Daca bateria nu este incarcata complet, aceasta poate fi deteriorata.

Dacé durata de functionare a produsului este mai scurtd decét de obicei
intre Tncarcari, inseamna c& bateria se afla la sfarsitul ciclului de viata.
Inlocuiti bateria pentru a prelungi durata de functionare.

NOTA: Durata de viata a bateriei este legata de durata sezonului si de
céte ore pe zi functioneaza produsul. Un sezon lung sau multe ore de
functionare pe zi inseamné c& bateria trebuie inlocuita mai des. Duceti
produsul la centrul de service EGO pentru inlocuirea bateriei.

TRANSPORTAREA $I DEPOZITAREA

= ncarcati complet produsul.

m Opriti produsul.

= Curatati produsul.

m  Pastrati produsul intr-un spatiu uscat, fara inghet, in interior, pe
timp de iarna.

m  Pastrati produsul cu toate rotile pe un teren plan in timpul
depozitarii.

= Dacé pastrati statia de incarcare in interior, deconectati si scoateti
sursa de alimentare si toti conectorii de la statia de incarcare.

Puneti capatul fiecarui fir de conectare intr-o cutie de protectie a
conectorilor.

Cum se ridica si se deplaseaza produsul (Fig. U)
A\ AVERTISMENT: Produsul trebuie s3 fie oprit inainte de a-l ridica.

A ATENTIE: Nu ridicati produsul atunci cand este parcat in statia de
incarcare. Aceasta poate deteriora statia de incarcare si/sau produsul.
Apasati butonul STOP si scoateti produsul din statia de incarcare inainte
de a-| ridica.

Pentru a se deplasa in siguranté din zona de lucru sau in interiorul
acesteia:
. Apasati butonul STOP pentru a opri produsul.
2. Apésati butonul de POWER (ALIMENTARE) timp de 2 secunde
pentru a opri produsul.

3. Transportati produsul de manerul de transport, cu discul cu lama
departe de corp.
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PROTEJAND MEDIUL iINCONJURATOR

Nu eliminati aparatele electrocasnice ca deseu municipal
nesortat, utilizati centrele de colectare separata.

Contactati autoritatile locale pentru informatii privind
sistemele disponibile de colectare.

Daca aparatele electrocasnice sunt eliminate la groapa de
gunoi sau la halda, se pot scurge substante periculoase in
panza freaticé si acestea pot intra in lantul trofic, afectandu-
V& sénatatea si bunastarea.
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DEPANAREA

LISTA MESAJELOR DE EROARE

Lista de mai jos prezinta o serie de mesaje de eroare afisate pe ecranul LCD al produsului si pe EGO Connect™. Contactati centrul de service EGO

daca acelasi mesaj apare des.

Ecran LCD Actiune
1. Verificati LED-ul de pe partea superioard a statiei de incarcare.
2. Nu exista niciun LED: statia de incarcare nu este alimentata. Verificati daca priza este alimentata si dacg
adaptorul si cablul sunt conectate si nu sunt deteriorate.
Semnal de limita pierdut

3. LED ROSU: rupturd in firul de delimitare. Verificati conexiunile firului de delimitare la statia de incarcare i
verificati dacd bucla firului de delimitare prezinta deterioréri vizibile.

4. LED VERDE: starea statiei de incarcare OK. Consultati manualul de utilizare sau aplicatia mobilé pentru
instructiuni de generare a unui nou semnal de buclé.

Robot in afara limitei

1. Asigurati-va c& conexiunile dintre firul de delimitare si statia de incércare sunt conectate corect si ¢a nu au fost
incrucigate.

2. Asigurati-va cd firul delimitator nu este amplasat pe o pantd abrupta.

3. Mutati robotul inapoi in zona de lucru.

Robot blocat

Verificati zona de lucru pentru obstructii neasteptate.
SFAT: Evitati amplasarea de obstacole in zona de lucru care ar putea restrictiona accesul robotului.

Eroare de intoarcere

1. Verificati LED-ul de pe partea superioard a statiei de incércare.

2. Nu exista niciun LED: statia de incarcare nu este alimentata. Verificati daca priza este alimentata si dacd
adaptorul si cablul sunt conectate si nu sunt deteriorate

3. LED ROSU: ruptura in firul de delimitare. Verificai conexiunile firului de delimitare la stafia de incércare si
verificati dacd bucla firului de delimitare prezinta deterioréri vizibile.

4. LED VERDE: starea statiei de incarcare OK. Mutati robotul inapoi la statie si porniti-l. Robotul va incepe sa
functioneze automat dupd ce semnalul este regenerat.

5. Reporniti robotul si statia de baza.

SFAT: Asigurati-vé cd stafia de incarcare réméne fixatd in pozitie conform instalatiei.

Eroare de andocare

1. Indepértati orice obstacol din jurul statiei de incércare.

2. Curétati placa de baza a statiei si rotile robotului.

4. Asigurati-v& cd firul de delimitare este instalata conform instructiunilor.

5. Intrerupeti alimentarea cu energie electrica si reporniti statia.

Eroare de iesire

1. Indepértati orice obstacol din jurul statiei de incércare.

2. Curaati placa de baza a statiei si rotile robotului.
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Ecran LCD

Actiune

Eroare motor de actionare
stanga

1. Opriti robotul.

2. Verificati rofile de actionare, indepdrtati orice obstacol.

3. L&sati robotul sa se raceasca si reporniti.

Eroare motor de actionare
dreapta

1. Opriti robotul.

2. Verificati rofile de actionare, indepartati orice obstacol.

3. Lasati robotul s& se rdceascé si reporniti.

Eroare motor de cosit

1. Opriti robotul

2. Verificati discul de téiere, indepértati iarba sau orice alt obstacol.

3. L&sati robotul sa se réceasca si reporniti.

SFAT: Dacé iarba este lunga, cresteti inaltimea de taiere si reduceti-o in timp.

Eroare motor de reglare a
inéltimii

1. Opriti robotul.

2. Verificati discul de téiere si sasiul, indepértati orice obstacol.

3. L&sati robotul sa se réceasca si repornifi.

Sistem de téiere dezechilibrat

1. Opriti robotul.

2. Verificati dacd discul de taiere si lamele sunt deteriorate sau obstructionate.

3. Inlocuiti lamele lipsé sau deteriorate conform instructiunilor de utilizare.

Problema setarii zonei

Verificati daca setarea zonei este in concordantd cu situaia real.

Robot ridicat

Asezati robotul in zona de lucru.

Robot inclinat

Asezati robotul in zona de lucru.

Verificati ca panta maxima din zona de lucru s nu depaseasca capacitatea masinii, asa cum se mentioneazd in
instructiunile de instalare.

Robot rédsturnat

Asezati robotul in zona de lucru.

Verificali ca panta maxima din zona de lucru s& nu depdseasca capacitatea masinii, asa cum se mentioneazd in
instructiunile de instalare.

Coliziune intre robot

Coliziune: Verificati zona de lucru pentru obstructii neasteptate.

PIN incorect(deja folosit)

PIN incorect.
Recuperati parola utilizdnd APP sau contactati dealerul local.

Robot furat

Distanta dintre robot si statie este in afara limitei.
Verificati daca a fost furat.

LISTA MESAJELOR DE INFORMARE

Lista de mai jos prezinta o serie de mesaje de informare afisate pe ecranul LCD al produsului si pe EGO Connect™.

Ecran LCD Actiune
In zona principald, asigurati-vé c& robotul incepe sé cartografieze de la statie. Asigurati-v& c& nu interveniti si nu
. miscati robotul in timpul cartografierii. Nu mutati statia in timpul cartografierii.
Eroare de cartografiere

1. Reporniti cartografierea prin EGO Connect™.
2.Robotul va functiona pana séptdména viitoare si va reporni cartografierea in mod automat.

A 2-a zond de cosit finalizata

Zona secundara finalizata. Asezati robotul in zona urmétoare sau reveniti in zona principald si reluati cositul.
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Ecran LCD Actiune
':\ezfsgona de cosit cu putere Baterie descércats. Zona secundard incomplets. Intoarceti robotul la statia de incércare.

Esecul localizarii GPS

Eroare GPS. Opriti si reporniti robotul. Dacg problema persistd, va rugdm sé contactati dealerul local.

E,secgl fa Mutati robotul intr-o zon& deschisa, asigurati-vé ca semnalul LTE este bun pe ecranul robotului.
descarcare(download) ’ ’
_— Incercati s& descércati din nou.

Esecul verificarii - ’ 3

' Contactati dealerul local dacd problemele nu sunt rezolvate.

o Reporniti robotul.

Esecul versiunii o 5

' Contactati dealerul local daca problemele nu sunt rezolvate.
SIMPTOME

Daca produsul dvs. nu functioneaza conform asteptarilor din lista de mai sus, urmati simptomele de mai jos.

Contactati centrul de service EGO daca tot nu puteti gasi motivul defectiunii.

Problema

Cauza

Solutie

Nu raspunde cand atingeti ecranul LCD.

1. Ecranul LCD este deteriorat.

1. Conectati centrul de service EGO.

Produsul intdmpina dificultati la andocare.

1. Firul de delimitare nu este asezat pe o linie
dreapta lunga si suficient de departe de
statia de incarcare.

1. Verificati daca statia de incércare a fost
instalata corect. Consultati punctul4.2 Pentru
a instala statia de incércare.

2. Statia de incarcare se afla pe o pantd sau nu
este situata pe o suprafata plana.

2. Asezati statia de incarcare pe o suprafatd
care este in intregime plana. Consultati
punctul 